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Vyndlez se& tyké stroje ng zpracovdni nebo na méteni usni, k@%{ nebo podobnych materig-
104, se zaPizeonim k zavdd&ni ueni a kizi. Predmdt vyndlezu je tedy urlen piedevdim pro primy~
sl koZedé&lny.

V Zetnych strojich na zpracovéni nebo na mé&fent usni nebo kGZi je nutné zavaddt kusy
materidlu ve stavu dokonale rovinném mezi pracovni néstroje nebo m&fici prostiedky. Vzhledem
k poveze a rozmérim kusi materidlu nenfi snadné tento pracovani ukon provést a je k nému za-
potiebi znaéného mno¥$tvi manuslni préce. Tak je tomu zejména u strojd na hlazeni nebo Zeh-
leni usni a ki%i, ale také u strojl na m&Feni téchto materidlid.

Hlezeni nebo ¥ehleni se provédi vélcovénim usné nebo kiZe mezl dvéma otodn& pohdn&nymi
vélei, z nich% jeden je topny a slouzi k tomu, aby pod tlakem ipracoval povrch usn# nebo ki-
%e na 1icnf strand. Druhy vélec mé pru¥n& poddajny, naepfiklad plstény povlak, aby zajistil
pot¥ebnou pritladnou silu, ale aby zdroven kompenzoval p¥ipaedné rozdily tloustky jednotli-
vych $4sti zpracovéveného kusu usné nebo kliZe.

M4-1li byt klZe nebo usen sprévng zavedena mezi obs vélce, musi byt poloZena na vstupni
stfl a zavedena mezi vélce rudnim zésshem obsluhujicich d&lntké. Tento pracovni dkon zasu-
novéni kGZe Jje pom&rng snadny, jde-li o tlustou a tuhou ki%i podprémdrnych rozmdri, ale sté-
vé se nesnadnym, jde-li o kiZe znadnych rozmérid, tenké a poddajné., V tom pFipadé dochédzi ke
zvyseni potibeby manudlni prdce, ke ztrédtdm Gasu a k nesprévnym zdb¥rim kiZe s védlci, col )
mi¥e kd¥i podkodit nebo udpln¥ znilit. Kromd toho po dobu, kdy je klZe v zdbéru s vélei, mu-
si obsluhujici d&lnfci provéddst menudlni zdsahy, aby zemezili vzniku zdhybd a vrdsek na ki-
#i. Tyto menuélni zdsahy spolivaji ve vytaho?éni ke od hibetu smérem k okrajim. Vzhleden
k nestejnorodym vlastnostem rézngch &4sti kiZe je nutné toto vytahovéni kiZe podporovat
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-jejim podélnym nepindnim ve sm&ru hibetni &dry, coZ se provdd{ rudnim zadr¥ovénim. Jekmile
Je tedy piedni ¥dst ki¥e zavedena mezi oba vdlce, musi obsluhujicf d¥lnik rudnim zadrZovénim
zpomalovat pohyb jejfho h¥betniho pdsma, &im%¥ se kiife ve sm&ru h¥betni &4ry napind. Vzhle-
dem k tomu, Ze u rozm&rn&jiich kifl je zapotfebl dvou obsluhujicich d¥lnikd Ji% jen k tomu,
aby zajislovali dobré urovndvénit okrajl kiZ%e, je k uvedenému ru¥nimu brzdéni pohybu hibet-
niho pésma kOZe zapotPebi daldfho d¥lnfka. Pro vioZeni a sprévné zavedenf ktZe do stroje

a pro ru¥ni zdsahy, nutné k zajist¥n{ sprdvného prichodu strojem, je tedy zapotbebl tH{
d&lnikl, co¥ znadn& snifuje produktivitu stroje a zvyduje ndklady na obsluhu.

Jsou ji% znéma riznd ze¥izeni pro pPlsun & undSeni kust meteridlu, svymi rozméry odpo-
vidajfcimi rozm&rim usni a kb%#f. Zejména bylo navrZeno pouZit k tomu u&elu neptetrzitd pohé-
n¥né pésové dopravniky, nekondité remeny a podobn¥.

Pésové doprevniky s propustnym, napffklad textilnim podévacim pésem byvaji vedeny pies
odsédvacl komoru, JejiZ podtlek zpisobi prilnuti und¥eného materidlu na pés. Ani jediné ze v"
zndmych za¥izeni v3ak neumo¥nuje zjednodudit obsluhu, zejméne pokud jde o poddajné a tenké
usné& a kbZe, kteréd je nutné dobre rozestiit a pedlivé vést mezi pracovnimi néstroji., Obslu-
ha t&chto zndmych zarfizeni vyZaeduje proto rovnd# tif{ d&lnfkd, Jjednoho pro h¥betni &dst a
dal&ich dvou pro okraje, jek bylo uvedeno shora.

Technickym problémem vyndlezu je doséhnout udspory pracovaich sil p¥i obsluze stiroje a
tim zvysit produktivitu préce.

Predm&tem vyndlezu je stroj na zpracovdni nebo m&Feni usni, ki3l apod., se za¥izenim
k zavdddnl usni a kiZi, jehoZ zavdd¥c{ plocha je tvofena podévacim pdsem z poddajného pro-
pustného materidlu pokryvajicim nejmén& jednu odsdvaci komoru, v niZ je alespon na zadétku
zavéddni usn& podtlak; podstata vynélezu spolivéd v tom, %e poddvaci pds je svymi konci pPi-
pevnén k vratn® pohyblivému hnacimu dstroji pro unééeni vratnymi posuvy k mistnimu napinéni
a zavedeni usn& bez zdhybl do stroje.

K tomuto d¥elu jsou konce poddvaciho pédsu s vyhodou vyvedeny dolti pifes podélné hrany
podpérného rédmu uzavirajiciho odsdvaeci komoru a jsou p¥ipevnény k navijecim bubnlm, které
Jsou otodné& uloZeny ve stojanech na koncich stroje a Jsou kladkami a femenem nebo Fet¥zem
spfafeny s reverzibilnim motorem s pfevodem do pomsala,

Vynélez pifinddi tu vyhodu, Ze neni zapotiebl zvid&dtni pracovni sfly pro brzdéni hibet-
niho pésma usné nebo kidZe bshem jejiho prichodu mezi pracovnimi nédstroji, protoze manuélni
brzdéni je nahrazeno mechenickymi a pneumatickymi prost¥edky.

V deldfm popise Jsou vysv&tleny p¥ikledy provedeni vynédlezu s odkazem na vykresy, na
nich# zndzornuje obr. 1 scheﬁaticky tez strojem 8 poddvacim zerizenim, pridemZ za¥izeni Je -
zndzorné&no v okamZiku zavddéni kusu usn& nebo kiZe do stroje, kdy poddvaci pés je v zadni
poloze, obr. 2 Pez tymZ strojem Jjeko na obr. 1, ale v okemZiku, kdy pPedn{ &dst usné& nebo
ktiZe je JjiZ zavedena mezi pracovni néstroje a poddvaci pds je ve své pPedni poloze, obr. 3
ez tymZ strojem Jeke na obr. 1, ale v okemZiku, kdy se poddvaci pds vraci do své zadni po-
lohy po zavedeni usnd nebo kiZe mezi pracovni ndstroje, obr. 4 ty% stroj jako na obr. i,
ale v pﬁéoryse a schematizovaném &éstedném ¥ezu, vedeném v rovin& vstupu usni a kiZi do
stroje, obr. 5 pidorysny pohled v Pezu vedeném v rovin& 5-5, naznadené na obr. 2, zndzor-
Aujfci ki¥i pPi jejim zavédéni mezi pracovni ndstiroje, obr. 6 dste¥ny Fez podévacim pdsem
podle prvnfho p¥fkladu provedeni, obr. 7 pidorysny pohle&, zndzornujict povrch poddvaciho
pésu podle druhého p¥ikladu provedeni, a obr, 8 éésteén& fez, vedeny v rovin& 8-8, nazne-
&ené na obr. 7. '

Vyndlez se oviem neomezuje Jen na zndzorn&né p¥iklady provedeni.

Znézorn¥ny stroj na hlazeni nebo %ehlenf usni a ki¥{ sestévéd v podstatd z pracovnich
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nastrojd, Jjimiz jsou dva vélce 1, 2. Vélec 1 je topny a je oto¥n¥ pohénin ve smyélu 8ipky
£1 neznézornsnymi hnacimi prostredky, vdlec 2 je unddecl a Je oto¥n& pohén¥n ve smyslu &ip-
- ky £2 rovnd% nezndzornénymi prostiedky. . )

Vdlec i je uloZen ve dvou nehybnych lo¥iskdch la, upevnénych na dvou stojanech 4. Va-
lec 2 je uloZen ve dvou posuviych loZiskdch 2@, nesenych nosnymi t¥lesy 3, ktera jsou svis-
le posuvnd vedenh v rybinovych vedenich na zadnich strendch obou stojanlt 4 a jsou nesena
dvéma soustavemi zdvdsnych tydi 6 a dvima jednodinnymi hydraulickymi zdvihdky 3. Jejich
zdvih je omezen dorazovymi.maticemi 7 na sroubovych vietenech, pevné spojenych s nehybny-
mi lo%isky la. Tlak kapaliny v hydraulickych zdvihdcich 5 Jje vyvozovén nezndzorngnymi zné-
mymi prostfédky, napriklad elektrickym motorem, ovlddajicim hydreulické Zerpadlo, s pojist-
nym ventilem pro omezeni hydrsulického tlaku.

Mezi ob¥ma stojeny 4 je pied pracovnimi néstroji umist&no podévaci zarfzeni, vytvoFené
podle vyndlezu pro zavdddni usni nebo kGZi ve vstupni roviné do stroje. Poddvaci zaFizeni
sestdvéd z podpdrného rdmu, vytvoFeného ve zndzorniném phikladu dvime dutymi nosniky 8, 2,
které maji ve své horni st¥n& otvory, kdeito na koncich jsou uzavieny. Mezi dutymi nosniky
8,9 jsou upevnény plrepdiky 10, 11, obr. 4, rozd&lujic{ mezilehly prostor na stiedni odsévaci
komoru 12 a dv& postranni odsdvaci komory 13, 14. :

Odsdvact bkomory 12, 13 14 Jjsou shora kryty d&rovanou deskou 15 a zdola jsou uzavieny
plnou deskou 16. Na predni stran® jJe podp¥rny rém smdrem ke stenovidti obsluhujicich délni~
k& prodlouZen profilovou lidtou 17, na zadni stran® je prodlouZen vodici deskou 18, ktersd
navazuje na pracovni nédstroje a usnadnuje zavddsni usni a kaZ{ mezi né. Zarizeni obsshuje
déle poddvaci pas 19, ktery je na koncich pPipevndn upevnovacimi koliky 20 k bubnim 21,

22, uloZenym ve stojanech 4 v prostoru pod podpErnym rémem. Podévac{ pés 19 prochdzi meze-
remi mezi dhelnikovymi liStami gl'a dutymi nosniky 8, 9 & je veden po hornim d&rovaném povr-
chu.dutych nosniki 8, 9 & pPes ddrovancu desku 13, kterd kryje odsévac{ komory 1g; 13, 14.

Bubny 21, 22 jsou oto&n& pohdnény hnaci soustavéu, kterd sestdvd z motoru 24 s pPevodem
do pomela, z hnacfch kledek 26 na hiideli motoru 24 a na bubnech 21, 22, z napinaci kladky
25 a z Pemenu nebo z Petézu 27. Na obvodu bubnu 22 je upevnén koncovy spinaci kontakt 31,
ktery p¥i natodeni bubnu 22 dosedne na nehybny protikontaktbﬁg na rému stroje, spojeny
s nezndzorn¥nym ustrojim pro obraceni smyslu otd&eni motoru 24. Tim se obrdti i smysl otdle-
ni bubnt 21, 22 a sm¥r pohybu podévaciho pésu 19.

Rychlost otd&eni motoru 24 mi¥e byt m&nitelnd. U stroje je na zemi umistén noini spi-
nag 30 ke spoudténi motoru 24. i '

Zarizen{ obsahuje ddle pneumatickou odsdévaci soustavu pro vytvé¥ent podtlaku vzduchu
v odsdvacich prostorech. Soustevu tvodi rotadni vzduchové Serpadla 28, kterd jsou vsechna
ovlddéna z jednoho mista., Ve zndzorn¥ném prikladu je pro kaZdou odsévaci komoru 12, 13, 14
a pro ka%dy duty ncsnik 8, 9 upraveno jedno vzduchové derpadlo 28. KaZdé z t&chtc p&ti vzdu-
chovych &erpadel 28 je upevnéno na zemi pod podpdrnym rémem & ‘je spojeno s pP{sludnym od-
sédvacim prostorem trubkou 29 (obr. 1 a 4). :

V rémei vyndlezu lze pouzit i men3iho nebo naopak vétsiho péétu vzduchovych &erpadel
a-upravit jejich vykon podle potieby. Také polet odsévacich komor miZe byt v&t3{ nebo mensi
a jejich objem mGZe byt rovn¥% prizplsoben potrebg. '

Poddvaci pds 19 lze zhotovit rdznymi splsoby, napfiklad z tkeniny, plastické hmoty,
elastomeru nebo jiného materidlu v podobd folie nebe tenké vrstvy, musi viak Jit o materidl
propustny, qmoiﬁujici svymi péry nebo otvory prichod &erpeného vzduchu.

. V prvnim prikladu provedeni, schematicky znézorn&ném na obr. 6, je podédvacl pés 19
zhotoven z tkaniny, kterdé tvoii vhodnou op¥rnou plochu, ale pfitom mezi vazebnimi misty
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osnovnich a ttkovych niti ponechdvd dostatedné otvory pro prichod vzduchu. V druhém prikla-~
du provedehi zndzornéném na obr. 7 a 8, je poddvaci pés 19 zhotoven z elastomeru typu kaudu-
ku nebo 2z plastické hmoty a mé ne povrchu relieéfni vzorovdni v podob& 3ipovych zubl, soumdr-
nych podle podélné osy podévaciho pésu 19 a orientovanych proti pracovnim ndstrojim. Bipo-
vé zuby maji tvar liZtovych vystupkd 19a, odd&lenych od sebe drdZkami 19b, ve kterych jsou
vytvoPfeny otvory 19¢ pro prichod vzduchu. S{pové zuby mohou byt vytvo¥eny popiipadd jeh na
té ¥4sti povrchu, kterd je ve styku s k¥f b¥hem ndvratu poddvacfho pdsu 19 do vychozi po-

lohy. = ) )

Popsané zabizeni pracuje tekto: Pfed zaldtkem prdce je stroj ve stavu zndzorniném na
obr. 1. Vdlce I a 2 se otd&ejl ve smyslu 3ipek f1 & £2. Do hydraulickych zdvihdkd 5 se za-
vede tlakovd kaepalina, pPiem% dorazové matice 7 se nastavi tek, aby omezily zdvih ne miru
odpovidajict tlousice kaZe P toho druhu, ktery se prév¥ zpracovédvd, KiZe P se poloZi na po~

ddvaci pds 19 a na profilovou liftu 17 jednim svym koncem, nap¥ikled obzou. Toto poloZeni
k@iZe P provdddji dva d&lnici.

Uvnit? dutych nosnfikd 8, 9 a odsdvacich komor 12, 13, 14 se &derpanim vyvine podtlek
vzduchu, v disledku &eho¥ se znemo¥ni pohyb t8ch &dsti ki¥e P, které lei na podédvacim pé-
su 19 v mistech, kde poddveci pds 19, zhotoveny napiiklad z tkeniny, kryje duté nosniky 8,

9 nebo odsévaci komory 12, 13, 14. Sedldpnutim no¥niho spinale 30 uvede se do pohybu motor
24 a bubny 21, 22 se zadnou otdlet ve smyslu 8ipky £3 (obr,i). Tim Je unddena kiZe P a zasu~-
ne se svou prednf ¥dsti mezl védlce 1| a 2. Undfeni kl%e P podavacim pdésem 19 itrvd a¥ do oke~
m#iku, kdy pootoleni bubnd 21, 22 dosdhne asi 3450 a kdy piedni hrana klZe P, zpravidla ne-
rovnd, je jiZ v celéd Sibce v zdb¥ru s vélci 1, 2 (obr, 5). Po uvedeném pootoleni asi o 345°
dosghnou bubny 21, 22 své krajni polohy (obr, 2) a zastavi se plisobenim koncového spinaciho
korntaktu 31, zabirajiciho s nehybnym protikontektem 32.

Zéroven se prepne smysl oté¥eni bubnl 21, 22, tek¥e se poddvaci pés 19 zadne vracet
zp&t do vychozi polohy ve smdru Sipky £4, na obr. 3, zatimco kiZe P pokraduje ve svém posu-
‘vu mezi valei 1, 2. Koncovy spinaci kontaekt 31 vypne také pohon téch vzduchovych Cerpadel
28, kterd vytvéreji podtlak vzduchu v odsdvacich komordch 13 a 14 a uvnity dutého nosniku
8, takZe v provozu zistenou jen te vzduchovéd Serpadla 28, kterd udriuji podtlak vzduchu
uvnit¥ dutého nosnfku 9 a v odsdvaci komofe 12. Pohyb poddvaciho pésu 19, naznaleny Hipkou
£4 na obr. 3, je tedy protism&rny viéi pohybu kiZe P, kterd je i nadédle unéSena sevrenim
mezi ob¥ma vdlci 1, 2, otddejfcimi se ve  smyslu ¥ipek f1, f£2 na obr. 1. Vzhledem k tomu,

e je udr¥ovédn podtlek vzduchu v cdsdvaci komofe 12, ale nikoli v odsévacich komordch 13

a 14, Je stiedni ¥dést kiZe P v oblasti hibeini Zdry brzdéna ve svém pohybu, zatimeo pohyb
kG%e P v obou bodnich oblastech neni brzd&n. Nepnutim st¥edni &4sti kGZ%e P ve sm¥ru hibet-
n{ &4ry je usnadn¥no zavedeni kdZe P na plocho bez zdhybd mezi védlce 1, 2, tekZe se oba ob-
sluhujic{ d&inici mohou omezit na sledovéni bo¥nich okrajd kd%e P, vlevo a vpravo, & pelovat
o jejich sprévné zavedeni mezi vdlce 1 a 2. Rychlost zp¥tného pohybu poddveciho pésu 19 Jje
seffzena v zdvislosti na rozméru ki¥e P tak, aby koncovy spinsci kontakt 31-zestavil zp&tiny

pohyb podévaciho pdsu 19 pPibliZnd v okam%iku, kdy je zpracovéni kiZe P skonZeno.

Mé-1i poddveci pés Sipové zuby (obr. 7), je udinek podtlaku vzduchu na stiedn{ oblast
kGZe P kombinovén s udinkem rozhrnovéni jejd stiedni oblasti smérem k okrajim podévaciho
pdsu 19 b&hem jeho zpétného pohybu.

Pr*i kladeni ki¥%e P na poddvaci pds 19 lze upustit od pouZiti podtlaku vzduchu, je-li
kiize P tak tenkd nebo tak poddajnd, %e hrozi nebezpedi jejiho zborceni, tak¥e by pfi plsobe-
ni podtleku vzduchu nebyla dokonale vyrovndna, Také lze vypnout odsévéni vzduchu bZhem zpé&t-
ného pohybu podédvaciho pésu 19 v téch pripadech, kdy se pouze zkoudi moZnost zavaddni mete-
ridld do stroje, napPiklad jde-li o polok(¥e, kladené na podévaci pés 19 v podélném sméru.

Zatizeni podle vynélezu mi¥e byt piizpusobenc mnoha druhim strojd na zpracovani usni
a kUZi a véeobecnd jej lze pouZit ve viech strojich, kde je nutné sprdvng zavést usné nebo
k%e do stroje pPed jakymkoli pracovnim dkonem.

~
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Vyhody vyndlezu vyplyvejl ze shora uvedeného popisu. Je to zejména‘dokéhaié rozprost—
teni usni o kGZi pisobenim podtlaku vzduchu a jejich pravidelné unadeni mezi pracovnimi né-
stroji, éehoZ je dosaZeno samolinnym brzdEnim posuvu stfedni oblasti ktZe vadi okrajovym
oblastem, vedenym dvéma d&lniky. Tietiho d&lnika pro brzdéni st¥edni oblasti neni zapotie-
bi, &imZ je sniZena potieba pracovnich sil a zvySens produktivita préce. Zarizeni Je snadno
prizplsobitelné riznym deldm tim, %e se zmdni podet odsévacich komor a podet vzduchovych

derpadel.

. Vyndlez se neomezuje pouze na shora uvedené zpisoby pouziti a zplUsoby provedeni Jed-
notlivych &dsti a zahrnuje naopak v8echny obmény.

PREDMET™ VYINALEZU

1. Stroj na zpracovédni nebo m&¥eni usni, k@%i apod., se zabizenim k zavddéni usni a .
xt%i, jeho¥ zavéddci plocha je tvofena poddvacim pédsem z poddajného propustného materidlu
pokryvajicim nejménd jednu odsdvaci komoru, v niZ je alespon na zaddtku zavadddni usnd pod-
“tlak, vyznadujici se tim, %e poddvacl pds (19) Je svymi konci pPipevn&n k vratnd pohyblivé-
mu hnscimu Ustrojf pro undgeni vratnymi posuvy k mistnimu napindni a zevedeni usn¥ bez zé-
hybd do stroje.

2. Strojbpodle bodu 1, vyznadujici se tfm, %e konce podévaciho pdsu (19) Jsou vyve-
deny dold pres podélné hrany podp&rného rdmu uzevirajiciho odsévaci komoru (12) a jsou
pripevndny k navijeci{m bubnim (21, 22), které jsou otoln& uloZeny ve stojanech (4) na kon-
cich stroje a Jjsou kladkami (25, 26) a Femenem nebo Fetézem (27) sprazeny s reverzibilnim
motorem (24) s prevodem do poumala. ’

3. Stroj podle bodl 1 a 2, vyzna¥ujici se tim, Ze podp&rny rém sestdvd ze dvou dutych
nosnikd (8, 9), které jsou na koncich uzavieny a maji na horni strang otvory, piifemZ mezi
t&mito dvdma dutymi nosniky (8, 9) jsoﬁ upevndny dvE piepdzky (10, 11), tekZe vnit¥ni
prostor podp¥rného rému je rozdslen na t¥i odsdvaci komory (12, 13, 14) omezené dutymi nos-
niky (8, 9), prepdfkami (10, 11), dolni plnou deskou (16) a horni d&rovanou deskou (15).

4. Stroj podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, %e jeden z navijecich bubnl (21, 22)
podévaciho pésu (19) nese koncovy spinaci kontakt (31), zabirajici s nehybnym protikontak-
tem (32) na stojanu stroje k obrdéceni chodu motoru (24) s prevodem do pomela a tim i k vrd-
ceni poddvaciho pdsu (19) do vychozi polohy.

5. Stroj podle bodu 3, vyznadujici se tim, %e ka%dd odsdvaci komora (12, 13, 14) Je
spojenz trubkou (29) nejménd s jednim rotadnim vzduchovym Zerpedlem (28) ovlddanym z té-

ho? mista.

6. Stroj podle bodu %, vyznadujici{ se tim, %e pro ksidy vnit¥ni prostor dutého nosniku
(&, 9) a pro kaZdou odsdvaci komoru (12, 13, 14) je pouZito po Jjednom rota¥nim vzduchovém
gerpadle (28),

7. Stroj podle bodd 4 a 6, vyznadujici se tim, Ze koncovy spinaci kontakt (31) spolu-
pracuje s podtlakovou soustavou odsdvacich komor (12, 13, i4) a ponechdvd v chodu rotadni
vzduchovd &erpadlu (28).

&. Stroj podle bodd 1 &% 4 a 7 a kteréhokoli z bodd 5 a 6, vyznalend tim, %e kaZdy na-
vijeci buben {21, 22) je opatfen upeviiovacim kolikem (20) k upevn&ni konce podéveciho pé-
su (19), prifemZ mezi klidovou polohou upevnovaciho kolikxu (20) na havijecim bubnu {21, 22)
a4 jeho polohou v poloviné pracovnfho cyklu stroje je dhlovéd vzdélenost 150. )
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9. Stroj podle bodu 1, vyznaeny tim, %e podévaci pds (19) z plastické hmoty nebo z ela-
stomeru mé alespon na té ¥dsti svého povrchu, kterd je ve styku s usni nebo kuZ{ b&hem zp&t-
ného pohybu poddvaciho pdsu (19), soustevu reliéfné vyvydenych Zipovych zubl (19a), které
jsou soumdrné podle podélné osy podédvaciho pésu (19), jsou orientovény proti pracovnim né-
strojim a jsou od sebe odd&leny draZkemi (19b), v nich¥ jsou vytvoreny otvory (19c) pro
prichod vzduchu. ‘

4 listy vykresh

Severografis. . p. zivod 7, Mest



200490




200490

Obr. 2
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Obr. 4
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Obr. 5
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