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(54) Nosné astroji pro dvoupolohovy koncovy spinaé

1

Vyndlez se tyké nosného dstroji pro dvoupolohovy koncovy spina® a je uréen zejména
pro identifikeaci poloh zaifzeni, jejichZ poloha se m&n{ jinek ne¥ po p¥imé dréze.

Koncové spinafe, al ji% kontektni nebo bezkontaktni, se instaluji pomérn& snadno tam,
kde se strojni souddst dostévé z vychozi do Z&dené polohy po p¥imce. Na takovych horizontél-
nich, vertikdlnich nebo skloné&nych drahéch se instelujl snimaci &idla a ohmetdévaci{ &len se
unist{ na vhodném povrchu pohybujici se strojni &dsti. )

Komplikoven&js{ situace nastévé, m&ni-1i se poloha objektu po jiné neZ primkové dréze
volnym prostorem, ve kterém neni tato dréha zhmotn&ne kfivkovym vedenfm. Prektickym p¥ikla-
dem uvedeného problému je vydkové prestavovéni piepravnikovych ro¥ty, které se d¥je tak,

%Ye ro3t je umnistdn na paralelogramovych remenech a p¥i vySkovém pPfestavovéni opisuje kaZdy
bod jeho konstrukce kruZnici.

Del¥{m prikladem je, %Ze se tento ro3t ¥izen& pievéd{ z horizontélni polohy do neklon&-
né roviny tim, %e Je jednfm koncem kyvn& upevnén na &epech a druhym koncem zveddn silovédlei
nebo jinym vhodnym zdviZnym zefizenim.

V t¥&chto pripadech nezbyvé4, nef vytvé¥et pomocné dréhy tvaru kruhovych segmentd, v nich%
poj{%d8j{ kladi&ky ohmatévacich &len a koncové spinale pak lze ve vhodné odm&Frené poloze
na tuto dréhu p¥ipevnit. Toto redeni v3ek nevyhovuje, jde-1i o piFepravni rodty pro t&Zké
hutnf provozy & zejména pro pi¥ipady, kdy je pfepravovén teply materidl.

Uvedené nevyhody odstrenuje nosné wstrojf pro dvoupolohovy koncovy spinal, tvoreny dvé-
ma koncovymi spina¥i e jednim ohmatévacim &lenem a podstatou vynélezu Jje to, Ze se sklédé
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ze dvou vodicfch ty¥f a dvou nosi¥d koncovych spinadi, kde jedna vodic{ ty& je kluzng
ulofena v ohmatévacim &lenu a je svymi konci vetnuta do nosiél, zatimeo druhd vodici ty¥
Je svym jednim koncem vetknuta do ohmatévaciho &lenu & druhym koncem pfipojena k m&fici
zékladn&, prifemZ je kluzn& uloZena v nosii. K podstatd vyndlezu pat¥f i to, Ze jeden

2z nosidd je vykywvn& p¥ipevn¥n k prestavované strojni &ésti a konec vodicl ty¥e Je vykyvng
pripevndn k m&¥ici zékladné&.

Ustrojf podle vyndlezu dovoluje pfesnou funkei sniménf krajnfch nebo zvolenych poloh
strojnf ¥dsti p¥i jeji polohové zm&n& s zvolené stupnd volnosti zaji¥tuj{ bezporuchovou
dlouhodobou funkei koncovyeh spina&d, neovlivnovanou deformacemi. Jjinak obvyklych pomoenych
k¥ivkovych drah.

Podstata vyndlezu je v pfikladu provedeni bli%e rozvedena v del3im popisu s odkazem
na pripojeny vykres, ktery predstavuje vertikéln& prestavitelny dopravni svéZny roit, je-
hoZ vy3kové stavdni se provédl skldp&nim, e Ustroji podle vyndlezu k tomuto roStu instalo-
vané identifikuje dv& jeho krajni polohy.

Strojni sou¥dst 1, ve zvoleném piikladu provedeni svéfny dopravni rodt, je vyskové
pfestavovéna pohybovym 3roubem 2, ¥roubovou prevodovkou 3 a pohonnyam elektromotorem 4 umisté-
nych na zdviZné podp&re 5, kterd je jako celek vykyvné& pripojena jak k méfjci zdkladn& 6,
napfiklad strojnimu zékladu, tak ke strojni &ésti 1, napifklad pridniku svéZného dopravntho
ro3tu.

K m¥¥ici zékladné 6 je Zepovym zdvésem 7 vykyvnd ptipojen jeden konec vodici tyde 8,
kteréd je suvn® uloZene v nosi¢i 9 dolnfho koncového spinade 10, zatfmco druhy konec vodict
ty¢e 8 je pevn¥ spojen s ohmatévacim &lenem 11.

Do nosile 9 je Jednim koncem vetknute vodicf ty¥ 12, suvn& ulofend v ohmetévacim &le-
nu 11 a druhym svym koncem pfipevnéné k nosi¥i 13 hornfho koncového spina¥e 14. Nosi& 13
Je pomocf t¥menu 15, Zepu 16 & zdvésu 17 vykyvn& ptipojen k vyskovd prestavovand strojni
gdsti 1, v daném p¥ikladu provedeni k prfZniku svédiného rodtu.

Na vyobrazeni je znédzorn¥n stav, kdy se strojn{ &ést } nachézi v dolnt krajni poloze
a kladiZka horniho koncového spinade 14 stla¥ena ohmatévacim dlenem 11 blokuje ovlddaci
obvody pohonného elektromotéru 4.

Pri vysouvéni pohybového 3roubu 2 se posouvénim vodici ty¥e 8 v nosidi 9 & vodicl ty-
ge 12 v ohmatdvacim &lenu 11 pribliZ%ujf navzdjem dolnf koncovy spinsd 10 a ohmatdvaci &len
11, a% dojde k jejich styku a vypnuti ovlddacich obvodd pohonného elektromotoru 4 v horni

krajni poloze prestavovené strojni &dsti 1.

Naklépéni vodicich tydf 8, 12 v ¥epovém zévdsu 7 a vykyvném uloZeni na &epu 16 v&rn&
kopiruje udhlovy pohyb strojni ¥dsti 1 spolu s vysuvnou funke{ zdviZné podpéry 5.

¢

PREDMET VYINKLELEZU

1. Nosné dstroj{ pro dvoupolohovy koncovy spina&, obsahujici dva koncové spinade 8 je~
den ohmatdvaci &len, vyznafujici se tim, e se sklddé z vodicich ty¥f (8, 12) a nosi&\ (9,
13) koncovych spinadh (10, 14), kde vodici ty% (12) je suvnd ulo¥ena v ohmatdvecim &le-
mu (11) a svymi konci je vetknuta do nosi¥d (9, 13), zatimco vodici tyd (8) je jednim svym
koncem vetknuta do ohmatédvacfho Zlenu (11) o druhym koncem ptipojena k m&Fici zdkladné (&),
pPidem¥ je suvn& uloZena v nosi¥i (9) dolniho koncového spfnade (10).
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2. Nosné ustrojf{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze nosi& (13) hornfiho koncového
spinafe (14) je vykyvn& p¥ipojen k piestavované strojni &ésti (1) a konec vodici tyle (8)
je vykyvnd pripojen k m&Fici zékladn& (6).

1 list vykresd

Severografia, n. p.. zdvod 7, Most
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