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(57)  Anotace:
Aretacni mechanismus pro vzajemné upnuti dvou dilu
vozidla obsahuje prvni ¢ast (2), na které jsou posuvné
uspofadany tfi aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢), druhou
¢ast (3), uspoiadanou otocné kolem osy (A) otaceni
vzhledem k prvni ¢asti (2), obsahujici ozubeni (31) a
voln¢ oto¢né useky (62, 66, 72; 811, 821, 831). Aretacni
zapadky (25a, 25b, 25c¢) jsou uzpusobeny pro uvedeni do
zabéru s ozubenim (31) pro aretaci prvni ¢asti (2)
vzhledem k druhé ¢asti (3) a kazdé aretacni zapadce (25a,
25b, 25¢) je ptifazen volné oto¢ny usek (62, 66, 72; 811,
821, 831), uzpusobeny k zabranéni zabéru aretacni
zapadky (25a, 25b, 25¢) s ozubenim (31). Jeden z voln¢
oto¢nych useku (62, 66, 72; 811, 821, 831) je vzhledem k
ose (A) otaceni piesazen v axidlnim sméru vzhledem ke
zbyvajicim voln¢ oto¢nym usekam (62, 66, 72; 811, 821,
831).
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Aretalni mechanismus pro vzajemné upnuti dvou dili vozidla

Oblast techniky

Vynalez se vztahuje na arctacni mechanismus pro upnuti dvou dili vozidla podle prvniho
patentového naroku.

Takovy aretacni mechanismus obsahuje prvni dil mechanismu, dale druhy dil, usporadany oto¢né
vzhledem k prvnimu dilu mechanismu na otocné ose, a tfi arctacni zapadky posuvné usporadané
na prvnim dilu mechanismu. Aretacni zapadky jsou vytvoreny a urCeny k aretaénimu sepnuti
prvniho dilu mechanismu s druhym dilem mechanismu do zabéru s ozubenim druhého dilu
mechanismu a k vyvedeni aretace ze zabéru s ozubenim druhého dilu mechanismu.

Dosavadni stav techniky

Takovy aretacni mechanismus muze slouzit napfiklad na sedadle vozidla k aretaci polohy
operadla vzhledem k sedaku a k udrzovani opéradla v aretovaném stavu v dané poloze vzhledem
k sedaku. Uvolnénim arctace se opéradlo uvoliuje, takze je pak mozno polohu opéradla
pfestavovat vzhledem k sedaku, aby se poloha opéradla vhodné prizpusobila nebo aby se
opéradlo sklopilo smérem dopfedu pro zvétSeni ulozného prostoru za opéradlem nebo se umoznil
vstup pasazéra na sedadla za prednim opéradlem.

Za ucelem preklopeni opéradla urenym zpusobem do sklopené polohy vychylené dopredu
pouzivaji bézné aretaéni mechanismy takzvané segmenty volného vykyvu, ve kterych aretacni
zapadky aretacniho mechanismu nemohou vstoupit do zabéru s ozubenim na druhém dilu
mechanismu. Za tim ucelem jsou na druhém dilu mechanismu vytvoreny segmenty volného
vykyvu, jednotlivé prfifazované vzdy k jedné arctacni zapadce a spoluptsobici pfi otaceni
druhého dilu mechanismu vzhledem k prvnimu dilu mechanismu, napfiklad pfi naklapéni
opéradla, s aretacnimi zapadkami tak, ze v segmentu volného vykyvu, ktery odpovida predem
stanovenému uhlovému segmentu na vykyvné draze arctaniho mechanismu, je zabér aretacni
zapadky do ozubem druhého dilu mechanismu znemoznén.

U aretacniho mechanismu, znamého z patentu DE 102006000523 A1, spolupisobi tfi aretacni
zapadky ulozené na prvnim dilu mechanismu, majici okrajové vedeni vytvarované do druhého
dilu mechanismu obsahujiciho tfi segmenty volného vykyvu zasahujici radialn€ dovnitf. Tim, Ze
v segmentech volného vykyvu vstoupi vystupky, zfizené na aretanich zapadkach, do uhlového
rozmezi segmentt volného vykyvu, jsou aretacni zapadky v segmentech volného vykyvu drzeny
v radialn¢ dovnitf zasunuté poloze a tim nemohou vstoupit do zabéru s ozubenim druhého dilu
mechanismu. Aretace aretacniho mechanismu je tak v segmentech voln¢ho vykyvu znemoznéna.

U aretatniho mechanismu obsahujiciho tfi arctacni zapadky jsou tyto tfi arctacni zapadky
rovnomémg rozlozeny na prvnim dilu mechanismu, a tedy vzajemn¢ pfesazeny o 120° kolem osy
otaceni. Je-li ke kazdé arctacni zapadce prifazeno okrajové vedeni, rozkladajici se na urcitém
uhlu a vykazujici segment volného vykyvu, je tim vytvoren segment vykyvu omezeny tim, ze se
segmenty volného vykyvu na druhém aretatnim mechanismu museji pravidelné opakovat.
Dosazitelny segment vykyvu aretacniho mechanismu je tim omezen. Zejména pak je mozno
arcta¢ni mechanismus vykyvnout o maximalné 120°, nez areta¢ni zapadky vstoupi do okrajového
vedeni dané sousedni aretacni zapadky, protoze se okrajova vedeni opakuji periodicky s uhlovou
rozteci 120°.

Z patentu DE 10217873 B4 je znamy aretacni mechanismus, u kter¢ho je vytvorena pouze jedna
ze tfi arctacnich zapadek pro soucinnost se segmentem volného vykyvu. Ke zbyvajicim dvéma
arctacnim zapadkam nejsou pfifazeny zadné segmenty volného vykyvu, takze témto aretaCnim
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zapadkam pii naklapéni aretacniho mechanismu neni navic znemoznéno vstoupit do aretacniho
zabéru s ozubenim druhého dilu mechanismu. Timto zpusobem sice lze primarné dosahnout
vétsiho rozsahu vykyvu aretacniho mechanismu. Soucasné vsak existuje pii vykyvnuti aretacniho
mechanismu nebezpedi, ze se aretacni zapadky dostanou do dotyku s ozubenim druhého dilu
mechanismu, a tak zabrani vykyvu nebo jej aspori znesnadni, a to muze vést pfipadné k
poskozeni aretacniho mechanismu.

Z patentu DE 102006015560 B3 je znam areta¢ni mechanismus se ¢tyfmi aretaCnimi zapadkami,
z nichz dv¢ spolupusobi se vzajemné protilehlymi okrajovymi vedenimi v radialn¢ vn¢jsi poloze,
a dv¢ se vzajemn¢ protilehlymi okrajovymi vedenimi v radialn¢ vnitini poloze ve dvojicich za
ucelem znemoznéni zabéru v segmentu volného vykyvu. Konstrukéni feseni takového Ctyfi
arctacni zapadky obsahujiciho aretaéniho mechanismu se zasadné lisi od areta¢niho mechanismu
obsahujiciho tfi aretacni zapadky. U aretaéniho mechanismu obsahujiciho tfi arctacni zapadky je
parové uspofadam aretacnich zapadek a vytvorem vzajemné protilehlych okrajovych vedeni se
segmenty volné¢ho vykyvu nemozné.

Cilem tohoto vynalezu je vytvofit aretatni mechanismu obsahujici tfi aretacni zapadky a
vyznacujici se zvétSenym rozsahem vykyvu.

Podstata vynalezu

Tuto tlohu fesi pfedmét vynalezu se znaky podle prvniho patentového naroku.

Podle vynalezu se pritom uvazuje, ze alespoii jeden z useku volného vykyvu je v axialnim a/nebo
radialnim sméru vzhledem k ose otaceni pfesazen oproti zbyvajicim voln¢ otocnym tusekum.

U béznych dosavadnich aretacnich mechanismi jsou volné oto¢né useky usporadany v axialni
roviné ve stejné radialni poloze vici ose otaceni. Na rozdil od toho tento vynalez predpoklada, ze
by voln¢ oto¢né useky byly axialnim a/nebo radialnim sméru vzajemné presazeny, takze volné
otocné useky, pfifazené k jednotlivym aretaCnim zapadkam by jiz nebyly usporadany v téze
roving€ nebo v téze poloze. Tim by se umoznilo usporadat okrajova vedeni, jejichz soucasti jsou
volng otocné useky a s nimiz pfi vykyvech aretacniho mechanismu spoluptisobi aretacni zapadky
tak, aby se okrajova vedeni jednotlivych arctacnich zapadek navzajem rusila.

Kazda aretacni zapadka muze mit vzdy jeden v axidlnim sméru piecnivajici vystupek, ktery je
vytvoren a uren k tomu, aby spolupusobil s pfifazenym voln¢ otonym usekem. Voln¢ otoény
usek je vytvoren jako usek okrajového vedeni uspofadaného na druhé casti mechanismu,
pfisazeny radialn¢ smérem dovnitf oproti alespon jednomu dal§imu useku a slouzici k tomu, aby
s¢ mechanicky soucinnosti s pfislusSnym vystupkem na prilenéné arctacni zapadce v predem
stanoveném uhlovém rozsahu (rozsahu volného otoceni) zabranilo vysunuti aretacnich zapadek
smérem ven a tim 1 zabéru s ozubenim na druhé ¢asti aretacniho mechanismu. Okrajové vedeni
muze byt napriklad tvofeno v podobé kulisy nebo radialné vnitini hrany na druhé casti
mechanismu. Pii vykyvnuti druhé ¢asti mechanismu vzhledem k prvni ¢asti se pohybuje kazda z
arctacnich zapadek s predsazenym vystupkem podél svého prifazené¢ho okrajového vedeni a
dostane se do uhlového rozsahu volné otocného useku, odpovidajicimu danému volné otocného
useku, ve kterém aretani zapadka nemuze byt posunuta do radialné vnéjsi polohy, a tak se
nemuze dostat do zabéru s ozubenim druhé ¢asti mechanismu. Spoluptisobenim nastavcua s volng
oto¢nymi useky se takto zabrariuje tomu, aby s voln¢ otocného useku mohla zapadka zaskocit,
takze v tomto voln¢ oto¢ného useku je umoznéno volné vychylovani aretacniho mechanismu bez
jakychkoliv prekazek.

Diky tomu Ze volné oto¢n¢ useky a tim 1 okrajova vedeni jsou axialné a/nebo radialné vzajemné
pfesazena, se dosahuje toho, Zze vystupek ur€ité aretacni zapadky nemuze vstoupit do okrajového
vedeni piifazené¢ho k jiné aretacni zapadce. Okrajova vedeni, urCujici kyvnou drahu druhé casti
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mechanismu vzhledem k prvni ¢asti mechanismu ve sméru obvodu kolem osy otaceni mohou
opisovat uhel presahujici 120°, aniz se pfitom uhlové presahuji.

Okrajova vedeni pfifazena k jednotlivym aretacnim zapadkam mohou byt vytvofena na kruhové
vlozce ktera ma zkrutnou (otoCnou) pevnost a je usporadana na druhé casti mechanismu. Diky
pouziti kruhové vlozky lze aretaéni mechanismus individualné prizptisobovat tim, Ze se pomoci
dan¢ kruhova vlozky mohou vhodnym zpusobem definovat voln¢ otocné useky a prislusna
okrajova vedeni, a prizpisobovat je zpusobu pouZiti aretacniho mechanismu (napriklad pro urcité
sedadlo ve vozidle). Aretaéni mechanismus je pak mozno v podstaté provést konstrukéné stejny a
pouzitim ruznych kruhovych vlozek je naladit na rizné aplikacni urCeni. K definovani
okrajovych vedeni v axialn¢ riznych rovinach je pfitom mozno pouzivat i nékolik, napfiklad dvé
nebo tfi axialné vzajemné presazené kruhové vlozky.

Je rovné€z mozno naformovat okrajova vedeni jednokusové integralné na druhé casti
mechanismu. Hrany vytvarejici kulisy nebo okrajova vedeni, je mozno pfitom vytvarovat do
zakladové desky druhé Casti mechanismu, priemz je t€Z mozno vyformovat okrajova vedeni v
jedné axialni roviné na druhou ¢ast mechanismu a doplikové pouzit jedné nebo néckolika
kruhovych vlozek pro definovani okrajovych vedeni v dalSich axialnich rovinach.

Pfi jednom zpiisobu provedeni aretacniho mechanismu jsou volné otoéné useky pfifazené
arctacnim zapadkam vesmés vzajemné presazeny v radidlnim sméru k ose otaceni. Voln¢ otocné
useky a s tim 1 pfislusna okrajova vedeni se nalézaji v radialné odliSnych polohach, coz
umoziuje, aby se okrajova vedeni mohla uhlové prekryvat, aniz by néktera aretacni zapadka pri
vykyvu vbéhla do okrajového vedeni jiné aretacni zapadky.

Odpovidajicim zpusobem jsou pfitom pro zabér s radialn¢ presazenymi voln¢ otoénymi useky,
také vzajemné radialné piesazeny nastavee usporadané na aretacnich zapadkach.

Podle dalsiho provedeni jsou voln¢ oto¢né useky prifazené k jednotlivym aretaénim zapadkam
vzajemné pfesazeny v axidlnim sméru dle osy otaceni. Voln¢ otoéné useky a prislusna okrajova
vedeni se nalézaji na axialné odliSnych rovinach. Tim, Ze nastavce aretacnich zapadek jsou
vytvoreny tak, ze mohou spolupiisobit pouze s okrajovym vedenim a volné otoCnym tsekem v
jedné jediné axialni roving, je znemoznéno, aby se jednotliva okrajova vedeni vzajemné rusila.
Diky tomu je umoznéno uhlové prekryti jednotlivych okrajovych vedeni, kdyz jednotliva
okrajova vedeni opisuji thel presahujici 120°.

Podle jiného provedeni jsou usporadany dva voln¢ otocné useky v téze axialni rovin¢ a v téze
radialni poloze, zatimco tfeti voln¢ otoCny usek je presazen v radialnim sméru k obéma ostatnim
voln¢ otoénym usekim. Je také mozné presadit tento tfeti voln¢ otoény usek v radidlnim 1 v
axidlnim sméru nebo jen v radidlnim sméru k obéma ostatnim volné oto€nym usekiim. Dva z
téchto tfi useku tedy nejsou navzajem presazeny v axidlnim ¢i radidlnim sméru. Treti volné
otoény usek je naproti tomu axialn¢ a/nebo radialn€ presazen koném dvéma prvnim volné
otoénym usekum, ¢imz je vytvofena moznost, aby kazdé z okrajovych vedeni mohlo opisovat
uhel vétsi nez 120°. Okrajova vedeni obou prvnich volné oto¢nych useku se pfi tom neprekryvaji,
nybrz jsou ve sméru obvodu na sebe nasledn¢ navazana (radialné probihajici stfedové osy
piifazenych volné oto¢nych usekd maji uhlovou rozte¢ vétsi nez 120°), zatimco okrajové vedeni
piifazené k treti arctacni zapadce se s obéma ostatnimi okrajovymi vedenimi thlové prekryva,
pfitom vsak je radialn¢ a/nebo axialn€ k obéma prvnim okrajovym vedenim pfesazeno, a je tedy
od nich prostorové oddéleno.

Aby ob¢ aretacni zapadky, které jsou prifazeny k obéma vzajemné nepfesazenym volné otoCnym
usckum, mohly spoluptisobit s voln¢ oto¢nymi useky a s prislusnymi okrajovymi vedenimi, ma
kazda z nich po jednom vystupku, pficemz tyto maji ve sméru obvodu kolem osy otaceni
navzajem uhlovou rozte¢ vétsi nez 120°. Zakladem toho je, ze pokud dva volné otocné useky
jsou usporadany v axialné¢ totozné roviné a radialné stejné poloze a mezi jejich radialnimi
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sttedovymi osami maji uhlovou rozte¢ vétsi nez 120° museji mit vystupky na aretacnich
zapadkach odpovidajici uhlovou rozte¢ vétsi nez 120°, aby mohly spoluptiisobit se svymi
pfifazenymi voln¢ oto€nymi tseky.

Jsou-li aretacni zapadky ve sméru obvodu kolem osy otaceni usporadany ve stejné vzajemné
uhlové rozteci na prvni ¢asti mechanismu, jsou nastavce obou arctacnich zapadek, které jsou
pfisazeny k oném obéma axialné a radialn¢ vzajemné nepfesazenym volné otoCnym usekim,
usporadany s presazenim vzdy o urCity uhel kolem osy otaceni proti radialné probihajicim
stiedovym osam aretaCnich zapadek na aretacnich zapadkach, k dosazeni uhlové rozteée mezi
nastavei vétsi nez 120°. Nastavce se tedy nebudou nalézat na radialnich stfedovych osach
arctacnich zapadek, nybrz jsou vzdy usporadany s presazenim smérem k vnéjSimu okraji doprava
nebo doleva od stfedové osy dané arctacni zapadky.

K dosaZeni uhlové rozte€e mezi nastavei vetsi nez 120°, je také mozno usporadat aretacni
zapadky ve sméru obvodu kolem osy otaCeni s nestejnomérnym rozloZzenim na prvni Casti
mechanismu, priCemz ty aretani zapadky, které jsou prifazeny k obéma axialné ¢i radialné
nepiesazenym volné otoénym usekiim, vykazuji ve sméru obvodu kolem osy otaceni uhlovou
rozteC vEétsi nez 120°, méfeno mezi radialné probihajicimi stfedovymi osami aretacnich zapadek.
Pak jsou vystupky umistény vzdy na stfedové ose aretacnich zapadek.

Pro rozmisténi vystupkil na aretac¢nich zapadkach pro zabér svolné oto€nymi useky a prislusnymi
okrajovymi vedenimi lze uvazovat rizné¢ moznosti. Nejprve je mozno jednotlivé naformovat
jeden vystupek na zakladnim télese kazdé arctacni zapadky. Pii rozvinuti tohoto feSeni lze vsak s
vyhodou pro vytvorfeni vystupku pouzit stavebnicovy prvek, usporadany na zakladnim télese
arctacni zapadky. Pro kazdou aretacni zapadku lze pouzit zakladni téleso, pfiCemz v zavislosti na
zadan¢ poloze a provedeni vystupku je mozno stavebnicové prvky meénit. Stavebnicovy prvek
muze byt napfiklad zalisovanym prvkem, ktery se zamackne do vybrani v zakladnim télese
arctacni zapadky a muze byt zhotoven z kovu.

U jednoho vyhodného provedeni je také mozno vytvorit stavebnicovy prvek tak, ze jej lze spojit
s¢ zakladnim t€lesem tak, ze rizné nasmérovani vytvafi rizné vystupky na arctacni zapadce. Ma
to dalsi vyhodu v tom, Ze je mozno vytvofit rizné vystupky s pouzitim téhoz stavebnicového
prvku. V zavislosti na nastaveni a usporadani stavebnicového prvku na zakladnim télese aretacni
zapadky se tak vyvareji vhodnym zptsobem vzajemn¢ presazené vystupky.

Pro vytvofeni riznych vystupku na zakladnim télese arctacni zapadky je pfipadné téz mozno
zridit Cep s presazenim vuci stfedové ose. Tento Cep muze preCnivat na ob€ strany mimo zakladni
téleso, pfiCemz je mozno pro ziskani pfesazeni vystupku Cep otacet vlevo nebo vpravo od
stiedové osy. To vyzaduje souCasné feSeni protistrany na useku aretacni zapadky na prvni ¢asti
mechanismu, umoziuje to vSak pouziti konstrukéné jednotné arctacni zapadky pro vystupek
vlevo nebo vpravo od stfedové osy.

Alternativné je mozno usporadat takovy &ep na aretaéni zapadce i jako posuvny. Cep pii tom
vy€niva v jedné poloze po jedné stran¢ aretacni zapadky a vytvari vystupek vlevo ¢i vpravo od
stiedové osy. K vytvoreni vystupku na druh¢ stran¢ od stfedové osy, otoCime arctacni zapadku a
¢ep protlacime skrz zapadku. Pak neni tfeba provadét uvoliiovani na prvni ¢asti mechanismu.

Objasnéni vvkresu

Podstata vynalezu je nasledné blize objasnéna na prikladech provedeni, uvedenych na obrazcich,
které znazormuji:

obr. 1 perspektivni pohled na dil¢i fez aretaCnim mechanismem;
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obr. 2 perspektivni pohled na jedno z provedeni prvni ¢asti aretatniho mechanismu s
vodicimi prvky a na ném uloZenymi uloznymi prvky;

obr. 3 pohled shora na arctacni zapadky instalované na prvni ¢asti aretacniho
mechanismu podle obr. 2;

obr. 4 pohled shora na uspofadani podle obr. 3, navic znazomiujici prvni kruhovou
vlozku spolupusobici s vystupky dvou aretacnich zapadek;

obr. 5 pohled na uspofadani podle obr. 3, navic znazomujici prvni kruhovou vlozku v
axialnim presazeni, spoluptisobici s vystupkem treti aretacni zapadky;

obr. 6A, 6B pohledy na fez aretacni zapadkou, spolupusobici s druhou kruhovou vlozkou

podle obr. 4;

obr. 6C, 6D  pohledy na fez aretacni zapadkou, spolupusobici s druhou kruhovou vlozkou
podle obr. 5;

obr. 7A perspektivni pohled na zakladni téleso aretacni zapadky;

obr. 7B, 7C  pohledy na stavebnicovy prvek pro spojeni se zakladnim té€lesem podle obr. 7A;

obr. 8A-8C pohledy na tfi aretacni zapadky s rizné nasmérovanymi stavebnicovymi prvky,
usporadanymi na zakladnim télese podle obr. 7A, vytvarejicimi nizné vystupky;

obr. 9 pohled na aretacni zapadku usporfadanou podle obr. 2, vytvorenou podle obr. 8A-
8C na prvni ¢asti aretatniho mechanismu, navic pfedstavujici prvni kruhovou
vlozku spolupusobici s vystupky dvou aretacnich zapadek;

obr. 10 pohled na aretacni zapadku usporadanou podle obr. 2, vytvorenou podle obr. 8A-
8C na prvni ¢asti aretaéniho mechanismu, navic predstavujici axialn¢ pfesazenou
druhou kruhovou vlozku spoluptisobici s vystupkem tfeti aretacni zapadky;

obr. 11 schematicky pohled na kruhovou vlozku s na ni instalovanymi navzajem radialné

presazenymi okrajovymi vedenimi.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Obrazek 1 ukazuje perspektivni pohled na casteCny fez jednim provedenim aretaéniho
mechanismu 1, jehoZ je mozno pouzit napriklad pfi prestavovani sedadla k nastaveni sklonu
opcradla sedadla. Konstrukéné shodné aretacni mechanismy 1 jsou pfitom po obou stranach
opéradla usporfadany kyvné podél axialni osy opfradla se vzajemnym pfesazenim a jsou
navzajem spojeny ovladaci hfideli probihajici podél osy A otaceni aretaCniho mechanismu 1.
Aretani mechanismus 1 k aretaci polohy opéradla ve vztahu k sedaci plose sedadla vozidla a
udrzuje opéradlo vdané poloze k sedaci plose sedadla. Pomoci ovladaci packy je mozno uvést v
¢innost ovladaci hfidel vzajemné spojenou s aretacnim mechanismem 1, ¢imZ se arctace
arctacniho mechanismu 1 uvolni a umozni prestaveni polohy opéradla.

Aretacni mechanismus 1 znazomény na obrazku 1 sestava z prvni ¢asti 2 aretaéniho mechanismu,
ktera je kolem osy A otaCeni otoén¢ spojena s druhou ¢asti 3 arctaniho mechanismu
prostfednictvim upinaciho krouzku 5 napevno upevnéného na prvni Casti 2 mechanismu. Pfi
pouziti k aretaci polohy opéradla je mozno prvni ¢ast 2 mechanismu spojit napfiklad se sedaci
plochou sedadla a druhou ¢ast 3 mechanismu s opéradlem, pficemz osa vykyvu mezi opéradlem a
sedaci plochou sedadla odpovida ose A otaceni aretacniho mechanismu 1.
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Na prvni ¢asti 2 mechanismu jsou pro aretaci uspofadany tfi aretacni zapadky 25 s thlovymi
rozteCemi 120° vzajemné presazené kolem osy A otaceni, kter¢ jsou na prvni ¢asti 2 mechanismu
uloZeny posuvné pres vodici prvky 21°, 22° do radialniho prestavného sméru V a mohou byt
uvedeny do aretacni polohy aretaéniho mechanismu 1 pomoci uvedeni vnéjsiho ozubeni 250 do
zabéru s ozubenim 31 druhé ¢asti 3 mechanismu, vytvofen¢ho jako vnitini ozubeni na kruhovém
useku 33.

Ve stavu podle obrazku 1 se nalézaji aretacni zapadky 25 v radialn¢ smérem ven vysunuté
poloze, v niz svym ozubenim 250 zabiraji do ozubeni 31 druhé ¢asti 3 mechanismu. Za tohoto
stavu je aretaCni mechanismus 1 aretovan, takze prvni ¢ast 2 mechanismu nemuze vykonavat
kyvny pohyb vzhledem k druhé ¢asti 3 mechanismu.

Pri provedeni podle obrazku 1 jsou vodici prvky 21', 22' které¢ navad¢ji aretacni zapadky 25 v
radialnim sméru provedeny jako vypouklé, ve sméru druhé ¢asti 3 mechanismu useky vystupujici
z kotoucovitého zakladniho télesa 20 slouzi k radialnimu vedeni arctacnich zapadek 25 a dale k
uloZeni prvni ¢asti 2 mechanismu na druhé ¢asti 3 mechanismu. Za timto ucelem vodici prvky
21', 22' syymi vng&jSimi useky 211", 221' kluzn¢ priléhaji k ozubeni 31 druhé ¢asti 3 mechanismu,
vytvorené jako vnitini ozubeni, takZe prvni ¢ast 2 mechanismu zistava volné vykyvna kolem osy
A otaceni vzhledem k druhé ¢asti 3 mechanismu.

Aretace aretatniho mechanismu 1 se uskuteCiiuje pomoci aretacnich zapadek 25, které v
arctovaném stavu jsou prostiednictvim ozubeni 250 v zabéru s ozubenim 31 druhé asti 3
mechanismu. Ovladani aretacnich zapadek 25 k provedeni aretace aretaéniho mechanismu 1 nebo
k uvolnéni aretace se pritom provadi prostfednictvim ovladaciho prvku 4, uspofadaného mezi
prvni ¢asti 2 mechanismu a druhou ¢asti 3 mechanismu, ktery je vytvofen jako kotou¢ a ma pro
vtazeni ovladaciho hridele stfedovou uloznou dutinu 42 prostupujici skrz ¢asti 2, 3 mechanismu
ve vybranich 27, 32

Na ovladacim prvku 4 jsou kolem osy A otaceni vytvofeny konstrukéné totozné kulisy 41,
vzajemné presazené o 120°, do kterych zasahuje vzdy jeden ovladaci prvek 251 arctacni zapadky
25. Kazdy ovladaci prvek 251 priléha k vnéjs§imu kulisovému useku 410 kulisy 41 a klouze pfi
nataceni ovladaciho prvku 4 kolem osy A otaceni podé¢l vnéjsiho kulisového tseku 410.

Na ovladacim prvku 4 je na zadni stran€ usporadan vypoukly, s pfesahem tvarovany ovladaci
krouzek, tvofici po svém vné&jSim obvodu vodici usek 430, ktery se pres vacku 252, vytvofenou
na spodnim konci aretacnich zapadek 25, dostava do styku se zapadkami 25 uloZzenymi na prvni
¢asti 2 mechanismu.

V aretovaném stavu, pfi némz jsou arctacni zapadky 25 vysunuty radialné smérem ven a
prostfednictvim svych ozubeni 250 a jsou v zabéru s ozubenim 31 druhé ¢asti 3 mechanismu, se
naléza ovladaci prvek 251 aretacni zapadky 25 v dotyku s radialné ven presazenym vnéj§im
kulisovym usekem 410, a soucasné priléha vacka 252 arctacni zapadky 25 vzdy k jednomu
rovn¢z smérem ven presazenému useku vodiciho tseku 430.

Prostrednictvim ovladaciho prvku 4 jsou tak aretacni zapadky 25 udrZzovany v zabéru s ozubenim
31 druhé ¢asti 3 mechanismu.

K ovladani aretacnich zapadek 25 se ovladaci prvek 4 vykyvne kolem osy A otaceni, pfi pohledu
podle obrazku 1 je to proti sméru hodinovych rudiéek. Ovladaci prvek 251 kazdé¢ jednotlivé
arctacni zapadky 25 se pfitom posouva podél vnéjSiho kulisového useku 410 dané prifazené
kulisy 41, a dale vacka 252 vytvofena na spodnim konci aretacni zapadky 25 se posouva po
vodicim useku 430, az se ovladaci prvek 251 dostane do styku s radialné smérem dovnitf
presazenym usekem vnéjSiho kulisového useku 410 a vacka 252 do styku s radialné smérem
dovnitf presazenym usekem vodiciho useku 430 a tim se aretacni zapadka 25 vtahne radialné
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dovnitf. V tomto odblokovaném stavu jiz aretacni zapadka 25 nezabira do ozubeni 31 druhé ¢asti
3 mechanismu, takze prvni ¢ast 2 mechanismu je odblokovana od druh¢ Casti 3 mechanismu a lze
Jji voln€ vykyvnout kolem osy A otaceni vzhledem k druhé ¢asti 3 mechanismu.

Jak je znazormnéno na obrazku 1, jsou u prvni ¢asti 2 mechanismu v komurkach 23 usporadany
pruzici prvky 24, které jsou pomoci pridrznych prvku 230 pridrzovany na prvni ¢asti 2
mechanismu. Pruzici prvky 24 tlaci ovladaci prvek 4 relativné smérem k prvni casti 2
mechanismu do aretovaného stavu podle obrazku 1, takze pokud neni aktivovan ovladaci prvek
4, arctacni mechanismus 1 drzi aretacni zapadku 25 v arctované poloze a prvni ¢ast 2
mechanismu je aretovana vzhledem k druhé ¢asti 3 mechanismu.

Obrazek 2 zobrazuje perspektivni pohled na provedeni prvni ¢asti 2 mechanismu, kde jsou
zfizeny vodici prvky 21') 22' pro vedeni vzdy jedné aretacni zapadky 25 (na obrazku 2
nezakresleny) a oddélen¢ od vodicich prvka 21', 22' vytvofené ulozné prvky 26. Odhlédneme-li
od strukturovani prvni ¢asti 2 mechanismu, konstrukce a zpusob funkce aretacniho mechanismu
1, pouzivajiciho této modifikované prvni Casti 2 mechanismu, odpovida vySe popsanému
aretaCnimu mechanismu 1, zobrazenému na obrazku 1.

Vodici prvky 21, 22 vytvareji vzdy ve dvojicich vzajemné rovnob€zné probihajici useky 210, 220
vedeni zapadek, mezi nimiz jsou vedeny zapadky. Prvni ¢ast 2 mechanismu je feSena k ulozeni
celkem tfi zapadek, takze prvni ¢ast 2 mechanismu ma celkem Sest vodicich prvka 21, 22. Vodici
prvky 21, 22 jsou vytvoreny jako vypouklé, v axialnim sméru pre¢nivajici useky na kruhovém
zakladnim t¢lese 20 prvni ¢asti 2 mechanismu. Tfi ulozné prvky 26 jsou vytvoreny jako
samostatné prostorové oddélené vypouklé tseky, které jsou vzajemné presazeny po 120° a maji
vngj§i zakfiveny ulozny usek 260, ktery pfi namontovaném areta¢nim mechanismu 1 (viz obr. 1)
kluzn¢ priléha k ozubeni 31 druh¢é ¢asti 3 mechanismu. Prvni ¢ast 2 mechanismu je uloZzena
kyvné kolem osy A otaceni vzhledem k druhé ¢asti 3 mechanismu prostfednictvim uloznych
prvku 26, pokud aretaéni zapadky nejsou v zabéru s ozubenim 31 druhé ¢asti 2 mechanismu.

Pii provedeni podle obrazku 2 jsou na vnéjSich usecich vodicich prvku 21, 22 vytvorena k
ozubeni 211, 221, ktera jsou pfivracena smérem k ozubeni 31 druhé ¢asti 3 mechanismu. Za
normalniho provozu aretacniho mechanismu 1 sice tato ozubeni 211, 221 nejsou v zabéru s
ozubenim 31 druhé Casti 3 mechanismu, avSak pri zat€zi nehodového charakteru mohou vstoupit
do zabéru s timto ozubenim 31 pro vytvofeni pfidavné opory.

Na obrazku 3 je znazornéna prvni ¢ast 2 mechanismu podle obrazku 2 véetné na ni usporadanych
arctacnich zapadek 25a, 25b, 25¢. Pii tomto provedeni jsou aretacni zapadky 25a, 25b, 25¢
rozloZeny na prvni ¢asti 2 mechanismu rovhomémeé a ve dvojicich maji uhlové rozestupy mezi
svymi radialnimi stfedovymi osami vzdy 120°.

Na vSech aretacnich zapadkach 25a, 25b, 25¢ je vytvofen vystupek 28a, 28b, 28¢c pro zabér s
axialné navzajem presazenymi kruhovymi vlozkami 6, 7 znazoménymi na obrazcich 4 a 5.

Kruhové vlozky 6, 7 podle obrazki 4 a 5 jsou jednotlivé s oto¢nou pevnosti usporadany na druhé
¢asti 3 mechanismu (viz obr. 1), a za tim je mozno vlozit je do kruhového useku 33 druh¢ ¢asti 3
mechanismu.

Kruhové vlozky 6, 7 definuji axialné pfesazené fidici roviny s okrajovymi vedenimi, ktera jsou
jednotlivé vytvorena radialn¢ vnitini hranou 60, 70 kruhovych vlozek 6, 7. Okrajova vedeni jsou
pfitom definovana tseky 61, 63, 65 a radialn¢ dovnitf presahujicimi volné oto¢nymi useky 62, 66
kruhové vlozky 6 resp. usekem 71 a radialné dovnitf pfesahujicim volné otonym usekem 72
kruhové vlozky 7. Voln¢ oto¢né useky 62, 66, 72 jsou uzpusobeny pro zabér s vystupky 28a, 28b,
28c¢, pricemz tim, Ze voln¢ otocné useky 62, 66 jsou vzhledem k tsekim 61, 63, 65, resp. 71
pfesazeny radialné smérem dovnitf, nemohou byt vystupky 28a, 28b, 28¢ posunuty do radialné¢
vngj§i polohy, kdyz vystupky 28a, 28b, 28¢ zustavaji vzdy v uhlovém rozsahu jednoho z voln¢
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otoénych useki 62, 66, 72, ¢imz nemohou vstoupit do zabéru s ozubenim 31 druhé casti 3
mechanismu.

Vystupky 28a, 28b, 28¢ tim vymezuji rozsah volného otaceni (vykyvu) y2 na obrazku 4, ve
kterém aretace aretacniho mechanismu 1 neni mozna a druha ¢ast 3 mechanismu se muze volné
bez piekazky vychylovat vzhledem k prvni ¢asti 2 mechanismu. Pokud za stavu, kdy se vystupky
28a, 28b, 28¢ nachazeji v uhlové rozteci nékterého z volné oto¢nych useka 62, 66, 72, neni jiz
aktivovan ovladaci prvek 4, napriklad protoze kdyz se ovladaci packa pusti, dostanou se
vystupky 28a, 28b, 28c do styku vzdy s jednim z voln¢ otoénych useki 62, 66, 72, aniz by tim
doslo k aretaci aretacniho mechanismu 1.

Jak je znazoméno na obrazku 3, je vystupek 28b usporadan na stfedové ose Mb aretacni zapadky
25b. Vystupky 28a, 28¢ arctacnich zapadek 25a, 25¢ jsou naproti tomu presazeny o thel a
pfipadn¢ o protismérny uhel o’ oproti stfedové ose Ma, Mc aretacnich zapadek 25a, 25¢, takze
tim vznikne uhlova rozte¢ mezi vystupky 28a, 28c vétsi nez 120° ato 120° +2a.

Vystupek 28b je vytvorfen k tomu, aby spoluptisobil s kruhovou vlozkou 7 axialn¢ presazené
fidici roviny podle obrazku 5. Vystupky 28a, 28¢ naproti tomu spolupusobi s kruhovou vlozkou 6
axialn¢ presazené ridici roviny podle obrazku 4. Vystupek 28a (a prislusné vystupek 28¢) je
vytvoren tak, aby mohl vstoupit do vzajemného spoluptisobeni pouze s kruhovou vlozkou 6,
ktera je usporadana v sousedstvi axidlni roviny aretaCnich zapadek 25a, 25b, 25¢, jak je
znazom¢no na obr. 6A a 6B. Vystupek 28b je naproti tomu usporadan na aretacni zapadce 25b s
radialnim relativnim pfesazenim vzhledem k vystupkium 28a, 28c, a protoze usek 71 je vzhledem
k asekum 61, 63, 65 kruhové vlozky 6 usporadan v radialné dale dovnitf posunuté poloze, stejné
tak jako voln¢ oto¢ny usek 72 vzhledem k volné¢ otocnym usekim 62, 66, muze vystupek 28b
vstoupit do vzajemného spoluptisobeni pouze s kruhovou vlozkou 7.

Kruhové vlozky 6, 7 definuji okrajova vedeni v axialné rozdilnych rovinach, ktera jsou soucasné
navzajem radialné presazena. Voln¢ otocné useky 62, 66 kruhové vlozky 6 se pfitom nachazeji v
téze axialni roving, v téze radialni poloze (tj. bez radialniho presazeni). Volné oto¢ny tsek 72
kruhové vlozky 7 je naproti tomu vzhledem k voln¢ otoénym usekiim 62, 66 presazen radialng i
axialng.

Timto zpusobem se dosahuje pro aretaéni mechanismus 1 rozsahu oto¢eni (vykyvu) (obr.4)
opisujiciho uhel B vétsiho nez 120°, ktery podle uhlové rozteCe mezi vystupky 28a, 28¢ ¢ini
120°+2a. V rozsahu tohoto rozsahu vykyvu B mohou se vystupky 28a, 28c pohybovat po
kruhové vlozZce 6, aniz by zasahly do okrajového vedeni kteréhokoliv jiného vystupku 28a, 28c.

Volné otocny usek 72 se nachazi v axialné 1 radialn€ jiné poloze, takze vystupek 28b nemiize
vstoupit do zab&ru s kruhovou vlozkou 6.

Na obrazcich 4 a 5 je znazornén aretani mechanismus 1 v aretované poloze, odpovidajici
vychozi poloze napfiklad pfi vztyéeném opéradle. Z této polohy je mozno pfi uvolnéni aretace
vykyvnout prvni ¢ast 2 mechanismu oproti druhé ¢asti 3 mechanismu proti sméru hodinovych
rucicek, ¢imz se vystupky 28a, 28b, 28¢ arctacnich zapadek 25a, 25b, 25¢ pohnou po kruhové
vlozce 6 resp. po kruhové vlozce 7 proti sméru hodinovych ruéi¢ek. Po vychyleni prvni ¢asti 2
mechanismu o pomémé maly uhel yl (viz obr. 4) vstoupi vystupek 28a do thlové roztece volné
otoéného tuseku 62, vystupek 28b do uhlové roztece volné otocného useku 72 a vystupek 28¢ do
uhlové roztece volné otocného useku 66. V rozteci thlu y2 (viz obr.4) nemohou aretacni zapadky
25a, 25b, 25¢ vstoupit do zabéru s ozubenim 31 druhé ¢asti 3 mechanismu. V rozte¢i uhlu y2
tudiz neni mozna aretace aretacniho mechanismu 1. Teprve po opusténi rozteée uhlu y2 pii
dal$im vykyvnuti areta¢niho mechanismu 1 se vystupky 28a, 28b, 28c dostanou do useku 63, 71,
61 kruhové vlozky 6, resp. kruhové vlozky 7 a tim mimo oblast volné oto¢nych useku 62, 66, 72.
V rozte€i uhlu y3 je pak aretace aretacniho mechanismu 1 opét mozna.
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Obrazek 7B a obrazky 8A az 8C znazornuji sestavu aretacnich zapadek 25a, 25b, 25¢ se
zakladnim t€lesem 256, na némz je pro vytvoreni vystupku 28a, 28b, 28¢c mozno usadit
stavebnicovy prvek 28. Stavebnicovy prvek 28 (obr. 7B, 7C) ma useky 280, 281, 282 slouzici
jednak k lisovacimu spojeni se zakladnim télesem 256 a dale, v zavislosti na smérovani
stavebnicového prvku 28 na zakladnim télese 256, k vytvoreni vystupku 28a, 28b, 28c.

Pro spojeni stavebnicového prvku 28 se zakladnim télesem 256 ma zakladni téleso 256 vybrani
254, do n¢hoz lze zalisovat usek 280 stavebnicového prvku 28. Vybrani 254 ma kromé bocni
dutiny 255, vytvofené na ulozeni useku 281 stavebnicového prvku 28. Jak znazomiuji obrazky 8A
az 8C, lze diky vybrani 254 a dutinam 255 spojovat stavebnicovy prvek 28 se zakladnim télesem
256 zalisovanim udseku 280 v ruzném nasmérovani za vytvoreni levostranného nebo
pravostranného vystupku 28a, 28c. Na obr. 8A, 8B je vidét, Ze vystupky 28a, 28c jsou tvoreny
vzdy pomoci useku 282 stavebnicového prvku 28, a Ze stfedovy vystupek 28b je vytvofen
zalisovanim useku 281 do dutin 255, a na obr. 8C je vidét, ze vystupek 28b je vytvofen usekem
280 stavebnicového prvku 28.

Na obrazku 9 a 10 jsou znazomény takto sestavené aretacni zapadky 25a, 25b, 25¢ za stavu
usporadaného na prvni ¢asti 2 mechanismu v soucinnosti s kruhovou vlozkou 6 prvni fidici
roviny (obr. 9) a s kruhovou vlozkou 7 axialné pfesazené druhé fidici roviny (obr. 10). Zpiisob
funkce je podobny, jak je popsano na zaklad¢ obrazku 3 az 6.

Obrazky 9 a 10 navic znazoriuji ovladaci kotou¢ 4 spojeny s ovladacim prvkem 4 (obr. 1), ktery
pii ovladani spoluptisobi s aretacnimi zapadkami 25a, 25b, 25¢.

Na obrazku 11 je znazomén priklad provedeni kruhové vlozky 6° do niz jsou vylisovany tfi
radialné vzajemné presazené volné otocné useky 811, 821, 831. Kruhova vlozka 6° definuje tii
radialné presazena okrajova vedeni ve form¢ prvni kulisy 81, druhé kulisy 82 a radialné vnitini
hrany 83 se useky 810, 811, 812 (kulisa 81), 820, 821, 822 (kulisa 82), 830, 831, 832 (vnitini
hrana 83).

Volné otocné useky 811, 821, 831 lezi v jedné axialni roviné, jsou vSak vzajemné radialné
pfesazeny, takze vychazejici okrajova vedeni opisuji vzdy uhel B vétsi nez 120° a pritom se
uhlové prekryvaji. Rozsah vykyvu aretacniho mechanismu 1, odpovidajici uhlu B mize byt tedy
vetsi nez 120°, protoze diky radialnimu pfesazeni okrajovych vedeni je vylouceno, aby vystupek
arctacni zapadky spolupusobici s jednim okrajovym vedenim vstoupil do okrajového vedeni jiné
aretacni zapadky.

Rozsah vynalezu neni omezen popisem vyse uvedenych prikladi provedeni.

Okrajova vedeni mohou byt misto pouzivani kruhovych vlozek, napf. integraln¢ zalisovana do
druhé casti 3 mechanismu. Zalisovanim okrajovych vedeni by takto vznikla druha ¢ast 3
mechanismu, ktera by byla individualné prizptsobena aretaéniho mechanismu 1 s pozadovanym
rozsahem vykyvu.

Existuje dale moznost pouzit misto rovnoméme¢ rozlozenych aretacnich zapadek 25a, 25b, 25¢
podle obrazku 3, aretacni vlozky nerovnomémé rozlozené na prvni ¢asti 2 mechanismu a v jejich
stfedu vytvofit jednotlivé vystupky. Timto by se dosahlo mezi dvéma z pouzitych aretacnich
zapadek thlové roztece vEtsi nez 120°.

Navic je mozno vytvorit tfi axialn¢ presazena okrajova vedeni pouzitim tfi kruhovych vlozek,
spolupusobicich s odpovidajicimi vystupky na danych tfech areta¢nich zapadkach.
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PATENTOVE NAROKY

1. Arectacni mechanismus pro vzajemné upnuti dvou dila vozidla, obsahujici:

— prvni ¢ast (2), na které jsou posuvné usporadany tfi aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢),

— druhou ¢ast (3), usporadanou oto¢n¢ kolem osy (A) otaceni vzhledem k prvni ¢asti (2),
obsahujici ozubeni (31) a volné otoéné useky (62, 66, 72; 811, 821, 831),

— kde aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢) jsou uzpusobeny pro uvedeni do zabéru s ozubenim (31)
pro aretaci prvni ¢asti (2) vzhledem k druhé ¢asti (3),

— a kde je kazd¢ areta¢ni zapadce (25a, 25b, 25¢) pfifazen voln¢ otocny usek (62, 36, 72; 811,
821, 831), uzpusobeny k zabranéni zabéru aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢) s ozubenim (31),
vyznacujici se tim, ze

jeden z volng oto¢nych useku (62, 66, 72; 811, 821, 831) je vzhledem k ose (A) otaceni presazen v
axialnim sm¢ru vzhledem ke zbyvajicim volné otoény tsekum (62, 66, 72; 811, 821, 831).

2. Areta¢ni mechanismus podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze rozsah vykyvu druhé ¢asti (3)
mechanismu vzhledem k prvni ¢asti (2) mechanismu je vétsi nez 120°.

3. Arctacni mechanismus podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Z¢ kazda aretacni zapadka
(25a, 25b, 25¢) ma jeden vystupek (28a, 28b, 28¢) vycnivajici v axialnim sméru vuci zapadce (25a,
25b, 25¢), ktery je uzptsoben k zabéru s pfifazenym volné otoénym tsekem (62, 66, 72; 811, 821,
831).

4. Aretacni mechanismus podle kteréhokoliv z naroku 1 az 3, vyznacujici se tim, ze kazdy volné
otoény usek (62, 66, 72; 811, 821, 831) je radialn¢ presazen smérem dovnitf vzhledem k ose (A)
otaceni oproti alespon jednomu dal§imu volné€ otoénému useku (61, 63, 65, 71; 810, 812, 820, 822,
830).

5. Arcta¢ni mechanismus podle naroku 4, vyznacujici se tim, Ze okrajové vedeni definujici drahu
vykyvu druh¢ ¢asti (3) mechanismu vzhledem k prvni ¢asti (2) mechanismu je tvofeno kulisou (81,
82) nebo radialné vnitini hranou (60, 70, 83) druhé casti (3) arctacniho mechanismu.

6. Aretacni mechanismus podle naroku 4 nebo 5, vyznac€ujici se tim, ze okrajové vedeni je
vytvoreno na kruhové vlozce (6, 7, 8), ktera je otocné pevné usporadana na druhé casti (3)
mechanismu.

7. Aretacni mechanismus podle naroku 4 nebo 5, vyznac€ujici se tim, ze okrajové vedeni je
soucasti druhé ¢asti (3) mechanismu.

8. Arctacni mechanismus podle kter¢hokoliv z naroku 1 az 7, vyznadujici se tim, ze dva voln¢
oto¢né useky (62, 66) jsou vzhledem k ose (A) otaceni umistény vedle sebe v axialnim 1 v radialnim
sm¢éru, zatimco tfeti volng otocny usek (72) je vzhledem ke dvéma ostatnim voln€ otoénym usekim
(62, 66) presazen v radialnim a/nebo axialnim sméru.

9. Arcta¢ni mechanismus podle naroku 8, vyznacujici se tim, Ze dva voln¢ oto¢né useky (62, 66)
volného vykyvu maji mezi svymi radialnimi stfedovymi osami tthlovou rozte¢ ((3) vétsi nez 120°.

10. Aretacni mechanismus podle jednoho z naroki 8 nebo 9, vyznacujici se tim, Ze vystupky (28a,
28c) aretacnich zapadek (25a, 25¢) pfifazenych k volné otoény usekiim (62, 66) maji mezi sebou
uhlovou rozteé (6) vétsi nez 120°.

11. Aretacni mechanismus podle naroku 10, vyzna€ujici se tim, Ze aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢)

maji stejnou vzajemnou thlovou rozte€, zatimco vystupky (28a, 28c) maji presazeni o uhel (a, a')
vzhledem k radialn¢ probihajicim stfedovym osam (Ma, Mc) aretacnich zapadek (25a, 25¢).
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12. Aretacni mechanismus podle naroku 10. vyzna€ujici se tim, Ze aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢)
maji ruzné roztee, pricemz aretacni zapadky (25a, 25¢) maji uhlovou rozte¢ ((3) vétsi nez 120° a
oba vystupky (28a, 28¢) jsou usporadany na stfedové ose (Ma, Mc).

13. Arectacni mechanismus podle kteréhokoliv z predchozich naroku, vyznadujici se tim, Ze na
zakladnim télese (256) aretacni zapadky (25a, 25b, 25¢) je usporadan stavebnicovy prvek (28) pro
vytvoreni vystupku (28a, 28b, 28c).

14. Arectacni mechanismus podle naroku 13, vyznacujici se tim, ze¢ stavebnicovy prvek (28) je
zalisovatelny prvek, zalisovany do vybrani (254, 255) na zakladnim télese (256) aretacni zapadky
(25a, 25b, 25¢).

15. Arctacni mechanismus podle naroku 13 nebo 14, vyznaéujici se tim, Ze stavebnicovy prvek

(28) je uzpusoben ke spojeni se zakladnim télesem (256) pro vytvoreni riznych vystupku (28a, 28b,
28c) s odlisnym nasmérovanim.

11 vykresu
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Obr. 7B

Obr. 7C
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Obr. 10
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Obr. 11

-2 -



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings

