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(54) Za¥ireni pro pFipevinéni rypaciho pfitné posouvatelného mechanismu

Vyndlez se tykd zapizen{ pro piipevnén{ rypaciho pP{¥nd posouvatelného mechanismu
k rému stroje, které umoZnuje plynulé nastavovéni poloby tohoto mechanismu v pFidném sméru.

Dobosud znémé provedeni takovych pfipevﬁovacich zarizeni poufivajl napPiklad svérné
¥rouby ru¥nd dotahované, tok¥e p¥i manipulovéni za ulelem presunuti rypactho pracovniho
mechanismi ve smdru napfi¥ stroje je mutno, aby strojnfk vicekrdt opustil svoje pracovigte
ne stroji, nebo je pro tuto menipulaci nutnd dal3l osoba. V jinyeh p¥ipadech, kdy ovlédéni
takového phipeviovaciho zadizent Je uskutednovéno pifmo z pracovi¥t® osoby, kterd obsluhuje
stroj, prostiednictvim hydraulickych nebo hydraulickomechanickgch svdrngch jednotek, byvé
pou¥ito principu &elniho sevieni obdobného jako v pPipadd aplikovani #roubd, coZ vyZaduje
vysoké hodnoty pritladnygch sil pro dosadeni po¥adované velikosti t¥ent.

Jind provedeni zase nejsou aplikovetelnd pro p¥ipady, kdy rypaci pracovni mechanismus
je vybaven svisle v¥suvnymi podpdrami, JjejichZ nevysuvné $4sti Jsou integréln{ s vodicimi
elementy pii¥ného poscuvéni. Dals{ nevyhodou doposud zndmych provedeni je zvdt3ovani tlaku
média, jeho¥ prostfednictvim jsou vytvdfeny svdrné sily, resp. zv§Send namdhéni pruinych
#dat{ mechanickych pBitladnych - svérnyeh jednotek ddinkem sil na néstroji rypeciho mechenis-
mu vznikajicich pti jeho pracovnim nasazeni,

Shora uvedené nevihody odstrenuje do znagné miry zaifizeni podie vyndlezu, jeho% pod-
stata spolfivéd v tom, %e je tvoreno dvdma nosniky vedeni pPidného posuvu (hornim a dolnim),
které jscu uchyceny k pevnym sloupk@m uchycenym Jk rému siroje. Horni a dolni nosnik je opa-
tien opdrnymi plochemi, z nichi jedna je svisld a druhd %fkmd. Tyto opdrné plochy sviraji
navzédjem ostry udhel. K opdrnym plochdm horniho a dolniho nosniku doléhd opérnd plocha hornt
konzoly a plocha tlmenu, ktery je vlo¥en mezi op&rncu plochu dolni konzoly a $ikmou opérnou
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plochu dolntho nosniku. Hornf a dolnf konzola jsou navzdjem propojeny deskou zdvésu, kterd
soudasné piiléhd ke svislym op&rnym plochém hornfho a dolntho nosnfku. Na vn&jsl plode des-~
ky zévésu je uchycena blokovaci Jednotka propojend Sroubem se t¥menem, Sroub Je.ukonZen me-
tici, kterd doléhd na kulovou plochu t¥mene.

Vyhodou provedeni zabfzent podle vyndlezu je krom$ mo¥nosti zeblokovani rypaciho
pracovniho mechanismu pFesunutého do libovolné polohy v celém rozsshu nastavovdnt Jjeho
p¥{¥né polohy, pridem# ovldddni této menipulace se uskutednuje pouze strojnikem p¥fmo
z mista jeho pracoviit® na stroji, rovn&¥ ta skute¥nost, %e k zablokovdn{ nestavend polohy
Je zapotfebi relativn¥ malych svérnych p¥{tladnych sil, co¥ vyplyvé z vyuiivén{ dinku
klinového uspo¥éddni tohoto za¥izent.

Daldi vyhoda provedeni podle vyndlezu spodfvd v tom, Ze rypné sily na néstroji - lopa-
t& vznikajfcef p¥i &innosti rypaciho pracovnfho mechanismu nemajf za ndsledek zv&tZovéni
tlaku média, jeho¥ prost¥ednictvim jsou vytvdPeny sv&rné sily pro zablokovéni nastavend
polohy rypeciho mechanismu, resp. v&t3f namdhdn{ pruZnych prvkd mechanického blokovéni
nastavené p¥{¥né polohy. K vyhoddm zaifzent podle vyndlezu pat¥f rovnd% tm skuteénost,
fe z&v¥s neni nutno p¥i montd%i na rém stroje nasunovat na elementy vedent pf{&ného posuvu
Ze strany, ve smiru napff3 stroje, cof rozSi¥uje moZnosti vyu¥iti tohoto za¥fzent. Zatize-
ni podle vyndlezu umo¥nuje pou%it pouze dva nosntky vedeni p¥1&ného posuvu, na rozdfl od
obvykle nutngych &ty¥ nosnfkd, co vytvé¥{ predpoklad pro zmendeni hmotnosti.

P¥ikled reelizovént za¥fzeni podle vyndlezu je zndzorndn na p¥iloZenych vykresech:

Na obr. 1 je znézorndn celkovy pohled na r¥paci mechanismus v8etnd nosnfkl vedend
pii¥ného posuvu a vysuvngeh podpér.

Na obr. 2 je zndzorn¥n ¥ez svislou rovinou pfes nosniky veden{ p¥{i&ného posuvu rypa-
ctho mechanismu.

Na obr. 3 je zndézorndn Yez pies nosniky vedeni p#f&ného posuvu svislou rovinou a bo¥ni
pohled na zévé&s, instaloveny na tdchto nosnicich, na elementy blokovéni p¥1&ného posuvu
a na otod s hydromotorem otode rypaciho pracovniho mechanismu.

Na obr. 4 je zndzornin Yegz Jednotkou pro blokovdni p¥f&ného posuvu; blokovacf, resp.
uvolnovaci sfla Je zde generovéna hydraulickym blokovénim vdle¥kem jedno&innym v kombinaci
s kovovymi pruZnymi prviy.

Zaffzeni podle vyndlezu podle obr. 1, 2, 3 je tvoreno hornim nosnfkem 2 a dolnfm
nosnfkem 3 vedeni p¥{&ného posuvu r¥paciho mechanismu, jejich¥ integrdlnf sou¥dstf Jjsou
pevné sloupky 1, svisle v¥suvnych podpdr 4 ry¥pactho mechanismu, které se nachdzejf na
koncich horntho a dolnfho nosnfku 2, 3 vedeni pFi¥ného posuvu. Celek sklddajfci se z hor-
niho a dolnfho nosnfku 2, 3 vedenf p¥f&ného Posuvu & pevnych sloupkd | podp¥r 4 mi¥e byt
pfipevndn k rdmu stroje budto nerozebiratelnym bez poruseni, nebo odnimatelnym zpisobem,

Ne hornim nosniku 2 je vytvodena Jednak svisld opdrnd plocha 21, jednek Sikmé op¥rnd plocha .
22; obdobn& na dolnfm nosnfku 3 vedeni p#{&ného posuvu rypactho mechanismi je vytvoiena
svisld op&rnd plocha 24 a &ikmé opdrnd plocha 23. Za¥izenf je ddle tvoFeno zdv&sem 7
r¥pacfho mechanismu, jeho¥ podstatnymi ¥4stmi jsou horni nosné konzoly 5, dolni nosnd
konzola 6, deska 8 z4v&su 7, konzoly 9 loZisek, v nich¥ je oto¥n& uloZena otod 10, nesouct
v¥lo¥inik 12 a hydraulicky vélec 13 v¥loZniku 12 rypactho mechanismu. X Jjedné z konzol 9

Je pPipevnén hydromotor 11 otode 10 generujfc{ ots¥ivy pohyb ry¥paciho mechanismu.

Horni nosnéd konzola 5 zévdsu T je opatiena Zikmymi op&rnymi plochemi 25, jejich¥ sklon
se shoduje se sklonem op&rné plochy_22 hornfho nosnfku 2 veden{ p¥{¥ného posuvu. Doln{

nosnéd konzola 6 zdv&su 7 Jje rovn¥% opatiena Sikmou .op&rnou plochou 26; jejf sklon Jje v3ak
odli¥ny od sklonu opérné plochy 23 dolnfho nosnfku 3 vedenf p¥f¥ného posuvu rypaciho me-
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chanismu. Svisld vzdélenost mezi horni 5 a dolni § nosnou konzolou zdvdsu 7 (neboli svdt-
lost) je vit3{ neZ svisly rozmdr ples horni a dolnf nosnik 2 a 3 vedeni p¥{&ného posuvu,
co¥ umo¥nuje montd% zdv¥su 7 na horni a dolnf nosnfk 2, 3 nasunutim ve sméru podélné osy
stroje, to jest kolmo na nosniky 2, 3. Pri posunovdni z4v8su I na horni a dolni nosniky

2, 3 vedeni p¥f&ného posuvu se deska 8 zdvdsu ] opfe o plachy 21, 24 @ plocha 25 se posléze
op¥e o plochu 22. .

Do klfnové mezery vzniklé mezi ¥ikmymi opérnymi plochami 26 =a 23 Je umistdn t¥men 17,
ktery je opatien vystupky gl,prostfednictvim kterych se opird o konzolu 6, ¥imZ je zabrén&no
relativnimu posouvéni t¥menu 17 vzhledem k z4vdsu 7 v bo¥nim sm¥ru, tedy ve smdru piesou~
vdni rypacino mechenismu. Na opagné strand desky 8 zévésu J, ne¥ se nachdézeji nosné konzoly
5 a 6, ve spodni Zdsti zavesu T v yrovni t¥mene 17 jsou umistdny blokovaci jednotky
(pPipadn¥ jen jedna blokovaci jednotka) 14, které mohou byt budto pouze hydraulické nebo
kombinované hydraulicko-mechanické. Blokovaci jednotka 14 zndzorn¥nd na obr. 4 vyuzivé
k zablokovéni nastavend polohy rypaciho mechanismu vyhradn® jenom sily vytvoFené kovovymi
pruzinami 18, zatfmco tlaku hydraulického systému Je, zde poufito pouze pro odblokovéni,
tedy ke stladeni pruZin 18 pied vlastnim pPesouvdnim rypaciho mechanismu v pP{¥ném sméru,

“které je uskute¥ndno vyuZitim nékterého z hydraulickgch vdlel rypacfho mechanismu nebo
hydromotoru otode.

Blokovaci jednotky 14 Jjsou spojeny se t¥menem 17 prostiednictvim &epld 15 2 matic 16.
Opteni matice 16 o t¥men 17 Je uskutedndno pres kulovou opsrnou plochu 28, co¥ umo¥nuje
vzéjemné naklondni timene 17 a ¥epu 13 vlastnd blokovacich jednotek 14. Tvar pridezu &epu
15 v mist$ jeho prichodu p¥es otvory v desce zédvdsu 8 neni rotadni, a to za U&elem zabrand-
ni pooté¥eni epu 15 vzhledem k desce 8 zdvésu T pPi nastavovéni velikosti pFitlaéné - blo-
kovaci sily, kterd se vytvari stlatovdnim pru%in 18 prostPednictvim pootddeni opérné ma-

tice 16 na Zepu 13. ’

Zapizen{ pro pripevndni pri¥ns posouvatelného rypacfho mechanismu podle vyndlezu je
mo¥no pou¥it zejména na vSech zemnich strojich vybavenych pFiZng posuvnym rypacim pracovnim
mechanismem, ktéry je obvykle umistén v zadnf ¥4sti stroje. Za¥izeni podle vyndlezu je
v&ak mo¥no aplikovat pro pPipevn¥ni jakéhokoliv posouvatelného celku, pro ktery je vyZado-
véno zablokovani neboli upnuti v libovolné, plynule nastavitelné poloze v mezich daného
rozsahu posouvani.

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizeni pro piipevndni rypaciho p¥i¥nd posouvatelného mechanismu k nosnikim vede-
ni uchycenym k pevnym sloupkim pfipevnénym k rdmu stroje, umo#nujici zablokovéni rypaciho
mechanismu nastaveného do libovolného mista v rozsahu prigného posuvu uUlinkem hydraulickych
blokovacich jednotek, kombinovengch pFipadné s mechanickymi pru¥nymi p¥itladnymi elementy,
vyznatujfci se tim, Ze je tyo¥eno hornim nosnfkem (2) s op¥rnymi plochami (21, 22) a dol-
nfm nosnfkem (3) s opdrnymi plochami (23, 24), kde na op&rnou plochu (22) priléhd pres svou
op&rnou plochu (25) horni nosnd konzola (5), kterd je deskou (8) z&v&su (7) spojend s dolni
nosnou konzolou (6) a dolni nosnd konzola (6) se svou op&rnou plochou (26) t&snd dotyké
t¥mene (17), ktery p¥iléhd svou 3ikmou plochou (20) k op&rné plo¥e (23) dolniho nosnfku
(3), pbifem# ke svislym opdrnym plochdm (21, 24) hornfho a dolnfho nosniku (2, 3) soudasn&
priléhd deska (8), na niZ z vn&j8i strany p¥iléhé blokovaci jednotka (14) propojend Sroubem
(15) se t¥menem (17), ktery Jje ukonden matici (16) doléhajici na kulovou plochu (28) t¥me-
ne (17). '

2. Zabtzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e svisld op8rné plocha (21) a opérné
plocha (22) hornfho nosnfku (2) svirajfl navzéjem ostry dhel a svisld op&rnd plocha (24)
a op&rn& plocha (23) dolnfho nosniku (3) svirajf navzdjem té% ostry dhel a se¥ikmeni plochy
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(22) horntho nosniku (2) Jje pod stejnym dhlem jako sedikment

plochy (25) hornf konzoly
(5).

3. Zatfzen{ podle bodu 1, 2, vyznadujici se tim, %e sedikment opérné plochy (26)
dolni nosné konzoly (6) je rozdflné ne¥ seSikment opérné plochy (23) dolniho nosnfku (3).

3 listy vykrest

Severografia, n. p., zévod 7. Most
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