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(54)实用新型名称

一种可升降的太阳能路灯

(57)摘要

本实用新型属于路灯技术领域，具体涉及一

种可升降的太阳能路灯。底座底部两端分别安装

第一电机和第二电机，第一电机输出端连接第一

传动轴，第一传动轴上套接第一锥齿轮，第一锥

齿轮啮合连接第二锥齿轮，第二锥齿轮上端固定

第一连接杆，第一连接杆顶部固定第一螺纹杆，

第一螺纹杆上螺纹连接第一安装座，第一安装座

上安装灯头，第二电机输出端连接第二传动轴，

第二传动轴上套接第三锥齿轮，第三锥齿轮啮合

连接第四锥齿轮，第四锥齿轮上端固定连接第二

连接杆，第二连接杆顶部固定第二螺纹杆，第二

螺纹杆上螺纹连接第二安装座，第二安装座上固

定安装太阳能电池板。可以实现灯头或太阳能电

池板的升降，操作方便，省时省力。
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1.一种可升降的太阳能路灯，包括底座(9)、灯杆(10)、灯头(8)以及太阳能电池板

(18)，其特征在于：所述底座(9)底部两端分别安装有第一电机(1)和第二电机(11)，所述第

一电机(1)输出端连接有第一传动轴(2)，所述第一传动轴(2)上套接有第一锥齿轮(3)，所

述第一锥齿轮(3)啮合连接有第二锥齿轮(4)，所述第二锥齿轮(4)上端固定连接有第一连

接杆(5)，所述第一连接杆(5)顶部固定有第一螺纹杆(6)，所述第一螺纹杆(6)上套接有第

一安装座(7)，所述第一安装座(7)与所述第一螺纹杆(6)螺纹连接，所述第一安装座(7)上

安装有所述灯头(8)，所述第二电机(11)输出端连接有第二传动轴(12)，所述第二传动轴

(12)上套接有第三锥齿轮(13)，所述第三锥齿轮(13)啮合连接有第四锥齿轮(14)，所述第

四锥齿轮(14)上端固定连接有第二连接杆(15)，所述第二连接杆(15)顶部固定有第二螺纹

杆(16)，所述第二螺纹杆(16)上套接有第二安装座(17)，所述第二安装座(17)与所述第二

螺纹杆(16)螺纹连接，所述第二安装座(17)上固定安装有所述太阳能电池板(18)，所述灯

杆(10)两端分别开有纵向的滑动槽，所述第一安装座(7)、第二安装座(17)外端分别滑动连

接于所述滑动槽中。

2.根据权利要求1所述的一种可升降的太阳能路灯，其特征在于：所述第一传动轴(2)

和所述第二传动轴(12)末端通过轴承转动连接。

3.根据权利要求1所述的一种可升降的太阳能路灯，其特征在于：所述第一螺纹杆(6)、

第二螺纹杆(16)顶部分别通过轴承与所述灯杆(10)顶部转动连接。

4.根据权利要求1所述的一种可升降的太阳能路灯，其特征在于：所述第一连接杆(5)、

第二连接杆(15)分别与所述底座(9)顶部转动连接。
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一种可升降的太阳能路灯

技术领域

[0001] 本实用新型属于路灯技术领域，具体涉及一种可升降的太阳能路灯。

背景技术

[0002] 太阳能路灯是采用晶体硅太阳能电池供电，免维护阀控式密封蓄电池(胶体电池)

储存电能，超高亮LED灯具作为光源，并由智能化充放电控制器控制，用于代替传统公用电

力照明的路灯。无需铺设线缆、无需交流供电、不产生电费；采用直流供电、光敏控制；具有

稳定性好、寿命长、发光效率高，安装维护简便、安全性能高、节能环保、经济实用等优点。可

广泛应用于城市主、次干道、小区、工厂、旅游景点、停车场等场所。

[0003] 现有的太阳能路灯大多安装高度固定，无法调节，安装、维修不便。

实用新型内容

[0004] 针对以上现有技术的缺陷，本实用新型提供了一种高散热性的LED路灯。

[0005] 本实用新型是通过以下技术方案来实现的：

[0006] 一种可升降的太阳能路灯，包括底座、灯杆、灯头以及太阳能电池板，所述底座底

部两端分别安装有第一电机和第二电机，所述第一电机输出端连接有第一传动轴，所述第

一传动轴上套接有第一锥齿轮，所述第一锥齿轮啮合连接有第二锥齿轮，所述第二锥齿轮

上端固定连接有第一连接杆，所述第一连接杆顶部固定有第一螺纹杆，所述第一螺纹杆上

套接有第一安装座，所述第一安装座与所述第一螺纹杆螺纹连接，所述第一安装座上安装

有所述灯头，所述第二电机输出端连接有第二传动轴，所述第二传动轴上套接有第三锥齿

轮，所述第三锥齿轮啮合连接有第四锥齿轮，所述第四锥齿轮上端固定连接有第二连接杆，

所述第二连接杆顶部固定有第二螺纹杆，所述第二螺纹杆上套接有第二安装座，所述第二

安装座与所述第二螺纹杆螺纹连接，所述第二安装座上固定安装有所述太阳能电池板，所

述灯杆两端分别开有纵向的滑动槽，所述第一安装座、第二安装座外端分别滑动连接于所

述滑动槽中。

[0007] 所述第一传动轴和所述第二传动轴末端通过轴承转动连接。

[0008] 所述第一螺纹杆、第二螺纹杆顶部分别通过轴承与所述灯杆顶部转动连接。

[0009] 所述第一连接杆、第二连接杆分别与所述底座顶部转动连接。

[0010] 本实用新型的有益效果是：

[0011] 1、第一电机驱动第一传动轴转动，带动第一锥齿轮转动，从而第二锥齿轮转动，带

动第一螺纹杆转动，从而实现第一安装座的升降，实现路灯灯头的升降，方便工作人员对路

灯灯头进行安装、维护；

[0012] 2、第二电机驱动第一传动轴转动，带动第三锥齿轮转动，从而第四锥齿轮转动，带

动第二螺纹杆转动，从而实现第二安装座的升降，实现路灯太阳能电池板的升降，方便对太

阳能电池板进行安装、维护。
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附图说明

[0013] 图1是本实用新型的结构示意图。

[0014] 图中：1、第一电机，2、第一传动轴，3、第一锥齿轮，4、第二锥齿轮，5、第一连接杆，

6、第一螺纹杆，7、第一安装座，8、灯头，9底座，10、灯杆，  11、第二电机，12、第二传动轴，13、

第三锥齿轮，14、第四锥齿轮，15、第二连接杆，16、第二螺纹杆，17、第二安装座，18、太阳能

电池板。

具体实施方式

[0015] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明：

[0016] 一种可升降的太阳能路灯，包括底座9、灯杆10、灯头8以及太阳能电池板18，底座9

底部两端分别安装有第一电机1和第二电机11，第一电机1输出端连接有第一传动轴2，第一

传动轴2上套接有第一锥齿轮3，第一锥齿轮  3啮合连接有第二锥齿轮4，第二锥齿轮4上端

固定连接有第一连接杆5，第一连接杆5顶部固定有第一螺纹杆6，第一螺纹杆6上套接有第

一安装座7，第一安装座7与第一螺纹杆6螺纹连接，第一安装座7上安装有灯头8，第二电机

11输出端连接有第二传动轴12，第二传动轴12上套接有第三锥齿轮13，第三锥齿轮13啮合

连接有第四锥齿轮14，第四锥齿轮14上端固定连接有第二连接杆15，第二连接杆15顶部固

定有第二螺纹杆16，第二螺纹杆16上套接有第二安装座17，第二安装座17与第二螺纹杆16

螺纹连接，第二安装座17  上固定安装有太阳能电池板18，灯杆10两端分别开有纵向的滑动

槽，第一安装座7、第二安装座17外端分别滑动连接于滑动槽中。

[0017] 第一传动轴2和第二传动轴12末端通过轴承转动连接。

[0018] 第一螺纹杆6、第二螺纹杆16顶部分别通过轴承与灯杆10顶部转动连接。

[0019] 第一连接杆5、第二连接杆15分别与底座9顶部转动连接。

[0020] 工作原理：第一电机驱动第一传动轴转动，带动第一锥齿轮转动，从而第二锥齿轮

转动，带动第一螺纹杆转动，从而实现第一安装座的升降，实现路灯灯头的升降，方便工作

人员对路灯灯头进行安装、维护；

[0021] 第二电机驱动第一传动轴转动，带动第三锥齿轮转动，从而第四锥齿轮转动，带动

第二螺纹杆转动，从而实现第二安装座的升降，实现路灯太阳能电池板的升降，方便对太阳

能电池板进行安装、维护。

[0022] 工作人员在对路灯进行安装或者维护时，可以根据需要选择启动第一电机或第二

电机，实现灯头或太阳能电池板的升降，操作方便，省时省力。
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图1
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