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【手続補正書】
【提出日】平成27年12月10日(2015.12.10)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ワイヤレス電力システムであって、
　レシーバに電力を供給するために磁場を生成するように構成されるインダクタを含む送
信回路と、
　前記送信回路を駆動するためにスイッチング制御信号を提供する駆動コントローラと、
　を含み、
　前記レシーバからの制御信号に応答して前記インダクタを介して前記送信回路により前
記レシーバに生成されて供給される電力を所望の電力に調節するために、前記駆動コント
ローラが前記スイッチング制御信号の周波数及び／又はデューティサイクルを調節するよ
うに構成され、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティサイ
クルの範囲外にしない限り、前記所望の電力を達成するように前記駆動コントローラが前
記デューティサイクルを調節し、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサ
イクルを前記所定のデューティサイクルの範囲外にする場合に、前記所望の電力を達成す
るように前記駆動コントローラが前記周波数を調節し、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最大デューティ
サイクルより大きくする場合に、前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを前記
所定の最大デューティサイクルより小さいデューティサイクル高事前設定に設定し、
　前記駆動コントローラが、制御誤差を調節し、そして前記デューティサイクルの前記設
定を調節するために周波数における変化を計算して合計し、前記スイッチング制御信号に
対する新たな周波数を決定して設定するためにこの合計を現在の周波数に加算する、シス
テム。
【請求項２】
　請求項１に記載のシステムであって、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティサイ
クルの範囲外とする場合に、前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを事前設定
デューティサイクルに設定する、システム。
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【請求項３】
　請求項１に記載のシステムであって、
　レシーバと、前記レシーバに結合される負荷とを更に含み、
　前記レシーバに対する前記電力が、前記負荷に電力供給する、及び／又は前記負荷に関
連付けられるバッテリーを充電するように提供される、システム。
【請求項４】
　請求項３に記載のシステムであって、
　前記制御誤差が、前記所望の電力と前記負荷により受信される実際の電力との間の差の
間の指示を提供する制御誤差信号である、システム。
【請求項５】
　請求項３に記載のシステムであって、
　前記負荷がモバイルバッテリー充電可能デバイスであり、スイッチコンバータの少なく
とも一部が充電パッド内にある、システム。
【請求項６】
　ワイヤレス電力システムであって、
　レシーバに電力を供給するために磁場を生成するように構成されるインダクタを含む送
信回路と、
　前記送信回路を駆動するためにスイッチング制御信号を提供する駆動コントローラと、
　を含み、
　前記レシーバからの制御信号に応答して前記インダクタを介して前記送信回路により前
記レシーバに生成されて供給される電力を所望の電力に調節するために、前記駆動コント
ローラが前記スイッチング制御信号の周波数及び／又はデューティサイクルを調節するよ
うに構成され、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティサイ
クルの範囲外にしない限り、前記所望の電力を達成するように前記駆動コントローラが前
記デューティサイクルを調節し、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサ
イクルを前記所定のデューティサイクルの範囲外にする場合に、前記所望の電力を達成す
るように前記駆動コントローラが前記周波数を調節し、
　後続の調節における前記デューティサイクルの調節ヘッドルームを考慮するために前記
デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最小デューティサイク
ルより小さくする場合に、前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを前記所定の
最小デューティサイクルより大きいデューティサイクル低事前設定に設定し、
　前記駆動コントローラが、制御誤差を調節し、そして前記デューティサイクルの前記設
定を調節するために周波数における変化を計算して合計し、前記スイッチング制御信号に
対する新たな周波数を決定して設定するためにこの合計を現在の周波数に加算する、シス
テム。
【請求項７】
　ワイヤレス電力システムであって、
　レシーバと、
　前記レシーバに結合される負荷であって、前記レシーバに対する前記電力が、前記負荷
に電力供給する、及び／又は前記負荷に関連付けられるバッテリーを充電するように提供
される、前記負荷と、
　トランスミッタと、
　を含み、
　前記トランスミッタが、
　前記レシーバに電力を供給するために磁場を生成するように構成されるインダクタを含
む送信回路と、
　前記送信回路を駆動するためにスイッチング制御信号を提供する駆動コントローラと、
　を含み、
　所望の電力と前記負荷により受信される実際の電力との間の指示を提供する前記レシー
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バからの制御信号に応答して前記インダクタを介して前記送信回路により前記レシーバに
生成されて供給される電力を前記所望の電力に調節するために、前記駆動コントローラが
前記スイッチング制御信号の周波数及び／又はデューティサイクルを調節するように構成
され、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティ
サイクルの範囲外にしない限り、前記所望の電力を達成するように前記駆動コントローラ
が前記デューティサイクルを調節し、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューテ
ィサイクルを前記所定のデューティサイクルの範囲外にする場合に、前記所望の電力を達
成するように前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを事前設定デューティサイ
クルに設定し、そして前記周波数を調節し、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最大デューティ
サイクルより大きくする場合に、前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを前記
所定の最大デューティサイクルより小さいデューティサイクル高事前設定に設定し、前記
駆動コントローラが、制御誤差を調節し、そして前記デューティサイクルの前記設定を調
節するために周波数における変化を計算して合計し、前記スイッチング制御信号に対する
新たな周波数を決定して設定するためにこの合計を現在の周波数に加算する、システム。
【請求項８】
　ワイヤレス電力システムであって、
　レシーバと、
　前記レシーバに結合される負荷であって、前記レシーバに対する前記電力が、前記負荷
に電力供給する、及び／又は前記負荷に関連付けられるバッテリーを充電するように提供
される、前記負荷と、
　トランスミッタと、
　を含み、
　前記トランスミッタが、
　前記レシーバに電力を供給するために磁場を生成するように構成されるインダクタを含
む送信回路と、
　前記送信回路を駆動するためにスイッチング制御信号を提供する駆動コントローラと、
　を含み、
　所望の電力と前記負荷により受信される実際の電力との間の指示を提供する前記レシー
バからの制御信号に応答して前記インダクタを介して前記送信回路により前記レシーバに
生成されて供給される電力を前記所望の電力に調節するために、前記駆動コントローラが
前記スイッチング制御信号の周波数及び／又はデューティサイクルを調節するように構成
され、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティ
サイクルの範囲外にしない限り、前記所望の電力を達成するように前記駆動コントローラ
が前記デューティサイクルを調節し、前記デューティサイクルの前記調節が前記デューテ
ィサイクルを前記所定のデューティサイクルの範囲外にする場合に、前記所望の電力を達
成するように前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを事前設定デューティサイ
クルに設定し、そして前記周波数を調節し、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最小デューティ
サイクルをより小さくする場合に、前記駆動コントローラが前記デューティサイクルを前
記所定の最小デューティサイクルより大きいデューティサイクル低事前設定に設定し、
　前記駆動コントローラが、制御誤差を調節し、そして前記デューティサイクルの前記設
定を調節するために周波数における変化を計算して合計し、前記スイッチング制御信号に
対する新たな周波数を決定して設定するためにこの合計を現在の周波数に加算する、シス
テム。
【請求項９】
　請求項８に記載のシステムであって、
　前記負荷がモバイルバッテリー充電可能デバイスであり、前記トランスミッタの少なく
とも一部が充電パッド内にある、システム。
【請求項１０】
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　ワイヤレス電力を提供するための方法であって、
　レシーバに電力を供給するために磁場を生成するように構成されるインダクタを含む送
信回路を駆動するスイッチング制御信号の初期周波数とデューティサイクルとを設定する
ことと、
　所望の電力と受信した実際の電力との間の指示を提供する前記レシーバからの制御誤差
信号を受け取ることと、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティサイ
クル範囲外にしない限り、前記所望の電力を達成するように前記スイッチング制御信号の
前記デューティサイクルを調節することと、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを前記所定のデューティ
サイクルの範囲外にする場合に、前記所望の電力を達成するように前記スイッチング制御
信号の前記周波数を調節することと、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定のデューティサイ
クルの範囲外にする場合に、前記デューティサイクルを事前設定デューティサイクルに設
定することと、
　制御誤差を調節し、そして前記デューティサイクルの前記設定を調節するように周波数
における変化を計算して合計し、前記スイッチング制御信号に対する新たな周波数を決定
して設定するためにこの合計を現在の周波数に加算することと、
　を含む、方法。
【請求項１１】
　請求項１０に記載の方法であって、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最大デューティ
サイクルより大きくする場合に、前記デューティサイクルを前記所定の最大デューティサ
イクルより小さいデューティサイクル高事前設定に設定することを更に含む、方法。
【請求項１２】
　請求項１０に記載の方法であって、
　前記デューティサイクルの前記調節が前記デューティサイクルを所定の最小デューティ
サイクルより小さくする場合に、前記デューティサイクルを前記所定の最小デューティサ
イクルより大きいデューティサイクル低事前設定に設定することを更に含む、方法。
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