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Urzqdzenie ograniczajqce ruchy suporty w obrabiarkach
Udzielono z moca od dnia 19 lutego 1948 r.

Niniejszy wynalazek dotyczy udoskonalenia w
obrabiarkach z automatyeznym wylaczaniem
ruchu suportu, gdy toczenie =zostalo wyko-
nane. We wszystkich rodzajach obrabiarek wa-
runki dokladnej pracy polegaja przede wszyst-
kim na dokladnym zatrzymaniu noza, to znaczy
na precyzyjnym wykonaniu okreslonej dlugosSci
“toczenia.

Istnieje kilka sposobow rozwiazania tego za-
dania. Wedlug jednego z tych sposobéw, na dro-
dze odbywanej przez suport umieszeza sie na-
stawny zespél zderzakoéw, ktory wylacza urzadze-
nie napedowe.

Przy takim urzadzeniu nie mozna uzyskaé
duzej dokladnoSci i dlatego takie urzadzenie sto-
suje sie tylko w przypadkach, gdy chodzi o mniej-
8zg dokladno§é. Wykonanie ruchu na §ci§le o-
kres§lonym odcinku mozna przeprowadzaé tylko
przez zahamowanie o staly zderzak. Na przyktad
suport tokarki po przejsciu okreslonej drogi sty-
ka sie ze zdérzakiem, powodujacym natychmia-
stowe zatrzymanie. W tym' przypadku doklad:
noéé obrébki zalezy od mozliwosci dokladnego na-
stawienia zderzaka. W zwyklej obrabiarce pozo-

stawiaja wymienione szczegély wiele do zycze-
nia. W celu zabezpieczenia napedowego mecha-
nizmu przed uszkodzeniem nalezy umies$cié w nim
takie przyrzady, ktére pozwalaja na ruchy nape-
du po zatrzymaniu suportu zanim nastapi wyla-
czenie czeSci napedowej, co jest przedmiotem
niniejszego wynalazku.

Na rysunku fig: 1 przedstawia zastosowanie
wynalazku do tokarki; fig. 2 — inny przyklad
wykonania.

Suport podluzny I otrzymuje ruch posuwowy
od waltka pociagowego 2 za poSrednictwem kot
zebatych 3, 4, §limaka 5, §limacznicy 6, kot ze-
batych 7, 8, 9, 10 i kétka 11 wspéldziatajacego z
zebatka przytwierdzona do podstawy 12 tokarki.
Ruch za$§ poprzeczny suportu nadaje kolo zeba-
te 8 za poSrednictwem két 13 i 14, przy czym ko-
to 14 zaklinowane: jest na sworzniu $ruby pocig-
gowej napedu poprzecznego 15. Slimak 5 osadzo-
ny jest trwale na walku 16 przesuwnym osiowo
w lozyskach suportu podluznego. Sprezyna 17
utrzymuje walek 16 w polozeniu normalnym.

Sprezyna dziala w obu kierunkach, to znaczy
w prawo i lewo, dzigki kolnierzom 18 i 19. ‘Gdy



a

suport. zetknie si¢ ze §ruba 23, stanowiaca na-
stawny zderzak, zatrzymuja sie kolo zebate 11
oraz caly zespét két 10, 9, 8, 7 i §limacznica 6.
, Slimak 5,z Walkie_'m 16 obraca sie nadal i w wy-
niku tego obrotu- walek 16 wraz z §limakiem 5
Jposuwa sig wzdluZ swej osi w prawo lub w.lewo
sciskajace sprezyne 17.
+Gdy walek 16 przesunie si¢ o odcinek a, po-
wierzchnia stozkowa 20 przesuwa si¢ w potoze-
nie oznaczone liniami kréskowan_ymi i zmusza
dzwignie 21 do obrécenia sie na swej osi i zaje-

cia polozenia oznaczonego linia kreskowana. Po- .

wyzsza diwignia polaczona jest z pewnego ro-
dzaju sprzeglem utworzonym np. miedzy Sli-
macznicg 6 i walkiem 22, powodujac roztgczenie
sprzegla przez opisany ruch diwigni 21. Powyz-
sze sprzeglo i polaczenie z diwignia 21 nie jest
uwidocznione na rysunku. .Po wylaczeniu §li-
macznica 6 moze obracaé sie¢ swobodnie na wal-
ku 22, sprezyna 17 cofa watek 16 do normalnego
polozenia i caly mechanizm jest gotowy do roz-
poczecia- nowej pracy przez sprzezenie §limacz-
nicy 6 z walkiem 22.

W taki sam sposéb dziala urzadzenie, gdy su-
port poprzeczny zetknie sie ze.zderzakiem. Jest
to widoczne na podstawie rysunku.

Sita, dzialajaca na obwodzie koélka zebatego
11 lub na $rube 15 do ruchu poprzecznego, jest

okre§lona sila obrotowa $limaka 5, ktéra jest
zwigkszona w stosunku przekladni két 6, 7, 8, 9,
10 lub 6, 7, 8, 183, 14.

O ile sita ta wzrasta ponad okreslong sile
wywierana przez sprezyne 17, to Slimak 5 prze-
-suwa sie¢ osiowo wbrew kierunkowi dziatania si-
ty sprezyny i nastepuje wylaczenie posuwu. Z
tego wynika, ze sila na obwodzie koétka zebatego
11 lub dziatajgca na Srube 15, przy ktérej naste-
puje wylaczenie posuwu, jest wywolana dziata-
niem sprezyny 17. Sprezyna jest tak wymierzona,
ze sila dzialajgca na kétko zebate nie moze prze-
kroczyé wartos$ci, dla ktérej obliczony zostal me-
chanizm posuwowy, tak iz obcigzenie mechaniz-
mu nie przekracza dopuszczalnej granicy. Przy
przypadkowym przecigzeniu maszyny wzrasta
sita ma kétku zebatym i zachodzi - wylaczenie
przesuwu. Urzadzenie to dziala zatem jako za-
bezpieczenie przed przeciagZeniem maszyny. '

Po zatrzymaniu suportu przez zderzlak_ nie
zachodzi jeszcze chwilowe wylaczenie mechaniz-
mu przesuwowego, poniewaz walek Slimaka mu-
si wpierw przebyé droge a, co jest potrzebne dla
wychylenia diwigni 21 przez stozkowa powierz-
chni¢ 20 w potozenie, w ktérym dZwignia powo-
duje wylaczenie. Podezas przebywania tej drog:
suport jest stale dociskany do zderzaka, a przed-
miot poddawany toczeniu wykonuje jeszeze Kkil-

ka obrotow przed jego wylaczeniem. Poniewaz
néz w tym czasie jest nieruchomy, odsunieta po-
wierzchnia na obrabianym i obracajacym sig
przedmiocie zostaje czysto obtoczona, przez.co
osigga si¢ wieksza dokladno§é obtoczonej dlugos-
@ przy odsunietych przedmiotach.

Droge & obiera si¢ taka, aby w czasie, gdy
suport naciska na zderzak, odsunieta powierz-
chnia zostala czysto obtoczona, tak aby w tym
czasie wrzeciono z nasadzonym przedmiotem wy- -
konalo co najmniej jeden catkowity obrét.

Na' fig. 2 przedstawiono inne wykonanie
przedmiotu wynalazku, w ktérym zamiast §lima-
ka i Slimacznicy stosuje si¢ §rube 24, osadzona
w &rodku kola zebatego 25. To kolo obra-
ca sie, a przeciw ruchom osiowym zabezpieczone

. jest lozyskiem kulkowym. Sruba ze sworzniem

o

moze poruszaé¢ si¢ wzdluz osi w obu kierunkach
naciskajac na sprezyne 26. Gdy suport zetknie
sie ze zderzakiem, kolo 25 przestaje si¢ obracaé,
a Sruba 24 wkreca si¢ do Srodka kola i przesu-
wajgc sie osiowo naciska na sprezyne. Sprezyna
i éruba sa tak dobrane, iz nie pozwalaja przy
normalnej pracy przesuwaé sie osiowo Srubie 24
lub obracaé sie¢ w kole 25. Pozostale czynnoS$ci sa

takie same jak w przykladzie poprzednim.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie ograniczajace za pomoca zderza-
ka ruchy suportu w obrabiarkach, znamien-
ne tym, ze w mechanizmie napedowym su-
portu znajduje si¢ osadzony trwale na watku
(16) narzad (5 lub 24), ktéry po zatrzyma-
niu ruchu roboczego suportu moze obracaé
sie¢ w dalszym ciggu przy réwnoczesnym wy-
konywaniu ruchu przesuwnego .w Kkierunku
osiowym, przy czym watek (16) posiada na-
rzady (20), ktéore po okre§lonym przesunie-
ciu si¢ narzadu (5§ lub 24) powoduja wyla-
czenie mechanizmu posuwowego przez wychy-
lanie dzwigni (21).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze narzad (5) jest wykonany jako §limak,
ktéry mogac przesuwaé sie osiowo w obu kie-
runkach wspoéldziata z §limacznica (6) i u-
trzymany jest w stanie sprzezonym z §limacz-
nicg za pomoca sprezyny (17).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze narzad (24) wykonany jest jako S$ruba,
wspéldzialajaca z gwintem wykonanym w
§rodku kola zgbatego (25), stanowigcego na-
kretke, przy czym watek z Sruba (24) nacis-
kany w polozeniu osiowym za pomoca spre-
zyny (26) moze sie przesuwaé w obu kierun-
kach. !
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4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ' posuwu, ze w czasie koniecznym dla jej prze-

ze narzady powodujace wylaczenie napedu bycia wrzeciono z nasadzonym przedmiotem

stanowia dwie stozkowe powierzchnie (20), wykonuje co najmniej jeden pelny obrét.

wykonane na watku (16), z ktérych kazda . . L .

dziata w jednym kierunku przy wylaczaniu. Skodovy zavody, narodni podnik ,
5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Zastepca: mgr Aniirzej Au

ze posiada tak dobrang droge (e), ktéra prze-

byé musi narzad (5 lub 24) dla wylaczenia rzecznik patentowy
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