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regulowanym promieniem mimosrodu
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Przedmiotem wynalazku jest uklad napedowy
mechanizméw korbowych z bezstopniowo regulowa-
nym promieniem mimodrodu, nie wymagajacy za-
trzymywania urzadzenia, zwlaszcza do napedu
wstrzagsarek do mieszania preparatéw biologicznych
i chemicznych.

Znane rozwigzania wstrzgsarek wspélipracujacych
z lazniami wodnymi badz powietrznymi do mie-
szania preparatéw umieszczonych w naczyniach
mocowanych do stolu wstrzgsarki sg napedzane w
spos6b umozliwiajacy realizacje ruchu posuwisto-
-zwrotnego lub kolowego stolu. Podczas mieszania
cieklych preparatéw w naczyn¥ach-o ksztalcie obro-
towym ruch posuwisto-zwrotny zapewnia lepsza
intensywnosé mieszania niz ruch kolowy, ktéry
praktycznie powoduje tylko mieszanie w poczatko-
wym stadium procesu. Po pewnym czasie nastepu-
je rozwarstwienie preparatu i jego cze$é, szczeg6l-
nie w przypadku skladnikéw o réznym cigzarze
wlasciwym, wiruje przy Sciankach mnaczynia, prak-
tycznie uniemozliwiajac zmieszanie z tg czescig
preparatu, ktéra znajduje sie w Srodkowej czesci
naczynia. Ruch posuwisto-zwrotny powoduje réw-
niez burzliwo§é procesu mieszania, co moze by¢é
szkodliwe zwlaszcza w przypadku preparatéw bio-
logicznych mieszanych w procesie fermentacyjnym,
przy hodowli kultur bakteryjnych itp. Ponadto in-
tensywne mieszanie w naczyniach o duzym wy-
pelieniu i braku szczelnego zamkniecia moze po-
wodowaé rozchlapywanie preparatu. Dodatkowo
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niekorzystnym efektemn ruchu posuwisto-zwrotne-
go stolu jest wystepowanie zréwnania czestotliwos-
ci stotu z czestotliwoscig fali wodnej wytworzonej
w prostokagtnym naczyniu lazni, co moze spowo-
dowaé¢ wylewanie si¢ wody stanowigcej srodek
ogrzewajacy.

Istniejg rozwigzania, w ktérych zazwyczaj regu-
lacje amplitudy uzyskuje sie przez przesuwanie
zamocowanego na $rubie mimosrodowego czopa na-
pedowego. Inne konstrukcje napedéw ruchu posu-
wisto-zwrotnego zawierajg kolo napedzajace mimo-
$réd, ktoéry to zespél jest nachylony katowo w
stosunku do plaszczyzny pracy korbowodu. W urzg-
dzeniach takich regulacje¢ amplitudy ruchu stotu
np. lazni wodnej przeprowadza sie poprzez zmia-
ne kata pochylenia w/w zespolu. Wszystkie w/w
konstrukcje napedu ograniczajg zakres zastosowan
wstrzgsarek, utrudniaja ich obsluge i sg skompli-
kowane konstrukcyjnie.

W celu udoskonalenia dzialania wstrzgsarki o-
pracowano rozwigzanie napedu z bezstopniowg re-
gulacja amplitudy ruchu stolu w czasie pracy urza-
dzenia wykonawczego przy jednoczesnym zabez-
pieczeniu wlasciwej intensywnosci mieszania pre-
paratéw i réwnomiernym przebiegiem procesu eli-
minujgeym wylewanie sie wody wskutek powsta-
wania szkodliwych zaburzeA w mnaczyniu lazni.

Uklad napedowy wedlug wynalazku jest wyposa-
zony w zesp6l napedowy ruchu posuwisto-zwrot-
nego i wahliwego realizujgcy wypadkowy eliptycz-



—

ny tor plaszezyzny stolu wstrzasarki. Uklad za-
wiera przesuwny element regulacyjny, wykonany
korzystnie w postaci stozZzkowatego czopa, umiesz-
czony w tarczy napedzanej z silnika. Do tarczy
tej jest zamocowany poruszajacy sie mimosrodo-
WO €zop zmieniajgcy swe jpolozenie wzdluz promie-
nia tarczy. Ruch ten jest okreslony oddziatywa-
niem elementu regulacyjnego i sprezystego. Ruch
czopa przenosi si¢ na zesp6t diwigni, stosunek od-
legloéci. ktérych wyznacza stosunek osi elipsy okres-
lance]i tor wypadkowy ruchu plaszczyzny stolu
na'pedzanego przez te diwignie za posrednictwem
walka polqczonego obrotowo i przesuwnie z zes-
‘polem nosnym wstrzasarki.

. W innym przyktadzie wykonania wynalazku ele-
'ment regulacji amplitudy stanowi zespél przesu-
;wanych w_kanale ‘wewnetrznym ftarczy kulek lo-
zyskowych Kulki te naciskaja na wystep czopa
i przesuwaja go wzdluz promienia farczy.

Konstrukcja ukladu napgdowego wedlug wyna-
lazku zostanie bhzeJ oméwiona w oparciu o ry-
sunek, na ktérym d£ig. 1 ilustruje przyklad wyko-
nania podstawowych czlonéw zespotu napedzajg-
cych st6t tazni wodnej, a fig. 2 — inny przyklad
wykonania ukladu wedlug wynalazku.

Jak to pokazano na fig. 1 naped silnika o re-
gulowanej predkosci obrotowej przenosi sie na tar-
cze, ktoéra stanowi kolo pasowe 1. Na kole tym
zamocowany jest przesuwnie czop 2. Wielkosé prze-
suniecia czopa 2 W stosunku do kola pasowego 1
jest regulowana za pomoca elementu sprezystego
3 i stozkowego czopa 4 wciskanego w otwoér opra-
wy czopa 2 za poSrednictwem S$ruby regulacyjnej
5. Mimosrodowy ruch czopa 2 przenosi si¢ poprzez
lozysko kulowe 6 i dzwignie 7 na walek 8 utozys-
kowany odpowiednio w $ciankach bocznych naczy-
nia — pojemnika plynu ogrzewajacego lazni. Z
watkiem 8 sa sztywno zamocowane dwie diwignie
7, 9, na ktérych jest zawieszony st6t 10 wstrzgsar-
ki. Przeciwng strone stolu podtrzymujg ciegla 11.

Zgodnie z ruchem walka 8 diwignia 9, a tym
samym st6t 10 sy wprawiane w ruch wahliwy i
posuwisto-zwrotny. W wyniku nakladania sie ww
ruchéw wuzyskuje sie wypadkowy ruch eliptyczny
wyznaczajacy droge punktéw stolu 10 wstrzgsarki.
Maksymalng wartosé amplitudy ruchu wahliwego
okresla dob6r zakresu regulacji mimosrodu i sto-
sunek dlugosci dzwigni 7 do dzwigni 9. Stosunek
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dlugosci dawigni 7 i 9 okresla takze proporcje wy-
miaréw osi elipsy.

W innym przykiadzie wykonama ukladu wedlug
wynalazku pokazanym na fig. 2 wielkosé przesu-
niecia czopa 2 w stosunku do osi obrotu kola paso-
wego 1 ustala polozenie sprezyny i kulek lozysko-
wych 12 umieszczonych w kanale wydrazonym w
kole pasowym 1. Wkrecanie S$ruby. 5 powoduje
przesuwanie si¢ kulek 4, ktére naciskajag na wysta-
jacy element czopa 2 i przesuwajg go wzdluz pro-
mienia kola 1. Dalsze przekazywanie ruchu na ele-
menty wstrzgsarki jest analogiczne jak to rozwia-
zano w przykladzie wykonania ukitadu wedlug wy-
nalazku pokazanym na fig. 1.

Realizacja eliptycznego napedu elementow wyko-
nawczych umozliwia wykorzystanie go w urzadze-
niach zaréwno typu laboratoryjnego jak réwniez
w roéznego typu wstrzagsarkach i mieszalnikach
przemystowych. ' :

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad napedowy mechanizméw: - korbowych z
bezstopniowo regulowanym promieniem mimosro-
du, zwlaszcza do - wstrzasarek, znamienny tym, ze
jest wyposazony w zespél napedowy ruchu posu-
wisto-zwrotnego i wahliwego (I) realizujgcy wy-
padkowy eliptyczny tor plaszezyzny stolu wstrza-
sarki (II).

2. Uklad wediug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
zesp6l mapedowy (I) 'zawiera przesuwny element
regulacji amplitudy (4) korzystnie w postaci czopa
stozkowego, umieszczony w tarczy (1) napedzanej
z silnika, do ktérej jest umocowany poruszajacy
sie mimosrodowo czop (2) zmieniajacy swe polo-
zenie wzdluz tarczy (1) w wyniku dzialania elemen-
tu regulacji amplitudy (4) i elementu sprezystego
(3), przy czym ruch iczopa (2) przenosi sie¢ na zes-
p6t dzwigni (7, 9) ktérych stosunek dlugosci okre-
Sla stosunek osi elipsy wyznaczajgcej tor wypad-
kowy ruchu plaszczyzny stolu napedzanego przez
te diwignie za posrednictwem watka (8) polgczo-
nego obrotowo i przesuwnie z zespolem noénym
wstrzgsarki.

3. Uklad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze
element regulacji amplitudy stanowi zesp6t prze-
suwnych w kanale wwnetrznym tarczy (1) kulek
lozyskowych (12) ktére naciskajge na wystep czo-
pa (2) przesuwaja go wzdluz promienia tarczy (1).
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