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Przedmiotem wynalazku jest wstrzasarka labo-
ratoryjna przeznaczona do wstrzgsania dwoch ko-
lumn sit, lub calych zespolé6w mniejszych naczyn
np. typu Erlenmajera, lub kilku duzych stoi.

Znane sg wstrzasarki laboratoryjne do sit zao-
patrzone w mimo$réd polgczony ze stolem tobo-
czym. St6t jest osadzony na elastycznych wsporni-
kach i za pomocg mimo$rodu jest wprawiony w
plaszczyZnie poziomej w ruch o amplitudzie kolo-
wej. Przesuniecie czopa mimosrodu wzgledem osi
obrotu jest regulowane, a za pomocg tego przesu-
niecia reguluje sie amplitude wymuszonego ruchu
kotowego stolu roboczego.

Znane sa dalej wstrzgsarki laboratoryjne zwane
uniwersalnymi, w ktoérych st6t roboczy jest wpra-
wiany w plaszczyznie poziomej ré6wnocze$ne w ruch
poprzeczny i ruch podituzny. Do wprawienia stoiu
w ruch stuzg krzywki napedzane ruchem obroto-
wym od wspdllnego silnika elektrycznego craz spre-
zyny, z tym, zZe krzywka wymuszajgca ruch po-
diluzny jest polaczona ze stolem za pomocg uktadu
dzwigni umozliwiajgcego zmiane amplitudy sktado-
wej podiuznej. Do regulowania czestotliwosci drgan
stolu stuzy umieszczona miedzy silnikiem a mecha-
nizmami krzywkowymi przekladnia bezstopniowa
ciegnowa.

Te znane wstrzgsarki majg pewne niedogodnosci.
W ré6znorodnych zastosowaniach laboratoryjnych
wymagana jest mozliwo§é regulowania w szerokim
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zakresie ksztaltu wypadkowego ruchu stolu, ampli-
tudy tego ruchu w jednym i drugim kierunku oraz
czestotliwos$ci. Opisane wyzej konstrukcje nie stwa-
rzajg takich mozliwoSci. W pierwszej z nich ruch
stolu odbywa sie wylacznie po torze kolowym.
W drugiej wprawdzie istniejg oddzielne mechaniz-
my dla wytworzenia skladowych podituznej i po-
przecznej, ale tylko mechanizm podluznej sklado-
wej ruchu ma regulacje amplitudy, co w istotny
sposOb obniza uzytkowag wartoéé wstrzgsarki.

Celem wynalazku jest skonstruowanie wstrzgsar-
ki, ktéora mialaby niezalezng regulacje amplitudy
ruchu stolu w kierunkach podiuznym i poprzecz-
nym, dajgcg sie zmieniaé bezstopniowo w czasie
pracy wstrzasarki. Dalszym celem wynalazku jest
uzyskanie prostoty i trwalosci konstrukeji.

Cel ten osiggnieto przez potaczenie mimosrodu,
stanowigcego Zrdédio napedu, ze stolem roboczym,
za pomocg ukladu dwoch sprezonych ze sobg dwu-
ramiennych dzwigni. Wolne konce dzwigni sg ze
sobg poigczone obrotowo za pomocg sworznia. Kaz-
da diwignia ma w Srodkowej czesci prowadnicg,
w ktoérej jest osadzony przesuwnie czop stanowigcy
regulowang 0§ obrotu diwigni. Kazdy z czopéw
jest osadzony na kcncu dwuramiennej dZwigni re-
gulacyjnej, za$ obie dzwignie regulacyjne sg wspar-
te obrotowo w tym samym statym punkcie. DZwig-
nie przenoszgce naped sa ustawione wzgledem sie-
bie pod katem bliskim kata prostego.

Wstrzgsarke wedlug wynalazku przedstawiono na
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rysunku, na ktébrym pokazano schemat napedu
w rozwinieciu.

Silnik 1 za posrednictwem bezstopniowej prze-
kladni kulowej 2 i stozkowej przekladni zebatej 3
napedza mimo$r6d 4 o stalej mimosrodowosci. Mi-
mosréd 4 jest polgczony z trzpieniem 5, trwale
umocowanym do dolnej powierzchni nie pokazane-
go na rysunku stotu roboczego, za pomoca sprzezo-
nego ze soba ukldau dwoéch diwigni dwuramien-
nych o regulowanych osiach obrotu.

Pierwsza diwignia 6 zaopatrzona w Srodkowej
cze$ci w prowadnice 7 jest umocowana na jednym
koncu do czopa mimos$rodu 4 a na drugim kofhcu
jest polaczona obrotowo za pomocg sworznia 8
z nastepng diwignig. W prowadnicy 7 jest umiesz-
czony przesuwnie czop 9 z lozyskiem tocznym,
umocowany na kohicu dwuramiennej diwigni 10
wspartej obrotowo w stalym punkcie 11.

Druga dzwignia 12, zaopatrzona w S$rodkowej
czeSci w prowadnice 13, jest ustawiona prostopadle
do diwigni 6. Jednym koncem jest ona polgczona
obrotowo ze sworzniem 8, a na drugim koncu jest
obrotowo polaczona z trzpieniem 5 przytwierdzo-
nym do, stolu roboczego. W prowadnicy 13 jest
przesuwnie umieszczony czop 14 z lozyskiem tocz-
nym, umocowany na koncu dwuramiennej diwigni
15 wspartej obrotowo w punkcie 11.

Nie pokazany na rysunku st6t roboczy jest osa-
dzony suwliwie na podiuznych prowadnicach pre-
towych, za§ prowadnice pretowe sg osadzone w wa-
haczach wychylonych w kierunku poprzecznym.

Koniec dzwigni 6 umocowany do mimosrodu 4
wykonuje ruch kotowy po staltym torze. Gdy czop
9 jest ustawiony w $rodku diugoSci dzwigni 6, jej
drugi koniec zaopatrzony w sworzen 8 wykonuje
identyczny ruch kotowy. W miare przesuwania czo-
pa 9 w prowadnicy 7 na prawo, ku mimosrodowi 4,
za pomocg ruchu dZwigni 10, sworzen 8 wykonuje
ruch po elipsie wydtuzonej w kierunku podiuzne]j
osi stolu. Przesuniecie czopa 9 w kierunku prze-
ciwnym od polozenia S$rodkowego powoduje za-
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kre$lanie przez sworzeni 8 elipsy skréconej w kie-
runku podluznej osi stotu.

Tor ruchu sworznia 8 jest ruchem wyjSciowym
dla prostopadtej dzwigni 12. Jej drugi koniec, przy-
twierdzony do stolu roboczego wstrzgsarki, wyko-
nuje ruchy reguldwane w identyczny sposéb za
pomocg czopa 14 przesuwanego przy uzyciu diwigni
15. Wypadkowa dzialania opisanego mechanizmu
dziwigniowego umozliwia poruszanie stolu ruchem
kolowym o regulowanej amplitudzie lub ruchem
po elipsie o regulowanej diugo$ci osi, przy czym
o§ diuga ‘elipsy moze byé réwnolegita lub prosto-
padia do diugosci stolu. Regulowanie drogi ruchu
stolu moze byé dokonywane bezstopniowo w czasie
rracy wstrzgsarki za pomoca przesuwania dzwigni
10 i 15. Regulowanie czestotliwoéci ruchu odbywa
sig r6wniez bezstopniowo za pomocg przekltadni ku-
lowej 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Wstrzgsarka laboratoryjna zaopatrzona w stét

.roboczy wprawiany w ruch w plaszczyZnie pozio-

mej przez mimo$réd napedzany silnikiem elektrycz-
nym za poSrednictwem przékl‘adni bezstopniowej,
znamienna tym, ze miedzy mimosrodem (4) a trzpie-
niem (5), przymocowanym do stolu roboczego, ma
uklad dwéch sprezonych ze sobg dwuramiennych
dzwigni (6, 12), potgczonych za pomocg sworznia
(8) i zaopatrzonych odpowiednio w prowadnice (7)
i (13), a w prowadnicach sg osadzone przesuwnie
czopy (9) i (14) stanowigce regulowane osie obrotu
dzwigien (6, 12).

2. Wstrzgsarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze czop (9) jest umocowany na koncu dwuramien-
nej dzZwigni (10) wspartej obrotowo w stalym punk-
cie (11), a czop (14) jest umocowany na koncu dwu-
ramiennej dzwigni (15) wspartej obrotowo w tym
samym punkcie (11).

3. Wstrzgsarka wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna
tym, ze dzwignie (6) i (12) sg wzgledem siebie usta-
wione pod katem bliskim kgta prostego.
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