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Nastawnik wysokoSci gornych walcow pociaggowych wielopilowej
tarczowki, zwlaszcza tartacznej obrzynarki podwojnej
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Przedmiotem wynalazku jest samoczynny nasta-
wnik wysoko$Sci gérnych walc6w pociggowych
wielopitowe]j tarczéwki, zwlaszcza tartacznej obrzy-
narki podwoéjnej.

W znanych wielopilowych tarczéwkach z walco-
wym mechanizmem posuwowym, gérne walce do-
ciskowo-pociggowe, ulozyskowane na wychylnych
dzwigniach posiadajg staly ogranicznik dolnego
zakresu wychylu. W pozycji spoczynkowej, walce
dociskowo-pociggowe opadajg - wiec do poziomu
znajdujacego sie w bezposrednim sasiedztwie z pta-
szczyzng styczng do przeciwstawnych dolnych wal-
c6w pociggowych. Minimalny staly poziom spo-
czynkowego ustawienia ciezkich i wirujacych z du-
zg predkoScig walcow dociskowo-pociggowych sta-
nowi przyczyne niedoskonalosSci dzialania wielo-
pitlowej tarczéwki, zwlaszcza przy obrébce gru-
bych desek. Opuszczony do normalnej pozycji spo-
czynkowej goérny walec
pokonaé¢ roéznicy poziomu z powodu swego znacz-
nego ciezaru i.duzej predkosci obrotowej, dziala
jako -frez, niszczy czolo deski i zakléca ciagglosé
pracy urzadzenia.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
nosci, zwlaszcza zapobiezenie zakléceniom w pra-
cy tarczéwki, powstajagcym przy wprowadzaniu
miedzy walce pociggowe grubszych 'desek. Aby
osiggnaé ten cel wytyczono sobie zadanie skon-
struowania samoczynnego nastawnika ustalajacego
wyjsciowa wysoko$é ustawienia goérnych walcow
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dociskowo-pociggowych, zaleznie od grubosci deski
przeznaczonej do -obrébki.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem, samoczynna
regulacje wyjSciowej wysokoSci ustawienia gér-
nych walcéw dociskowo-pociggowych uzyskano
dzieki temu, Ze mechanizm diwigniowy zawiesze-
nia walcéw naciskowo-pociggowych wyposazono
w nastawczy uklad nadainy napedzany serwo-
motorem za poSrednictwem podatnego ciegna, 13-
czacego dzwignie zawieszenia walcow z elemen-
tami napedowymi serwomotoru.

Do sterowania dzialaniem ukladu nadazZnego
przestawiania walcéw naciskowo-pociggowych pod
wzgledem kierunku ruchu i wielko$ci skoku, skon-
struowano sterownik utworzony z dwoch zesta-
woéw fotokomérek z naswietlaczami, ktére zamon-
towano na rézinych poziomach na ramowej diwig-
ni zainstalowanej przegubowo na korpusle tar-
cz6wki, przed pierwszym walcem dociskowo-po-
ciggowym.

Ramowa dzwignia fotokomoérek zostata przy tym
polaczona z ciegnem sprzegajacym dzZwignie za-
wieszenia walcéw dzigki czemu kat wychylu ra-
mowej diwigni osadzenia zespoléw fotokomorek
i nas$wietlaczy jest ré6wny katowi wychytu diwig-
ni zawieszenia walc6w naciskowo-pociggowych,
a skok zespoléw fotokomérek i naswietlaczy jest’
odwzorcowaniem skoku walcéw naciskowo-pocig-
gowych. Takie skojarzenie podanych srodkéw tech-
nicznych umozliwia biezacg korekcje ustawienia
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wejSciowej wysokosci walcéw naciskowo-pociggo- -

wych, w najdogodniejszej pozycji chwytowej dla
kazdej grubo$ci desek kolejno wprowadzanych na
tarczowke. ‘

Reasumujac, samoczynna biezgca nastawnosé
odlegloSci pomiedzy dolnymi i gérnymi walcami
pociggowymi zabezpiecza skutecznie urzadzenie
przed kolizjg cz6! desek z walcami dociskowo-po-
ciggowymi, co elimintje zakl6cenia ruchu tar-
czé6wki i asekuruje obrabiany material przed
uszkodzeniem. ‘

Przedmiot wynalazku jest dokladniej wyjasnio-
ny w przykladzie wykonania na rysunku, na kto-
rym fig. 1 przedstawia schemat mechanizmu za-
wieszenia walcéw naciskowo-pociggowych tar-
tacznej obrzynarki podwoéjnej, w widoku aksono-
metrycznym, fig. 2 przekr6j zestawu fotokomoérki
i naswietlacza w widoku z przodu. :

Jak pokazane na fig. 1 na nieuwidocznionym
korpusie obrzynarki sa przegubowo zamontowdne
ramowe dzZwignie 1 i 2 zawieszenia walcéw na-
ciskowo-pociggowych 3 i 4, oraz ramowa diwig-

nia receptorowa 5, polgczone ze sobg elektrycz-

nym ciegnem 6. Na ramionach dzwigni recepto-
rowej 5 sg zainstalowane na roé6znych poziomach
dwa zestawy fotokomoérek 7 i 8 i nasSwietlaczy
9 i 10 z takim usytuowaniem, zZe 0§ optyczna

gérnego zespotu fotokomoérki 10 i naswietlacza 8

znajduje sie¢ 4—6 mm powyzZej dolnej ptaszczyzny
stycznej obu walcéOw naciskowo-pociggowych 3 i 4.

Jak pokazano na fig. 2, kazdy z zestawoéw fo- -

tokomérki- 7 i 8 i na$wietlacza 9 i 10 posiada
uklad optyczny 11 i 1la zrobiony z soczewek 12
i 13 lupy wlokienniczej, ktéry jest tak skonstruo-
wany, ze zar6wno fotokomoérka 7, jak i zaréwka 14
na§wietlacza 9 sa przestawialne wzgledem socze-
wek 12 i 13, znanym sposobem, trwale przytwier-
dzonych do ramion dZwigni receptorowej 5.
Elastyczne ciegno 6 1laczace swobodne ramiona

-dzwigien 1 i 2 zawieszenia walc6w naciskowo-po-,

ciggowych 3 i 4 oraz dzwigni receptorowej 5, zro-
bione najdegodniej z lancucha Galla kontaktuja
sie z kolem czynnym 15 serwomotora 16 napedza-
jacego uktad nadgzny. W obwo6d 17 serwomoto-
ra 16 sa wmontowane szeregowo dwa wylaczniki
‘krancowe 18 i 19, ktére skorelowane wzgledem
jednego ze swobodnych ramion dZwigni ramowej
1 wyznaczaja zakres wychylu ukladu diwigien 1,
2, zawieszernia walcow naciskowo-pociggowych 3
i 4 oraz dzwigni receptorowej 5.

Przeznaczona do obrébki deska zblizajac sie do
ukladu przeno$nikowego obrzynarki wchodzi w

przestrzen oddzialywania zestawéw fotokomorek 7.

i 8 i naSwietlaczy 9 i 10, ktére zaleznie od kon-
figuracji kontaktu osi optycznych z przemieszcza-
jaca sie deska, wysylajg ~odpowiedni sygnat do
przelacznika serwomotora 16. Mianowicie w sy-
‘tuacji, gdy deska przesloni obie osie optyczne,
serwomotor 16 zostaje uruchomiony w kierunku
“podnoszenia dzwigien 1,2 i 5. ' )

" Ruch ten trwa tak dlugo, dopdéki 0§ optyczna
-gérnego zestawu fotokomoérki 8 i naswietlacza 10
nie wyloni si¢ ponad deska, powodujgc natych-
miastowe zatrzymanie serwomotora 16. Natomiast
w sytuacji, gdy osie optyczne obu zestawdéw foto-
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komoérek 7 i 8 i nadwietlaczy 9 i 10 nie sa prze-
slonigte, serwomotor 16 otrzymuje sygnat uru-
chamiajacy w kierunku opuszczania ukladu dzwi-
gien 1, 2 i 5. Ruch ten trwa dop6ty, dopdki nie
zostanie przeslonieta 0§ optyczna dolnego zesta-
wu fotokomérki 7 i naswietlacza 9, co jak w po-
przedniej sytuacji wywoluje sygnal zatrzymania
serwomotora. ,

W przypadku, gdy obszar oddzialywania zesta-
woéw fotokomoérek 7 i 8 i naswietlaczy 9 i 10
jest pusty, dzialanie serwomotora 16 trwa az do
momentu, w ktérym dzwignia la zetknawszy sie
z przyciskiem wylacznika kraricowego 19 nada
sygnal stop. W odwrotnej sytuacji, gdy wprowa-
dzany na obrzynarke element posiada grubosé
wiekszag od ustalonej wysoko$ci skoku walcow
naciskowo-pociggowych 3 i 4, serwomotor 16 uru-
chomiony przestonieciem obu osi qptycznych pod-
nosi uklad walcéw naciskowo-pociggowych do
chwili, kiedy diwignia la skontaktuje sie z przy-
ciskiem wylgcznika krancowego 18, zatrzyma ser-
womotor 16 wysylajgc réwnocze$nie optyczny, lub
dzwiekowy sygnal informujgcy operatora tarczéwki
o kolizji istniejagcej pomiedzy wymiarem elemen-
tu przeznaczonego do obrébki a pionowym prze-
Switem obrabiarki.

Zgodnie z jednym z mozliwych dalszych przy-
kladoéw, serwomotor 16 moze byé zastgpiony sito-
whnikiem hydraulicznym lub pneumatycznym.

Zastrzezenie patentowe

1. Nastawnik wysoko$ci gérnych walcé6w pocig-
gowych wielopilowej tarczéwki, zwlaszcza tarczo-
wej obrzynarki podwéjnej, utworzony z uktadu
nadaznego sterowanego czujnikiem grubo$ci obrzy-
nanych desek znamienny tym, Ze sterownikiem
serwomotoru (16) ukladu nadaznego sy dwa ze-
stawy fotokomoérek (7 i 8) z naswietlaczami (9 i 10)
umieszczone na roé6znych poziomach na ramowej
dzwigni (5) polgczonej ciegnem (6) z dzwigniami
(1 i 2) zawieszenia goérnych walcOw naciskowo-
=pociggowych (3 i 4).

2. Nastawnik wedlug zastrz. 1 znamienny tym,

Ze 0S5 optyczna goérnego zespolu fotokomoérki (8)
i naSwietlacza (10) znajduje sie najdogodniej 4—6
mm powyzej dolnej plaszczyzny stycznej walcow
naciskowo-pociggowych (3 i 4). :
3. Nastawnik wedlug :zastrz. 1—2 -znamienny
tym, Ze podatne ciegno (6) laczace dzwignie (1 i 2)
zawieszenia gérnych walcéw naciskowo-pociggo-
wych (3 i 4) z diwignig receptorows (5), zrobione
najdogodniej z lancucha Galla, kontaktuje sie z ko-
lem czynnym (15) serwomotora (16) ukladu nadaz-
nego. )

4. Nastawnik wedlug zastrz. 1—3 znamienny
tym, ze wmontowane szeregowo w obwodd (17) ser-
womotora (16) dwa wylaczniki krancowe (18 i 19)
wyznaczajg zakres wychylu diwigien (1 i 2) za-

[ 8

.wieszenia gérnych walc6w naciskowo-pociggowych
31 4). :

5. Nastawnik wedlug zastrz. 1—4 znémiénny
tym, Ze kazdy z zestawéw fotokomérki (7 i 8)
i naswietlacza (9 i 10) posiada uklad optyczny (11

.
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i 11a) zrobiony z soczewek (12 i 13) lupy wldkien- tym, ze fotokomoérka (7 i 8) i zaréwka (14) na-
niczej. $wietlacza (9 i 10) sg przestawialne wzgledem so-
6. Nastawnik wedlug =zastrz. 1—5 znamienny czewek (12 i 13).
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