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Soustava k urdovéani polohy tuhé kon-
strukce, zejména té&ini nddoby k pevnym
voditkim ve svislych jamAch, u které se
pouifva alespon jedna dvojice odeditacfch
pomiicek umisténych protilehle v jediné
horizontdlni roviné v hlizkosti voditek.
Kazd4 ze zmindnych odedfitacich pomicek je
tvofena vidy dvéma navzdjem kolmymi hori-
‘zontélnimi méficimi tylemi, suvné vedeny-
mi ve vodicich objimkdch pevnd uchycenych
na tuhé konstrukci.'piiéémi-jsou vné j8{
konce méiicfch tyéi upra&ény pro jedno-
znaéné dosednuti na dva navzajem kolmé
boky pevnych voditek a jejichZ vnitfni
&4sti jsou opatfeny méfidlem posunu.
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Pfedmétem vynidlezu je soustava k uréovani polohy tuhé konstrukce, zejména téini nido-
by k pevaym voditkim ve svislych jamich, kde se tuh4 konstrukce spousti do jamy na nosném
land a u které se pouzivid alespon jedna dvojice odeéitacich pomiicek, umisténych protilehle

v jediné horizontdlni roviné v blizkesti pevnych voditek.

Je znéma napf. souprava podle &s. autorského osvéd&eni &. 202 941 (PV 2358-79), u
které jsou pouZity dvé dvojice odefitacich pomiicek, umistdné ve dvou horizontdlnich rovi-
nach ve znimém a stidlém vz4ijemném odstupu. Pfitom je dosud nutno vzdadlenosti bokd privod-
nic pracné zjistovat prikldd4nim méFfidel k odeéfitaci{ pomicce, coZ je jednak namihavé a
jednak nepiesné. Je téZ znadma soustava podle &s. autorského osvédZeni &. 205 882 (PV 2359-
-79), u které se pouzivd jedind dvojice odedftacich pomiicek v jediné roviné, pridemZ dals{
rovina je vytvofena svdtelnym paprskem, spolupracujicim s mdfickou komorou. Také v tomto

pfipadé je nutno vzdilenosti od bokd privodnic zjiStovat vpfedu uvedenym pracnym postupem.

Dosavadni potiZe se odstranuji soustavou podle vyndlezu tim, Ze kaZ2d4 z odeéitacich
pomicek je tvofena vidy dvéma navzéjem kolmymi méficimi tydemi suvné vedenymi ve vodicich
ob jimkAdch pevnd uchycenych na tuhé konstrukeci, priéemZ vné j8i konce méricich tyéf jsou
upraveny pro jednoznafné dosednuti na dva navzidjem kolmé boky pevnych voditek a jejichi

vnitini &¢asti jsou opatfeny méiidlem jejich posunu.

V¢hoda soupravy podle vynadlezu je v tom, Ze jeji zdkladn{ proveden{ znadné usnadnuje
a zpfesnuje praci, pfifemi zapojeni elektrickfch snima&d, pfipadné registraini aparatury
umoiﬁuje méficky proces automatizovat a didlkovd ovladat, a to pFipadnd i se zemského po-

vrchu.

Na obr., 1 je znAzornén priklad soustavy podle vyndlezu v z4kladni vpravé, a to v ho-
rizontilnim fezu totoZném s horizontilni rovinou, ve které je soustava umisténa. Soustava
k urdovdni polohy tuhé konstrukce, zejména t&Zini nadoby k pevnym voditkim ve svislych ja-
mach sestdvd ze &tyr méficich ty&i Ia, Ib, Ila, IIb, z nichZ kazZd4 je suvnd vedena ve vo~
dic{ jimce 0. Priifez vodicich tyé{ se voli libovoelny, v zdkladni iipravd &asto obdélnikovy,
v dpravdch elektronickych vét§inou védlcovy s ohledem na usnadnéni poZadovaného piesného
opracovani; primér se volf téZ libovelny, vé&tSinou v rozsahu 5 aZ 15 mm; primdru a prifezu
odpovida uprava vodici objimky 0 za uelem dosaZenf spolehlivého vedeni. Vodici objimky O
jsou rozmistdny tak, Ze v blizkosti kaZdého z pevaych voditek 3, 4 jsou s tuhou konstruk-
ci K pevnd spojeny vidy dvé tak, Ze jejich podélné osy jsou navzdjem kolmé, Spojeni s pev-
nou konstrukci K se vdt§inou zajist{ prostfednictvim neznizorndnych nistavcd, aby méfied
tyée 1a, Ib, IIa, IIb dosahovaly k bokim 3a, 3b, 4a, 4b pevnych voditek 3, 4. S ohledem
na umisténi a na pouZity druh méfidla M se vol{ délka méficich ty&i la, Ib, Ila, IIb, je-
jichZ vnéj&f konce 1 se upravi pro jedrnoznaény dotyk na boky 3a, 3b, 4a, 4b; u kovovjch
voditek se vét§inou pouiije tupy hrot, u dfevénych voditek vhodni plocha? napf. kulova,
pfipadné i vétiiho priméru, aby bylo oﬁezeno plisobenf{ drobnych nepiesnosti, zejména pro-
hlubni na povrchu bokt 3a, 3b, 4a, 4b.

Vnitini &4sti 2 méficich ty&i Ia, Ib, 1Ia, 1I

spolupracuji s méridlem M posunu ve
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vodicich obji{mkdch O. V zakladni upravé se pouiije n&kteri znama uprava méfidla &arového,
napi. stupnice, spolupracujici s indexem nebo noniem, piidemZ stupnice miZe byt upravena
bud na méFfic{ tyéi la, Ib, IIa, IIb nebo na vodici objimce 0, jejiZ idprava se tomuto zpiso-
bu mé&feni piizpdsobi; miZe byt napf. svrchu oteviena, prilemZ se volny prostor vyuZije k
tpravé méFidla M, nebo miZe byt uzaviend, pfifemi se jedna z obou zminénych souldsti mé-

fidla M upravi na néstavci, ktery je k ni spolehlivé upevnén.

PFi méFeni se postupuje tak, Ze se tuhid konstrukce uvede do poZadovaného mista v jimsé,

zastavi se a pripadné aretuje, naéei-se posunem v objimce 0 kaZda z méficich tyéi Ia, Ib,

Ila, 1Ib uvede do dotyku s boky 3a, 3b, 4a, 4b pevnych voditek 3, 4 a na méfidle M se ode~

&te posun vzhledem k zvolené zékladni poloze; tak se postupuje znAmymi zplsoby aZ do promé-

tfeni celé jamy.

Zjisténi posunu se usnadni, opatfi-1i se vnitfni &4sti 2 méficich ty&i la, Ib, lla,

11b mechanickym pfevodem posunu, spojenym s jeho indikdtorem. Pfitom se pouZije ndkteré
znamé feSeni, napf. pfevod ozubeny, padkovy nebo pruZinovy, kter§ito pfevod je ukonen uka-
zatelem, spolupracujfcim s pevnou stupnici. Vfhoda této tpravy je v tom, Ze zji&téni posu-

nu se urychli, usnadni a zpfesni.

Daldf ulehdeni préce se dosdhne tak, Ze se mechanicky pfevod posunu spoji se zapisu-
jicim dstrojim. Napi. pievod lze ukonéit pékou s pi{Sfcim nebo s rycim hrotem, ktery je v
dotyku s registraénim materidlem, v8t3inou navinutym na valci nebo na soustavd vdlcd. Po-
sun se pritom odvodi jako rozdil dvou z&znamll. Registra®ni materiil lze posunovat bud rug-
né zejména pii pou#iti bodovych zAznami, nebo mechanickym, pFipadné elektrickym pohonem
pfi pouziti nepfetriitého zdznamu. Hloubka jamy, ve které bylo méfeno, se pritom odvodi
bud z polohy zéznamu, nebo s vyuiitim vhodné znalky. Pro nepfetriity zéznam je tidelné
vné j&1 konce 1 méficich tyéi la, Ib, IXa, ILb upravit pro trvaly dotyk s boky 3a, 3b, 4a,
4b pevnych voditek 3, 4, napf. tak, Ze se opati{ kluznym nebo otoénym kotoudlem; soulasné
se pro tento tdel méfici{ tyde Ia, Ib, Ila, IIb spoji s tlafnou pruzinou, kterid trvaly do-

tyk automaticky zajistuje.

S vyhodou 1ze nékterou ze soudast{ mechanického pfevodu nebo pifimo méiici tyée la,
Ib, 1Ia, IIb spojit s elektrickym snimafem posunu, ktery pireménuje mechanickou energii na
elektrické velidiny, pfifemZ tento snimad je m&ficim obvodem spojen s elektrickfm méfidlem
M elektrickych velilin. Pfitom lze pouZit nékter§ ze zndmych snimald pasivnich (odporové,
indukénf, kapacitnf aj.) nebo i aktivnich, kdy posun s&m o sobd vyvoldv4a elektromotorickou

sflu.

Pieménu posunu v elektrickou velilinu lze s vyhodou pouZit také pro nepretrzity zé4-
znam; v tomto piipadé se elektrické méfidlo M spoji nebo nahradi elektrickou registraéni
aparaturou ve znamém provpdeni (napt.. ZPA-DZmb), pifidemZ lze v jediné registradni aparatu-
te souiasnd zaznamenat veliéiny, mdiené na vSech méficich tyéich Ia, Ib, IIa, IIb. Je téZ
vyhodné, zdznam méfengch velidin doplnit zAznamem hloubky méfeni; dosédhne se toho napf.

znadkovadem hloubky, ktery bodem nebo ryskou vyznadi v zdznamu misto, ku kterému se méfen{
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vztahuje. PFitom miZe byt znalkovaé hloubky znamym zpisobem ddlkové ovladan elektrickymi
impulsy bud rudné z libovolného mista véetné zemského povrchu, nebo automaticky po zapoje-

ni napi. na néktery zndm¢ hloubkomdr, na mérickou komoru nebo na jejf soulasti.

Kromé§ pfikladd dosud uvedenych lze jako mé&fidlo M posunu pouZit také jiné systémy,
pracujici na principu optickém, opticko-mechanickém, hydraulickém, aj., pridemZ i v téchto

ptipadech lze pouzit rizné zpiisoby automatizace a registrace.

Soustava podle vynidlezu je ur&ena napf. pro zjiSfovani polohy té&ini nidoby k pevnym
vod{tkim za souiasného zjistovani zmén jeji svislosti, obdobné vSak miiZe byt vyuZita pfi

pouziti jinych tuhych konstrukci, spousténych do jAmy bez lidské pritomnosti za soulasného
didlkového ovl4dani. ’

PREDMET VYNALEZU

Soustava k urdovédni polohy tuhé konstrukce, zejména t&Zini nidoby k pevnym voditkdm
ve svislych jamich, u které se pouzfvd alespon jedna dvojice odedftacich pomficek umisté-
nych protilehle v jediné horizontalni rovind v blizkosti voditek, vyznadeni tim, Ze kaZd4
z téchto odeditacich pomicek je tvofena vidy dvéﬁa navzijem kolmymi hofizontélnimi méirici~
mi ty8emi (Ia, Ib, IXa, IIb), suvnd vedenymi ve vodicich objimkdch (@) pevn& uchycenych na
tuhé konstrukci (K), pridemi vnéj&f konce (1) m&Ficich tyéf{ (Ia, Ib, IIa, IIb) jsou upra-
veny pro jednoznafné dosednuti na dva navzijem kolmé boky (3a, 3b, 4a, 4b) pevnych vodi-
tek (3, 4) a jejichZ vnitfni &4sti (2) jsou opatifeny méridlem (M) jejich posunu.
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