8343.938

OZET
BiR SASE CEVIRME APARATI

Bu bulus, farkli boyut ve modellerdeki saselere (A) baglanarak saselerin (A)

5 motaj icin ¢evrilmesini saglayan, yan govdelerin (3) degistirilebilen, kullanimi

kolay ve pratik bir ¢cevirme aparati (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Agir fticari araglarin saselerinde (A) yapilacak montaj veya demontaj

operasyonlart i¢in sase (A) komplesinin ¢evrilmesini saglayan, farkli boyut ve
modeldeki saseler (A) icin kullanilabilen, en temel halinde,

parcalari bir arada tutmaya yarayan en az bir ana govde (2),

ana govdenin (2) her iki ucunda bulunan, kullanilacak saseye (A) gore farkl
boyutlarda olabilen ve ana gévdeye (2) takilip ¢ikartilabilecek sekilde tercihen
dik konumda baglanan en az iki yan govde (3),

yan govdeler (3) iizerinde bulunan, bir ucu yan gévdenin (3) dis tarafinda
diger ucu ise yan govdenin (3) igerisinden sasenin (A) ¢eki kancasindan (B)
gecirilecek sekilde saseyi (A) yan gévdeye (3) sabitleyen en az bir sabitleyici
(4),

ana govdeye (2) tercihen agirlik merkezinden baglanan en az bir karsilama
agirhig (5.2) ve en az bir dondiirme elemant (5.4) iceren en az bir karsilama
elemani (5),

cevrilecek sasenin (A) agirhigimi karsilayarak ana gdvdenin (2) yere paralel
sekilde durmasini saglayan en az bir karsilama agirligi (5.2),

tasima ve dondiirme kuvvetini saglayan vincin baglanarak tagima kuvvetini
ana govdeye (2) iletmesini saglayan dondiirme elemani (5.4) ile karakterize

edilen ¢evirme aparati (1).

. Yan govdenin (3) baglandig1 baglanti kanali (2.1) ve cevrilecek sasenin (A)

agirlhigimin karsilanabilmesi icin karsilama elemanmin (5) yerlestirildigi
karsilama deligi (2.2) iceren ana govde (2) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi cevirme aparati (1).

. Ana govdenin (2) iki ucuna monte edilen, ana govdenin (2) farkh saselerde

(A) kullanilmasinin tercih edildigi durumda sokiiliip takilabilen ve ayrica on

yiizey (3.1), arka yiizey (3.2), baglant1 uzantis1 (3.3), sabitleyici boslugu (3.4),
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baglant1 deligi (3.5) ve kilavuz plaka (3.6) iceren yan govde (3) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi cevirme aparati (1).

. Baglant1 uzantilar1 (3.3) baglanti kanallar1 (2.1) iizerine oturtularak baglanti

elemaninin (7) yuvaya (2.1.1) gecirilmesi ile ana govdenin (2) iki ucuna
yerlestirilen yan govde (3) ile karakterize edilen istem 3’deki gibi cevirme

aparati (1).

. Baglanti uzantilari (3.3) baglant1 kanallar1 (2.1) tizerine gecirilerek ana

gévdeye (2) baglanan ve ayrica ana gévdenin (2) baglanacag: saseye (A) bagh
olarak baglanti1 kanallar1 (2.1) iizerinde kayarak hareket edebilen yan govde

(3) ile karakterize edilen istem 3’deki gibi cevirme aparati (1).

. Sabitleyicinin (4) icerisinden gectigi, cevrilecek saseye (A) bagl olarak tercih

edilen konuma agilabilen, merkez eksenleri ayn1 dogrultuda olacak sekilde
yerlestirilen sabitleyici boslugu (3.4) ile karakterize edilen istem 3’deki gibi

cevirme aparati (1).

. Sabitleyicinin (4) sabitleyici boslugunu (3.4) ortalayacak sekilde

konumlanmasint  saglayan, baglanti deliklerine (3.5) sabitlenen ve
sabitleyicinin (4) merkezi ile sabitleyici boslugunun (3.4) merkezini cakistiran
kanal boslugu (3.6.1) iceren kilavuz plaka (3.6) ile karakterize edilen istem
3’deki gibi cevirme aparat1 (1).

. Saseyi (A) yan gdvdeye (3) sabitlemeye yarayan, konumlandirma pimi (4.1),

sabitleme pimi (4.2) ve sabitleme elemani (4.3) iceren sabitleyici (4) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi cevirme aparati (1).

. Yan govde (3) iizerindeki sabitleyici bosluguna (3.4) konumlandirilan,

cevrilecek sasenin (A) ceki kancasindan (B) sabitleyiciye (4) baglanmasin
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10.

11.

12.

13.

14.

saglayan ve ayrica ic¢ine sabitleme pimi (4.2) yerlestirilen konumlandirma

pimi (4.1) ile karakterize edilen istem 8’deki gibi cevirme aparati (1).

Sabitleyiciye (4) baglanan ceki kancasinin (B) konumlandirma pimi (4.1)
araciligiyla yan gévdeye (3) sabitlenmesini saglayan, konumlandirma pimi
(4.1) icinde siirtiinmeye maruz kalmadan hareket edebilen sabitleme pimi

(4.2) ile karakterize edilen istem 8’deki gibi ¢cevirme aparati (1).

Uzerinde merkez ekseni dogrultusunda boyunun uzunlugu kadar bir girinti
bulunduran sabitleme pimi (4.2) ve sabitleme piminin (4.2) girintileri ile aym
Olciilerde ve konumda ¢ikintt bulunduran konumlandirma pimi (4.1) iceren,
merkez ekseni dogrultusunda kayacak sekilde hareket etmesiyle ¢eki kancasini
(B) sabitleyen sabitleyici (4) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi cevirme

aparati (1).

Dis yiizeyinde yivler bulunduran sabitleme pimi (4.2) ve i¢ yiizeyinde
sabitleme piminin (4.2) karsih@ olacak sekilde yivler bulunduran
konumlandirma pimi (4.1) iceren sabitleyici (4) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi cevirme aparati (1).

Sabitleme piminin (4.2) konumlandirma pimindeki (4.1) yivler iizerinde
merkez ekseni etrafinda dondiiriilerek merkez ekseni dogrultusunda
ilerletilmesi ile ¢eki kancasinin (B) sikisarak, ¢eki kancasinin (B) yan gévdeye
(3) sabitlenmesini saglayan sabitleyici (4) ile karakterize edilen istem

12°deki gibi ¢cevirme aparati (1).

Bir ucu yan govdenin (3) dis tarafinda, diger ucu ise yan govdenin (3)
icerisinden sasenin (A) c¢eki kancasindan (B) gecirilecek sekilde yerlestirilen
ve konumlandirma pimi (4.1) icerisindeki sabitleme piminin (4.2) hareketini
saglayan sabitleme elemani (4.3) ile karakterize edilen istem 8’deki gibi

cevirme aparati (1).
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

Baglant1 govdesi (4.3.1), dondiirme govdesi (4.3.2) ve kanal (4.3.3) iceren,
sabitleme pimine (4.2) siki gegcirilerek sabitleme pimi (4.2) ile birlikte hareket
edebilen sabitleme elemani (4.3) ile karakterize edilen istem 8’deki gibi

cevirme aparati (1).

Karsilama pimi (5.1), karsilama agirligr (5.2), mil (5.3), dondiirme elemani
(5.4), tutucu (5.5) ve ayirma parcas1 (5.6) iceren karsilama elemam (5) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi cevirme aparati (1).

Ana govde (2) iizerindeki karsilama deligi (2.2) icerisine yerlestirilen ve
karsilama elemaninin (5) ana gdvde (2) iizerinde merkezlenmesini saglayan

karsilama pimi (5.1) ile karakterize edilen istem 16’daki gibi cevirme aparati

(1).

Milin (5.3) igerisine gegirilerek kullamlan, cevrilecek sasenin (A) agirligina
baglh olarak degistirilebilen ve ana govdenin (2) dengede kalarak zemine
paralel konumda sabitlenmesini saglayan karsilama agirhigr (5.2) ile

karakterize edilen istem 16’daki gibi ¢cevirme aparati (1).

Kargilama piminin (5.1) icerisinden gecirilerek ana govdeye (2) yerlestirilen,
ana govde (2) lizerinde sabitlenmesini saglayan sabitleme uzantist (5.3.1)

iceren mil (5.3) ile karakterize edilen istem 16’daki gibi cevirme aparat1 (1).

Mil boslugu (5.4.1), cekme uzantist (5.4.2) ve cekme deliginden (5.4.3)
olusan, mil boslugundan (5.4.1) mile (5.3) gecirilen ve ayrica mil (5.3)
tizerinde merkez ekseni etrafinda 360° donme hareketi yapabilen dondiirme

elemani (5.4) ile karakterize edilen istem 16’daki gibi cevirme aparat1 (1).
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TARIFNAME
BiR SASE CEVIRME APARATI

Teknik Alan

Bu bulus, agir ticari araclarin saselerinde yapilacak montaj veya demontaj
operasyonlar1 i¢in sase komplesinin cevrilmesini saglayan, farkli boyut ve
modeldeki araglarda ve sase montajinda kullanilabilen bir cevirme aparati ile

ilgilidir.

Onceki Teknik

Giiniimiizde otomotiv sanayisinde agir ticari araclarin saselerinin montaj
operasyonlart i¢in sase komplesinin tiretim hattinin bir noktasinda dondiiriilmesi
gerekmektedir. Sase komplesinin cevrilebilmesi icin sase cevirme sistemleri
kullamilmaktadir. Mevcut durumda kullanilan sase cevirme sistemleri tek bir
modeldeki saselerin c¢evrilmesine yardimci olmaktadir. Farkli modellerdeki
saselerin cevrilmesi veya tasinmasi icin mevcut kullanilan aparatin parcalari
degistirilmektedir. Bu da sase cevirme mekanizmasinin kompleksitesini
artirmaktadir. Sase cevirme mekanizmalarinin kompleks olmasi iiretim hattinin
kenarinda fazla yer kaplamasina neden olmaktadir. Diger taraftan her bir farkli
model i¢in sase cevirme mekanizmasinin degistirilmesi iiretim sirasinda fazla

zaman harcanmasina neden olmaktadir.

Mevcutta farkli mekanik yapilara sahip sasi kavrama ve tasima aparatlar
bulunmaktadir. Sasi tasma ve ¢evirme aparatlarinda olmasi gereken en Snemli
ozellik, aparatin kolay tasinabilmesi, sasiye kolay ve saglam sekilde
baglanabilmesi, ving baglantisimin yapilabilmesi ve aym aparatin farkli tipte
sasiler i¢inde kullanilabilmesidir. Mevcutta tek bir sase cevirme mekanizmasi ile
farkli model saselerin cevrilmesini saglayan sistemler kompleks yapida olup

tiretim maliyeti ¢cok fazladir. Bu nedenle kompleksitesi az olan ve farkli araglarda
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kullanilabilen, ving ve sasi baglantis1 pratik bir sekilde olan, giivenli bir sase

cevirme sistemine ihtiyac duyulmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN105712201A numarali ve 01.12.2014
riichan tarihli Cin patent dokiimaninda, bir sase cevirme aparati aciklanmaktadir.
So6z konusu sase ¢evirme aparati siispansiyon braketi, 6n ve arka taban plakalari,
dogrusal kilavuz raylari, siirgiilii baglanti paneli ve donme mekanizmasi
icermektedir. SO0z konusu patent dokiimaninda, saseyi cevirmek icin raylar
izerinde hareket eden ¢ene, parcalar arasinda tutularak sase dondiiriillmektedir.
S6z konusu bulusun farkh ara¢larda kullanilabilmesi icin braket {izerinde siirgiilii
bir yap1 yer almaktadir. Bu siirglilii yap: icerisinde raylar arasinda kayan plakalar
bulunmaktadir. Cevrilecek sasenin yapisina gore bu plakalar braket {izerinde
kaydirilarak konumu degistirilmektedir. Bagvuru konusu bulusta pimli bir yap:
kullanilmaktadir. Bagvuru konusu bulus ana gévde ve ana govdenin yanlarinda
bulunan boylar1 ve ebati1 degistirilebilen yan gdvdelerden olugsmaktadir. Bu yan
govdeler ana govdeye baglanabilmekte ve iizerine yerlestirilebilen pimler yardimi

ile basvuru konusu bulus farkli saselere sahip araclarda kullanilabilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN201961409U numarali ve 30.11.2010
richan tarihli Cin faydali model dokiimaninda, bir sase montaj operasyonu icin
cevirme sistemi yer almaktadir. S6z konusu dokiimanda, ti¢c farkli hareketli
mesnet yardimi ile farklh araglara adapte olabilen bir ¢evirici yer almaktadir. Bu
mesnetler ile farkli kullammlar i¢in ayar yapilabilecegi belirtilmektedir. Bu
bulusta hareketli mesnetler ana braket iizerinde yer degistirebilmektedir. Hareketli
mesnetlerin yer degistirmesi sonucu sase cevirme sistemi farkli araglar igin
kullanilabilmektedir. Basvuru konusu bulusta ise ana gévdenin yaninda yer alan
yan govdeler degistirilebilmektedir. Yan govdeler {izerinde ise pim bosluklar yer
almaktadir. Yan govde lizerinde yer alan pimlerin yerleri de degistirilebilmektedir
ve boylece basvuru konusu bulustaki sase cevirme aparati farkli araclarda

kullanilabilmektedir.
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Teknigin bilinen durumunda yer alan CN105923589A numarali ve 12.06.2016
richan tarihli Cin patent dokiimaninda, bir sase c¢evirme mekanizmasindan
bahsedilmektedir. S6z konusu mekanizma, hat iizerinde sasenin cevrilmesi igin
tastyict mesnet ve esnek aski mekanizmalari igermektedir. Ving lizerine asilan
esnek aski saseyi cevrelemekte ve hareketli vincin relatif hareketi ile sase
dondiiriilmektedir. S6z konusu mekanizmada sase dondiirme islemi ana gdvdeye
ve vinglere bagl olan aski kemerleri ile saglanmaktadir. Aski kemerleri farkl arag
saselerine gore ayarlanabilmektedir. Boylece bu bulustaki sase cevirme
mekanizmasi1 farkli araglarda da kullanilabilmektedir. Ancak basvuru konusu
bulusta aparatin farkli araclarda kullanilabilmesi i¢in ving askilari
kullanilmamaktadir. Yerleri degistirilebilen pimler araciligiyla basvuru konusu

bulusta yer alan aparat farkli araclarda kullanilabilmektedir.

Mevcut durumda kullanilan sase ¢evirme mekanizmalarinda ana gévdeye bagh
olan yan govdelerden olusan, yan govdeler lizerinde farkli konumda sabitleme
pimleri bulunan, yan govdeleri degistirilebilen, yan govdeleri degistirilerek farkli
tipte her tiir sasi icin kullanilabilen sasi dondiirme aparatina ulasilmamaktadir.
Ayrica ana govdeye baglanan yan govdelerde yer alan pimlerin yerlerinin
degistirilerek sase cevirme aparatinin farkli araclarda kullanilmasim saglayan bir

yapiya da rastlanilmamaktadir.

Bulusun Amaclarn

Bu bulusun amaci, farkli boyut ve modellerdeki agir ticari araglarin sase
komplesini tek bir govde iizerinden cevirmeye yarayan bir c¢evirme aparati

gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, tek bir gévde ile farkhh araclarin sase komplesinin
cevrilmesini saglamasiyla liretim hattinin kenarinda gereksiz yer isgal edilmesini

engelleyen bir cevirme aparati gerceklestirmektir.
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Bu bulusun bir diger amaci, farkli tipteki araclarin saselerinde kullanilabilmesi
sebebiyle tiretim sirasinda iiretim siirecinin uzamasim ve vakit kaybini engelleyen

bir cevirme aparati gergeklestirmektir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak icin gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme baglh
diger istemlerde tanimlanan bir cevirme aparati; ana gévde, yan govde, sabitleyici,
karsilama eleman1 ve dondiirme elemanindan olusmaktadir. Cevirme aparatinin
cevrilmesi tercih edilen saseye baglanabilmesi i¢in yan govdeler iizerinde bulunan
uygun olan sabitleyiciler secilmektedir. Ayrica uygun sasenin model veya
boyutuna gore dnceden ana gdvdeye birlestirilmis olan yan govdelerin konumlari
sasenin boyutuna gore degistirilebilmektedir. Uygun olan sabitleyicilerin
secilmesinin ardindan sase ¢eki kancalarindan yan gévdede yer alan sabitleyicilere
sabitlenmektedir. Oncelikle ceki kancalarn sabitleyicinin sabitleme pimine
gecirilmektedir. Sabitleme pimine gecirilen ¢eki kancalarinin sabitlenebilmesi i¢in
sabitleme eleman1 dondiirme govdesinden dondiirilmektedir. Boylece c¢eki
kancasi  sabitleme pimi ile konumlandirma pimi arasmna sikisarak
sabitlenmektedir. Sasenin ana govdeye sabitlenmesinin ardindan cevirme
aparatinin zemine paralel konumda olup olmadig kontrol edilmektedir. Ana
govdenin zemine paralelligine bagl olarak ana govdeye baglh olan karsilama
agirhiklann artinhip azaltilabilmektedir. Karsilama elemam {tizerindeki karsilama
agirliklarinin ayarlanmasi sonrasinda tasima ve kuvvet aktarma islemini yapmak
izere ving dondiirme elemanina baglanmaktadir. Ving dondiirme elemanindaki
cekme deliklerine sabitlenmektedir. Dondiirme elemanina baglanan ving¢ yardimi
ile sase ¢evrilmektedir. Boylece farkli boyut ve modellerdeki saseler tek bir ana
govde kullanilarak cevrilerek yapilmasi tercih edilen sase montaji kolaylikla

yapilabilmektedir.

Bulusun Ayrintih Ac¢iklamasi
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Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gergeklestirilen ¢evirme aparati, ekli sekillerde

gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1.
Sekil 2.

Sekil 3.
Sekil 4.

Sekil 5.

Sekil 6.
Sekil 7.
Sekil 8.
Sekil 9.

Saseye baglanmis ¢cevirme aparatinin perspektif goriiniisiidiir.

Saseye baglanmis cevirme aparatinin farkli bir acidan perspektif
goriiniisuidiir.

Cevirme aparatinin perspektif goriiniisiidiir.

Cevirme aparatinin sabitleyici ile birlikte patlatilmis halinin perspektif
goriniisidiir.

Cevirme aparatinin konumlandirma pimi, sabitleme pimi ve karsilama
pimi ile birlikte patlatilmis halinin perspektif goriiniisiidiir.

Ana govde ile yan gévdelerin patlatilmis halinin perspektif goriintisiidiir.
Ana govdenin perspektif goriiniisiidiir.

Yan govdenin perspektif goriintistidiir.

Yan govdenin bagka bir acidan perspektif goriiniistidiir.

Sekil 10. Sabitleme elemaninin perspektif gortintigtidiir.

Sekil 11. Karsilama elemaninin perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 12. Karsilama elemaninin patlatilmis halinin perspektif goriintistidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

1. Cevirme aparati

2. Ana govde

2.1. Baglant1 kanal1
2.1.1. Yuva

2.2. Karsilama deligi

3. Yan govde

3.1. On yiizey

3.2. Arka yiizey

3.3. Baglanti uzantisi
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W s 2

3.4. Sabitleyici boslugu
3.5. Baglant1 deligi
3.6. Kilavuz plaka
3.6.1. Kanal boslugu
Sabitleyici
4.1. Konumlandirma pimi
4.2. Sabitleme pimi
4.3. Sabitleme elemani
4.3.1. Baglanti gbvdesi
4.3.2. Dondiirme govdesi
4.3.3. Kanal
Karsilama eleman
5.1. Kargilama pimi
5.2. Karsilama agirh i
5.3. Mil
5.3.1. Sabitleme uzantisi
5.4. Dondiirme elemani
5.4.1. Mil boslugu
5.4.2. Cekme uzantist
5.4.3. Cekme deligi
5.5. Tutucu
5.6. Ayirma parcasi
Baglant1 plakasi

Baglanti eleman

. Sase

Ceki kancasi

Agir ticari araclarin saselerinde (A) yapilacak montaj veya demontaj
operasyonlar1 icin sase (A) komplesinin cevrilmesini saglayan, farkli boyut ve
modeldeki saseler (A) icin kullanilabilen bir ¢evirme aparati (1) en temel halinde,

- parcalari bir arada tutmaya yarayan en az bir ana govde (2),
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- ana govdenin (2) her iki ucunda bulunan, kullanilacak saseye (A) gore farkl
boyutlarda olabilen ve ana govdeye (2) takilip ¢ikartilabilecek sekilde tercihen
dik konumda baglanan en az iki yan govde (3),

- yan govdeler (3) iizerinde bulunan, bir ucu yan govdenin (3) dis tarafinda
diger ucu ise yan govdenin (3) igerisinden sasenin (A) ¢eki kancasindan (B)
gecirilecek sekilde saseyi (A) yan govdeye (3) sabitleyen en az bir sabitleyici
(4),

- ana govdeye (2) tercihen agirlik merkezinden baglanan en az bir karsilama
agirligr (5.2) ve en az bir dondiirme elemani (5.4) iceren en az bir karsilama
elemani (5),

- cevrilecek sasenin (A) agirligini karsilayarak ana gévdenin (2) yere paralel
sekilde durmasini saglayan en az bir karsilama agirlig1 (5.2),

- tasima ve dondiirme kuvvetini saglayan vincin baglanarak tasima kuvvetini

ana govdeye (2) iletmesini saglayan dondiirme elemani (5.4) icermektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan c¢evirme aparatinda (1) ana govde (2), yan
govdeler (3), sabitleyici (4) ve karsilama elemani (5) bulunmaktadir (Sekil 3).
Ana govde (2) parcalart bir arada tutmaya yaramaktadir. Cevirme aparati (1) ana
govde (2) izerinden cevrilecek saseye (A) baglanmaktadir (Sekil 1-2). Ana govde
(2) tercihen dortgensel bir profil yapisindadir. Ana govdenin (2) uzunlugu ile
geometrisi, kullanici tercihine gore ¢evrilen sasenin (A) geometrisine bagl olarak
ayarlanabilmektedir. Ana govde (2) baglanti kanali (2.1) ve karsilama deligi (2.2)
icermektedir. Baglanti kanali (2.1) ana govdenin (2) iki ucunda bulunmaktadir
(Sekil 7). Baglant1 kanallar1 (2.1) tercihen ana govdenin (2) birbirine paralel iki
kenarinda agilan bir bosluk formundadir. Baglanti kanallar1 (2.1) yan gbvdelerin

(3) ana govdeye (2) baglanmasini saglamaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda yan govde (3) ana gdvdenin (2) iki ucuna monte
edilmektedir. Yan govde (3) 6n yiizey (3.1), arka yiizey (3.2), baglanti uzantisi
(3.3), sabitleyici boslugu (3.4), baglanti deligi (3.5) ve kilavuz plaka (3.6)
icermektedir (Sekil 8-9). Yan govde (3) baglant1 uzantis1 (3.3) aracilifiyla ana
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govdeye (2) baglanmaktadir. Yan govdeler (3), baglanti uzantis1 (3.3) ana
govdedeki (2) baglant1 kanallarina (2.1) tercihen siki gegme yontemi ile gececek
sekilde, baglanti kanallan (2.1) {izerine oturtularak veya baglanti kanallan (2.1)
iizerine gecirilerek yerlestirilebilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda yan
govdeler (3) baglanti kanallarina (2.1) baglanti uzantilar1 (3.3) siki gegme yontemi
ile gecirilerek ana gévdeye (2) monte edilmektedir (Sekil 6). Baglanti uzantilar
(3.3) arasindaki bosluk tercihen paralel bulunan baglanti kanallarinin (2.1)
birbirlerine olan uzakligina esittir. Bu durumda yan govdeleri (3) ana gdvdeye (2)
baglamak i¢in bir baglanti yontemi kullanilmasina gerek kalmamaktadir. Boylece
cevirme aparatinin (1) farkl saselerde (A) kullanilmasinin tercih edildigi durumda

yan govdeler (3) kolaylikla sokiillip takilabilmektedir.

Bulusun farkli bir uygulamasinda yan govdeler (3) baglanti uzantilarn (3.3)
baglanti kanallari (2.1) tizerine oturtularak yerlestirilmektedir. Baglanti uzantilar
(3.3) baglant1 kanallarina (2.1) oturtulduktan sonra bir sabitleme yontemi ile yan
govdeler (3) ana govdeye (2) sabitlenmektedir. Bu durumda baglanti uzantilari
(3.3) ile baglant1 kanallar1 (2.1) bir baglant1 eleman (7) veya kaynakla birlestirme
yontemi araciligiyla birbirlerine sabitlenebilmektedir. Baglant: uzantilarinin (3.3)
baglant1 kanallarina (2.1) bir baglanti eleman1 (7) araciligiyla sabitlenmesi tercih
edildiginde yuva (2.1.1) kullanilmaktadir. Yuva (2.1.1) baglant1 kanallar1 (2.1)
tizerinde bulunmaktadir. Yuva (2.1.1) baglant1 kanallarinin (2.1) tercihen birinin
tizerine acilan bir bosluk seklindedir. Yuvanin (2.1.1) genisligi ana govde (2) ile
yan govdeyi (3) birlestirecek baglanti elemanmin (7) Olgiisiine gore
degistirilebilmektedir. Birbirleri iizerine oturtulan baglant: kanali (2.1) ve baglanti
uzantist (3.3), baglanti eleman: (7) yuvaya (2.1.1) gecirilerek yan gévde (3) ana
govdeye (2) sabitlenebilmektedir.

Bulusun farkli bir uygulamasinda yan govdeler (3) baglanti uzantilar1 (3.3)
baglanti kanallar1 (2.1) lzerine gecirilerek ana govdeye (2) baglanmaktadir.
Baglanti uzantilart (3.3) arasindaki bosluk tercihen paralel bulunan baglanti

kanallarinin (2.1) birbirlerine olan uzaklifindan biiyiiktiir. Boylece baglanti
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uzantilar1 (3.3) baglant1 kanallar1 (2.1) iizerinde kayarak hareket edebilmektedir.
Bu durumda yan govdeler (3) ana govdenin (2) baglanacagi saseye (A) bagh

olarak baglanti kanallan (2.1) {izerinde farkli konumlara yerlestirilebilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda ana gdvdenin (2) iizerinde bir karsilama deligi (2.2)
bulunmaktadir (Sekil 7). Karsilama deligi (2.2) karsilama elemaninin (5) ana
govdeye (2) baglantisin1 saglamaktadir. Karsilama elemani (5) karsilama deligi
(2.2) icerisinden gecirilerek ana govdeye (2) sabitlenmektedir (Sekil 3). Karsilama
elemaninin (5) cevrilecek sasenin (A) agirhigini ana govdenin (2) agirhik
merkezinden karsilayabilmesi icin karsilama deligi (2.2) tercihen ana gévdenin (2)
orta noktasina konumlandirilmaktadir. Karsilama eleman: (5) ana govdeye (2)
baglanmadan 6nce ana govde (2) ile karsilama elemani (5) arasina baglant1 plakasi
(6) yerlestirilmektedir (Sekil 6). Baglanti plakasi (6) tercihen dortgensel bir
geometrik formda olup bir bosluk igermektedir. Baglanti plakasinin (6) genisligi
tercihen ana gdvdenin (2) bir ylizeyinin genisligine esittir. Baglanti plakasinin (6)
uzunlugu kullanic1 tercihine gore ayarlanabilmektedir. Baglanti plakasi (6),
izerinde yer alan bosluk ile karsilama deliginin (2.2) merkezleri ¢akisacak sekilde
konumlandirilmaktadir. Baglanti plakasi (6) karsilama elemaninin (5) ana
govdeden (2) ayrilmasi tercih edildiginde demontaj islemi sirasinda ana govdenin
(2) zarar gormesini engellemektedir. Ayrica baglanti plakast (6) karsilama

elemaninin (5) ana gévdeye (2) sabitlenmesini desteklemektedir.

Bulusun bu uygulamasinda yan govde (3) kullamlacak saseye (A) gore farkh
boyutlarda olabilmektedir. Yan gévde (3) tercihen dortgensel bir geometride
bulunmaktadir (Sekil 8-9). Yan govde (3) ana govdeye (2) takilip ¢ikartilabilecek
sekilde tercihen dik konumda baglanabilmektedir. Yan govdenin (3) ana govde
(2) ile bir ayntindan birlestirilmektedir. Yan govdenin (3) ana govde (2) ile
birlestigi bir ayrniti agik bulunmaktadir. Yan govdenin (3) ana govdeye (2)
baglanmasini saglayan baglanti uzantilar1 (3.3) 6n ylizey (3.1.) ile arka yiizeyin
(3.2) tizerinde yer almaktadir. Baglanti uzantilar1 (3.3) 6n yiizey (3.1) ile arka

yizeyden (3.2) bagimsiz olabilecegi gibi ayni diizlemde de olabilmektedir.
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Bulusun bu uygulamasinda baglanti uzantilart (3.3) 6n yiizey (3.1) ve arka yiizey
(3.2) ile aym diizlemde yer almaktadir. Baglanti uzantis1 (3.3) tercihen yan
govdenin (3) agik olan ayritinin bulundugu konuma uzanmaktadir. Yan govdenin
(3) on yiizeyinde (3.1) ve arka yiizeyinde (3.2) sabitleyici boslugu (3.4)
bulunmaktadir. Sabitleyici boslugu (3.4) tercihen dairesel bir geometridedir.
Sabitleyicinin (4) yan govdelere (3) baglanmasi sabitleyici boslugu (3.4) ile
saglanmaktadir. Sabitleyici (4) sabitleyici boslugundan (3.4) gecirilerek yan
govdeye (3) sabitlenmektedir. Sabitleyici boslugu (3.4) yan govde (3) lizerinde,
cevrilecek saseye (A) baglh olarak tercih edilen konuma agilmaktadir. Yan govde
(3) iizerine kullanict tercihine gore birden fazla sabitleyici boslugu (3.4)
konumlandirilabilmektedir. Sabitleyici boslugu (3.4) ana gévdenin (2) iki ucunda
yer alan yan govde (3) lizerinde merkez eksenleri ayni dogrultuda olacak sekilde
yerlestirilmektedir. Aynt yan gdvde (3) tizerinde farkli konumlarda birden fazla
sabitleyici boslugu (3.4) acilabilmektedir. Ayn1 yan govde (3) iizerinde farkh
konumlarda sabitleyici bosluklarinin (3.4) olmas1 ¢evirme aparatinin (1) farkl

boyut ve modeldeki saselerde (A) kullanilmasim saglamaktadir (Sekil 1-2).

Bulusun bir uygulamasinda yan gdvdenin (3) 6n yiizeyinde (3.1) baglant1 deligi
(3.5) bulunmaktadir (Sekil 8). Baglanti1 delikleri (3.5) kilavuz plakanin (3.6) yan
govdeye (3) sabitlenmesini saglamaktadir (Sekil 4). Baglanti delikleri (3.5)
sabitleyici boslugunun (3.4) etrafina konumlandirilmaktadir. Kilavuz plaka (3.6)
sabitleyicinin (4) sabitleyici boslugunu (3.4) ortalayacak sekilde konumlanmasini
saglamaktadir. Kilavuz plaka (3.6) tercihen dairesel bir geometride olup
merkezinden baglayarak capina kadar ilerleyen bir kanal boslugu (3.6.1)
bulundurmaktadir (Sekil 4). Sabitleyici (4) s6z konusu kanal bosluguna (3.6.1)
oturmaktadir. Boylece sabitleyicinin (4) merkezi ile sabitleyici boslugunun (3.4)

merkezi cakistinnlmaktadir.
Bulusun bir uygulamasinda saseyi (A) yan gdvdeye (3) sabitlemeye yarayan

sabitleyici (4) bulunmaktadir. Sabitleyici (4) konumlandirma pimi (4.1), sabitleme
pimi (4.2) ve sabitleme elemanindan (4.3) olusmaktadir (Sekil 4-5).

10
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Konumlandirma pimi (4.1) tercihen silindirik bir geometrik formdadir.
Konumlandirma pimi (4.1) yan gévde (3) iizerindeki sabitleyici bosluguna (3.4)
yerlestirilmektedir. Konumlandirma piminin (4.1) c¢apr tercihen sabitleyici
bosluguna (3.4) siki gegcme yontemi ile sabitlenecek Slciidedir. Konumlandirma
piminin (4.1) boyu tercihen sabitleme elemaninin (4.3) boyuna gore
degistirilebilmektedir. Konumlandirma pimi (4.1) cevrilecek sasenin (A) ceki
kancasindan (B) sabitleyiciye (4) baglanmasini saglamaktadir. Konumlandirma
piminin (4.1) i¢ine sabitleme pimi (4.2) yerlestirilmektedir. Sabitleme pimi (4.2)
sabitleyiciye (4) baglanan c¢eki kancasimin (B) konumlandirma pimi (4.1)
araciligiyla yan govdeye (3) sabitlenmesini saglamaktadir. Sabitleme pimi (4.2)
tercihen silindirik geometrik formda bulunmaktadir. Sabitleme piminin (4.2) ¢ap1
tercihen sabitleme piminin (4.2) konumlandirma pimi (4.1) icinde siirtiinmeye
maruz kalmadan hareket edebilecegi genigliktedir. Cevrilecek sase (A), c¢eki
kancasi (B) sabitleme pimi (4.2) ile konumlandirma pimi (4.1) arasina yerlestirilip
sikistirillarak  yan govdeye (3) sabitlenebilmektedir. Ceki kancasimin (B)
sabitlenebilmesi icin sabitleme pimi (4.2) ilizerinde yivler veya girinti ¢ikintilar

olabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda sabitleme pimi (4.2) iizerinde merkez ekseni
dogrultusunda  boyunun uzunlugu kadar bir girinti  bulunmaktadir.
Konumlandirma piminde (4.1) ise aym Olgiillerde ve konumda cikinti
bulunmaktadir (Sekil 5). Ceki kancas1 (B) sabitleme pimine (4.2) yerlestirildikten
sonra sabitleme pimi (4.2), girintisi konumlandirma piminin (4.1) cikintisi
iizerinde merkez ekseni dogrultusunda kayacak sekilde ilerletilmektedir. Boylece
ceki kancasi (B) konumlandirma pimi (4.1) ile sabitleme pimi (4.2) arasinda

stkisarak yan gévdeye (3) sabitlenmektedir.

Bulusun bir baska uygulamasinda sabitleme piminin (4.2) dis ylizeyinde yivler
bulunmaktadir. Konumlandirma piminin (4.1) ise i¢ yiizeyinde sabitleme piminin
(4.2) karsiligr olacak sekilde yivler yer almaktadir. Ceki kancasi (B) sabitleme

pimine (4.2) yerlestirildikten sonra sabitleme pimi (4.2), konumlandirma piminin

11
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(4.1) ic yiizeyindeki yivler ilizerinde merkez ekseni etrafinda dondiiriilerek
sikistirnlmaktadir. Sabitleme pimi (4.2) konumlandirma pimindeki (4.1) yivler
tizerinde merkez ekseni etrafinda dondiriilerek merkez ekseni dogrultusunda
ilerletilmektedir. Boylece konumlandirma pimi (4.1) ve sabitleme pimi (4.2)
arasinda kalan c¢eki kancasi (B) sabitleme piminin (4.2) konumlandirma pimi (4.1)

icerisinde ilerletilmesi ile sikisarak yan gévdeye (3) sabitlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda bulunan sabitleme elemani (4.3) bir ucu yan govdenin
(3) dis tarafinda diger ucu ise yan govdenin (3) icerisinden sasenin (A) ceki
kancasindan (B) gecirilecek  sekilde yerlestirilmektedir  (Sekil  3-4).
Konumlandirma pimi (4.1) igerisindeki sabitleme pimi (4.2) sabitleme elemani
(4.3) araciligiyla konumlandirma pimi (4.1) icerisinde ilerletilmektedir. Sabitleme
elemam (4.3) baglanti govdesi (4.3.1), dondiirme govdesi (4.3.2) ve kanaldan
(4.3.3) olusmaktadir (Sekil 10). Sabitleme elemami (4.3) tercihen silindirik bir
geometrik formda olup baglanti gdvdesi (4.3.1) ile dondiirme govdesi (4.3.2)
kanal (4.3.3) ile birbirinden ayrilmaktadir. Baglanti govdesinin (4.3.1) boyu
tercihen sabitleme piminin (4.2) boyu ile birbirine esittir. Baglanti gévdesinin
(4.3.1) capr1 sabitleme piminin (4.2) icerisine siki gegcme yontemi ile gecebilecek
Olciidedir. Baglanti govdesi (4.3.1) sabitleme pimine (4.2) siki gegirilerek
sabitleme elemaninin (4.3) sabitleme pimi (4.2) ile birlikte hareket etmesi
saglanmaktadir. Dondiirme govdesi (4.3.2) sabitleme elemaninin (4.3) sabitleme
pimi (4.2) icerisinde sabitlenmesinin ardindan dondiiriilmesini saglamaktadir.
Dondiirme goévdesinin (4.3.2) capr tercihen baglanti gévdesinin (4.3.1) capina
esittir. Dondiirme govdesi (4.3.2) iizerinde tercihen sabitleme elemaninin (4.3)
kullanic1 tarafindan el ile dondiiriilebilmesi i¢in uzantilar yer almaktadir. So6z
konusu wuzantilar dondiirme govdesinin (4.3.2) kolaylikla dondiiriilmesine
yardimct olmaktadir. Baglanti govdesi (4.3.1) ile dondiirme govdesini (4.3.2)
birbirinden kanal (4.3.3) ayirmaktadir. Sabitleme eleman: (4.3) konumlandirma
pimi (4.1) ve sabitleme pimi (4.2) icerisine yerlestirilirken kilavuz plakanin (3.6)
icerisinden gecirilmektedir. Kilavuz plaka (3.6) sabitleme elemaninin (4.3)

merkezlenerek yan govde (3) icerisinde durmasim saglarken dondiirme
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govdesinin (4.3.2) yan govdenin (3) diginda kalmasim saglamaktadir. Sabitleme
elemam (4.3) kanal (4.3.3) kilavuz plakadaki (3.6) kanal bosluguna (3.6.1)
oturacak sekilde yerlestirilmektedir (Sekil 4). Kanalin (4.3.3) genisligi, sabitleme
elemaninin (4.3) kanal (4.3.3) igerisinde hareket etmesini engellemek icin kilavuz
plakanin (3.6) genisligine esittir. Kanalin (4.3.3) derinligi kullanici tercihine goére

ayarlanabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan karsilama eleman1 (5) sasenin (A) agirlhigim
karsilayarak ana govdenin (2) yere paralel sekilde durmasimi saglamaktadir.
Karsilama elemani (5) ayrica tasima ve dondiirme kuvvetini saglayan vince
baglanarak tasima kuvvetinin ana gévdeye (2) iletmesini saglamaktadir.
Karsilama eleman1 (5) karsilama pimi (5.1), karsilama agirligr (5.2), mil (5.3),
dondiirme elemani (5.4), tutucu (5.5) ve ayirma parcasindan (5.6) olusmaktadir
(Sekil 11). Karsilama pimi (5.1) ana govde (2) tizerindeki karsilama deligi (2.2)
icerisine yerlestirilmektedir (Sekil 5). Karsilama pimi (5.1) karsilama elemaninin
(5) ana govde (2) lizerinde merkezlenmesini saglamaktadir. Karsilama pimi (5.1)
tercthen silindirik bir geometrik formda olup icerisine mil (5.3)
konumlandirilmaktadir. Karsilama piminin (5.1) dis capr tercihen karsilama
deliginin (2.2) capina esittir. Karsilama pimi (5.1) ana govde (2) iizerindeki
kargilama deligine (2.2) tam oturtulmaktadir. Karsilama piminin (5.1) uzunlugu
ana govdenin (2) genisligine esit veya uzun olabilmektedir. Kargilama pimi (5.1)
bir yiizeyi ana govdenin (2) bir kenan ile aym diizlemde olacak sekilde karsilama

deligine (2.2) yerlestirilmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda karsilama agirligi (5.2) cevrilecek sasenin (A)
agirhigini  karsilayarak ana godvdenin (2) yere paralel sekilde durmasini
saglamaktadir. Karsilama agirhigr (5.2) tercihen bir ya da birden fazla
olabilmektedir. Karsilama agirh@ (5.2) milin  (5.3) icerisine gecirilerek
kullanilmaktadir (Sekil 11). Karsilama agirh@ (5.2) tercihen dairesel bir
geometrik formda bulunmaktadir. Bulusun bu uygulamasinda karsilama agirliklar

(5.2) kullanicinin belirledigi agirliklara sahip disklerdir. Cevrilecek sasenin (A)
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agirhigina bagh olarak mil (5.3) iizerine bir veya birden fazla karsilama agirlig
(5.2) yerlestirilebilmektedir. Boylece cevirme aparatinin (1) dengede kalarak ana
govdenin (2) zemine paralel konumda sabitlenmesi saglanmaktadir. Mil (5.3)
tercihen silindirik bir geometrik formdadir. Milin (5.3) bir ucunda tercihen
dairesel bir geometride sabitleme uzantisi (5.3.1) bulunmaktadir. Sabitleme
uzantist (5.3.1) milin (5.3) ana gévde (2) iizerinde sabitlenmesini saglamaktadir.
Sabitleme uzantis1 (5.3.1) dairesel bir plaka seklindedir. Mil (5.3) karsilama
piminin (5.1) icerisinden gecirilerek ana gévdeye (2) yerlestirilmektedir. Mil (5.3)
sabitleme uzantis1 (5.3.1) olmayan bos ucundan ana gdvdeye (2) gecirilerek,
sabitleme uzantist (5.3.1) ana gévdenin (2) yiizeyi ile yiizey yiizeye temas edecek
sekilde konumlandirilmaktadir. Mil (5.3) karsilama deligi (2.2) icerisine karsilama
pimi (5.1) ile birlikte konumlandirildiktan sonra sabitleme uzantisindan (5.3.1)
baglanti eleman1 (7) aracilifiyla ana govdeye (2) sabitlenmektedir (Sekil 3). Mil
(5.3) ana govdeye (2) sabitlendikten sonra dondiirme elemani (5.4) mil (5.3)

icerisine gecirilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda doéndiirme elemam1 (5.4) ving baglantisinda
kullanilmakta ve tasima kuvvetinin ana govdeye (2) iletilmesini saglamaktadir.
Dondiirme eleman: (5.4) mil boslugu (5.4.1), ¢ekme uzantis1 (5.4.2) ve cekme
deliginden (5.4.3) olugmaktadir (Sekil 12). Dondiirme elemani (5.4) tercihen
silindirik bir geometrik formda olup silindirik yiizeyinde bulunan c¢ekme
uzantisina (5.4.2) sahiptir. Dondiirme elemani (5.4) mil boslugundan (5.4.1) mile
(5.3) gecirilmektedir. Mil boslugu (5.4.1) dondiirme elemanmin (5.4) tercihen
merkezinde bulunmaktadir. Dondiirme elemani (5.4) mil (5.3) iizerinde merkez
ekseni etrafinda 360° donme hareketi yapabilmektedir. Boylece dondiirme
elemanm1 (5.4) mil (5.3) lizerine yataklanabilmektedir. Cekme uzantisi (5.4.2)
dondiirme elemaninin (5.4) silindirik yiizeyinde bulunmaktadir. Cevrilecek
sasenin (A) vin¢ baglantis1 ¢cekme uzantisindan (5.4.2) yapilmaktadir. Yiiksek
agirliklarin ¢ekilebildigi ving ¢ekme uzantisina (5.4.2) baglanmaktadir. Cekme
uzantis1 (5.4.2) dondiirme eleman: (5.4) ile yekpare olabilecegi gibi dondiirme

elemanindan (5.4) bagimsiz da olabilmektedir. Cekme uzantist (5.4.2) lizerinde
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tercihe gore bir veya birden fazla ¢cekme deligi (5.4.3) bulunmaktadir. Cekme
uzantisina (5.4.2) ving cekme deliklerinden (5.4.3) sabitlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda g¢evirme aparatinin (1) zemine paralel konumda
durabilmesini saglayan karsilama agirhiklarinin (5.2) mil (5.3) tizerinde sabit
konumda kalabilmesini tutucu (5.5) saglamaktadir. Tutucu (5.5) tercihen mil (5.3)
tizerindeki kargilama agirligimin (5.2) oniine ve arkasina konumlandirilmaktadir
(Sekil 12). Tutucu (5.5) tercihen dairesel bir geometriye sahip bir baglanti elemani
(7) aracihi@yla mil (5.3) iizerinde sabitlenebilmektedir. Bulusun bir
uygulamasinda tutucu (5.5) bir mil (5.3) kelepgesidir. Tutucu (5.5) mil (5.3)
tizerindeki karsilama agirliklarinin (5.2) kaymasini engellemektedir. Ayirma
parcast (5.6) da tutucuya (5.5) benzer bir unsurdur. Ayirma parcast (5.6),
dondirme elemanini (5.4) karsilama agirhiklarindan (5.2) ayirmaya yardimeci
olmaktadir (Sekil 12). Ayrica ayirma parcast (5.6) dondiirme elemaninin (5.4) mil
(5.3) luizerine sabit tek bir konumda kalarak donme hareketini yapmasini
saglamaktadir. Dondiirme elemaninin (5.4) mil (5.3) lizerinde tercihen milin (5.3)
agirhik merkezinde kalarak dénme islemini gerceklestirmesi saglanmaktadir. Bu
nedenle cevrilecek sasenin (A) devrilmesinin engellenmesi icin déndiirme
elemaninin  (5.4) konumu ayirma parcast (5.6) ile mil (5.3) {izerinde

sabitlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan cevirme aparatinin (1) calismasi ise su
sekilde gerceklestirilmektedir. Cevirme aparatinin (1) tercih edilen saseye (A)
baglanabilmesi i¢in yan govdeler (3) iizerinde bulunan ve saseye (A) uygun olan
sabitleyiciler (4) secilmektedir. Baglanacak saseye (A) uygun olan sabitleyiciler
(4) cevrilecek sasenin (A) model ve boyutuna gore secilmektedir. Ayrica sasenin
(A) model veya boyutuna gore onceden ana govdeye (2) birlestirilmis olan yan
govdelerin (3) konumlarn sasenin (A) boyutuna gore degistirilebilmektedir.
Cevrilecek sasenin boyutuna gore farkli biiyiikliikte ve boyutlarda yan govdeler
(3) kullanilabilmektedir. Bu durumda kullanilmayacak olan sabitleyiciler (4)
saseye (A) hicbir sekilde girisim yapmamaktadir. Uygun olan sabitleyicilerin (4)
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secilmesinin ardindan sase (A) ceki kancalarindan (B) yan govdede (3) yer alan
sabitleyicilere (4) sabitlenmektedir (Sekil 1-2). Oncelikle ceki kancalar1 (B)
sabitleyicinin (4) sabitleme pimine (4.2) gecirilmektedir. Sabitleme pimine (4.2)
gecirilen ¢eki kancalarinin (B) sabitlenebilmesi i¢in sabitleme elemani (4.3)
dondiirme govdesinden (4.3.2) dondiiriilmektedir. Boylece ceki kancast (B)
sabitleme pimi (4.2) ile konumlandirma pimi (4.1) arasina sikisarak
sabitlenmektedir. Sasenin (A) ana gdvdeye (2) sabitlenmesinin ardindan cevirme
aparatinin (1) zemine paralel konumda olup olmadig1 kontrol edilmektedir. Ana
govdenin (2) zemine paralelligine bagh olarak ana gdvdeye (2) bagh olan
karsilama agirhiklart (5.2) artinlip azaltilabilmektedir. Karsilama elemani (5)
tizerindeki karsilama agirliklarinin (5.2) ayarlanmasi sonrasinda tasima ve kuvvet
aktarma islemini yapmak iizere vin¢ dondiirme elemanina (5.4) baglanmaktadir.
Vin¢ dondiirme elemanindaki (5.4) cekme deliklerine (5.4.3) sabitlenmektedir.

Dondiirme elemanina (5.4) baglanan ving yardimi ile sase (A) cevrilmektedir.

So6z konusu bulus olan ¢evirme aparati (1) ile farkli boyut ve modellerdeki saseler
(A) rahatlikla montaj icin tercih edilen sekilde cevrilebilmektedir. Cevirme aparati
(1) iizerinde bulunan sabitleyiciler (4) farkli tipte sase (A) baglantisina uygun
sekilde birden fazla olabilmektedir. Boylece cevirme aparati (1) ile farkli tipte
saseler (A) cevrilebilmektedir. Bulusun bir uygulamasinda, ana govdeye (2)
baglanan yan govdeler (3) degistirilebilir 6zelliktedir. Kullanilacak sase yapisi,
boyutu ve Ozelliklerine gore yan govde (3) secilerek cevirme aparati
kullanilmaktadir. Bulus konusu ¢evirme aparat1 (1) ile tek bir ana govde (2) veya
ana govde (2) ile birlikte yan gévde (3) kullanilarak tercih edilen sase (A) montajt

ve cevrilmesi kolaylikla yapilabilmektedir.
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