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(64) Ovladaci mechanismus

Ovlddac{ mechenismus, zejména pro
plynuly rozjezd pojezdu vozidla, vyzna-
Sujfci se tim, %e F{dicf hydraulicky roz-
v4d&¢ pro pojezd stroje je ovliddn dvéma
spinali, z nichZ ke%dy je pFidazen Jiné
funkei stroje. .
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Vyndlez se t¥ké mechenismu pro plynuly rozjezd, na p¥{klad pojezdu vozidla Jako
Je silni¥n{ vélec, vped a vzad.

Dosud se ovlddd pojezd takovych vozidel rufni pdkou, kterd ovlddd #fdicf rozv4dad
a zvl43% umfstdnym vicepolohovym spinadem, kterym se volf funkce ~ zv143% pojezd vpred
a zv145% pojezd vzaed. Toto uspordddni zemdstnévd ob& ruce ¥idi%e, takZe se nemtZ¥e vénovat
pln& ¥{zeni vozidla @ nedr#f volant. Mimo to je moZno zafadit zmdnu pouze rychlym pfecho-
dem z klidové polohy do pohybu e naopsk, &imj} vznikaji prudké rézy, které ¥asto zptsobuji
poruchu stroje.

Vy8e uvedené nedostatky jsou odstrandny relenim podle vyndlezu, kdy ¥fdici hydreulic-
ky rozvdd&& doléhd ne vystupek na ve¥ce, Va¥ka je pevnd uloZena na h¥{deli e je opat¥ena
na svém hornim obvodu dvéme vystupky, slouficimi jeko dorazy elektrickych spinald, a
vybrénim pro odpruZenou kuliZku, kterd zaji%fuje vadku v nulové poloze. V horni poloze
vatky je ddle upraven segmentovy vyfez pro zajisdfovecf kolfk. Na v¥stupek va&ky, na jeho
spodni &ést doléhd téhlo Fidicfho hydraulického rozvddse svym loZiskem.

Namisto loZiske tdhla mi%e s valkou spolupracovat pékovy mechenismus téhla.
KaZdy z obou spinad& zapind jednu funkei - pojezd vpPed nebo vzad,

Novym uspofddénim se zlep¥f chod stroje. Je automaticky dodrZfovéna stejnéd rychlost
pojezdu vpred i vzad. NejddleZit¥j3i je skutednost, Z%e se uvolni $idi¥i jedna ruka,
kterd nesmf opustit volant.

Vytvoreni podle vyndlezu je zndzorn&no na pFiloZenych vykresech, kde

obr. 1 zndzornuje zafizent podle vyndlezu v néryse,
obr. 2 zndzorfiuje detail tdhla ${dictho rozvddse =
obr. 3 Je zndzorndni pdkového mechanismu.

Na obr. 1 je zndzorn¥n hi*fdel 2, na n¥m# je pevn& uloZena vadka 3, kterd je opatiena
ve své hornf ¥dsti zéFezem s dvéma hranemi 5a6 as yybfénim pro odprufenou kuljidku
24. Do zéFezu s dv¥me hrenemi 5 a § zepadajf kulilky elektrickych spina¥d 29 a 30, kaZdd
Je omezena Jjednou hranocu 5, 6. V horn{ &4sti valky 3 Je segmentovy vyrez 1, kxterym pro=-
chdzi zajis¥ovac! kolfk 8, ktery omezuje vykyv vadky 3 v poZadovaném dhlu. Na doln{ vystu-
pek 4 velky 3 doléhd loZisko téhla 15, které se odveluje po povrchu vystupu vadky 3.

Namisto loZiska 14 Je mo¥no pou#ft pdkového mezi&ldnku, ktery miZe byt vytvoien
pridavnou vzpdrou 16, dosedajici na vystupek 4 va¥ky 3. Vzpéra je uchycena do pdky a7,
kterd je oto¥nd kolem Zepu 18.

ZoPizen{ pracuje takto: Pootoenim hifdele 2 se valka 3 uvolni z nulové polohy.
Pritom kuli¥ka 24 se zasune do svého t¥lesa a b8%f po povrchu zdfezu vadky 3. Sou-
8asnd se zapne kulilkou 9 nebo 10 spina&d 29 a 30 elektricky okruh, kterd uvede do
¢innosti dal3{ za¥fzen{, nap¥iklad elektromegneticky spina& hydresulického rozvdddde
pro pojezd stroje. Pooto¥enim vadky 3 o daldf thel se uvolnuje téhlo #idicfho rozvddsde
13, ktery uvdd{ v &innost pojezd stroje. Konec tdhla Fidiciho rozvddd¥e 13 je uloZen na
kuligkovych loZiskdch 14, které b&%{ po povrchu v¥stupku 4 va¥ky 3 nebo dosedd na vystu-
pek 4 pdkovym mezi¥ldnkem.

Ovléddeci mechanismus podle vyndlezu je mo¥no aplikovat i na jiné funkce, nsp¥. je
mo%no jej vyuZ{t pro plynulé spoudténi obrébdcich strojl, vibradnich zafizeni apod.
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1. Ovlddeci mechenismus, zejména pro plynuly rozjezd vozidla v obou smirech, vyzne-
tujici se tim, Z%e Je tvofen vakou (3) pevn& uloZenou na h¥ideli (2), va¥ka (3) je opa~
t¥ena na svém hornim obvodu zéfezem s dvéma hrenami (5,6), hranou (6) pro kulid¥ku (10),
hrenou (5) pro kuli¥ku (9) a vybrdnim v tomto zéfezu pro odprufenou kuli¥ku (24) zejidfu-
jici va¥ku (3) v nulové poloze, V horni &d4sti vadky Je ddle upraven segmentovy vifez
(7) pro zajistovaci kolfk (8), na vystupek (4) ne va¥ce (3) doléhd tédhlo (15) $idieiho
hydraulického rozvéd&e (13) svym loZiskem (14). )

2, Ovlddeci mechanismus podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e na vystupek (4) vaéky
(2) dosedd pékovy mechanismus ovlddejici téhlo (15).

3. Ovlddac{ mechanismus podle bodu t a 2, vyznatujict se tim, %e keZdé z obou ku-
li¥ek (9, 10) spinadd (29, 30) je pfifezena jind funkce stroje.

3 vykresy

Severografia. n. p. zdvod 7. Most
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