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Aparat ortopedyczny
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Przedmiotem wynalazku jest aparat ortopedycz-
ny, przeznaczony do czynnego korygcwania wad-
liwej postawy ciala.

Znane i stosowane dotychczas aparaty ortope-
dyczne skladaja sie z oplotbw rzemiennych
usztywnionych opaskami metalowymi dla uzyska-
nia w efekcie biernej, wyprostowanej, prawidto-
wej postawy ciata ludzkiego.

Aparaty te umozliwiajg korygowanie wad posta-
wy ciala, zastepujac dzialanie mie$ni warunkujg-
cych prawidlowe ustawienie odecinkéw ciala. Pro-
wadzi to w efekcie do oslabienia tych mieéni,
a wiec poglebienia przyczyny ujawniajacej sie
wady, dzialajac wylacznie przeciwko wutrwalaniu
sie postawy wadliwej. Nie sg stosowane obecnie
aparaty ortopedyczne umozliwiajagce czynng ko-
relkcje.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad i nie-
dogodno$ci oraz umozliwienie pacjentowi utrzy-
mywania postawy prawidlowej w spos6b czynny.

Cel ten osiggnieto poprzez skonstruowanie apa-
ratu, do ktérego wpmowadzono urzgdzenie elektro-
niczne dzialajgce na zasadzie sprzezenia zwrotne-
go z zastosowaniem diwieku jako sygnalu wzy-
wajgcego do przybrania postawy prawidtowej.

Aparat ortopedyczny wedlug wynalazku jest
wyposazony w generator czestotliwo$ci dizwieko-
wej ze sluchawka i zasilaniem. W obwéd zasila-
mnia jest wilgczony czujnik stykowo-kontaktowy,
dziatajgcy jako wylgeznik zasilania generatora.
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Czujnik ten jest sterowany zmianami napiecia
i dtugoScig taémy elastycznej, do ktérej jest na
stale zamocowany. Ta$ma elastyczna oprécz czuj-
nika posiada na jednym koficu klamre, stuigcg
do mocowania aparatu do czeSci ubrania, oraz
klamre umozliwiajacg regulacje wstepnego napie-
cia ta$my. Drugi koniec tej ta$my jest polaczony
na stale z taémg nieelastyczng, stuzgcg do moco-
wania aparatu ortopedycznego do ciala ludzkie-
go.

Aparat ortopedyczny zaklada si¢ na cialo ludz-
kie w taki spos6b, ze obejmuje pewien jego od-
cinek wraz ze stawem, w ktérym ujawnia si¢ wa-
da. Ruchy ciata w tym odcinku powodujg zbli-
zanie sie i oddalanie punkitéw zamocowania urzg-
dzenia do ciata. Powstaja zmiany napiecia tasmy
elastycznej, oraz zmiany jej dilugoSci, co powoduje
gwieranie lub rozwieranie styké6w czujnika kon-
trolnego; w efekcie nastepuje wigczanie sie i wy-
lgczanie sygnalu dzwiekowego.

W zalegnoSci od konstrukcji czujnika kontrol-
nego i kierunku jego dzialania sygnal diwiekowy
moze ostrzegaé o przybraniu postawy niewlasci-
wej lub potwiendzaé utrzymywanie postawy pra-
widlowej. Bardzo istotnym elementem w aparacie
jest czujnik kontrolny, wykrywajgcy zmiany
w ustawieniu wzajemnym dwu, lub wiecej ele-
mentéw anatomicznych lub czynmno$ciowych ciala
ludzkiego.

Generator sygnalu moze byé dowolnego nodza-
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ju, na przyklad tranzystorowy odbiornik radiowy
mozliwie matych rozmiaré6w i majacy maty ciezar.
‘W urzadzeniu zastosowano generator multiwibra-
torowy, zbudowany na tranzystorach, stuchawke
i akumulator jako jeden zesp6t przeznaczony do
noszenia w kieszeni marynarki (dla mezczyzn), lub
przypinany do biustoncsza (dla kobiet). Zesp6l ten
jest polgczony dwoma przewodami z czujnikiem
kontrolnym umocowanym do taémy elastycznej na
state. TaSma elastyczna jest przytrzymywana
w pozadanym miejscu i potozeniu za pomoca ta-
émy nieelastycznej i klamry mocujacej. Wyko-

rzystuje sie w tym celu czeSci garderoby i czeSci-

ciala.

Zastosowanie w aparacie wediug wynalazku
czujnika kontrolnego do korekcji postawy ciala,
wprowadza element pracy mie§niowej, zapobiega-
jac ich ostabieniu z nieczynnoéci. Umozliwia przy-
branie czynne postawy prawidlowej i nie absor-
"buje uwagi éwiczgcego. Nie ogranicza ruchéw zad-
nej cze$ci ciata. Dzigki prostocie budowy umoz-
liwia produkcje seryjng w kilku rozmiarach.

Fig.1
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok z przodu oplotu tasémy do le-
czenia tak zwanych okragiych plecow. Fig. 2
przedstawia konstrukcje oplotu do korekcji tak
zwanego duzego brzucha spowodowanego oslabie-
niem mie§ni powlok brzusznych. Ta$ma nieela-
styczna 1 swymi koficami jest zespolona z tasmg
elastyczng 3, na ktérej zamocowany jest czujnik
2. Na tasmie elastycznej znajduje sie klamra do
regulacji jej diugosci 4 i zakoriczona klamrg mo-
cujacg 5. Przewody laczace czujnik z generatorem
oraz generator nie sg uwidocznione na rysunku.

Zastrzezenie patentowe

Aparat ortopedyczny do czynnego korygowania
postawy ciata ludzkiego, znamienny tym, ze skla-
da sie z elastycznej taSmy (3), w ktérej umiesz-
czony jest czujnik stykowo-kontaktowy (2), pola-
czony obwodowo z generatorem sygnaiéw.
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