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Un dispositif de chargement/déchargement escamotable pour véhicule comprenant un chassis support (1 ) en formé de cadre in-
cluant deux longerons paralléles (1a, 1 b), un support (2) en forme de U, chaque branche du U(21,22)étant engagée a glissement
dans un des longerons. Le support (2) comprend une plate— forme (3) de chargement/déchargement et un agencement (4) de gui-
dage et de maintien en position horizontale de la plate-forme (3) selon une course de chargement/déchargement entre une position
de repos, entre les longerons, et une position basse de chargement/déchargement de la plate-forme (3). Une ressource (5) permet
I'entrainement en extraction/retrait de I'ensemble support (2) et plate-forme (3) selon la course de chargement/déchargement. Ap -
plication & l'¢quipement de véhicules de tout type.
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Dispositif de chargement/déchargement escamotable pour véhicule.

L'invention concerne un dispositif de chargement/déchargement escamotable
pour véhicule, notamment utilitaire.

Les dispositifs de chargement/déchargement pour véhicules actuels
consistent, pour l'essentiel, en des dispositifs dits « hayons de manutention ».

Ces derniers comprennent, habituellement, une plate-forme de
chargement/déchargement horizontale, mobile et commandée entre une position
basse, voisine du sol, et une position haute, affleurant le plateau de chargement du
vehicule, a I'extérieur de ce dernier. Lorsque l'opération de chargement/déchargement
du fret a été exécutée, la plate-forme de chargement/déchargement peut-étre relevée
verticalement contre la paroi arriére du véhicule, en vue de réduire I'encombrement
hors tout de ce dernier.

De tels dispositifs donnent globalement satisfaction, dans la mesure ou ils
permettent de supprimer éensiblement la manutention humaine verticale du fret, entre
la position basse et la position daffleurement de la plate-forme de
chargement/déchargement, et de réduire, de maniére significative, la pénibilité des
interventions des agents ou préposés aux opérations de manutention précitées.

Toutefois, les opérations de déchargefnent et de manutention pour déplacer
le fret de la plate-forme sur le plateau du véhicule, puis, réciproquement, de
manutention et de chargement pour déplacer le fret du plateau du véhicule sur la
plate-forme, lors du déchargement, sont maintenues.

Une telle contrainte nuit a la fluidité et a la souplesse de l'ensemble des
opérations de manutention et augmente en définitive la durée du cycle de
chargement/déchargement du fret.

Enfin, de tels dispositifs apparaissent essentiellement réservés aux véhicules
de type utilitaire (poids lourds), car le relévement et le maintien de la plate-forme de
chargement/déchargement en position verticale, a I'extérieur du véhicule et sur la
paroi externe de ce dernier, se révélent peu compatibles avec une application aux
véhicules personnels et véhicules utilitaires légers (VUL).

La présente invention a pour objet de remédier a I'ensemble des

inconvénients des hayons de manutention précités.

FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26)
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En particulier, un objet de la présente invention est la mise en ceuvre d'un
dispositif de chargement/déchargement escamotable pour vehicule, grace auquel
'ensemble des opérations de manutention de fret, de la plate-forme ‘de
chargement/déchargement au plateau de chargement/déchargement du vehicule, ou
réciproquement, sont sensiblement supprimées.

Un autre objet de la présente invention est également la mise en ceuvre d'un

dispositif de chargement/déchargement iotalement escamotable dans la zone utile de

. chargement/déchargement du véhicule, afin de permettre l'installation de ces derniers

sur tout véhicule de série classique, notamment VUL.

Un autre objet de la présente invention est enfin la mise en ceuvre d'un
dispositif de chargement/déchargement, lequel en raison du caractere totalement
escamotable précité, peut étre installé, soit en premiére monte lors de la construction
du véhicule, soit en deuxiéme monte a titre d'équipement auxiliaire rapporté, sur tout
véhicule déja en circulation, véhicule utilitaire ou personnel, muni en partie arriére soit
d'un simple hayon, soit de portieres d'accés au coffre et/ou au volume utile du
véhicule. -

Le dispositif de chargement/déchargement escamotable pour véhicule, objet

de Tinvention, est remarquable en ce qu'il comprend au moins un chassis support en

forme de cadre comprenant au moins deux longerons paralléles un support
d'extrémité -en forme de U, comprenant deux branches engagées chacune a
glissement dans un desdits longerons, ledit subport d'extrémité comprenant une plate-
forme de chargement et des moyens de guidage et de maintien én position
sensiblement  horizontale: de  ladite pla'te-forme "selon une course de
chargement/déchargement comprise entre une position de repos de la plate-forme de
chargement entre lesdits longerons, l'extrémité dudit chassis sup.port et une position
basse de chargement/déchargement. Des moyens d'entrainement en extraction/retrait
de lensemble formé par le -support dextrémité et la plate-forme de
chargement/déchargement selon ladite course de chargemvent/déchargement sont en
outre prévus. |

Le dispositif objet de l'invention est également remarquable en ce que chacun
des longerons est formé par un profilé en forme de U, l'ouverture de chaque forme de
U étant en vis-a-vis I'une de T'autre, le support d'extrémité en forme de U comprenant
deux branches engagées chacune a glissement par lintermédiaire de galets dans

I'ouverture de chaque profilé en forme de U.
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Le dispositif objet de Pinvention est également remarquable en ce que lesdits
moyens de guidage et de maintien en position sensiblement horizontale de ladite
plate-forme de chargement/déchargement comprennent au moins :

- un bras articulé supérieur articulé a rotation au niveau du support

_dfextré_mité en forme de U ;

- un bras articulé inférieur articulé a rotation au niveau du support d'extrémité
en forme de U, le point d'articulation de chaque bras articulé supérieur étant distant du
point d'articulation du bras articulé inférieur correspondant, sur la méme branche de U,
d'une distance déterminée pour former, aprés extraction de I'ensemble constitué par le
support d'extrémité et la plate-forme de chargement/dechargement, une structure en
forme de parallélogramme. ' | '

| Le dispositif objet de I'invention est égalemént remarquable en ce que ladite
plate-forme de chargement est engagée a glissement par lintermédiaire de galets de
roulement dans chacun des bras articulés inférieur et supérieur et maintenue en
position sensiblement horizontale par ces derniers, lors de la course  de
chargement/déchérgenﬁent, entre I'extrémité dudit chassis et ladite position basse de
chargement/déchargement. |

Le dispositif objet de I'invention est en outre remarquable en ce que lesdits
moyens d'entrainement en extraction/retrait compre‘nnent au moins :

- un vérin d'extraction de I'ensemble formé par le support d'extrémité et la
plate-forme de chargement/déchargement, entre Ia_posifion de repos de la plate-forme
de chargement/déchargement et I'extrémité du chassis support ; |

- un entrainement mécanique par treuil et cable de traction de la plate-forme
de chargement/déchargement, entre la position d'extrémite du chassis support et la
position basse de la course de chargement/déchargement. -

Selon un mode réalisation préféré, le au moins un vérin d'extraction est
constitué d’'un vérin de commande coopérant avec une liaison articulée de type
péhtographe.

Le dispositif objet de linvention est également remarquable en ce que

l'ensemble formé par le chassis support et le support d'extrémité est monté en "~

deuxiéme monte sur le plan de chargement du véhicule, la position de repos de ladite
plate-forme de chargement étant superposée a une zone déterminée du plateau de

chargement.
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Le dispositif objet de linvention est également remarquable en ce que, le
plateau de chargement du véhicule étant a I'origine muni d'un logement de dimehsion
correspondant sensiblement a celie de la plate-forme de chargement, I'ensemble
formé par le chassis .suppbrt et le support d'extrémité est monté en premiere monte
sous le plan de chargement du véhicule, ladite plate-forme de chargemen't étant
accueillie, dans sa position de repos, dans ledit logement et montée & affleurement
avec la surface du plateau de chargement délimitant ledit fogement.
| L'invention concerne également un diépositif de chargement/déchargement
remarquable en ce que en ce que les bras articulés supérieurs et inférieurs
comprennent un allongement au-dela de I'axe de rotatioh, le mouvement de la plate-
forme de chargement/déchargement, lors de son déplacement derriere les axes de
rotatiovn respectifs, provoquant la remontée de ces bras articulés support.

Le dispositif de chargement/déchargement objet de l'invention est en outre
remarquable en ce que celui-ci comporte un premier moteur et un entrainement a
crémaillere, pignon, la mise en marche du moteur assurant le déplacement en
translation horizontalev de la plate-forme de chargement/déchargement. |

| Le dispositif de chargement/déchargement objet de l'invention est également
remarquable en ce qu'il comporte en outre :

- un deuxiéme moteur électrique d'entrainement en descente/montée de la
plate-forme de chargement/déchargement le long des bras articulés supérieurs et
inférieurs; _

- un arbre d'entrainement et des pignons engrenant des crémailleres placées
chacune sur au moins I'un des bras articulés inferieurs ou supérieurs.

Le dispositif de chargement/déchargement objet de linvention est enfin

remarquable en ce que le premier et le deuxiéme moteur électrique sont alimentes

. séquentiellement par la batterie du véhicule.

Le disposvitif de chargement/déchargement escamotable pour véhicule, objet
de linvention, trouve application dans lindustrie automobile, en particulier .a la .
construction et a I'équipement de véhicules aussi divers que, par exemple, véhicules
utilitaires, véhicules utilitaires légers ou VUL, véhicules personnels, véhicules
d'assistance médicale, ambulances, assistance aux personnes -handicapées ou
autres.

Il sera mieux compris a la lecture de la description et a l'observation des

dessins ci-apres dans lesquels :



10

15

WO 2012/143623 ~ PCT/FR2012/000145

- la figure 1 représente, a titre nurement illustratif, une vue en perspectivé du

dispositif de chargement/déchargement escamotable objet de l'invention;

- |la figure 2 présente, a titre purement illustratif, une vue en perspective du
dispositif objet de [linvention selon la figure 1, lorsque la plateforme de

chargement/déchargement est en position de repos ;

- la figure 3a représente, a titre illustratif, une vue de dessus de I'ensemble,

lorsque la plate-forme de chargement/déchargement est en position de repbs ;

- la figure 3b représente,‘ a titre illustratif, Selon une vue en coupe de la figure
3a, une vue de 'ensemble formé par le chassis support en forme de cadre et par le
support en forme de U, lorsque la plate-forme de chargement/déchargement est en

position de repos ;

- les figures 4a et 4b représentent un détail de mise en ceuvre de l'ensemble

~ formé par le chassis support en forme de cadre et par le support d'extrémité en forme

20
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de U, tel que représenté en figure 3a et 3b, lorsque la plate-forme de

chargement/déchargement est en position basse, voisine du sal ;

- la figure 5a représente, selon une vue en perspective, un détail de mise en

- ceuvre de la plate-forme de chargement/déchargement destinée a étre montée en

deuxiéme monte, comme accessoire auxiliaire ;

- la figure 5b représente une vue en perspective eclatee du dISpOSItIf objet de

llnventlon destiné a une installation en premiére monte ;

- la figure 6 représente, a titre illustratif, une variante dé mise en ceuvre du
dispositif de chargement/déchargement objet de [invention permettant une

simplification par suppression de piéces d'épaulement des bras articulés;



10

15

20

25

WO 2012/143623 PCT/FR2012/000145

- la figure 7a représente, a titre illustratif, une vue de dessus d'un autre mode

de mise en ceuvre du dispositif de chargement/déchargement objet de l'invention

'selon une exécution simplifiée par entrainement séquentiel ;

- la figure 7b représente, a titre illustratif, une vue laterale du mode de

réalisation du dispositif objet de l'invention représenté en figure 7a ;

- les figures 8a, 8b et 8c représentent, a titre illustratif, le séquencement du
déplacement de la plateforme de chargement/déchargement au cours d'une opération

préalable au chargement de cette derniere.

Une description plus détaillée -du dispositif de chargement/déchargement '
escamotable pour véhicule,- conforme a I'obj'et de la présente invention, sera
maintenant donnée en liaison avec la figufe 1. ,

D'une maniére générale, on indique que le dispbsitif objet de l'invention est '
agencé symétriqUefnent par rapport a un plan longitudinal de symétrie P ainsi que
représenté en figure 1. Un tel agencement permet avantageusement, par exemple, de
placer I'ensemblé du dispositif sensiblement dans le plan de symétrie du vehicule
auquel il est destiné, par raison de commodité. | '

Ainsi qu'on [lobservera sur la figure précitée, le dispositif de
chargement/déchargement escamotable pour véhicule, selon l'invention, comprend au.
rhoins un chassis support 1 en forme de cadre Compfenant au moins deux longerons
paralléles 1a et 1b. '

Il comporte également un support d'extrémité 2 en forme de U constituant en
fait un équipage fnobile. Le support d'extrémité 2 comprend une base 20>'et deux
branches 21 et 22 formant le s,u_pport d'extrémité 2. Les branches 21 et 22 sont -
engagées chacune a glissement dans un des longerons 1a et 1b respectivement.

* En outre, le support d’extrémité 2 comporte une plate-forme de chargement 3

et un agencement 4 de guidage et de maintien en position sensiblement horizontale

de la plate-forme 3 de chargement/déchargement, selon une course -de - -

chargement/déchargement comprise entre une position de repos de cette plafe-forme,
entre les longerons 1a et 1b, et une position basse de chargement/déchargement,

telle qu'une position voisine du sol.
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Sur la figure 1, de maniére non limitative et afin de ne pas nuire a la clarté du

dessin, la plate-forme de chargement/déchargement est représentée dans une

position intermédiaire, entre la position ¢z repos et la position basse de celle-ci.
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Enfin, ainsi que représenté sur la figure 1 précitée, le dispositif selon

linvention comporte des ressources 5 dentrainement en extraction/retrait de

I'ensemble formé par le support d'extrémité 2 et la plate-forme 3 de

chargement/déchargement, selon la course de chargement/dechargement
précédemment citee. | .

| Ainsi qu'on l'observera en outre sur la figure 1, chacun des Iongerons 1a et
1b est formé par un profilé en forme de U, I'ouverture de chaque forme de U de ces
profilés étant en vis-a-vis l'une de l'autre. Les deux longerons 1a et 1b sont reliés entre

eux, d'une part, par une traverse d'extrémité 1c, et, d'autre part, par le support

d'extrémité 2, en particulier par la base 20 et les deux branches 21 et 22 de ce

dernier, pour former le cadre support 1 précédemment cité. On comprend ainsi que le
support d'extrémité 2 en forme de U comprend ses deux branches 21 et 22 engagees
chacune a glissement par l'intermédiaire de galets dans l'ouverture de c'haque profilé
en forme de U. | ‘

Ainsi qu'on pourra également l'observer sur la figure 1, I'agencement 4 de
guidage et de maintien en position sensiblement horizontale de la plate-forme 3
comprend au moins, pour chaque longeron 1a et 1b, un bras articulé supérieur 4s1 et
4s2 articulé a rotation au niveau du support d'extrémité en forme de U et en particulier
au niveau des branches 21 et 22 de ce dernier. En outre, I'agencement 4 brécité ‘
comprend de méme, pour chacun des longerons 1a et 1b, un bras articulé inférieur 4i1
et 4i2 articulé a rotation au niveau du support d'extrémité en forme de U. |

Selon un aspect remarquable du dispbsitif objet de l'invention, 'agencement
précité est tel que le point d'articulation 40s de chaque bras articulé supérieur, 4s1 et
4s2, est distant du point d'articulation 40i du bras articulé inférieur correspondant, 4i1
et 4i2, sur la méme branche 21 respectivement 22 du U, d'une distance d déterminée
pour former, aprés extraction de 'ensemble constitué par le support d'extrémité 2 et la
plate-forme 3 de chargement/déchargement, une structure en forme de
parallélografnme pour chacun des longerons 1a et 1b et des branches
correspondantes 21 et 22.

Sur la figure 1, on pourra observer les deux structures de parallélogramme

ainsi formées, représentées partiellement au dessin, chaque bras articulé supérieur



10

15

WO 2012/143623 PCT/FR2012/000145

4s1 et 4s2 étant-maintenu paralléle au bras articulé inférieur correspondant, 4'i1' et 4i2,
par l'intermédiaire, d'une part, des branches correspondantes 21 et 22, et, d'autre part,
d'entretoises articulées notées 4t. |

Sur la méme figure 1, on peut observer que la plate-forme 3 de
chargement/déchargement est engagée a glissement, par l'intermédiaire d'un support
30 et de galets de roulement 31, 32 par exemple, dané chacun des bras articulés
inférieurs 4i1 et 4i2 respectivement supérieurs 4s1 et 4s2 et maintenue en position

sensiblement horizontale par ces derniers, lors de la course de

" chargement/déchargement entre I'extrémité du chassis support 1, opposée a la

traverse 1c, et la position basse de chargement/déchargement précitée.

Enfin, en référence a la méme figure 1 on indique que les ressources
d'entrainement 5 en extraction/retrait comprennent avantageusement au moins un
vérin, tel que vérin a gaz ou vérin a ressort, d'extraction de ‘I'énsemble formé par le
support d'extrémité 2 et la plate-forme 3 de chargement/déchargement entre la
position de repos de la plate-forme et l'extrémité du chassis support 1. Pour des
raisons d'exécution et d'équilibre d'entrainement de I'ensemble"formé par le support
d'extrémité 2 et par la blate-forme 3 de chargement/déchargement, notamment

lorsque cette derniére est en charge, les vérins peuvent étre placés sensiblement

~ symétriqguement par rapport au plan P de symétrie de l'ensemble. Les tiges actives de
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chacun des vérins peuvent étre montées. a coulissement dans ['ouverture

correspondante de chaque profilé en forme de U constituant les longerons 1a et 1b.

Elles permettént d'assurer le déplacement de I'ensemble de la position de repos de la

" plate-forme 3 de chargément/déchargement jusqu'a l'extrémité des longerons 1a et

1b.

' "Dans un mode de réalisation préférenfiel non limitatif, tel que représenté au
dessin des figures 1, 2 ét suivantes, les vérins peuvent étre remplacés par un veérin de
commande 54, tel qu’un vérin & gaz ou un vérin a ressort, coopérant avec une liaison
articulée de type pantographe, 51, 52, qui se déforme en poussée/traction par
l'intermédiaire de ce vérinv de commande 54, pour assurer I'extraction/retrait du
support d’extrémité 2, des bras articulés supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2 et de
la plateforme 3 de chargement/déchargement. |

En outre, ainsi qu'oh l'observera également au dessin, les ressources
d'entrainement 5 en extraction/retrait comportent un treuil débrayable entrainé par un_

moteur 50 et un cable, filin métallique, dont I'extrémité est mécaniquement liee a la
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plate-forme 3 de chargement/déchargement. Le cable, filin métallique, 53 est monte a
glissement dans un orifice adapté 20a ménagé sur la base 20 du support d'extrémité
mobile 2. On comprend, en particulier, que I’orifice 20a peut comporter un revétement
anti-usure, afin de permettre le déplacement du céble 53 sans usure critique, lors du
trajet de la plate-forme 3 de chargement/déchargement, entre sa position de repos et
sa position basse a I'utilisation. Il en est de méme de la face interne des longerons 1a
et 1b, laquelle peut étre revétue d'un revétement autolubrifiant, tel que du
polytétrafluoréthyléne, afin d’'assurer le glissement sans usure critique du support
d’extrémité 2 et des bras articulés supérieurs et inférieurs sur ces derniéres.

~ Enfinon notera, ainsi que représenté sur la figure 1, l'existence de pieces de
support de déflexion des bras articulés inférieurs 4i1 et 4i2, pieces d’épaulement
notées 6a et 6b, placees au voisinage. de I'extrémité libre des longerons 1aet 1b. Ces
pieces peuvent étre inc)ihées manuellement d’'une valeur d'angle déte_rminée, par
rapport a I'horizontale, direction Iongitudinale des longerons, pour assurer ['appui et le
maintien des bras articulés inférieurs 4i1 et 4i2, et des bras articulés supérieurs 4s1 et
4s2, par I'intermédiavire des entretoises articulées 4t, selon un angle d'inclinaison A par '
rapport a la verticale de valeur déterminée. Chaque piéce d'épaulement 6a ei 6b est
fixée a rotation sur la partie externe de chacun des longerons 1a et 1b. La valeur
d'inclinaison d'angle A est_établié comptevte.nu de la hauteur par rapport au sol du
plateau de chargément du veéhicule, pour former les structures de paraliélogramme
indiquées précédemment dans la description, ainsi qu'il sera décrit ci-aprés, en liaison
avec les figures 2 et 3a, 3b.

Sur la figure 2, on a représenté le dispositif devchargem'ent/déchargement
escamotable, objet de linvention, tel que représenté en figure 1, Iorsque la plate-
forme 3 de chargement/déchargement est dans sa position de ‘repos, entre les
longerons 1a et 1b. Sur cette figure, L désighé la dimensioh longitudinale des
longerons précités, entre la position de repos de la plateforme 3 de
chargement/déchargement, | désigne la longueur de retrait de cette derniére en
position de repos par rapport a I'extrémité libre des longerons 1a et 1b . On comprend,
en particulier, que les paramétres dimensionnels L et | et les dimensions de la plate-
forme 3 de chargement/déchargement et LU du support d'extrémité 2 finalement
choisies représentées en figure 1 sont établies compte tenu du modéle et du type de

véhicule a équiper.
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» Sur les figures 3a et 3b, on a représenté une vue de dessus de I'ensemble
représenté en figure 2 respectivement une vue partielle en coupe selon le plan de -
coupe P de la flgure 1 de l'agencement 4 de guidage et de maintien en posmon
horizontale de la plate-forme 3 en posntlon de retrait de cette plate-forme

Sur la figure 3b on constate, en position de retrait, la superposition des bras
articulés supérieur et inférieur 4s2 et 4i2 montés a coulissement, par l'intermeédiaire de
galets de roulement GS, Gl par exemple, dans le profilé en forme de U constituant le
longeron 1a. De maniére non limitative, les galets de roulement précités peuvent
avantageusement étre montés sur les parois'latérales de la forme de U constituant le
profilé et placés a des endroits adaptés, afin d'assurer le déplacément des bras
articulés précités par simple translation du fait de I'action du vérin de commande 54 et
de la liaison mécanique de type pantographe 51, 52. Les galets de roulement GS, Gl
peuvent étre montés en supplément du revétement autolubrifiant précédemment cite,
pour assurer la manutention automatique des charges de fret les plus lourdes.

En outre, a l'observation de la figure 3b on comprend que la plate-forme de
chargement 3 est munie sur ses faces latérales, en vis-a-vis du longeron 1a et des
bras articulés supérieur et inférieur 4s1 et 4i1 correspondants, de goujons munis de
galets de roulement a leur extrémité, notés 31 respectivement 32. Chacun de ces
galets de roulement est engagé a glissement dans le -profilé en forme de U,
constituant le bras articule supérieurv-452 respectivement inférieur 4i2.

Ainsi, les galets de roulement précités 31 et 32 sont décalés d'une distance
dp sensiblement égale a la distance d séparant les points d'articulation 40s et 40i des
bras articulés supérieur 4s1 et inférieur 4i1 dans la direction longitudinale du longeron
1a. En outre, les galets de roulement précités 31 et 32 sont placés sensiblement a mi
hauteur de chacun des bras articulés su‘périeufs 4s?2 et inférieur 4i2 et donc déca_lés,
dans la direction pérpendiculaire a la direction longitudinale du longeron 1a du plan de
la feuille contenant la figure 3b, d'une distance h sensiblement égale a la demie
hauteur du profilé en forme de U constituant le longeron 1a. Il en est de méme pour
les bras articulés 4s1 et 4i1

| Bien entendu, en référence aux figures 3a et 3b, on indique que la forme et
les dimensions de la plate-forme 3 sont établies compte tenu des parametres de
décalage d et h précités, pour assurer le maintien de la plate-forme 3 de
chargement/déchargement sensiblement horizontale pendant la course de

chargement/déchargement de cette derniére, en particulier le long des bras articulés
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supériéurs et inférieurs 4s1, 4s2 et 4i1, 4i2 lorsque ces derniers sont déployés pour
constituer la structure en parallélogramme représentée sur la figure 1 précitée.

Le mode opératoire général du dispositif de chargement/déchargement
escamotable, objet de l'invention, est décrit- maintenant en liaison avec des figures 1,
2, 3a et 3b.

Lorsque le treuil est débrayé, les vérins d’extraction ou le vérin d'extraction 54
peuvent entrer en action a partir de la position de repos de la plate-forme 3 de
chargement/déchargement, telle que rsprésentée en figure 2. Selon l'exemple de
réalisation représenté notamment aux figures 3a et 3b, le vérin de commande 54
pousse' les tiges de commande de la liaison mécanique de type pantographe 51, 52
mécaniguement solidaires de l'extrémité de la base 20 du support d'extrémité 2, au
niveau des longerons 1a et 1b, provoquant ainsi le glissement de ce dernier, et, bien
entendu, des bras articulés supérieurs et inférieurs 4s1, 4i1 et 4s2, 4i2 le long de
chacun des longerons 1a et 1b, a l'intérieur de ces derniers. Dans cette phase de
transiation, les bras articulés précités supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2 restent

solidaires I'un de l'autre. Lors de l'arrivée du support d'extrémite 2 et en particulier de

- l'extrémité de branche de U 21, 22 au voisinage de I'extrémité du longeron

20

25

30

correspondant 1a et 1b, soit au voisinage des pieces d"épaulement 6a, 6b, I‘es' bras
articulés supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2 précités, ainsi que la plate-forme 3

de Chargement/déchargement, sont entrainés en extraction et déployés par gravite.

Les structures en parallélogramme formées par les bras articulés déployes constituent

ainsi deux plans inclinés paralléles, lezquels permettent d'assurer le guidage et le
maintien en position sensiblement horizontale de la plate-forme 3 de
chargement/déchargement pendant toute Ila durée de la course de
chargement/déchargement de cette derniére, jusqu'a l'atteinte de la position basse de
chargement/déchargement de celle-ci.

Dans un but d'optimisation des déplacements de I'ensemble au cours de la
course de chargement/déchargement, le treuil 50 peut-étre débrayé pendant la
commande des vérins 51 et 52, c'est-a-dire pendant le déplacement en translation de
l'ensemble le long de chacun des longerons 1a et 1b. Pendant cette phase de
déplacement sensiblement horizontal, la tension du céble 33 peut étre maintenue .é
une valeur faible, n'excédant pas 10N par exemple.

Lors du déplacement d'extraction et- du déploiement des bras articulés

supérieurs et inférieurs 4s1, 4i1 et 4s2 4i2 et de la plate-forme 3 de
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chargement/déchargerhent par gravité, pour la descente de cette derniére vers la.
position basse, une comménde du moteur et du treuil 50, et en consequence de la
tension du cable 53, peut-étre exécutée pour controler la vitesse de déplacement de la
plate-forme 3 de chargement/déchargement, en fonction de la charge de fret effective
de cette derniére. Il en est de méme lors du retour de ces derniers.

Dune maniére générale, on indique que le dispositf de
chargement/déchargement objet de linvention peut étre dimensionné de facon a
assurer la manutention de charges de fret pouvant atteindre entre 200 et 300 Kg.

Différentes variantes de construction peuvent également étre introduites.
Aihsi.que représenté en figure 4a et 4b, l'extrémité opposee a l'articulation du bras
articulé supérieur 4s1, 4s2 peut-étre courbée, ou élargie et conformée en patte
d'éléphant; ainsi que représenté en vue agrandie, de fagon a assurer une meilleure
rigidité et stabilité au sol de I'ensemble. Il en est de méme en ce qui concerne le
nombre d'entretoises articulées 4t, lesquelles peuvent étre avantageusement réparties
régulierement sur chacune des structures en forme de parallélogramme. Ainsi, en
référence aux f_igures 4a et 4b précitées, on comprend qu'une meilleure assise de
Fensemble peut étre obtenue. Ainsi, la hauteur H de chargement peut varier, selon les
modéles ou types de véhicules, entre 0,45 m et 1,10 m par exemple.

De méme, en référence a la figure 5a, la plate-fdrme 3 de
chargement/déchargement peut &étre munie d'accessoires tels que des anneaux 33 de

fixation du fret, placés sur le bord de la plate-forme, des rainures 34 constituant des

“aspérités ménagées sur la surface de cette derniére, afin d'éviter tout glissement du

fret mis en position de chargement/déchargement définitive.

D'autres accessoires ou variantes peuvent bien entendu étre prévus. En
particulier, lorsque le- dispositif objet de linvention est destiné a étre monté en
deuxiéme monte sur le plateau de chargement PC du véhicule, ainsi que représénté
en figure 5a, I'ensemble formé par le chassis support et le support d'extrémité peut-
étre configuré selon un bloc rapporté recouvrant partiellement la totalité du plateau de
chargement PC, la plate-forme 3 de chargement/déchargement étant supérposée a
une zone déterminée du plateau de chargement PC. Cet agencement peut >étre
adapté pour conserver, pour le véhicule, un plateau de chargement sensiblement plan.

De maniére particulierement avantageuse, les piéces d'épaulement 6a, b

peuvent étre montées a rotation entre une position verrouillée V et une position

* déverrouillée DV, symbolisées par la fléche en pointillé, pouk venir en butée sur un piot
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de butée 60a, 60b et ainsi assurer I'appui des bras articulés inférieurs 4i1, 4i2 et -
supérieurs 4s1, 4s2 en position d'inclinaison de la valeur d’angle A choisie par rapport
a la verticale et former ainsi la structure en forme de parallélogramme. L’'extrémité des
pieces d'épaulement 6a, 6b est munie d’'une équerre 61, elle méme équipée d'une
roue de guidage 61a, 61b, lesquelles sont reliées par un axe de rotation 61c.

Ainsi on comprend quen position verrouillée V la plateforme 3 de
chargement/déchargement dans sa position de repos est bloquée par les piéces
d’épéulement 6a,6b. Les roues de guidage 61a, 61b peuvent, dans cette situation,
étre placées en appui contre la face interne de la portiére d’accés a la plateforme de
chargement PC du véhicule, lorsque cefte portiere est en position fermée. Au
contraire, en position déverrouillée, DV, les piéces d'épaulement 6a,6b permettent
d’assurevr par lintermédiaire des roues de guidage 61a, 61b, le libre déploiement des
bras articulés inférieurs 4i1,4i2 ét supérieurs 4s1, 4s2 et I'extraction de la platefdrme
3.

Enfin, dans le cas de la construction de véhicules équipés a lorigine d'un

dispositif de bhargement/déchargement conforme a l'objet de l'invention, le plateau de

chargement du véhicule est avantageusement muni a l'origine, ainsi que représente

en figure 5b, d'un logement de dimensions correspondant a celles de la plate-forme 3

" de chargement/déchargement. Dans ces conditions, I'ensemble forme par le chéssis

et le support d'extrémité peut étre monté en premiére monte sous le ‘plan de
chargement du véhicule. La plate-forme 3 de chargement/déchargement est alors
accueillie dans sa position de repos dans le logement et montée a affleurement avec
la surface du plateau de chargemeht PC délimitant ce logement.

Une description plus détaillée d’'une variante de mise en ceuvre non limitative
du dispbsitif de chargement/déchargement escamotable, | objet de la présente
invention, sera malntenant donnée en liaison avec la figure 6.

La figure précitée est une vue du dispositif objet de lmvention comparabie,
sur la partie supérieure de cette figure; a la vue de la figure 3b, le dispositif étant
sensiblement en position de repos, et , en position de déploiement des bras articulés
supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2 sur la partie inférieuré. ,

Dans ce mode de mise en ceuvre, les articulations a rotation 40s,40i des bras

‘articulés supérieurs 4s1 ,' 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2, au niveau du support d’extrémité en

forme de U sont séparées, dans la direction de giissement‘,__q_q_smbras articulés
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supérieurs et inférieurs, d’'une distance dp sensiblement égale a la distance dr
séparant les galets de roulement 31, 32 de la plateforme 3. |
- Les articulations a rotation précitées 40s, 40i sont placées, vis a vvis de
l'extrémité du support en forme de U de fagon a permettre, aprés lé glissement en
bout de course des galets de roulement 31, 32 et des bras articulés, le déploiement
complet des bras articulés supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1, 4i2.
Cette mesure est atteinte en positionnant les articulations a rotation 40i des
bras articulés inférieurs 4i1, 4i2 de facon a permettre la libre rotation de l'ensemble

des bras articulés inférieurs 4i1, 4i2 et supérieurs 4s1, 4s2 par simple gravite, lorsque

le support en forme de U et les bras articulés sont en bout de course.

La formation du parallélogramme est alors obtenue, ainsi que repfésenté ala
partie inférieure de la figure 6, par Pintermédiaire des bras articulés inférieurs 4i1, 4i2
et subérieurs 4s1, 4s2, des ‘articulations & rotation 40s et 40i et des galets de
roulement 31, 32. | /

Le mode de mise en ceuvre précédemment décrit permet de supprimer
'ensemble des piéces d'épaulement montées & rotation assurant, en position
déverrouillée, le support des bras articulés inférieurs et supérieurs, soit les piéces 60b,
6b, 6a, 61b, 61a, 61c représentées aux figures 5a et 5b.

Un mode de mise en ceuvre simplifié du - dispositif = de
chargement/déchafgement objet de linvention est mainfena’nt décrit en liaison avec
les figures 7a et 7b. _ _

De méme que dans le cas de la figure 6 ce mode de mise en ceuvre apparaTt
simplifié dans la mesure.ol les piéces 61 et 61a sont supprimées. Au contraire, dans
ce mode de réalisation elles sont remplacées par un'allongement A des bras articulés
supérieurs 4s1, 4s2 et inférieurs 4i1,4i2 ainsi qu'il apparait représénté au dessin des
figures 7a et7b brécitées. B |

Grace & la présence de l'allongement au-dela de l'axe de rotation 40i, des

bras articulés précités, le mouvement de la plate-forme de chargement/déchargement

3 lors de son déplacement derriére les axes de rotation respective, en particulier lors

de la remontée de la plate-forme de chargement/déchargement--3"provoque'“l'a’
remontée des bras articulés support supérieurs 4s1, 4s2 et 4i1, 4i2. On comprend

ainsi que ce mode de réalisation permet avantageusement de supprimer egalement

les piéces 61 et 61a sans nuire a la stabilité de I'ensemble.
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" En outre, afin d'assurer I'exécution du mode de mise en ceuvre précité et de
pérmettre une mise en mouvement séquentiel de la- plate-formé de
chargement/déchargement 3, le dispositif objet de l'invention telle que représentée
aux figures 7a et 7b comporte avantageusement un premier moteur 7 d'entrainement
en translation représentée par la double fléche T sur la figure 7a, ce premier moteur
permettant bien entendu la translation de I'ensemble selon un déplacement paraliele
au plateau de chargement du véhicule. En outre, le dispositif objet de l'invention, dans
ce mode de réalisation, est équipeé d'un entrainement a crémaillere 8 et de pignon 9
entrainé par le. moteur de mise en translation 7. Ce moteur étant solidaire de
I'ensemble du chassis support de la plate-forme de chargemeht/déchargement 3, le
tout est également entrainé en transiation T par rapport au plateau support du
véhicule pour dégager l'ensemble de la plate-forme de chargement/déchargement 3,
ainsi qu'il sera décrit de maniére plus détaillée ultérieurement dans la description.

En outre le dispositif objet de Iinvention comporte un deuxiéeme moteur

électrique .10 d'entrainement en descente/montée de la plate-forme de

chargement/déchargement 3 le long des bras articulés supérieurs 4s1 et 4s2 et
inférieurs 4i1,4i2. En outre un arbre d'entrainement 11 et des pignons 11a et 11b sont

prévus, ces derniers engrenant des crémailleres 12a et 12b placées chacune sur au

_ moins l'un des bras articulés inférieurs 4i1, 4i2 ou le cas échéant supérieurs 4s1, 4s2.

Sur la figure 7d les crémailléres 12a et 12b sont représentées est réputées placées de
maniére non limitative sur les bras articulés inférieurs 4i1 et 4i2.

Lorsque I'ensemble de I'équipage c'est-3-dire du chassis et de la plate-forme
de chargement/déchargement 3 est afrivé en extrémité de la course de translation,
ainsi que représenté en figure 7a, le deuxieme moteur électrique 10 et le systéme de

crémaillere et de pignon précités permeitent alors d'exécuter-la descente de la plate-

~ forme de chargement/déchargement 3 selon le trajet de descente feprésenté par la

fleche D en trait mixte. On comprend bien entendu que pour assurer la remontée de la
plate-forme de chafgement/déchargement 3, les opérations inverses sont alors
exécutées.

De préférence, le deuxiéme moteur électrique 10 est alimenté par la batterie
du véhicule et situé sous la plate-forme de chargement/déchargement par exemple.
Ce moteur électrique 10 entraine un arbre 11 lequel par un Tarin d'engrenage & deux
pignons 13 permet d'assurer le déplacement selon la descente D ou le cas échéant la

montée de la plate-forme de chargement/déchargement 3.
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On comprend ainsi que la mise en oeuvre du premier moteur 7 et de la

crémaillére 8 et de I'entrainement par pignon 9 respectivement du deuxiéme moteur

_électrique1‘O de larbre 11 et des pignons 11a et 11b permet de remplacer

avantageusement le treuil 50 et d'exécuter le déplacement de la plate-forme
chargement déchargement séquentiellement. '

Le déplacement séquentiel la plate -forme de chargement/dechargement 3 est
représenté aux figures 8a, 8b et 8c¢.

A la figure 8a la plate-forme de chargement/déchargemént 3 est
complétement repliée et placée sur la plate-forme support du véhicule pour transport.
La plate-forme de chargement/déchargement est en'positioh'de repos dans ce
dernier. " '

Un opérateur actionne un bouton de commande de descente et donc le
premier moteur 7 électrique et la plate-forme de chargement/déchargement 3 se
déplacent en translation T pour atteindre'l'extrémité de la plate-forme su'pport du
véhicule ainsi que represente en figure 8b.

La commande du deuxieme moteur électrique 10 permet alors d executer la
descente D de la plate-forme de chargement/déchargement vers la position basse de
déchargement, c'est-a-dire au sol ainsi que représenté de maniére noh limitative a la
figure 8c.v Pour assurer le passage de I'é'quipagé mobile de la position d'arrét a la
figure 8b a la position de descente, un systéme de blocage par coulisseau ou par des
ergots de blo'cage/_déblocagé commandés s.éq'u_entiellement peut étre pr_évu.v Lorsque
la plate-forme -de chargement/déchargement est arrivée au sol en fin de course
I'ensemble du dispositif et du moteur électrique 10 s'arréte. |

On comprend que pour l'opération de montée de Ia plate- forme de
chargement/déchargement 3, les operations inverses sont exécutées.

On a ainsi décrit un dispositif de chargement/déchargement escamotable

" susceptible d'étre installé dans tout type de véhicule utilitaire ou personnel de série, ce

dispositif, en raison de la trés grande souplesse et de la trés grande flexibilité
d'utilisation de celui-ci, pouvant étre appliqué a des véhicules aussi divers que
véhicules utilitaires, VUL, ambulances, véhicules auxiliaires de santé 'permettant le
déplacement d'une personne handicapee et la manutention aisée d'un fauteuil roulant

de cette derniére, ou véhicules personnels.
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REVENDICATIONS

1/ Dispositif de chargement/déchargement escamotable pour véhicule, -
caractérisée en ce qu'il comprend au moins : '

- un chéssié support (1) en forme de cadre comprenant au moins deux
longerons parallgles (1a,1b) ; ' |

- un support d_'extrémité (2) en forme de U, comprenant deux branches
engagées chacune & glissement dans un desdits longerons, ledit support d'extrémité -
comprenant une plate-forme de chargement (3) et des moyens (4) de guidage et de
maintien en position sensiblement horizontale de Iaditevplate—forme (3) selon une
course de chargement/déchargement comprise entre une position de repos de la
plate-forme de chargement entre' lesdits fongerons, l'extrémité dudit chassis support
(1) et une position basse de chargement/déchargement; '

- des moyens d'entrainement (5) en extraction/retrait de I'ensemble formé par
le support d'extrémité et la plate-forme de chargement/déchargement selon jadite

course de chargement/déchargement.

2/ Dispositif selon la revendication 1, caractérise en ce que chacun des
longerons (1a,1b) est formé par un profiié en forme de U, I'ouverture de chaque forme
de U étant en vis-a-vis l'une de l'autre, le support d'extrémite en forme dé U
comprenant deux branches (2ﬁ,22) engagées chacune a ,gliss‘ement par

lintermédiaire de galets dans l'ouverture de chaque profilé en forme de U.

3/ Diépositif selon I'une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que
lesdits moyens de guidage et de maintien en position sensiblement horizontale de
ladite plate-forme de chargement/déchargement comprennent éu moins :

- un bras articulé supérieur (4s1,4s2) articulé a rotation au niveau du support
d'extrémité en forme de U ; | '

~.-un bras articulé inférieur (4i1,4i2) articulé a rotation au niveau du support
d'extrémité en forme de U, le point d'articulation de chaque bras articulé supérieur
(4s1,4s2) étant distant du pbint d'articulation du bras articulé inférieur correspondant

(4i1,4i2), sur la méme branche de U, d'une distance déterminée pour former, apres

extraction de l'ensemble constitué par le support d'extrémité et la plate-forme de

chargement/déchargement une structure en forme de parallélogramme.
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- 4/ Dispositif selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce que ladite plate-

~ forme de chargement (3) est engagée a glissement par l'intermédiaire de galets de
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roulement dans chacun des bras articulés inférieur (4i1,4i2) et supérieur (4s1, 4s2) et
maintenue en position sensiblement horizontale par ces derniers, lors de la course de
chargement/déchargement, entre I'extrémité dudit chassis et ladite position basse de

chargement/déchargement.

5/ Dispositif selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que
lesdits moyens d'entrainement (5) en extraction/retrait comprennent au moins :

- un vérin d’extraction de I'ensemble formé par le support d'extrémité et la

~ plate-forme de chargement/déchargement, entre la pbsition de repos de la plate-forme

de chargement/déchargément et I'extrémité du chassis support ;
- un entrainement mécanique par treuil et cable de traction de la plate-forme

de chargement/déchargement, entre la position d'extrémité du chéssis support et la

position basse de la course de chargement/déchargement.

6/ Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que le au moins un
vérin d’'extraction est constitué d’'un vérin de commande (54) coopérant avec une

liaison articulée de type pantographe (51,52).

7/ Dispositif selon I'une des revendications -1 a 6, caractérisé en ce que ladite

plate-forme de chargement/déchargement est munie de moyens de fixation du fret.

8/ Dispositif selon {'une des' revendications 1 a 7, caractérisé en ce que
'ensemble formé 'pa’r le chassis support et le support d'extrémité est monté en
deuxiéme monte sur le plateau de chargement‘du véhicule, la position de repos de
ladite plate-forme de chargement étant superp_osée a une zone déterminée du plateau

de chargement.

9/ Dispositif selon l'une des revendications 1-a 7, caractérisé en ce que, le
plateau de chargement du véhicule étant a l'origine muni d'un logement de dimension
correspondant sensiblement a celle de la plat_e-formé de chargement, I'ensemble

formé par le chassis support et le support d'extrémité est monté en premiere monte
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sous.le plan de chargement du véhicule, ladite plate-forme de chargement étant

“accueillie, dans sa position de repos, dans ledit logement et montée a affleurement

avec la surface du plateau de chargement délimitant ledit logement. -

10/ Dispositif selon I'une des revendications 1 a 9, caractérisé en ce que
I'extrémité libre desdits longerons est équipée de pieces d‘épaulement montées a
rotation entre une position verrouillée, assurant le blocage et le verrouillage de la
plateforme de chargement/déchargement dans sa position de repos, et une position
déverrouillée, assurant le support des bras articulés inférieurs et superieurs par

l'intermédiaire de roues de guidage.

11/ Dispositif selon 'une des revendications 2 & 9, caractérisé en ce que les
articulations a rotation des bras articulés supérieufs et inférieurs au niveau du support
d’extrémité en forme de U sont séparées, dans la direction de glissement des bras
articulés supérieurs et inférieurs, d’'une distance éensiblementv égale a la distance
séparant les galets de roulement de ladite platéfo'rme et placées, vis-a-vis de
l'extrémité du support en forme de U, de facon a permettre, aprés le glissement en

bout de course des galets et des bras articulés, le déploiement complet desdits bras

varticullés'et la formation dudit parallélogrammé, par lintermédiaire desdits - bras

articulés supérieurs et inférieurs, desdites articulations a rotation et desdits galets de

roulement.

- 12/ Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en ce que lesdits bras
artibulés supérieurs (4s1,4s2) et inférieurs (4i1,4i2) comprennent un allongement au-
dela de laxe de rotation (40i,40i), le mouvement de la plate-form'e de
chargement/déchargement (3) lors de son déplacement derriere les axes de rotation

respectifs (40i,40i) provoquant la remontée desdits bras articulés support.

13/ Dispoéitif selon les revendications 3 et 12, caractérisé en ce que celui-ci
comporte un premier moteur (7) et un entrainement a crémaillere. (8), pignon (9), la -

mise en marche du moteur (7) assurant le déplacement en translation horizontale de

~ la plate-forme de chargement/déchargement (3).
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14/ Dispositif selon l'une des revendications 12 ou 13, caractérise en ce qu'il

comporte en outre : o

- un deuxiéme moteur électrique (10) d'entrainement en descente/montee de
la plate-forme de chargement/déchargeinent (3) le long des bras articulés supérieurs

5 (4s1,4s2) et inférieurs (4i1;4i2): | |

- un arbre d'entrainement (11) et des pignons (11a,11b) engrenant des
crémailiéres (12a,12b) placées chécune sur au moins {'un des bras articulés inférieurs
(4i1,4i2) ou su'périeurs (4s1,4s2).

10 15/ Dispositif se|on I'une des revendications 13 ou 14, caractense en ce que
le prem|er (7) et le deuxiéme (10) moteur électrique sont alimentés séquentiellement
par la batterie du véhicule.

15
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