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© (54) Za¥izeni pro dopravu ummi opracovacimi staniocemi

Vyndlez se tyké za¥izen{ pro doprevu ueni opncovacimi stanicemi vvrozprostfeﬂé poloze,
zejména susicimi komorami, sestdvajici z vodicich drgh uspo¥édanych nad sebou ve vodorowvnych
rovinédch, ploénjéh rémd uzpisobenych pro posuv po vodic{ch drahdch a Ustroji pro pFesouvéni
plodnfch rdmd z vodicich drah jedné roviny na vodici drdhy druhé roviny,

‘. Jsou znémé riznd zaiizeni pro dopravu usmi opracovacimi stanicemi, jako susieimi sekce~
mi, stanicemi pro vytvé¥eni ndnosi povrchové lpravy usmi, apod. U tdchto zabizeni se umd
posouvaji v fgzprosti‘eném stavu ve wodorovné poloze na dopravniku, Na jednom konoi dopravni-
ku se usnd uklddaji na doprawni pids, p¥ipadn¥ se napinaji na ploné rémy, 8 nimiZ se pak pﬁ-
souvaji po vodicich drahdch. Na protilehlém konci dopravniku nebo vodicich drah se opracované
usn¥d odebirajf po pFipadném uvolndni. Nevihody tohoto Fedeni spodivaji pfedeviim v tom, Ze za-

yizeni zaujimé zna¥nou provozni plochu, protoZe se vyuf{vd posuvu pouze v jedné rovind, Dalsdi

nevyhodou je to, e na obou koncich za¥izeni je nutnd obsluha.

Jsou rom¥Z znémé zaiizeni pro dopravu ummi pfipravnimi“stanicemi a sulici komorou.
P¥{dawné stenice jsou uspoFdddny v horizontdlni roviné hornich vodicioch drah a pod nimi je

sudici komora, v ni¥ jsou ve vodorovnych rovindch upraveny vrchni a spodni vodici druhy. Usnd

se rudnd uklédaji a sponkami upinaji na ploiné rémy v jedné z pFiprewmych stanic, v jejich¥
prostoru se ploiné rémy oykliocky posouvaji ve vodorovné poleze po homich vodicich drahdch.

Na konei hornich vodicich drah sé plo¥ny rém samo¥innd piésune ptedni népravou na spodni
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vodicl d réhy a zadni ndpravou na vrehni vedioi drdhy suSici komory. V suSici komo¥e se pak

" plo#né rémy pesouvaji ve svislé nebo naklondné poloze. Posuv plodn¥eh p4md su¥ici komorou se
uskutednuje tak, %8 ka¥dy vetupujic{ plosny rdm zatladi vSechny predchdzejfci plo¥né rémy

o hodnotu,: revnajiei aovjaho tlousfce. Na konoi su¥ici komory se plodnd rdmy samo¥inng phe-
gouvaji doﬁrawnikem zp&t na vodici‘dréhy p¥ipravafech stanic, kde se vysuSend usn¥ uvolruji

a odebirajf. U tohoto zaFizeni je doba suSeni ueni zdvisld na tom, Jkou frekvenel vstupuli
jednotlivé ploiné¢ rédw do subiecf komory. Protofe nakldddni, upindni a odebirdn{ ueni se
’iesmés'provédi radnd, je tato doba sudeni ve mnadné miFe zdvisld na lidskyoh faktorech.

V disledku riznyoch zmdn prasewmi aktivity, pfentdvek, poruch a prostojl pfi p¥isunu usn i
urdenych k'suéeni, atd., se pak doba sufeni znadnd méni a jednotlivé usn¥ nejsou stejnd vy-
suSeny. Nevihodou tohoto za¥izeni je rovn¥% to, e usnd ée v suSici komoie posouvaji ve
gvislé nebo naklondné poloze. Su¥isf médium, obvykle horky vzduch, obsahuje v rizngch vy&kéch
" rizny objem vlhkostil a z toho vyplyvé plo¥nd nerovmomdrné vysu¥eni usn&, Posuv usni ve svislé
nebo naklondné poloze Je nevihodny zvldHt¥ pfi prosesu sudeni, p¥l n¥mZ usen prochdzi st¥ida-
v8 sudicimi a vlh3iocimi sekoemi. St¥{dav$ doddvand vlhkost, obvykle voda, svoji tihou pak
stékd do spodnioh 34st{ subenyoh usmi, To v8e negativnd ovliviiuje konedmou jakost vyrobenjch

»

usml.

Uvedené nevyhody odstranuge zefizeni podle vynélezu, jeho% podstata spodivd v tom, Ze
v obou rovindch vodioich drsh jsou ulofeny dvojlce synchronnd pohdnénysh hrigéich Petdzovich
kol rovnomdrmého pesuvu, jejich zubové roztede 3aou>souhlaané 8 poztedemi sousednich z4vé-
rovych kolikd veazenyoh v bodniofoh plodnfch rdmd a.Jejich vzédjemné vzddlenosti nepFevydujd
rqzteé krajnich zdbdrovich kolikd. Na Jednom koncl vodiecioch drah je upravena zdsobnikovd
ééanioe plodnych rémi, sestévajici ze stolu, ktery je svisle posuvny v rozmezi vySkového
rozdilu rovin vodicich drah a ze avislioh_ozubenych h¥ebend pro zdbdr pastorki jednosmdrnd
 otodn¥ uléienjch na bodnicich plo#nyoh rémi, zatimeco na druhém konoi je mezi vodiecimi dré~
hami vlie¥ena dvojice pFesouvasich Fetézovych kol, jejich¥ }ozteénj mimdr je rovay vidkovému
razd{lu rovin & jejioh vzddlenoat od nejblifd¥fch dvojic hnacich Fet&zovych kol nep¥evysuje
rozted kradnioh zéb¥rovfoh kolikh plodného rdmu, p¥dem¥ vodioi dréhy vrohni roviny jsou na
tomto kenoi nastaveny prevdddel{mi drihemi, jeZ jsou napojeny na vreohni konce sesouvacich
drah, které jsou spodnimi konoei p¥ipojeny k vodieim drahdm, spodni roviny. Na vwn&jdich
strandch bodnic plednyoh rémd jsou otodnd ulofeny vodicf kladky, pro nd% jsou ne obou kon-
‘cich prevdddcich drah ponechény mezery. V zdsobnikové stanieli jsou pro vodief kladky plodnych
rémd upraveny svislé stiedicd opdrky. Presouvaci Fetdzové kela jsou opatPena ekvidistantnd
k jejich vn&jdimu primdru uspoiddanymi zaaiéiov&cimi voditky, jejioh¥ apodni Zdsti jsou uzpli-
sobeny pro vykywnf pohyb ve smdru ke st¥edu preseuvacich Fetdzovjch kol, V drovni vodieich
drah vrohni roviny je v zédsobnikové stanicl upraveno vysouvaoi Ustroji plo¥nyoh rémi. V drovni
vodicich drah vrchni roviny je za zdaobnikovou stanici uloZena prvni dvojice komﬁenzaénich
fetdzovyoh kel, jeji% vzddlenost od prvni dvojice hnaoich fetézov&ch kol rovnomdrného posuvu
nepFfevysuje rozteﬁ‘krajnich zéb¥rovych kolikd plodného rémq, pF¥iem% obvodovd rychlost prvani
dvojice kompenzadnich Fet&zovych kol je pohonnou jednotkou Fizena o hodnoty posuvné rychlosti
vysouvaciho udstiroj{ pFfes maximum po hednotu obvodové rychlosti dvojic hnacich Fetdzovich kol
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rovnomérného pohybu. V Uroval vodicich drah spodni roviny Jje za pesledni opracovaci séﬁnioi
uloZens druhd dvojice kompenzadnich Fetdzovfch kol, jejiZ vzddlenost od posledni dvojice
hnacich Fetézovych kol rowmomérnéhe posuvu nep¥evysSuje rozted krajnich zébdrovich kelfkd
plo3ného rdmu, piidemZ obvodovd rychlost druhé dvojice kompenza¥nich Fet&zovych kol je pe- N
honnou jednotkou ¥izena od hodnoty obvodové rychlosti dvojic hnacich Yet&zovych kol rovno-
méimého posuvu pFes maximum de nulévé hodnoty. V drovni vodicich drsh spodni roviny je v
zédgobnikové stanici ulofena t¥eti dvejice kompenzalnich fétézovfch kol, jejichZ vzddlenost-
od druhé dvojice kompenzalnich Fet&zovych kol nepfevySuje rozted krajnich z4bdrovioh kolikﬁ

ploéﬁého rdmu, pridemZ obVodovéd rychlost tireti dvejice kqmpenzaénich fet&zovych kol je pohon-

nou jednotkou ¥izena od nulové hodnoty pies maximum do nulevé hodnoty.

Vy381i technicky uinek za¥fizeni podle vyndlezu spodivd v tom, Ze fetézové kola rovnomér-
ného posuvu presunou kaZdy rdm vSemi opracovacimi stenicemi za pPesné stejnou dobu, beg
ohledu na rychlost rudné provdd&nych praci. Toto p¥iznive ovlivauje jakost opacovéni ﬁbni.’
Z4bdrové koliky zajistuji bezpedny posuv plodnfch rdmi z4bdrem hnacich a kompenzadnich
ret8zovych kol, Plodné rdmy se presouvaji véemi‘opracovacimi stenicemi ve vodorovné peloze,
cof je vyhodné zejména pii sudeni usni st¥idanym plisobenim suSiciho a vihdiciho média,‘kdyv
obsah vlh8iciho média je rovnom¥rnd rozlo¥en po celé ploSe usné. Tim, ¥e se plodné rédmy po-
gouvaji opracovacimi stanicemi ve vodorowné roving, lze za¥izen{ bodle vyndlezu vyu¥it i
pro vytvéreni ménosi povrchové Upravy a daldi ukonSovaoi koZeluZské operace, ﬁ nich¥ je
vodorovnd polohs usnd nezbytnd. V zdsobnikové stanicli ploSné :émy‘gaujimgji vidy.pejvyﬁéi
mo#nou polohu, pF#idem# spodni prostor je uvolnovédn pro p¥ijem @l8ich plodnych rémi s éprar
covanymi ummdmi. Tak se vihodnd vyrovndvaji pFipadné éaso€é-rozdi1y p¥i rudnim uklddéni,
pPipadném upindni a odebirdni usmi, P¥esun plodnych rdmi z voedicich drah vrchni roviny na
vodiel drdhy spodni roviny se provédi velmi jednoduSe a spolehlivé dvojici piesovacich Fe-
t8zovych kol. Vodici kladky spolehlivé vedou ploéné rémy ve svisljch stPedicich opérkédech
zésobnikové stanice, Poddtedni pohybovy impuls plosnfch rémi z pFiprawmé peleh& je zajisto-
vin jednoduchym vysouvacim dstrojim. Jednotlivé dvojice kompenzaénich Fet&zovioh kol vy-
hodn¥ zajisdfuji posuv plosngfch rdmi optimilni rychlqsti mimo prostor vodicich drhh, kde se
plo3né rdmy posouvsji rovnomérnou, pomérn& malou rychlesti, kterd je p¥imE¥end pro pPisiud-

ny proces opracovdni usni v opracovacich stanieich.

P¥iklad provedeni za¥izeni pro sudeni usni podle vyndlezu je schematicky zobrazen na
vikresech, kde znaS{ obr. 1 celkovy ndrys, obr. 2 pidorys dle obr. 1, obr. 3 oélkovi nérys
pohonu, obr, 4 pldorys dle obr. 3, obr. 5 Zdstedny pidorys zdsobnikové stanice ve vEtdim

m&¥itku, obr. 6 plidorys plodného rému a obr. 7 schéma tlakového zapojeni pohonu jedné-z

dvojic kompenza¥nich Yet&zovych kol,

Za¥izehi sestévd z opracovacich stanic Pl aZ P6 /obr.l/, p¥idemZ prvni t#i opracovaci
gtanice P1, P2, B3 jsou upraveny nad opracovacimi stanicemi B6, PS5, P4. V tomto piikladd
provedeni opracovaci stanice P1 aZ P6 Jsou su¥ici komory, které jsou uzpisobeny k suSeni

usni st¥fdanym vysouSenim a vlhenim, napi. s postupnd zmenSovanou dévkou vlh&iofho média.
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Opracevecimi stenicemi P1l, P2,P3 prochézeji vedici drdhy 1 vrohni vedorovné roviny rl /obr.

¥ & opracevacimi stanicemi P4, P5, P6 prochézeji vodici dréhy 2 spodni vodorewné roviny
r2. V obou rovindoh rl, r2 vodicioch drah 1.,'. 2 Jmou upﬁaveny dvojice synchronnd pohdnényech
hnacfch ¥etdzovych kol ;}_, 21 romomémého posuvu. Syﬁchronni pohon vdech dvojic hnacich
i’-et§zov§oh kol 11, 21 je odvozen pies transmisni h¥idele 12, 22 a p¥evodky 13, 23 od spo-
ledného zdreje 14. Vodiof drdhy 1, 2 jJsou uzpisobeny pro posuv plosnyech rémﬁ 3 /ebr. 6,
je¥ jsou pro tento ddel opa:l;i‘eny koly 3L, které jsou volnd otodnd ulofeny ve spodni Zdsti
bo&nic 32. Na vndjsich strandch boénic 32 Jsou v mavidelnych ~£ozte§ioh t veazeny zébérové
kolfky 33. Krajni zdb&rové koliky 22 o rozte¥i d jsou predloufeny & na jejich koncich jsou
volnd oto¥né ulofeny vodiei kladky 3¢. Na vnitinich strandch predlouZenych ¥dsti bodnis 32
jsou uloéeny pastorky 25,' které jsou oto¥né poyze v jednom smyslu otddeni. LoZnd plecha
ploimého rému 3 je opat¥ena siti prichozich étvord 36 pro napnuti sufené ummd n. Vzéjem_né
vzdélenosti @, b /obr. 4/ uloZeni jednotlivych dvojic hnacich Fetdzovyoh kel 11, 21 rovno-
mérného posuvu nepi‘evyéﬁ.;je rozted d krajnich zébdrovich kolikd 33, Plo#né rédmy 3 se posouva=
Ji po vodiocich drahéch";._ vrohni roviny rl ve sméru sl a po vodicich drahdch 2 spodni roviny

r2 v opadném sméru g2.

Na jednowkonoi vodicich drah 1, 2 Je upravena zdsobnikovd stanice Z plodnjoh rémd 3
gestdvajici ze stolu 4, ktery je svisle 'posuvny"v rozmezi vyskového rozdilu r rovin ri,

r2. Nad stolem 4, v prostoru jeho svislého posuvu, jsou upraveny sviglé ozubené h¥ebeny

. ﬂ /obr. 5/, s nimiZ ;jaou v zébdru pastarky 35 plodmych rémd 3, ngohégejicioh se v zésobni=
i{ové staﬁici Z.Pro vodiol kladky 34 ploény'oh“z"émﬁ 3 Jsou v pr;storru svislého poeuvﬁ stolu
4 upraveny svislé st¥edici opdrky 42. Svisly posuv stolu 4 Je odvozen 'od. zvedaciho dstroji
43. V drowni vodicich drah L vroni roviny rl je v zésotnikové stanici Z umaveno vysvuvaci

distroji 44 ploinjfoh rdmi 3.

Na druhém konel je mezi vodicimi dréhami 1, 2 vloZena dvojice p¥esouvacich Yet8zovych.
kol 15, jejichZ rozte¥ny primér Jje revny vﬁkovéﬁu rozdilu r rovin rl, r2, Vzddlenost g
presouvacich Fetdzovych kol 15 od nejbliZiich dvojioc hnacich Fetdzovych kol 11, 21 nepie-
vySuje rozted d krajnich zébdrovjch koliki 33 ploimého rému 3. Presouvaci FetSzovd kola 15
jsou opatiena zajistovacimi voditky 16, kterd jsou uspo¥ddéne ekvidistantnd k jejich vnéj-
8im primérim, Spodni ¥ésti za] 15%ovacioh voditek 16 jeou uzpisobeny pro vykyvay pohyd ve
em¥zu ke st¥edu pFesouvacioh PetSzovych kol 15. Ekvidistentni vzddlenost zajidtovacich vo-
ditek 16 se rovnd polomdru vodiocich kladek 34 plodnych rémd 3. Pohon dojice piesouvacich '
Pet¥zovich kol 15 je odvozen od pohonu hnacich Fet¥zovjch kol 11, 21 pies prevodové tistro~
;j:l. _&,' je% udéluje presouvacim Fetdzovym kollim 15 obvodovou ryéhlost, kterd je shoiné s ob-
vodovou rychlosti hnacich Fetdzovyoh kol 11, 21. Vodief dréhy 1 vrohni roviny zl Jsou na
tomto konoi nastaveny pirevddscimi drséhami 17, je¥% jeou napojeny na vrolmi konce sesouvacich
drah E'. které jsou spodnimi konci pFipojeny k vodicim drédhém 2 spodﬁ:’. roviny ;'_g_.. Prevdddol
drdhy 17 Jsou upraveny vnd vodiocich drah 1 ve vzddlenosti, kterd je shodnd s rozchodem vo-
dicich kladek 34 plodnjoh rémi 3. Na obou konoich pPevéd¥cich drah 1 jsou ponechdny mezery
ml, @2, jeZ odpovidaeji prim¥ru vodicich kladech 34 ‘plosnyoh rémd 3.
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V drovni vodicich drah ) vrehmi roviny rl je ve sméru gl posuvu plodnych rdmi 3 za
zégobnikovou stanici Z ulefena prvai dvojice kompenzalnich Fetézovych kol Sl pro posuv
plodnych rémi 3 mezi zdsobnikovou stanici Z a prvn:’. dvojici hnacich PFetdzovfch kol 11
romomérného posuvu. Vzddlenost @ e prvni dvojice kompenzadénich retézovych kol 51 od prvai
dvejice hnacich retézovych kol _:1.;. romonérného posuvu neprevysuje roztec 4 krajnich 281 &=
-rovfch kolikd 33 plofmého rému 3. Obvodovd rychlost prvai dvojice kompeniaénl’ch fetdzov foh
kol 51 je pohonnou jednotkou 5 /obr, 7/ ¥izena od hodnoty posuvné rychlosti vysouvacihe
dgtroji 44 pfes maximum po hodnotu obvodové rychlesti dvojic hnacich Fetézovych kol 11,
21 rovnomérného posuvu. Tato obvodovd rychlost je ¥izena nezndzorndnym ovladalem, ktery
oviddacimi impulsyvnavé‘di tlakové modium zdroje 8 do pohonné jednotky 2 pYes jednu z tla-
koviéh vétvi 52, 33> jeZ jamou opatf'ény samostatnymi Skrticimi ventily :Y;:g, ;_r_ﬁ}.

V drovni vodicich drah 2 spodni roviny r2 je ve sméru g2 posuvu plodnyech rdmi 3 za
posledni opracovaci stanici P6 upravena drdh’é dvojice kompeﬁzaéniqh Yetdzovych kol 61 pro
posuv plo#nych rdmi 3 0d posledni dvojice hnacich Fetdzovych kol 21 rovnomdrného pos;zvu
do uvolnovaci stenice U. Uvolnovaci stanice U je uspo¥dddna mezi zésobnlkovou stanici Z
a poslednl opracovaci stanici P6 v drovni v_odic:.ch drah 2 spodni roviny gg a gestdvd ze
svisle posuvné vodorowmné desky 42. Vzddlenost £ druhé dvo jice kompenzadnich Yetézovych
kol 61 od poesledni dvojice hmacich Yet&zovych kol 21 neprevySuje rozted d krajnich zdbé-
rovych kolikh 33 ploimého rdmu 3 Obvodovd "rychlos:b druhé dvojice kompenzadnich Fetdzovich
kol 61 je pohonnou jednotkou § fizena od hodnoty obvodové rychlostidvejic hmacich Petd-
zovjéh kol ;I_.;, 21 rovnomérnéh& posuvu pies maximum do nulové hodnoty. Tato obvodovd rychlost
je ¥izena nezndzorndnym ovladadem, ktery ovlid ecimi impulsy navddi tlakové medium zdroje 8
do pohonné jednotky 6 p¥es jednu 2z tlakovfch vétvi 62, _6;5, je¥ jsou opat¥eny samostatnymi
gkrticimi ventily v62, vé3.

V drovni vodicich drah 2 spodni roviny r2 jev zésobnikové stanici Z upravena t¥eti
dvojice kompenzadnich Fet¥zovych kol J1, jejichZ vzdédlenost g od druhé dvojice kompenzainich
Yetdzovych kol 61 neprevysSuje rozted & krajnich zdbdrovych kolikl 33 plofného rdmu 2
Obvodové rychlost t¥eti dvojice kompenza¥nich ¥et&zovjch kol 1_]_. je pohonnou jednotkou J
${zena od nulové hodnoty pPes maximum do nulové hodnoty., Tato obvodovd rychlost je ¥izena
nezndzornénym ovliadadem, ktery oviddacimi impulsy navéd{ tlakové medium zdroje 8 do pohonné

jednotky 7 pPes jednu z tlakovych vétvi 72, 13, JeZ jsou opatFeny samostatnymi Skrticimi
ventily ¥72, ¥73. ’ '
Zubové roziele hnacich retezovych kol ll . 21, presouvacich Yet&zovyeh kol 15 a kompen-

zanich Petézovych kol 51 _§l., Tl Jjsou ‘souhlasné s roztedemi 1 sousednich zéberovych koll-

k& 33 ploiného mému 3, které tak slouZi ve funkol ta¥ného Fetézu.

Sinnost zarizendi.

Usnd b urdené k suSeni se ru¥nd uklideji na plofny rém 3 /obr. 6/, kter§ se nachizi
v nejvrchnéjéi poloze zésobnikové stanice 2 /obr. 1/, tj. v Grovai vodicich drah 1 vrohni

roviny rl. Okraje umé& n se p¥itom napinaji nezndzornénymi znémymi sponkami, které se
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zaji8tuji zahdknutim do p¥isludmého otvoru 36 v ploSném rému 3. Po mapmuti usm& n obsluha
nezndzornénym ovliadadem uvede v &innost vysoiwaci dstreji 53,‘ které pFfesune ploimy rém }
ve mn&ru gl koly 31 na vodiol dréhy 1 vrchni roviny rl. Zdbérové koliky 33 plodmého rému
2 8e dostanou do zébéru s ozubenim prwi dvejice kompenéaénich Yet8zovych kol 5;, JejiohZ%
obvodovéd rychlost je od tohoto okamZiku Fizena pohonnou jednotkou 5 od hodnoty posuvx;g
rychlostl vysouvaciho dstroji 44 pfes maximum po hodnotu obvodové .:cychlosti dvo;jic hnacich
fet8zovyoh kol 11, 21 rovaomdrného posuvu, Timto zpisobem se plodmy rdm 3 s napnutou usni -
n velmi rychle pfesune z obsluZného prostoru do soustavy opracovacich stAa'nic Fl, 22, 3
kde se za¥ne rovnomSrné posouvat po vodicich drdhdch 1 vrehni roviny rl, zév&fem dvojic
hnacich ozubenych kol 1l. Na konel vodicich drsh 1 se z&bérové koliky ;3} plodmého rému 3
doéf;a‘nou do zdbéru s ozubenini dvojice presouvacich Fetdzovych kol 13, kterd zadnou piesou~
vat plodny rédm 3 prednimi vodiocimi kladkami };} na pPevéddéei druhy _J_.I . Kdy% se dostanou deo.
zéb¥ru zadni krajni zdbdrové koliky 33; zadni vodioi kladky 24 vjedou do za;jiﬁ%ova.cich._’vo?
ditek }_.§. Plosny rém 3 se tak zadne bezpeéné sesouvat po vrchnich Zdstech kruiﬁic‘pi’-esouva-
cich Petézovych kol ;.j, pFfidem% se piedni vodioi kladky 34 posouvaji ddle po pievdd&cioh
drdhdch 17, a% s;jedoﬁ mezerami m2 ne sesouvaci .dréhy 18. Plofny rdm 3 se pak v.mirnd na-
klonéné poloze posouvd prednimi vodicimi kladkami 34 .po sesouvacich drahdch 18, zatimco
jeho zadni vodiei kladky pokraduji v odvalovdni po spodnich ddstech zajiZtovacich voditek
16, kterd zabezpeduji zdbdr zednich krajnich zébérovjéh icoi:[kﬁ }2 a; zubb;jmi' maié;t'ami ‘
pfesouvacich i"etvézov;{rch kel 15, aZ kola 31 zedni ndpravy plofného rému 3 najedou na vodici
dréhy 2 spodni roviny r2. Nakoneo pPedni vediei kladky 34 podklouznou p;ad podningi Sdstmi
zajistovacich voditek _J_._§, které se vykyvnou smérem ke sti‘ec}u pFésouvacich i"etézo‘}:foh kol
13 a zadni krajni zdbdrové koliky 33 se dostamou do 26b8ru s prvni dvojici hnacich Fetdzo-
vych kol 21 spodni roviny r2.

Plodny rém 3 se pak pmouvd romomérad ve smiru 82 ve vodorovné poloze po vodicich

" drahdch 2 spodni roviny 12 opracovacimi sta‘nieemi P4, 2_15, _13?6. Po vystupu ploSného rdmu 3

z posledni opracovaci stanice P6 se dostanou krajn:’.‘ zé_bérové koliky 33 do zdbéru s druhou
dvojiol kompenzadnich Fet&zovych kol 61, JjejichZ obvodové rychlost je od tohoto okamiiku
Fizena pohonnou jednotkou § ed hodnoty obvodové rychlosti dvojic hnacich Fetdzovich kol
il, 21 rovnomdrného posuvu pFes maximum do nulové hodnoty. Plony rém 3 se zastavi pod
vodorovnou deskou §2 uvolnovaci stanice U. Vodorovmd deska 62 se posune dold proti ploSnému
rému 3 & tlakem rozevie vSechny sponky, icteré drieiy us_eii zv -pribéhu suseni v napautém
stavu, Vodorovnd deska 45 se pak vrdti do zdkladni polohy, p¥idem¥ sponky zigtanou pieklo=
peny v oteviené poloze. Ovlddaci jednotka § pak uvede znovu.do otd&ivého pohybu druhou dvo-
Jici kompenzadnich Fet&zovych kol 6ls maximdlni obvodovou rychlosti. Plodny rém 3 se tek
dalsim posuvem dostane do zdbéru s—;i"eti dvojicdi kompenza&hich Yet&zovyeh kol 1. Je-1i
stil 4 zédsoimikové stanice Zv zékladni poloze, tj. v pFiprawmé poloze pro pFijéti plodné-
ho rému 3 z uvolnovaci sfaniée }_I, pak ovlddaci jednotka ;("udréuje obvodovou rychlost treti
dvojice kompenza¥nich Fet&zovych kol 1 na maximilni hodnot¥, Ploimy rém 3 s uvolndnou vy-
suSenou usni n se tak posune do 2és0bnikové stanlce Z na stil 4 do polohyﬂ, kdy ;:astorky

35 se nachdzeji pod svislymi ozubenymi hfebaﬁy 4l a vodici kladky 34 se nachézeji- pod'
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svislymi st¥edicimi opdrkemi 42. V téte polaze plosného rdmu 3 se t¥eti dvojice kompenzad-
nich Yet&zovych kol 1; samo¥innd zastavi. Nezndzorniény ovladad pak uvede do Einnosti zveda-
ci dstroji 42, kterd vysune stil fas nim i pledny rém 2 aZ pod nejspodndjsi d¥ive vysunu-
t¥ plodmy rédm. Pokud je cely zésobnikevi prestor nad stolem 4 volny, plo¥ny rém 3 se vysune '
p¥imo aZ Ao drowvnd vodiofoh dreah 1 vrehni roviny rl. V této poleze pastorky 35 vyjedou ze
‘zébéru svialfch ozubenyoh h¥ebemi 41 a vodiel kladk& 34 se vysunou nad vrchni konce svislych
stPedicich opérek Ag. Zvedaci ﬁetrdji 43 se uvédi semolinnd de &imnostl 1 v okamZiku, kdy
vrohni plo¥ny rdm 3 8 napnutoﬁ usni a opusti pFipravny prostor zds obnikové stanice Z plso-
benim vysouvaciho dstroji 44. V tomto pfipadé-zvedaci Ustroji 43 vysune viechny plodné ré-
my nad stolem 4 tak, Ze nejvrchn&jsi 2 nich se posune do p¥ipravného prestoru, tj. do tre-
vné vodicich drah 1 vrchni roviny rl., PF#i posuva pisobenim zvedaciho dUstroji 43 se pastorky
35 odvaluji v ozubenich svislyoh ozubenjoh h¥ebemd 41. Po kaZdém ukondemém posuvu stolu 4
smdrem vzhiru se stil 4 okam¥ité vraci do spoedni zékladni polohy, kde je pFipravem pro pii-
jem a vysunuti daldfho plo¥ného rému. D¥ive vysunutf plodny rém 3 oviem zistdvd ve vysunuté
poloze, moto¥e pastorky 35 se mohou odvalovat v ozubenich svislych ozubenjch hi‘ebeni pouze
smérem nshoru, zatimco mro pohyb v opadném sméru jgeu'blokovény neznédzornénym tstrojim.
Rychlost posuvii a prodlevy v Uvratich zvedaciho dstroji 43 jsou uzpisobeny tak, Ze stil 4
je vidy znovu piipraven ve spodni zékladni poloze d¥ive, ne¥ probdhne uvelndni napinacich
sponek nédsledujiciho plodného rému v uvolnovaci stanici U. Zdsotmikové stanice Z tak slou=
%1 nejen k valstaimu pPesunu plodngch rdmi 3 z trovné vodicich drah_g spodni roviny r2
do drovn& vodicich drah 1 vrchni roviny rl, ale také do urdité miry vyrovndvd pfipadné
dasové rozdily pii fuénim napindni uani, manipulaci s prisunem a odsuhem usni, apod.
Obsluhujici pracovniel tak nejsou p¥i préci pevnd Sasové vdzdni rovnomérnym posuvem plod-
nych rémi 3 opracovacimi stanicemi Pl aZ P6, coZ p¥fznivd ovlivnuje psychicky stav obslu~
hy. Pfitom bez ohledu na dasové rozdily okamZiku vstupu ploSného rdmu 3 do soustavy opra=
covacich stanic Pl a¥ P6, vlastni doba ‘prichodu touto soustavou zlistdvd u vSech ploimfch
rémd 3 naprosto stejnd. Tato skutédnost velmi p¥iznivé ovlivnuje rovmomérnost jakosti

v3ech suSenych usni. Jakost suSeni ueni je p¥iznivé ovlivnovéna rovn&% tim, Ye sufend
usen se posouvd ve viech opracovacich stanicich Pl a% P6 ve vodorovné poloze a ubyvajicdi

vlihkest je tedy rovnomdrné rozlofena po celé ploSe umd v prib&hu celého procesu sudeni,

Zavizeni podle vyndlezu lze vyuiit nejem k suSeni usni, ale také k vytvdfeni riznych
nédnosl povrchové dpravy usni, apod. Je samozFejmé, Ze vliastni opracovaci stanice se pPri-

tom konstrukénd upravi pro p¥isludné pouZiti,

PREDMET VYINALEZU

1. Zarizeni pro dopravu uemi opracovacimi stanicemi v rozpfoetfené poloze, zejména sufici-
mi komorami, sestdvajici z vodicich drah dspofédanjch nad sebou ve vodorovnjch rovindch,
plo¥njych rémd uzpisobenfch pro posuv po vodicich dréhdch a dstroji pro piesouvdni plosS~

nfch rémd z vodicich drah jedné roviny na vodiei dréhy druhé roviny, vyznadujici se tim,
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fe v obou rovinéch /rl, r2/ vodicich drah /1, 2/ jsou uloZeny dvo;jice synchronnd pohdnénych
‘ymacich Hetdzovysh kol /11, 21/ rovnomérného posuvu, jejich# zubové roztele jsou souhlasné

s rozteSemi /t/ sousednich zébdrovych kolikd /3% vsazenjch v bo¥nicich /32/ ploZnyoh rémd

/3/ & jejich vzéjemné vzddlenosti /8, b/ nephevySuji roztef /d/ krajnich zdbérovych kelikd

/33/.

Zarfzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e na jednom koneci vodicich dreh /1, 2/ Je upra-
vena zdsobnikové stanice /Z/ plo¥nyfch rémd / 3/ ,sestdvajici ze stolu /4/, ktery jé pvigle

- posuvny v rozmezi vyﬁkového rozdilu /r/ rovin rl, r2/ vodicich drah /1, 2/ a ze svislych

3.

4.

s,

6.

Te

ozubenjch hi‘ebend /41/ pro zébdér pastorkd / 35/ jednosmérnd otodnd uloZenych na bodnicich
/32/ pleoénych rémﬁ /3/, zatimco na druhém konot je mezi vodicimi dréhami /1, 2/ vloZena
dvo;jioe presouvaoich Yetdzovyfeh kol /15/, jejiohi rozte¥ny pram¥r je rowny vySkovému roz~
dflu /¥/ rovin /rl, r2/ a jejich vzddlenost /o/ od nejblizélch dvojic hnacich Fetézovych
kol /11, 21/ neprevySuje rozted /d/ krajnich zéb&rovych kolikd /33/ plodného rdmu /3/, p¥i-
Sem% vodicl drdhy /1/ vrchni roviny /rl/ Jsou na tomto koneci nastaveny pi"evédécim;. drdhami
/17/, je% Jsou napojeny na vrehni konce sesouvacich drah /18/, které jsou spodnimi konel
pFipojeny k vodicim dréhém /2/ apodni roviny /»2/.

Zarizmi podle beodu 1, vyzna&uj:[ci ge tim, %e na vn¥jSioh strandch bodnie /3/ plodnyoh Té-
mi /¥ jsou oto¥n& ulofeny vodioi kladky /34/, pro n&% jsou na obou konoich prevdd&cich
drah / 17/ ponechény mezery /ml, m2/.

Zarizeni podle bodu 2 a 3, vyznac‘.u:jlci se tim, %e v zdsobnikové staniei /2/ Jsou pro vodi-
of kladky /34/ ploEmjoh rémd /3/ upraveny svislé stiedici opirky /42/.

Zatizeni bodle_bodu 2, vyznadujiof se tim, %o pYesouvaci fetéiové, kola /15/, jsou opatie~-
ne skvidistantnd k jejioh w¥jsimu prim¥ru uspoiddanymi zajistovacimi voditky /16/, jejiochZ

. spodni 3dsti jeou uzplsobeny pro vikyvay pohyb ve smdru ke stiedu presouvacich Fetdzovyeh

kol /15/0

Za¥{zeni podle bodu 1, vyzneSujici se tim, Ze v urovai vodicich drah /1/ vrohni roviny /rl/
jev zéabnikové stenici /Z/ upraveno vysouvaci Ustroji /44/ plodnych rémd /3.

Zar:[zen:[ podle bodu 1, vyznaSujici se tim, fe v Yrowni vodiofch drah /1/ vrehni roviny /rl/
Jje za zésobnikevou gtanioi /2/ ulofena prvani dvojice kompenze¥nioh Fetdzovyfch kol /51,
jeji¥ vzddlenost /e/ od prwi dvojice hnacich ret3zovych kol /11/ rowvnomErmého posuvu nepie=
_vyEu;}e rozted /d/ krajnfch zdbdrovjch kolikd /33/ plo¥mého rdmu /3/, pFiSemi obvodové rych-
lost prvni dvojice kompenzaénich Fetdzovich kol /51/ je pohonnou jednotkou /5/ Pizena od

- hodnoty posuvné ryohloati vysouvaciho dstroji /44/ pFes maximum po hodnotu obvodové rychlo-

8.

sti dvojic hnacich Fet¥zovjch kol /11, 21/ rovnomdrnéhe pohybu.

Za¥{zen{ podle bodu 1, vyznaﬁudio:i ge tim, Ze v drovni vodicich drah /2/ spoini roviny /r2/
je za posledni opracovaci staniol /P6/ uloZena druhé dvojice kompenzainich Yet&zovych kol
/61, jeji% vzddlenost /f/ od posledni dvojice mmacich Fetézovfch kol / 21/ romom&rného
posuvu nepFevysuje rozted /d/ krajnich zéb¥rovych kolikl /33 ploﬁného rému /3, p¥idemZ



9.
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obvodovd rychlost druhé dvojice kompenzadnich Yet&zovfch kol /61/ je pohonnou jednotkou /6/
¥izena od hodnnty obvedové rychlosti dvojic hnacich Fetdzovyeh kol /11, 21/ rovnom&rného

posuvu pres m ximum do nulové hodnoty.

Za#izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze v trovni vodicich drah /2/ spodni roviny /r2/
je v zdsobnikové staniel /2/ uloZena t¥eti dvojice kompenzénich Fet&zovych kol /71, jejichiZ
vzddlenost /g od druhé dvojice kompenzadnich Fetdzovych kol / 61/ nep¥evySuje rozted /4/
krajnich zébérovych kolikd /33/ plodného rdmu /3/, pFiSem# obvodovd rychlost t¥eti dvojice

kompenzadnich ¥etdzovych kol /71/ je pohommou ‘j ednotkou /7/ ¥izena od nulové hodnoty pies

maximum do nulové hodnoty.

7 vykrest
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