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Przedmiotem wynalazku jest zasilane napedem
hydraulicznym lub pneumatycznym zdalnie stero-
wane urzadzenie do dozowania cieczy, zwlaszcza
koagulantoéw, kwasow, zasad i innych cieczy stoso-
wanych do uzdatniania wody i oczyszczania Scie-
kow.

Znane sg urzgdzenia do dozowania cieczy, nape-
dzane silnikami elektrycznymi, ktérych ruch obro-
towy przetwarzany jest odpowiednim ukladem me-
chanicznym na zwrotny ruch posuwisty nurnika
tloka lub przepony.

Stosowane sg pompy dozujgce, w ktorych nurniki
sg poruszane pneumatycznymi silownikami tloko-
wymi. Takie urzadzenia majg wyzszo$§¢ nad nape-
dzanymi silnikami elektrycznymi, ale niedogodno-
§ciami przy ich stosowaniu sg: trudno$ci w utrzy-
maniu szczelno$ci nurnika, szczegblnie w przypadku
stosowania do cieczy posiadajgcych zanieczyszcze-
nia mechaniczne oraz ograniczong wydajno§é ta-
kich urzgdzen.

Znane s3 ponadto membranowe mierniki cieczy,
charakteryzujace sie pulsujgcym wyplywem cieczy
odmierzanej, podobnie jak w wyzej opisanych zna-
nych urzgdzeniach. Kazdy cykl dzialania takich
urzgdzen .odmierza okres§long skokiem membrany
lub membran, objetosé cieczy. Zas do napedu takich
miernikéw wykorzystuje sie ciSnienie cieczy od-
mierzanej, co wymaga jednak réwnoczesnego insta-
lowania odpowiednich urzgdzen wytwarzajgcych ta-
kie ci$nienie. Urzadzenia te nie posiadajg zdolnosci
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zasysania cieczy przed jej odmierzaniem, jak i nie
sg dostosowane do zdalnego sterowania.

Konstrukcja znanych i stosowanych urzadzen jest
skomplikowana, poniewaz sklada sie z wielu ele-
mentow i stad wynika jej zawodno$é, czeste przy-
padki awarii, oraz duzy ciezar i wysoki koszt spo-
rzadzenia.

Te wady usuwa proste, malo zawodne, lekkie
i proste urzadzenie wedlug wynalazku, przydatne
szczegblnie do coraz czgSciej stosowanego zasilania
ukladami pneumatycznego lub hydraulicznego zdal-
nego sterowania.

Istota wynalazku polega na wykorzystaniu do na-
pedu membran dawkownik6w, membranowych si-
lownikéw zaopatrzonych w sprezyny powrotne, lub
tez na takim sprzegnieciu wzajemnym odpowiedniej
ilosci membran dawkownikéw tak, aby urzadzenia
te byly dostosowane do zdalnego sterowania hydra-
ulicznego lub pneumatycznego do mozliwosci zasy-
sania cieczy przed jej dozowaniem, a takze byly
dostosowane do dalszego przetlaczania cieczy do-
zowanej.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w prze-
kroju wzdluznym przykladowego wykonania na fig.
1 rysunku, a fig. 2 pokazuje taki sam przekrdj od-
miany urzadzenia wedlug wynalazku.

Na ramie 6 zamocowana jest, jednym ze znanych
sposobow, skladajgca sie z polgczonych ze sobg
szczelnie dwoch czesci 2 i 12 obudowy, a obrzeza tej
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cbudowy sg zagiete ku sobie i silnie utrzymuja za-
mieszczong miedzy nimi e'lastycznq przepone 10.
Zewnetrzna obudowa 2 ma dowolnie usytuowane
przylacze przewodu ssawnego 1 i przylgcze prze-
wodu tlocznego 7, a obydwa te przewody zaopatrzo-
ne s3 w odpowiednio ustawione zawory zwrotne 3.

Przepona 10 ma z obydwu swoich stron dwa przy-
trzymujgce talerze 9 i 9’ o mniejszych od przepony
10 wymiarach i o odgietych od przepony obrzezach.
Srodki talerzy 9 i 9 sg lgczone z trzpieniem 14,
przechodzacym przez tulejke 15 zamocowang na
Sciance 12 obudowy.

Trzpieh 14 jest polgczony z przytrzymujgcym
przepone talerzem, znanego silownika pneumatycz-

‘nego, polgczonego przylgczem 4 z ukladem zdalnego

sterowania pneumatycznego lub hydraulicznego.
Umieszczona na trzpieniu 14 spiralna sprezyna 5
utrzymuje przepone 10 w polozeniu napeinionej ko-
mory 8 urzgdzenia.

Uruchomienie urzadzenia wedlug wynalazku na-
stepuje po otrzymaniu przez przylacze 4 bodzca
z przewodéw hydraulicznego lub pneumatycznego
sterowania, ktéry to bodziec dziala na przepong
silownika i powoduje ruch posuwisty trzpienia 14,
a taki ruch przesuwa przepone 10 i ciecz znajdujgca
sie w komorze 8 jest wypchnieta przez otwarty za-
wor zwrotny 3 i dostaje sie przewodem tlocznym 7
do instalacji uzdatniania wody lub oczyszczania
$ciek6w lub tym podobnej.

Zanik przesylanego do urzgdzenia zewnetrznego
bodzca pozwala na rozprezenie spiralnej sprezyny 5
i powoduje powrotny ruch posuwisty trzpienia 14
i przybieranie pierwotnego polozenia przepony 10,
i zasysanie nowej, takiej samej porcji dozowanej
cieczy przez przewod ssawny 1 i otwarty w takim
przypadku zawér ssawny 3. Regulowanie iloSci do-
zowanej cieczy dokonywane jest liczbg lub rytmem
nadawanych do urzgdzenia bodzcéw z instalacji ste-
rowania zdalnego.

Przedstawiona na fig. 2 odmiana urzadzenia we-
dlug wynalazku stanowi zamocowane na podobnej
ramie 6, dwa jednakowe, symetrycznie w stosunku
do siebie usytuowane urzgdzenia dozujgce, ktérych
przepony 10 i talerze przytrzymujgce 9 sg polgczone
trzpieniem 14 z tym, ze zwrécone ku sobie czeSci 12
obudéw urzadzenia majg tulejki 15 trzpienia 14,
zaopatrzone w dlawnice 13, oraz dowolnie usytuo-
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wane na tych czesciach 12 obudowy, przylgcza 4
laczone z ukladem zdalnego sterowania pneuma-
tycznego lub hydraulicznego.

Dzialanie tej odmiany urzgdzenia wedlug wyna-
lazku odbywa sie przez kolejne nadawanie przy-
lgczami 4, na przemian bodzcéw zdalnego sterowa-
nia do komor 11 jednego lub do drugiego urzgdze-
nia. To powoduje zasysanie dozowanej cieczy do
jednej z dwo6ch komoér 8 urzgdzenia i jednoczesne
wypychanie tej cieczy z drugiej komory 8 urzgdze-
nia.

Nastepny bodziec zdalnego sterowania nadany do
drugiej komory 11 urzadzenia powoduje zmiang
dzialania komor 8, zamykanych i otwieranych od-
powiednio nastawionymi zaworami zwrotnymi 3.
Ilos¢ cieczy dozowanej przez odmiane urzadzenia
wedlug wynalazku jest zalezna od liczby lub rytmu
otrzymywanych bodzcow z ukladu zdalnego stero-
wania.

Zastrzezenia patentowe

1: Zdalnie sterowane urzadzenie do dozowania
cieczy, zwlaszcza koagulantéw, kwasdéw, zasad
i innych cieczy stosowanych do uzdatniania wody
i oczyszczania Sciek6w, skladajgce sie z dwu po-
laczonych szczelnie czesSci obudowy, miedzy ktoéry-
mi umieszczona jest elastyczna przepona z obu
stron podtrzymywana talerzami, znamienne tym,
ze talerze te polgczone sg swoimi $rodkami z pro-
stopadiym do nich trzpieniem (14), sprzegnietym
Z przepong znanego membranowego silownika pneu-
matycznego, polgczonego przylaczem (4) z ukladem
zdalnego sterowania pneumatycznego lub hydra-
ulicznego, przy czym na trzpieniu (14) umieszczona
jest sprezyna powrotna (5), za§ czes¢ (2) obudowy
urzadzenia posiada znane przylgcza przewodow,
ssawnego (1) i tlocznego (7) wraz ze znanymi zawo-
rami zwrotnymi (3).

2. Odmiana urzgdzenia wedlug zastrz. 1, znamien-
na tym, ze stanowi dwa jednakowe symetrycznie
do siebie usytuowane urzgdzenia dozujace, ktoérych
przepony (10) i talerze przytrzymujgce (9) sg sprze-
gniete trzpieniem (14), a na zwro6conych do siebie
cze$ciach (12) obudéw sg dowolnie usytuowane przy-
lgcza (4) laczone z ukladem zdalnego pneumatycz-
nego lub hydraulicznego sterowania.
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