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@ Resumen:

Dispositivo de sujecion con por lo menos un elemento
elastico (10-16) para producir una fuerza de asiento (60)
de un sensor de temperatura (18) en un objeto de medi-
cién (20) y con un elemento de fijacion (22) para fijar el
elemento elastico (10-16) y el sensor de temperatura (18)
en una pieza portante (24).

Para facilitar un dispositivo de sujeciéon conforme a la es-
pecie con caracteristicas mejoradas en cuanto al montaje
y realizar al mismo tiempo posibles ahorros de costes se
propone que el elemento eldstico (10-16) esté realizado
de una sola pieza junto con el elemento de fijacion (22).
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DESCRIPCION

Dispositivo de sujecion.

La invencién parte de un dispositivo de sujecioén
conforme al predmbulo de la reivindicacién 1.

Se conocen dispositivos de sujecion para sujetar
un sensor de temperatura en una pieza portante y para
generar una fuerza de asiento del sensor de temperatu-
ra sobre un objeto de medida, que estdn realizados en
dos o mas partes. Los dispositivos de sujecién cono-
cidos comprenden, respectivamente, un elemento de
fijacién a modo de z6calo, construido en plastico, que
se puede unir con la pieza portante, asi como un ele-
mento eldstico realizado como muelle helicoidal que
realiza una union eldstica entre el elemento de fijacién
y la pieza portante y mediante el cual resulta posible
compensar las tolerancias de montaje entre la pieza
portante y el objeto de medida. Al mismo tiempo y
mediante la fuerza de asiento generada por el elemen-
to eldstico se transmite siempre un buen contacto tér-
mico entre el sensor de temperatura y el objeto de me-
dida, mientras que el elemento eldstico realiza en gran
medida un aislamiento térmico entre el sensor de tem-
peratura y el elemento de fijacion y la pieza portante.

El objetivo de la invencién consiste especialmen-
te en facilitar un dispositivo de sujecién conforme a
la especie con caracteristicas mejoradas en cuanto al
montaje, realizando al mismo tiempo unos potencia-
les ahorros de coste.

El objetivo se resuelve de acuerdo con la inven-
cién por las caracteristicas de la reivindicacién 1,
mientras que a partir de las subreivindicaciones se
pueden deducir otras configuraciones y perfecciona-
mientos ventajosos de la invencidn.

La invencién parte de un dispositivo de sujecién
que tiene por lo menos un elemento eldstico para ge-
nerar una fuerza de asiento de un sensor de tempera-
tura en un objeto de medicién y con un elemento de
fijacion para fijar el elemento eldstico y el sensor de
temperatura sobre una pieza portante.

Se propone que el elemento eldstico esté realizado
de una misma pieza con el elemento de fijacion. Al
reducir la diversidad de componentes se puede sim-
plificar el montaje y se pueden ahorrar costes. Me-
diante un conformado adecuado se puede garantizar al
mismo tiempo un buen aislamiento térmico del sensor
de temperatura respecto a la pieza portante. Si el ele-
mento de fijacion estd previsto para fijar el elemento
eléstico y el sensor de temperatura en una unidad de
induccién de una placa de cocina por induccién, lle-
gan a destacar especialmente las ventajas del elemen-
to eldstico en cuanto al aislamiento de vibraciones y
al aislamiento térmico.

En un perfeccionamiento de la invencién se pro-
pone que el elemento de fijacién presente por lo me-
nos un rebaje embutido que estd previsto para esta-
blecer una separacién entre el sensor de temperatura
y la pieza portante. De este modo se puede producir
un entrehierro entre el sensor de temperatura y la pie-
za portante que desacople el sensor de temperatura en
gran medida respecto al elemento de fijacion.

Si el elemento de fijacion presenta tres resaltes
embutidos que estén disefiados como puntos de con-
tacto para apoyar el sensor de temperatura, se pue-
de reducir al minimo la superficie de contacto entre
el elemento de fijacién, obteniendo al mismo tiempo
una sujeciéon mecdnicamente definida. De este modo
se reduce al mismo tiempo al minimo la conductivi-
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dad térmica de la unién entre el elemento de fijacién
y el sensor de temperatura.

Si el elemento eldstico esta previsto para ir apo-
yado, en la pieza portante, en lugar de estar dispuesto
entre el elemento de fijacion y el sensor de tempera-
tura, se puede conseguir una conduccién segura del
sensor de temperatura en una direccion.

Si el dispositivo de sujeciéon comprende por lo me-
nos dos elementos eldsticos dispuestos simétricamen-
te, se puede evitar que el dispositivo de sujecién vuel-
que debido a la carga del sensor de temperatura dis-
puesto sobre el dispositivo de sujecion.

Si el elemento de fijacion es metdlico se puede
evitar la influencia en la precisiéon de medicién o la
prolongacién del tiempo de respuesta del sensor de
temperatura debido a una elevada capacidad térmica
del elemento de fijacion.

Puede lograrse una fabricacién especialmente
econdmica si el elemento de fijacién estd realizado
como una pieza de chapa troquelada y plegada.

De este modo se puede conseguir un efecto elasti-
co efectivo y al mismo tiempo una sencillez de dise-
fio, si el elemento eldstico esta realizado en forma de
lengiieta.

Se puede garantizar una forma sencilla de estable-
cer el contacto del sensor de temperatura si el ele-
mento de fijacién presenta por lo menos un orificio
de paso en una de las superficies de apoyo destinada
a apoyar el sensor de temperatura. Uno de los bordes
del orificio de paso puede aprovecharse también, por
ejemplo, para unir el sensor de temperatura con el ele-
mento de fijacion. El sensor de temperatura se puede
introducir en el orificio de paso, quedar enclavado o
quedar pillado en el mismo.

Si el orificio de paso presenta una ranura de acce-
so lateral que se extienda por la superficie de apoyo,
destinada a introducir el cableado del sensor de tem-
peratura, se puede cablear el sensor de temperatura
antes de unirlo al elemento de fijacién, con lo cual se
pueden ahorrar costes de montaje.

Puede evitarse que el cableado se salga de forma
involuntaria si estd previsto que la ranura de acceso
quede cerrada por la pieza portante en el estado mon-
tado del elemento de fijacion.

Se puede conseguir un montaje rdpido y sencillo
de la pieza de fijacién en la pieza portante si el ele-
mento de fijacién presenta por lo menos un elemento
de enclavamiento para quedar enclavado en la pieza
portante.

Otras ventajas se deducen de la siguiente descrip-
cién del dibujo. En el dibujo esta representado un
ejemplo de realizacién de la invencion. El dibujo, la
descripcion y las reivindicaciones contienen nume-
rosas caracteristicas combinadas. El especialista con-
templard convenientemente estas caracteristicas tam-
bién de forma individual, reuniéndolas en otras com-
binaciones adecuadas.

Las figuras muestran:

Fig. 1 un elemento de fijacién con cuatro elemen-
tos eldsticos para fijar un sensor de temperatura sobre
una pieza portante,

Fig. 2 el elemento de fijacién de la figura 1 con un
sensor de temperatura, y

Fig. 3 el elemento de fijacién con un sensor de
temperatura y un objeto de medicion, en estado mon-
tado.

La figura 1 muestra un dispositivo de sujecion con
un total de cuatro elementos elasticos 10-16 para ge-
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nerar una fuerza de asiento 60 de un sensor de tem-
peratura 18 contra un objeto de medicién 20 y con un
elemento de fijacién 22 para fijar los elementos eldsti-
cos 10-16 y el sensor de temperatura 18 en una pieza
portante 24, concretamente en una unidad de induc-
cion de una placa de cocina por induccién (figura 3).
En el presente caso, el objeto de medicion 20 es una
placa de recubrimiento de la placa de cocina por in-
duccidn, de material vitrocerdmico. El dispositivo de
sujecion y el alojamiento del dispositivo de sujecion
en la pieza portante 24 estdn dispuestos de tal manera
que en estado terminado de montar el sensor de tem-
peratura 18 llega a asentar en el centro de un fuego
de cocina accionado por la unidad de induccién, por
la placa inferior de la placa de recubrimiento o del
objeto de medida 20. Durante el funcionamiento, el
centro del fuego de cocina es el punto mds caliente
y la temperatura en el centro representa la magnitud
caracteristica adecuada para la temperatura de otros
componentes electrénicos sensibles a la temperatura
en la placa de cocina por induccidn. La seiial del sen-
sor de temperatura 18 puede ser aprovechada, por lo
tanto, por una unidad de mando y regulacién de la
placa de cocina por induccién, que aqui no esta repre-
sentada explicitamente, pero que es de por si conoci-
da, para disparar una desconexién de seguridad que
proteja la placa de cocina contra dafios causados por
sobrecalentamiento.

El elemento de fijacién 22 estd realizado de una
misma pieza con los elementos elasticos 10-16, fabri-
cado como pieza de chapa troquelada y plegada de un
metal eldstico delgado, por ejemplo, de una chapa de
acero de reducida capacidad térmica.

El elemento de fijacién 22 presenta en su cara su-
perior, con respecto a su orientaciéon en estado mon-
tado, una superficie de apoyo 26. En la superficie de
apoyo 26 van embutidos tres resaltes 28-32 a modo
de botdn, dispuestos formando un tridngulo equilate-
ro, mediante los cuales se establece una separacién
entre el sensor de temperatura 18 y la pieza portante
24. Los resaltes embutidos en forma de botén 28-32
forman puntos de contacto para el apoyo del sensor de
temperatura 18 y aseguran una superficie de contacto
térmica minima entre el sensor de temperatura 18 y el
elemento de fijacion 22.

Los cuatro elementos eldsticos 10-16 estan dis-
puestos por parejas, simétricos en la superficie de apo-
yo 26y se extienden lateralmente en direccién oblicua
hacia abajo, en direccién hacia la pieza portante 24.
En sus extremos, los elementos eldsticos 10-16, que
por lo demads tienen forma de lengiieta, estin curva-
dos respectivamente formando un redondeo 34-40, de
tal manera que los elementos eldsticos 10-16 queden
apoyados en la pieza portante 24 en estado montado
(figura 3). En uno de los elementos elasticos 10-16,
la superficie de apoyo 26 tiene conformadas otras dos
lengiietas 42, 44 que se extienden verticalmente ha-
cia abajo en la direccién 46 de la pieza portante 24
y que estdn previstos para encajar en las correspon-
dientes ranuras 48, 49 de la pieza portante 24 (véase
la figura 2). Si la superficie de apoyo 26 se carga en
la direccién 46 de la pieza portante 24, los elemen-
tos eldsticos 10-16 se abren a modo de un resorte de
brazos y se deslizan con los redondeos 34-40 sobre
la superficie de la pieza portante 24, mientras que el
elemento de fijacién 22 va guiado en las direcciones
laterales por medio de las lengiietas 42, 44.

Las lengiietas 42, 44 presentan cada una ademds
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un elemento de enclavamiento 50, 52, que también
tiene forma de lengiieta y que sobresale oblicuamente
hacia arriba de las lengiietas 42, 44. Al introducir las
lengiietas 42, 44 dentro de las ranuras 48 en la pieza
portante 44, los elementos de enclavamiento 50, 52
se enclavan con la pieza portante 24 llegando a asen-
tar contra una cara inferior del material de chapa de
la pieza portante 24, de tal manera que los elementos
elasticos 10-16 tengan una ligera tension inicial.

Se puede conseguir una fabricacién especialmente
econdmica si el elemento de fijacion 22 estd realizado
como pieza de chapa troquelada y doblada.

Queda asegurada una sencilla forma de estable-
cer el contacto del sensor de temperatura 18 porque
el elemento de fijacion 22 presenta en la superficie de
apoyo 26 y con respecto al centro del tridngulo equi-
l4tero, formado por los resaltes embutidos en forma
de botén 28-32, un orificio de paso 54, esencialmente
de forma circular. El orificio de paso 54 estd ademas
preparado para unir el sensor de temperatura 18 con
el elemento de fijacién 22. Para el montaje se encaja
el sensor de temperatura 18 en el orificio de paso 54
y se enclava en el orificio de paso 54.

Una de las ranuras limitada por dos de los elemen-
tos eldsticos 10, 12 se prolonga hasta el orificio de pa-
so 54 y forma una ranura de acceso 56, a través de la
cual se puede introducir en el orificio de paso 54 un
cableado del sensor de temperatura 18. Gracias a la
ranura de acceso 56, el sensor de temperatura 18 se
puede cablear antes de unirlo al elemento de fijacién
22, con lo cual se ahorran costes de montaje.

El sensor de temperatura 18 comprende una zo-
na cilindrica 62, que en estado montado queda pillada
en el orificio de paso 54. Para establecer la fuerza de
apriete, el orificio de paso 54 se puede abrir elasti-
camente en la zona de la ranura de acceso 56. El sen-
sor de temperatura 18 comprende ademads una zona en
forma de disco 64, que por una parte descansa sobre
la superficie de apoyo 26 o sobre los resaltes embu-
tidos 28-32 y que por otra parte establece el contacto
con el objeto de medicién 20 (figura 3).

Por el hecho de que en el estado montado del ele-
mento de fijacién 22 la ranura de acceso 56 queda
cerrada por la pieza portante 24, ya que los dos ele-
mentos eldsticos 10, 12 que limitan la ranura de ac-
ceso 56 descansan con sus redondeos 34-40 sobre la
pieza portante 24, se puede evitar que el cableado 58
del sensor de temperatura 18 pueda salirse involunta-
riamente después del montaje.

Para efectuar el montaje de la placa de cocina por
induccion o del dispositivo de sujecioén se establece
primeramente el contacto con el sensor de temperatu-
ra 18 y se une con la unidad de mando y regulacién.
A continuacion se introduce el sensor de temperatu-
ra 18 en el orificio de paso 54, conduciendo para ello
el cableado 58 a través de la ranura de acceso 56. A
continuacién se introduce el elemento de fijacion 22
con las lengiietas 42, 44 en las ranuras 48 de la pie-
za portante 24 y ejerciendo una ligera presion sobre
el sensor de temperatura 18 los elementos de enclava-
miento 50, 52 quedan enclavados en las ranuras 48.

Cuando durante el montaje final se une la placa
de recubrimiento, es decir, el objeto de medicién 20,
con la unidad de induccidn, el sensor de temperatu-
ra 18 llega a asentar contra la placa de recubrimien-
to con una fuerza de asiento 60. Mediante la fuerza
de asiento 60 se abren los elementos elasticos 10-16,
deslizdndose con sus redondeos 34-40 sobre la pieza
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portante 24. Los elementos de enclavamiento 50, 52
pueden quedar entonces levantados parcialmente de la
cara inferior de la pieza portante 24 debido a la fuerza
de asiento 60, si la fuerza de asiento 60 es superior a

la tensidn inicial de los elementos eldsticos 10-16. 5
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de sujecién con por lo menos un
elemento eldstico (10-16) para generar una fuerza
de asiento (60) de un sensor de temperatura (18) en
un objeto de medicién (20) y con un elemento de
fijacién (22) para fijar el elemento eldstico (10-16)
del sensor de temperatura (18) en una pieza portan-
te (24), caracterizado porque el elemento eldstico
(10-16) esta realizado formando una sola pieza con
el elemento de fijacion (22).

2. Dispositivo de sujecién segtn la reivindicacién
1, caracterizado porque el elemento de fijacion (22)
estd previsto para fijar el elemento eldstico (10-16) y
el sensor de temperatura (18) a una unidad de induc-
cion de una placa de cocina de induccién.

3. Dispositivo de sujecion segiin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el ele-
mento de fijacién (22) presenta por lo menos una em-
buticion (28-32) que estd prevista para establecer una
separacion entre el sensor de temperatura (18) y la
pieza portante (24).

4. Dispositivo de sujecion segtin la reivindicacion
3, caracterizado porque el elemento de fijacién (22)
presenta tres embuticiones (28-32) que estan disefia-
das como puntos de contacto para soportar el sensor
de temperatura (18).

5. Dispositivo de sujecion segin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el ele-
mento eldstico (10-16) estd previsto para ser apoyado
sobre la pieza portante (24).

6. Dispositivo de sujecion segin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado por un minimo
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de dos elementos eldsticos dispuestos simétricamente
(10-16).

7. Dispositivo de sujecion segin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el ele-
mento de fijacion (22) es de metal.

8. Dispositivo de sujecion segtin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el ele-
mento de fijacién (22) esta realizado como pieza de
chapa troquelada-doblada.

9. Dispositivo de sujecion segin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el ele-
mento elastico (10-16) esta realizado en forma de len-
glieta.

10. Dispositivo de sujeciéon segin una de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
elemento de fijacidn (22) presenta en una superficie
de apoyo (22), para apoyar el sensor de temperatura
(18), por lo menos un orificio de paso (54) para esta-
blecer el contacto del sensor de temperatura (18).

11. Dispositivo de sujecién segun la reivindica-
cion 10, caracterizado porque el orificio de paso (54)
presenta una ranura de acceso (56) lateral que se ex-
tiende por la superficie de apoyo (56) para introducir
un cableado (58) del sensor de temperatura (18).

12. Dispositivo de sujecion segtn la reivindica-
cién 11, caracterizado porque la ranura de acceso
(56) esta prevista para quedar cerrada por la pieza por-
tante (24) en estado montado.

13. Dispositivo de sujeciéon segin una de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
elemento de fijacién (22) presenta por lo menos un
elemento de enclavamiento (50, 52) para enclavar con
la pieza portante (24).
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