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Vynalez se tykd koZeluZskych stroji a za-
¥izeni pro koZeluZny. KoZeluZské stroje jsou
ve v&t§ing pFipadl ovladany noZnimi ovlada-
&i, kde na opracovéani jedné usné je nutne se-
§lapnout noZni oviddat nékolikrat. Podsta-
ta vynélezu spofivd v tom, Ze po skonceni 9
technologické operace u koZeluZského stro-
je projde useti mezi vélci a pfitlany vélec

poklesne. Tento pohyb je snimén pfes paku
&idlem polohy, kterd vydéa povel pro otevie-

ni stroje.
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Vyndlez se tykd otevirani koZeluZského
valcového stroje, u néhoZ je vytahovaci védlec
uloZen na péce spojené pruZinou s pidkou
automatického otevirani.,

V soulasné dob& se prevdZnd vétSina ko-
ZeluZskych strojd ovlada jednou nebo vice
noZnimi ovlada¢i opatfenymi 3lapkami. Po
vloZeni usné do stroje se po se§ldpnuti $lap-
ky pfesunou vélce do pracovni polohy, stroij
se uzavie a provede se technologickd ope-
race. Useil je ze stroje dopravovana tran-
sportnimi 'valci. Po skonCeni operace opé-
tovnym seSlapnuiim téZe nebo druhé Slapky
se stroj otevie do piipravné polchy a useii
je pracovnikem ze stroje vyjmuta. U koZelu¥-
skych stroji obsluha pracuje ve stoje a Gas-
té pouZivani noZnifho ovladate je fyziologic-
ky nepfiznivé. Podle dlouhodobych v§zku-
mi je moZno ve stole pouZivat noZni ovladatd
maximalné pétkrat za minutu. Cast&jsi frek-
vence pouZiti no¥nibo ovlddade vystavuje
pracovnika nebezpedi poskozeni dolnich kon-
Cetin. Pro opracovani usné pii soutasném
zpiisobu ovlddédni musi pracovnik na opraco-
vadni usné selldpnout minimdln& &tyrikrat
nozZni ovladat. ZvySeni produktivity prédce a
vykonu stroje pak nep¥iznivé ptisobi na zdra-
vi pracovnika.

Tyto nevyhody odstrafiuje zafizeni podle
vynalezu, jehoZ podstata spofivd v tom, Ze
pdka vytahovaciho vélce je v uzaviené po-
loze stroje bez usné v t&sném dotyku péky
automatického otevirdni a navazuje na €id-
lo polchy.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spo&iva v tom,
Ze po priichodu usnd strojem po skondeni
technologické operace se stroj viivem ¢€idla
polohy automaticky otevie, a tim se sni¥i po-
Cet nutnych pouZiti noZniho ovldda&e na po-
lovinu. V souvislosti s tim .dochédzi ke zvy-
Seni produktivity prdce, bez negativntho pii-
sobeni na zdravi obsluhy.

Zafizeni podle vyndlezu je schematicky
zndzornéno na priloZeném vykrese v zavie-
neé poloze s usni.
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Znamy poklddaci vdlec 1 a vyrdZeci vélec
2 koZeluZského stroje jsou wmistény na ne-

znédzornéném klikovém mechanismu a méni

svoji polohu v zévislosti na seSlapnuti Slap-

Pl

ky. NoZovy vélec 3 se otati a pritladenim po-
klddaciho valce 1 a vyrédZeciho vélce 2 se o-

pracovava useil 11. K poklddacimu wvélci 1 je

pristaven vytahovaci vdlec 4 umistd8ny na pa-

ce 5 a je dotlaCovdn na poklddaci vilec 1
tlatnou pruZinou s dorazem 6. Poklddaci vé&-
lec 1 a vytahovaci vélec 4 zajiStuji transport
usné 11 ze stroje. Na pdku 5 je taZnou pru-
Zinou 8 dotlatovana pdka 7 automatického
otvirdni. Pdka 7 automatického otevirdni je
v klidové poloze v dotyku s dorazem 10 a
¢idlem 9 polohy.

ZafFizeni pracuje tak, Ze useii 11 je obslu-
hou pFehozena pFes pokladaci vélec 1 a vy-
raZzeci véalec 2 v oteviené poloze stroje. Po
se§lapnuti noZniho.ovlddade se pokladaci va-
lec 1 a vyrédZeci vdlec 2 pFesunou do zavfe-
né polohy stroje. Tim se dostanou do styku
pokladaci valec 1 a vytahovaci vdlec 4,
¢imZ se presune ¢idlo 9 polohy. Néasleduje
technologickéd operace a useii 11 je vytaho-
vana poklddacim vélcem 1 a vytahovacim
valcem 4 ze stroje ven. Projde-li celd usertt
11 strojem, poklesne vytahovaci védlec 4 o
tloustku usné 11 aZ na poklddaci vélec 1.
Tim se zéroveill piesune pdka 7 automatic-
kého ovl4adani aZ na doraz 10 a pFesune &i-
dlo 9 polohy, které da povel k otevieni stro-
je. Tim je stroj pfipraven k op&tovnému vlo-
Zeni usné& 11, Zdvih vytahovaciho vélce 4
je preveden pFes dvojnédsobny pdkovy pie-
vod, sloZeny z péky 5 a padky 7 automatické-
ho otevirdni tak, aby zaFizeni reagovalo i
na men8i pohyby vytahovaciho vélce 4, to
znamend i na mensi tlouStku usn& 11, Dojde-
li pfi otevieni k dalsimu poklesu vytahova-
ctho vélce 4 aZ na doraz pruZiny 6, je paka
7 automatického otevirdni opiena o doraz
10 tak, aby nepilisobila nadmérnd na &idlo
9 polohy. Rozdil drah vyrovnd taZné pruZina
8, ktera zajisti p¥i zavirdni t&sny styk péaky
7 automatického otevirani.

PREDMET VYNALEZU

Zafizent pro automatické otevirdni koZe-
luZského vélcového stroje, u n8hoZ je vytaho-
vaci valec uloZen na péce spojené pruZinou
s pdkou automatického otevirdni, vyznadu-

jici se tim, Ze pédka (5) wvytahovaciho vilce
(4) je v zaviené poloze bez usnd (11) v t&s-
ném dotyku pédky (7) automatického otevi-
rani a navazuje na €¢idlo (9} polohy.
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