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(57) Resumo: DISPOSITIVO INTERCAMBIAVEL DE
ACIONAMENTO DA TOMADA DE POTENCIA PARA PLATAFORMAS
COLHEITADEIRAS. A invengdo refere-se a um dispositivo
intercambiavel de acionamento de tomada de poténcia em plataformas
colheitadeiras, o dispositivo de acionamento (6) compreendendo um
acionamento da tomada de poténcia (8); um eixo de acionamento do
cardam (9); um cardam (10); um suporte do elemento de giro (Il); um
elemento de giro (12); um eixo de transmiss&o (13); uma primeira roda
(14) e uma segunda roda (15); um conjunto tensor (161,162,163) e um
elemento flexivel (17); a aba lateral (5) compreendendo uma primeira
porcéo (18), uma segunda porgdo (19) e uma terceira porgdo (20); a
primeira roda (14) disposta na extremidade oposta ao cardam (10); a
segunda roda (15) disposta em uma extremidade do conjunto de
distribuicdo de poténcia (7) e este estando fixamente disposto na
segunda porgdo (19); a primeira roda (14) associada a segunda roda
(15) por meio do elemento flexivel (17) e este sendo esticado através
do conjunto tensor (161,162,163); o dispositivo de acionamento (6)
sendo intercambiavelmente pivotavel através da segunda roda (15),
rotacionando a primeira roda (14) entre a primeira porgdo (18) e a
terceira porgéo (20).
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Relatorio Descritivo da Patente de Invengao para "DISPOSITI-
VO INTERCAMBIAVEL DE ACIONAMENTO DA TOMADA DE POTENCIA
PARA PLATAFORMAS COLHEITADEIRAS".

A presente invengao refere-se a um dispositivo intercambiavel
de acionamento da tomada de poténcia para plataformas de corte de colhei-
tadeiras automotrizes que possibilita a utilizagdo de pneus ou de esteira pa-
ra rodagem.

Descricao do Estado da Técnica

Nos sistemas de produgdo do arroz, a etapa referente a colheita
dos grdaos é uma das mais importantes, devido ao elevado custo operacional
em relagdo ao custo total de produgéo e, ainda, por refletir na produgéo e na

qualidade do produto. Existem trés métodos de colheita: 0 manual, o semi-

" mecanizado e o mecanizado. No primeiro, as operagdes de corte, recolhi-

mento e trilhamento sao feitas manualmente; no semimecanizado, o corte e

o recolhimento das plantas sao, geralmente, manuais, e o trilhamento, me-

canizado; no método mecanizado, todas as operagdes sdo feitas a maquina.

Existem no mercado brasileiro diferentes tipos de maquinas para colheita do
arroz como as ceifadoras, as trilhadoras e as colhedoras, que podem possu-
ir plataformas de até 6 m de largura.

As colhedoras de arroz colhem e trilham as plantas numa anica
operagio. As maquinas especiais para terrenos de baixa sustentagao, como
os de lavouras irrigadas, sdo equipadas com pneus arrozeiros ou com pneus
duplados, de maior superficie de contato com o solo, ou com esteiras. Sao
caracterizadas por possuirem mecanismos de corte e alimentagdo de plan-
tas; de trilhamento; de separagao; de limpeza; de transporte e armazena-
mento de grios e de outros componentes especiais para garantir boa ope-
rag&o nas variadas condigoes de cultivos, como as de varzeas.

O mecanismo convencional que corta e recolhe as plantas é de-
nominado de plataforma de corte. Pelo fato de cortar os colmos abaixo das
paniculas e distante do solo, a plataforma indicada para o arroz € a do tipo
rigida, sem movimento de flexdo na barra de corte. A plataforma possui: se-

paradores de fileiras de plantas, que divide longitudinalmente a area de co-
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Iheita; molinete, que recolhe as plantas puxando-as contra a barra ceifadora
formada de navalhas serrilhadas; e condutor helicoidal ou caracol, para
transportar as plantas para o canal alimentador do sistema de trilha. A rela-
cao entre as velocidades do molinete e de deslocamento da maquina deve
ser inferior a 1,25, para minimizar a ocorréncia de perda de graos na plata-
forma. Faz-se oportuno ressaltar que, na colheita do arroz, cerca de 70%
das perdas sao devidas a plataforma de corte.

O mecanismo de trilhamento recebe as plantas da plataforma de
corte e realiza a degranagao e a separagao primaria dos graos.

Apos o trilhamento, os colmos e parte dos graos sdo conduzidos
ao mecanismo de separagdo, composto pelo batedor traseiro, extenséo do
concavo, saca-palhas e cortinas. O batedor € um defletor rotativo que realiza
uma segunda degranac¢ao das plantas contra a extensdo do céncavo, con-
duzindo-as para o saca-palhas para a separagao final.

Os graos separados pelo concavo e saca-palhas e as impurezas
sdo levados pela bandeja coletora para a unidade de limpeza, a qual € com-
posta ainda de peneira superior, extensao da retrilha, peneira inferior e ven-
tilador. A peneira superior realiza uma pré-limpeza dos grdos que caem na
peneira inferior. A extensao da retrilha, posicionada na extremidade da pe-
neira superior, tem a fungao de segurar os graos nao trilhados, enquanto a
peneira inferior faz a limpeza final dos graos.

O ventilador joga o vento nas peneiras, auxiliando na eliminagao
das impurezas dos graos, por diferenca de densidade. Os grdos limpos s&o
transportados por condutores helicoidais e por correntes elevadoras para o
tanque graneleiro ou para a plataforma de ensacamento de graos. Os graos
ndo trilhados sdo recolhidos pela extenséo da retrilha para a unidade de tri-
lhamento da colhedora.

Para a cultura do arroz ou ainda para outra cultura em que a
colheitadeira necessite do uso de esteiras para a rodagem, é necessaria a
utilizagdo de uma plataforma especial de corte, que tem o acionamento da
tomada de poténcia na sua porgdo superior. Nos demais tipos de culturas ou

quando a colheitadeira possui pneus, a posi¢do de montagem da tomada de
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poténcia é na sua porgao inferior. Para ambas posigdes configuram-se dife-
rentes tipos de plataformas, ou seja, caso o produtor possua rodados dife-
rentes para a colheitadeira, ele necessitara de duas plataformas de corte
diferentes.

Assim, observa-se que ainda ndo foi desenvolvido um dispositi-
vo de acionamento da tomada de poténcia que possibilite a utilizagéo da
plataforma colheitadeira para colheita de qualquer tipo de cultura, ou seja,
um dispositivo que permita a utilizagdo de rodas ou de esteiras em uma
mesma plataforma.

Obijetivos da Invencao

A presente invengdo tem por objetivo prover um dispositivo de
acionamento da tomada de poténcia que possibilite ser utilizado tanto em
plataformas de corte para colheitadeiras automotrizes de rodagem por
pneus, como em plataformas de corte para colheitadeiras automotrizes de
rodagem por esteira.

A presente invengao tem por objetivo também prover uma plata-
forma de corte para colheitadeira que permita a rodagem por pneus ou por
esteira, devido a utilizagdo de um dispositivo intercambiavel de tomada de
poténcia.

Breve Descricao da Invencao

Os objetivos da presente invengdo sdo alcangados por um dis-
positivo intercambiavel de acionamento da tomada de poténcia para plata-
formas colheitadeiras, a plataforma compreendendo uma estrutura de chassi
dotado de uma base e de uma parede com ao menos uma aba lateral e um
dispositivo de acionamento; o dispositivo de acionamento compreendendo
ao menos um conjunto de distribuicdo de poténcia, um acionamento da to-
mada de poténcia, um eixo de acionamento do cardam, um cardam, um
suporte do elemento de giro, um elemento de giro, um eixo de transmissao,
uma primeira roda e uma segunda roda, um conjunto tensor e um elemento
flexivel; o eixo de acionamento do cardam recebendo movimento através do
acionamento de poténcia e sendo associado ao cardam; o cardam estando

associado ao eixo de transmiss&o; o eixo de transmissdo compreendendo o
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elemento de giro disposto préximo a extremidade voltada para o cardam, o
elemento de giro estando associado ao suporte do elemento de giro; a aba
lateral estando voltada para face contraria a base e compreendendo uma
primeira por¢do, uma segunda por¢ao e uma terceira porgéo; a primeira ro-
da estando disposta na extremidade oposta ao cardam; a segunda roda es-
tando disposta em uma extremidade do conjunto de distribuigéo de poténcia;
o conjunto de distribuicdo de poténcia estando fixamente disposto na se-
gunda por¢do da aba lateral; a primeira roda sendo associada & segunda
roda por meio do elemento flexivel, o elemento flexivel sendo esticado atra-
vés do conjunto tensor; o dispositivo de acionamento sendo intercambiavel-
mente pivotavel através da segunda roda, rotacionando a primeira roda en-
tre a primeira por¢ao e a terceira porgao.

As caracteristicas acima mencionadas, além de outros aspectos
da presente invengao, serao melhor compreendidas através dos exemplos e
da descrigdo detalhada das figuras que se seguem.

Descricao Resumida das Figuras

A presente invengdo sera, a seguir, mais detalhadamente des-
crita com base em um exemplo de execugéo representado nas figuras, que
mostram:

Figura 1 - uma vista em perspectiva da plataforma de corte para
colheitadeiras automotrizes.

Figura 2 — uma vista em perspectiva do dispositivo de aciona-
mento da tomada de poténcia da presente invengao.

Figura 3A - uma vista traseira da plataforma de corte para co-
Iheitadeiras automotrizes dotada do dispositivo da presente invengéao.

Figura 3B — uma vista lateral da plataforma colheitadeira dotada
do dispositivo de tomada da poténcia da presente invengao.

Figura 4 — uma vista da aba lateral da parede da plataforma de
corte para colheitadeiras dotada do dispositivo da presente invencao, dis-
posto na primeira porgao.

Figura 5 - uma vista da aba lateral da parede da plataforma de

corte para colheitadeiras dotada do dispositivo da presente invengao dispos-
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to na segunda porgéao.
Descricao Detalhada das Figuras

De acordo com uma concretizagao preferencial e como pode ser
visto a partir da figura 1, a plataforma 1 para colheitadeiras automotrizes
compreende basicamente uma estrutura de chassis 2 dotada de uma base 3
e de uma parede 4.

Conforme se pode verificar, a parede 4 da plataforma 1 esta
disposta perpendicularmente a base 3 da estrutura do chassis 2 e compre-
ende em suas extremidades uma aba lateral 5§ voltada para o sentido oposto
a base 3. A aba lateral 5 tem a finalidade de servir para o acoplamento do
dispositivo intercambiavel de acionamento da tomada de poténcia 6 e do
conjunto de distribuigdo da poténcia 7.

Ainda, é possivel verificar na figura 1, que a aba lateral 5 possui
uma primeira por¢ao 18, uma segunda porgdo 19 e uma terceira porgao 20.
A primeira porgdo 18 esta localizada na parte superior da parede 4 da plata-
forma 1 e compreende uma abertura de encaixe superior 21, a segunda
porgao 19 esta localizada na parte intermediaria da parede 4 da plataforma
1 e compreende uma abertura de encaixe intermediaria 22 e a terceira por-
¢ao 20 esta localizada na parte inferior da parede 4 da plataforma 1 na regi-
a0 proxima a base 3, e compreende uma abertura de encaixe inferior 23.

As aberturas de encaixe superior 21 e inferior 23 servem para o
encaixe da primeira roda 14 nas duas possiveis posi¢ées de trabalho, que
serdo melhor entendidas mais adiante na descricao das figuras 4 e 5, e a
abertura de encaixe intermediaria 22 serve para o encaixe da segunda roda
15. As aberturas 21, 22, 23 podem apresentar qualquer formato geométrico
€ possuir travas.

A figura 2 ilustra o dispositivo intercambiavel de acionamento da
tomada de poténcia 6 da presente invengdo, que compreende um conjunto
de distribuigdo da poténcia 7, um acionamento da tomada de poténcia 8, um
eixo de acionamento do cardam 9, um cardam 10, um suporte do elemento
de giro 11, um elemento de giro 12, um eixo de transmissdo 13, uma primei-

ra roda 14, uma segunda roda 15, um conjunto tensor 161,162,163 e um
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elemento flexivel 17. O conjunto tensor é composto por uma roda tensora
161, por uma haste 162 e por uma mola 163.

Vale salientar que o conjunto de giro 12 pode ser um rolamento,
um mancal ou ainda outro produto que execute a mesma fungao, que a pri-
meira roda 14, a segunda roda 15 e a roda tensora 161 podem ser uma
engrenagem, uma polia ou outro produto, desde que desempenhe as mes-
mas fungoes, e que o elemento flexivel 17 pode ser uma corrente, uma cor-
reia ou outro produto que alcance o mesmo objetivo.

Para estas situagdes, caso a primeira roda 14, a segunda roda
15 e a roda tensora 161 sejam engrenagens, faz-se necessaria a utilizagao
de uma corrente como elemento flexivel 17. Caso as rodas 14, 15, 161 se-
jam polias, faz-se necessaria a utilizagdo de correia como elemento flexivel
17.

A figura 3a ilustra a parte traseira da plataforma de corte 1 para
colheitadeiras automotrizes, onde é possivel identificar a parede 4 e algu-
mas partes do dispositivo intercambiavel de acionamento da tomada de po-
téncia 6, tais como o conjunto de distribui¢do da poténcia 7, o acionamento
da tomada de poténcia 8, o eixo de acionamento do cardam 9, o cardam 10,
o suporte do elemento de giro 11, o elemento de giro 12, o eixo de transmis-
s30 13, bem como o conjunto suporte da tampa 71 e a tampa de fechamen-
to 72.

A entrada da poténcia proveniente da colheitadeira se da atra-
vés do recebimento da energia pelo acionamento da tomada de poténcia 8,
que transfere o movimento ao eixo de acionamento do cardam 9 e este ao
cardam 10, que por sua vez esta associado ao eixo de transmissao 13, que
transfere ao eixo o movimento. O eixo de transmissdo 13 compreende em
sua extremidade oposta ao cardam 10 uma primeira roda 14, que por estar
associada a segunda roda 15, através do elemento flexivel 17, transfere a
ela a poténcia. A segunda roda 15 recebe o movimento e o transfere ao con-
junto distribuidor da poténcia 7.

A figura 3b ilustra lateraimente a plataforma 1, onde se pode

identificar a base 3, a parede 4, o conjunto suporte da tampa 71 e o conjun-
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A figura 4 ilustra lateralmente alguns componentes do dispositi-
vo intercambiavel de acionamento da tomada de poténcia 6, onde é possivel
identificar a primeira roda 14, a segunda roda 15, a roda tensora 161, a has-
te 162 e a mola 163 do conjunto tensor, além do elemento flexivel 17, todos
dispostos na aba lateral 5 da parede 4.

E possivel verificar ainda que a primeira roda 14 esta acomoda-
da na abertura de encaixe superior 21 e a segunda roda esta acomodada na
abertura de encaixe intermediaria 22. O elemento flexivel 17 faz a associa-
¢ao entre a primeira roda 14 e a segunda roda 15, e a roda tensora 161, a
haste 162 e a mola 163 mantém o elemento flexivel 17 esticado.

Ja a figura 5 também ilustra lateralmente alguns componentes
do dispositivo intercambiavel de acionamento da tomada de poténcia 6 ja
mencionados na figura 4, embora em uma acomodagéao diferente. Isto devi-
do a intercambiabilidade pivotante do dispositivo 6 através da segunda roda
15, rotacionando a primeira roda 14 até sua acomodagdo na abertura de
encaixe inferior 23 da terceira porgdo 20.

Adicionalmente, o dispositivo intercambiavel de acionamento da
tomada de poténcia 6 possibilita sua utilizagdo na plataforma 1 seja qual for
a cultura ou o rodado utilizado, uma vez que, quer utilize como rodados
pneus ou esteira, o dispositivo permite sua disposi¢ao tanto na parte superi-
or quanto na parte inferior. Devido a ndo necessidade de adicionar ou sub-
trair elementos, o dispositivo 6 proporciona a rapida e facil mudanga, tanto
para acionamento superior, quanto para inferior.

Tendo sido descrito um exemplo de concretizagéo preferido, de-
ve ser entendido que o escopo da presente invengdo abrange outras possi-
veis variagdes, sendo limitado tdo-somente pelo teor das reivindicagdes a-

pensas, ai incluidos os possiveis equivalentes.
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo intercambiavel de acionamento da tomada de po-
téncia em plataformas colheitadeiras, a plataforma (1) compreendendo:

uma estrutura de chassi (2) dotado de uma base (3) e de uma
parede (4) com ao menos uma aba lateral (5); e

um dispositivo da acionamento (6);

o dispositivo de acionamento (6) compreendendo ao menos:

um conjunto de distribuicdo da poténcia (7);

um acionamento da tomada de poténcia (8);

um eixo de acionamento do cardam (9);

um cardam (10);

um suporte do elemento de giro (11);

um elemento de giro (12);

um eixo de transmissao (13);

uma primeira roda (14) e uma segunda roda (15);

um conjunto tensor (161, 162, 163); e

um elemento flexivel (17);

o eixo de acionamento do cardam (9) recebendo movimento a-
través do acionamento da tomada de poténcia (8) e sendo associado ao
cardam (10); o cardam (10) estando associado ao eixo de transmisséo (13),
o eixo de transmissdo (13) compreendendo o suporte do elemento de giro
(11) disposto proximo a extremidade voltada para o cardam (10), o elemento
de giro (12) estando associado ao suporte do elemento de giro (11); a aba
lateral (5) estando voltada para a face contraria a base (3) e compreenden-
do uma primeira porgdo (18), uma segunda porgdo (19) e uma terceira por-
¢do (20); a primeira roda (14) estando disposta na extremidade oposta ao
cardam (10); a segunda roda (15) estando disposta em uma extremidade do
conjunto de distribui¢gdo da poténcia (7); o conjunto de distribuicdo da potén-
cia (7) estando fixamente disposto na segunda porgéo (19) da aba lateral
(5); a primeira roda (14) sendo associada a segunda roda (15) por meio do
elemento flexivel (17), o elemento flexivel (17) sendo esticado através do

conjunto tensor (161,162,163),
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o dispositivo de acionamento (6) sendo caracterizado pelo fato
de ser intercambiavelmente pivotavel através da segunda roda (15), rotacio-
nando a primeira roda (14) entre a primeira porgao (18) e a terceira por¢ao
(20).

2. Dispositivo intercambiavel, de acordo com a reivindicagdo 1
caracterizado pelo fato de que a aba lateral (5) compreende uma abertura
de encaixe superior (21) na primeira porgao (18), uma abertura de encaixe
intermediaria (22) na segunda porgao (19) e uma abertura de encaixe inferi-
or (23) na terceira porgao (20).

3. DispositiVo intercambiavel, de acordo com as reivindicacdes 1
e 2, caracterizado pelo fato do dispositivo de acionamento (6) ser encaixavel
na abertura de encaixe superior (21) através da primeira roda (14).

4. Dispositivo intercambiavel, de acordo com as reivindicagoes 1
e 2, caracterizado pelo fato do dispositivo de acionamento (6) ser encaixavel
na abertura de encaixe inferior (23) através da primeira roda (14).

5. Dispositivo intercambiavel, de acordo com a reivindicagéo 1,
caracterizado pelo fato da primeira roda (14) e da segunda roda (15) serem
rodas dentadas.

6. Dispositivo intercambiavel, de acordo com a reivindicagéo 1,
caracterizado pelo fato do elemento flexivel (17) ser uma corrente.

7. Dispositivo intercambiavel, de acordo com a reivindicagéo 1,
caracterizado pelo fato do conjunto tensor compreender uma roda dentada
(161), uma haste (162) e uma mola (163).

8. Plataforma de corte para colheitadeira automotriz que contém
um dispositivo intercambiavel de acionamento da tomada de poténcia tal

como definido nas reivindicacbes 1 a 7.
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO INTERCAMBIAVEL DE ACIONA-
MENTO DA TOMADA DE POTENCIA PARA PLATAFORMAS COLHEITA-
DEIRAS".

A invengdo refere-se a um dispositivo intercambiavel de acio-
namento de tomada de poténcia em plataformas colheitadeiras, o dispositivo
de acionamento (6) compreendendo um acionamento da tomada de potén-
cia (8); um eixo de acionamento do cardam (8); um cardam (10); um suporte
do elemento de giro (11); um elemento de giro (12); um eixo de transmissé&o
(13); uma primeira roda (14) e uma segunda roda (15); um conjunto tensor
(161,162,163) e um elemento flexivel (17); a aba lateral (5) compreendendo
uma primeira porgdo (18), uma segunda porgdo (19) e uma terceira porgao
(20); a primeira roda (14) disposta na extremidade oposta ao cardam (10); a
segunda roda (15) disposta em uma extremidade do conjunto de distribuigdo
de poténcia (7) e este estando fixamente disposto na segunda porg¢éo (19);
a primeira roda (14) associada a segunda roda (15) por meio do elemento
flexivel (17) e este sendo esticado através do conjunto tensor (161,162,163),
o dispositivo de acionamento (6) sendo intercambiavelmente pivotavel atra-
vés da segunda roda (15), rotacionando a primeira roda (14) entre a primeira

porgao (18) e a terceira porgéo (20).
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