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5033 Elston Avenue, Caicaso, Etat de Illinois, Etats-Unis
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repr. par 1'0ffice Kirapasrick-J.f.FPlucter a Bruxelles,

sn brevet de perfectionnement powr © Dispositif a interrupteur acticané

par une déLenie,

breveté en sa faveur le 27 décembre 1550 scus le n° 051.850,

perfectionnenent gu'elle déclare avoir fait 1'objet d'une
denande de brevet ué,crée aux Btats-inis atamérigue le 29
mai 1S58 n® 933.044 zu nom de ir C.Jd. Frenzel dont elle est

lt'gyant droit.
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DEPOSE A L'APPU} D'UNE DEMANDE
DE ' o

BREVET DE PERFECTIONNEMENT AU

BREVET DINVENTION
N® 691.830 DU 27 DECEMBRE 1966

FORMEE PAR

SKTI, CORPORATION

pour :
Dispositif & interrupteur zctionnéd rar une détente.

Demande de brevet aux Etats-Unls d’Amérigue n° 733.044
du 29 mal 1968 en faveur de C.J.FRENZEL.

.-

: La présente invention a pour but pfincipal de pro-
curer un dispositif 2 interrupteur zctionné par une détente,
nouvean, perfectionné et de construction simplifide quil pulsse

R " faire fonctionner & plusieurs vitesses prédéterninées le moteur

d*un outil associé.
o L’invention a également pour buts de procurer :

un dispesitif 2 interrupteur du type spécifié qui
comprerne un boitier et une détente rontée de maniére 3
pouvoir se dsplacer par rapport & celui-ei, 1’un de ces

deux élérments comprenant une surface d?arrét fixe et 1’avtre

une surface d’arrét wobileys - : ,
YD.Gi. OB-5 ' C-26684
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“un dispositif 3 {nterrupteur conforme au but précé-
dent dans lequel la surface d’arrét fixe soit située sur le
boftier et la surface d?arrét robile sur la détente et ait

la forme soit d’un bouton tournant du type molette soit d?un

-

un dispositif & interrupteur du type spécifié dans

ﬂleéuel la surface d’arrét fixe scit située sur la détente’

et la surface d’arrét mobile sur lerbqitier, cette surface mobile

étant,aésoéiée 3 un moyven de réglage manuel unique perméttant'

de 1éfaéplacer H
un dispositif & interrupteur nouveau eéiperfectionné

‘du type dderit qul comprenne un moyen de blocage servant a

bloguer la détente dans sa position enfoncée a fond ainsi que

dans une ou plusieurs positicns intercédiaires déternmirées parle

»

contact des surfaces d’arrét fixe et robile. i

|3

Ces buts et avantarzes de 1’invention ainsi qﬁe d?an-

tres encore ressortiront clairement de la description détaillée

. donnée ci-aprés, & titre d’exemple, zvec référence aux dessins

annexés dans lesquels 2
la Fig. 1 est une vue en plan du dessus d’une forme
d?exécution du dispositif 3 interrupteur suivant 1’inventien,
une partie de la parol déu boftier étant arrachée afin de
mieux montrer certains &léments intérleurs du dispositif ;

la Fig. 2 est une vue en $lévation de cdté du dis-

 positif i interrupteur représerté 2 la Fig. 1 , une partie de

la paroi de la ddtente étant arrachée pour montrer certains

éléments situés & 1’intérieur ;

la Fig. 3 est une vue en coupe sulvant la ligne 3-3

de la Fig. 2 3
la Fig. 4 est une vue en coupe semblable & la Fig. 3

et montre la surface d’zrr&t mobile dans une position diffé-

»

rente de celle représentée & la Fig. 33

¥D.Gl. 0B-5 -2 - C-26684
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 taire d’encore un: ~:ire forme 4’exécution de 1’invention ;3

~'mentéire du dispositif & interr upteur rerrésenté & la Fig. 9 3
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1a Fig. 5 est une vue en élévation de cbté fragmen-

taire d’une antre forme d’exécution de 1’invention j
7" 1la Fig. 6 est une vue en plan du dessus dﬁ disposi-

tif & interrupteur représenté & la-Fig; 5, une partie de la

paroi“aé la détente &tant arrachée pour montrer certains

-

&1éments situds & 1’intérieur de cette détente ;3

la Fig. 7 e:* une vue en élévation de gaté-fragmen-

-

la Fig. 8 est une vue en coupe'suivant 12 ligne 8-8 -

ie 1a~f1g. 7 3
la Fig. 9 est une vue en plan du dessus fragmentaire
d’une autre forme d’exécution de l’inﬁention.;'
la Fig. 1C est une vue en éléiation de cﬁté frag-
‘ la Fig. 11 est une vue en plan du dessus fragmen-
taire d’encore une zutre forre d?exécution de 1’invention,et
_ la Fig. 12 est une vue en olevaticn de cbté fragmen—
taire du dispositif & interrupteur recresente a la Fig. 1i. '
~ La forme d’exécution du dispositif 3 interrupteur
suivant 1’invention representée aux Fig. 1 et 2 comprend un
boftier creux 10 qui comprend un compartizent inférieur 12.
La.partié supérieure du boitier est délimitée par un passage 13
‘fermé 3 une extrémité par une paroi 1% et ouvert & 1’autre
pour recevoir i coulisse la queue 15 d’une détente 16. La
détente 16 est ra;pelée vers sa position étendué ou externe
par un ressori hélicofdal 18 dont les extrémités opposées
réagissent respectivement sur la parci 14 et sur 1’extrémité
interne‘de la queue 15. Des moyens d’arrét appropriés (non
reprééeﬁtés) sont prévus pour limiter le déplacement vers
1?extérieur ou 1’extensicn de la détente. Le boftier 10 pré-—

sente upé paroil antérieure 19 situde dans un plan perpendicu-
C-26684
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" latre am déplacement de la détente 3 cette pareil déiimite:ﬁné

- surface d?arrét fixe.

La détente, qul est de construction hrepse, ccmf,i -
prend une parol postérieure 20 et une parol intermédiairefziﬂr'
présentant des ocuvertures alismées dans lesquelles tourne unr‘
é1ément cylindrigue 22, qul porte, & une extrémité, une par--
‘tie coaxiale de plus grand diamétre Formant un boutoﬁ zk.gcér
bouton est engagé sans serrage dans une cavité 25 nénagée dansr
1a détente 16 et prisente de préférence une couronne moletée 2ha
facilitant sa rotation manuelle. L’autre extrémité de 17é1é- :

- ment tournant 22 porte un prolongement semi-cylindrique 25 qui
en fait partie intégrante et qul présente une surface d’ex-
trémité 23 déterminant une surface d’arrét mobile située en-
tre les parcis 1%a et 15b de la gueue 15 derla.détente. :

L?é1ément cylindrique 22 présente des méplats 22 |
2 22b perpendiculaires 1’un & 1’autre et destinds i &tre atta;

' qués,-hn 2 la fois, par un ressort 3C dont 1’extrémité supé-’

rieure est fixée dsns une encoche cu une ouverture 16a de la
détente. Ce ressort fait office de ddclic pour maintenir 1°élément
22 dans ses deux positions représentides aux Fige 3 et 4 afin de

positionner la surface d’arrdt mobile 28 de mani®re amovidle dans

chacune des cositions resrésentées,

Cn conprendra, que lcrsqu’on fait tourner le bouton 2k
pour amener la surface d’arrét cobile 28 dans la posit: 2 re-
présentée aux Fig. 1 3 3, cette surface d’arrét passe & ~&id
de la surface d’arrét fixe 19 lors;:? la détente est act' ande

ce qui parmet da presser ou d’enfoncer la détente 2 fornd. ‘e

_"déplacement de la détente est,dans ce cas,arrété par coniact

de la parecl 20 avec la surface d*arrét fixe 19. Lersquisn Tait”

tourner le bouton 2% pour amener la surface d?arrfit mobfls 72

_dans la position représentde 3 la Fig. 4, cette surface **..rét
. mobile rencontre cu seurte la surface alarrét fixe 19 lor=oue
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| 1a détente est actionnde, limitant ainsi la course de la-“

_ détente & une distance ou une position interrédiaire. Dans la
f,foime d?exécution représentde 3 titre @’exemple, la position
intermédiaire est située approximativement & la moitié de la
course de cette détente lorsgu’on 1lui permet de parcourir une
distance maximum. ~

On comprendra que le compartiment 12 du dispositifl
étinterrupteur comprend des contacts appropriés (non repré- |
sentés) qul permettent de tirer profit des deux pesitions
-de la détente que 1%on vient d’expliquei. Comne 1’agencement
de ces contacts peut prendre diverses formes bien connues des
spécialistes, on ne le décrira pas en détail.

Le dispositif 2 interrupteur suivant 1’invention
"é’applique en particunlier & des outils électriq;es portables,
tels que les scles et les perceuses; Lorsque la détente est
actionnée dans sa position intermédiaire déterminée par 1’en-
trée en contact des surfaces 19 et 28, les contacts prévus
‘déns le boftier peuvent fermer un.circuit pour le moteur de
vi’cutil passant par un dispositif redresseuar de demi-
alternance, tel qu’une diode, aTin de faire fbnctiénner
le moteur de 1’cutil & une vitesse inférieure % sa vitesse
maximum. Lorsque 17c¢n fait tourner le bouton 2% pour pouvoir
énfoncer la détente au maximum, les ccntacts peuvent €tre
prévus pour dériver cette diode de manitre & faire fonctionner
le moteur de 17outil & sa vitesse maximum & 17aide d’un cou-
rant de réseau non redressé. La diode précitée ainsi que d’au-
tres éléments de circuit sont avantageusement.montés dans le

 compartiment 12.
- Le disPOSitif'é interrupteur omprend de préférence

:TJun~dispbsitif de blocage servant Z blo>er la détente dans

chacune de ses positioné. A cet'éffgy, le boftier 10 présente
une tubulure cylindrique 31 qul en fai- partie intégfante et dans

¥D.GH.0B-5 ' l5 .- . C-26681,
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= iongeﬁent de plus petit diametre 34. 1.’ extrénité distante de ce
'prolongement compTend une lévre anmuiaire 35. Un ressort hélice¥éal

.36 encercle lz partie 34 Gu bouton, les extrémités opposées de
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laquelle coulisse un bouton de blocage 32 qui'présente un pro-

ce ressort réagissent respectivement sur le boitier et sur

1?épaunlement anmulaire f ~ué6 entre les parties 32 et 34 dn
bouton afin de rappeler le bouton 32 vers 1?extérieuvr.

La queue 15 de la détente comprcnd une prerciére
surface de blocage 38 et une seconde surfzce de blocage 39,
ces surfaces &étant situées dans des plans paralléles et espa-
cés: qul sont perpenq;culaires 3 la direction dans laquelle se
déplace la détente. Lorsgu’on fait tourner le boutcn 24 pour . -

amener 1a surface d?arrét nobile 28 dans la position repré-

sentée & la Fig. 4 et lorsque 1’on presse enculte la détente

poﬁf amener cette surface d’arrét en contact avec la surface

d’arrét fixe 19, la surface de blocage 38 franchi la lévre

annulaire 35 de sorte que,si 1'on presse le bouton 32, la

lévre 35 peut venir se placer juste devant 1la surface

de blocage 38 S1 1’con reléche alors la datente, le ressort 18

1la repousse vers l’extérieur et presse 12 surface de tloca-

ge 38 contre la lvre 35 pour bloquer la détente dans sa posi-

tion intermédiaire. Lorsque 1’cn fait tourmer Ie bouton 24 pour X
amener la surface d’arrét mobile dans la position représentée |

aux Fig. 1 & 3 et lorsqu’on enfonce la détente & fond, la

lévre 35 est attaquée par ia surface de blocare 39 de maniére

de vitesse paximun,

rord
Lo

Les autres Tormes drexécution de 12inventicn sere

décrites ci-aprés. Les élments de ces autrs- “ormes d’exéeuticn

qui correspondent & ceux de la forme d’exécution que 1’on

vient de décrire sont désipgnds par les mémes références afl-

rect§es d%un suffixe numérique servant 3 distinguer les dives-
-6 =~ C-2668L
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ses foxnes d’exdcution.

: Le boiftier 10-1 de la forme d’exécution *epresentee
aux Fig. 5 et & comprend des surfaces d’arrét fixes #0, 41 et
42 respectivement situdes dans des plans paralldles fistincis
qui sont en substance rerpendiculaires 34 la éirection dans la-
quelle se déplace la détente, la détente 16-1 présente, danc

un de ses cStds, une cavité allongée verticalement Ll dans
1a§uelle est monté un bouton 45, qui comporte une partie 46
qui s?étend vers 1’arridre. La partie 46 comporte une paroi
d’extrénité 47 délimitant une sufface d’ar:ét mobile.

~ Le bouton 45 comprend deux oreilles 48 qui sont en-
gagées dans une fente verticale 49 ménagée dsns la paroi la-
térale de la détenterde sorte que le bonton 45 peut coullsser
vérticalement dans un sens cudans 1l’autre par rapport 2 la
détente. Une bande élastiqﬁeVSO est montée dans la détente de
maniéreté venir en prise de la manidre d’un déclic avec ume
des oreilles 48 afin de maintenir le 5outon 45 dans chacune
de trois positions dans lesquelles la surface d’arrét mobile L7

_ se trouve en ligne avec les surfaces d’arrét fixesk0, 41 ou 42,

 Lorsque la détente 16~1 est prressée, son déplacenent est 1imité

par 1l’entrée en contact de la surface 47 ave~ 1’une de ces
surfaces d’arrét fixes.

‘ 11 est & remarquer gque 1l’agencement que 1’on vient
d€ décrire détermine deux positions intermédiaires de la 4é-
tente ainsi qu’une position maxi:mm dans lagrelle la détente
est enfoncée ou pressée & ford. La délenteest de préférence
nunie de reperes tels qué MHY, MI¥ et YLY cor respondant a
des vitesses haute, 1ntermédiaife et basse, -aspectivenent,
ces raperes étant sélectivement masqués par .2 bouton L5

lorsque l’on fait glisser ce bouton vers ses~ﬁﬂerses posi-

- ;tians Le boftier 10-1 est évidemment mmil d: =oyens de ccn-

tact appropries afin d’utiliser avantageusenci les trois

~
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 positions de la détente.

Dans la forme d’exdécution représentée aux Fig. 7 et
8, 1a détente 16-2 comrrend une lumidre transversale 52 dans

laquelle tourne une breche 53 dont une extrénité porte un

~disque 5%, ce disque &tant enpagé dans un Svidement 55 mé-

nagé dans la détente. Le disque sk nrésente des méplats pé-

-, riphériques 57, 58 et 59. Cn comprendra qu’il faut'faire

" tourner le disque 54 pour anener sélectivement un de ces

méplats en face de la surface d’2rrét fixe 19-2 paralléle-
ment et & une certaine distance de celle-ci. Les surfaces
57 4 59 sont espacées de distances différentes de 1’axe de
rotation du disque 5%. Cela étant, on peut faire tourner le
disque 5% pour établir trais positions prédéterainées par la
détente, 3 savolr une positionrdite maximom €tabllie par la
surface 59 et deux positions intermédiaires établies par les

surfaces 57 et 58. 7
En ce qui concerne la forre d?exécution représentée

-

aux Fig. 9 et 10, un bras 60 est monté & pivot 3 1’une de

ses extrémités sur le boltier 10-3 au moyen d’un pivot 61.

L?extrémité distante du bras 60 présente une nartie 62, sur

sa Tace inférieure, qui est adjacente & la détente 16-3 pour
faciliter la prise et 1l’actionnement du bras 60 par l’ﬁsager

3 1?aide des doigts. Le bras 60 est engagé sous une bride 63

qui le guide et gqui sert de butée pour limiter le déplacement

du bras dans un sens et dans 1l’autre entre la position repré-

sentée a la Fig. 9 et son autre position située de 1’autre

cOté de 1’axe longitudinzl médian éu dispvositif & interrupteur.

La détente 16-3 comprend une cavité 65 qul s’étend

dans le sens longitudinal du trajet parcouru par la détente.

Une paroi 66 s’étend dans cette cavité & partir d’un cdté
de celle-ci, cette raroi délimitant ume surface d’arrét fixe.

Lorsque le bras 60 occupe la position représentée a la Fig. 9

¥YD.GCH. 0B-5 r- -8 - C-26684.
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| 41 suffit de presser ou d’enfoncer

60 est amené angulairement dans son auire position,.

“'de blocage 32-%.

7 tions de la détente. , -
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la détente pour amener ia

surface d?arrét fixe 66 en contact avee 1’4élénent ou la surface

d’arr& mobile 64, liritant ainsi le déplacezent de la détente
3 une distance ou une position intermédiaire. Lorsque le bras
31*é1ément

&+ se trouve hors du chemin de la surface d2arrét 66,ce qul
permet de presser la détente 16-3 jusqu’a sa position maximum.

Dans 1z forme &’exécution représentée aux Fig. 11 et

12, ia détente 16-% comprend une surface d’arrét fixe tournée

yers 1l’arridre 70. Une douille 71 est montée & rotation sur
la partie cylindrique (nonreprésentée) qui regoit le bouton
Cette douille porte une oreillé radiale ?2<

qui présente une partie s?étendant entre le boftier 10-% et

1a détente 16-% et destinde a €tre attaquée par la surface

d?arrét 70 lorsque la douille se trouve dans la position

représentée dans ces dessins. L?entrée en contact de la sur-

face @larrét fixe 70 avec la surface d’arrét délimitée par

1%oreille 72 limite le déplacement de la détente & une distan~

ce ou une position intermédiaire. La douille 71 peut étre

déplacée 3 1s main dans le sens des aigullles d%*une montre pour

dégager les oreilles 72 de 1l’espace séparant 1a détente 16-4
du boftier 1C-%+, ce qui permet de presser ou d ’enfoncer la

‘détente jusqu’2 sa position maximum.

Bien qué les noyens de hldcage de 1la détente n’aient

pas été représentés dans les formes d’exécution illustrées

aux Fig. 5 & 12, il est & renmarquer que ces noyens peuvent
&tre Tacilement prévus conformément 2 1’invention et corme

décrit avec référerce aux Fig. 1 et 2. On ccxrrendra dpale~

fment que toutes les formes d’exdcution comprennent des contzcts

et des circuits appropriés pour tirer profit des diverses posi-

>
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REVENDICATIONS

1.- Dispositif 3 interrupteur cctionné par une détente

destiné 3 2tre utilisé avec un appareil portable comportant un
corps qui présente une ouverture destinée 3 recevoir la détente,
cet appareil étant Vau type qui compbrte un moteur 4 utiliser
aveec un systime de commande susceptible de le feire fonctionner
3 plusieurs vitesses prédéterminées sulvant 1*importance du
-y',déplacenent de la détente, caractérisé en ce ou’il est destiné
3 2tre monté dans ce corp§ de manidre gue la détente traverse
1*ouverture en vue de pouvoir %¢tre pressée ¥ la main et en ce

qu?il comprend un boitler, une détente montée sur le boitier de

manidre 3 pouvoir osciller par rapport & celui-ci, un & ément
élastique intercalé entre la détente et le boliiler et rapvelant
la déteﬁte dans un sens vers une position étendue, une surface
d’arret fixe sur 1’un de ces éléments et une surface d’arrét

" mobile sur i’zutre,la surface mobile pouvant se déplacer par
rapport & la surface fixe, un dispositif de réglage a maln

portant la surface d’arret mobile em vue de déplacer cette sur-

face d’arrét vers une premigre position prédéterninée dans laguel-

1e 12 détente peut 2tre déplacée d’une distance maximum dans
. 1%zutre sens afin 4?établir une des vitesses prédéterninées,
ce dispositif'de réglage servant €galenent 34 déplacer la sur-
face mobile vers an moins une zutre position déterminée de
sorte que cette surface, lorsgue la détente se déplace daus
1?autre sens, vient contre la surfzce d?arrét fize afin de
1imiter le déplacement de la détente dans cet zutre sens a
une distance intermédiaire inférieure 2 la distence maxinnm
en vue d’établir une autre vitesse prédéterninée,

| 2.- Dispositif 2 interrupteur snivant la revendi-
cation 1, caractérisé en ce qu’une des snrfacgg d’arrét est
0B-5 - 10 - - C;26684
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formée par plusieurs organes d?arret et 1%autre surface d?ar-
rét est formée par un organe d’arret uricue, le déplacenent
de la surface d’arrét nobile servant 4 amener l’organe d’ar—
rét uniqu9 en face d’un organe d’arrét cheisi parzi ceux

mentionnés en premier lieu et i distance de celui- ci,]?organe

d’arret unicue étant prevu pour venir en contzct avec un

- organe d’arrét choisi parmmi ceux mentionnés en.premier lien

lorsque la détente est déplacée dans 1’autre sens.

. 3.~ Dispogitif a intefruptéur suivant la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que la surface drarrét fixe est 7
montee sur le boitier et est contenue dens un plan en sub-
stance oeroendiculaire au trajet suivi par la détente, cebte
Qétente comprenant un alésage disposé axialement par rapport
i son trajet, lerdispositif de réglage manuel comprenant un
élémént zonté & Totation dans l’alésége' et présentant

§ e extrémité un bouton de réglage permettant de faire
tourner 1?élément entre une premi2re et une seconde fositlon,
12€1ément étant entaillé a son autre extrémité de manidre a
prééenier un prolongeument guli constitue la surface d’zrret
mobile, la rotaticn de 1’£lément vers 1a nremiére position
servant a clacer la surface d’arret mobile en face de la sur-

face @’arrét fixe et & une certaine distance de celle-ci Ge

sorté.que 12 surface d’arrét fixe est attaguée par la surface

d?arret mobile lors d’un déplacement de la détente dans 1*au~

tre sens afin de linmiter le déplacement de la détente 3 la

distance intermédlaire, la rotation de 1’élément vers sa se-
conde position servant a Gécaler la surface d’arrel mobile -
de la surface d’arrét fixe de telle waniére que celle-cl ne

soit pas attaguée par la premidre lors du déplacenent de la .

-

détente dans l%autre sens, la détente pouvant ainsi parcourir*

-
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s portée par le boltier et ie bouton est porté par la détente.

_tation du disqua, la preaidre surface constituant la surface

~ surface avec 1z surface d’arret flxe,.endant le déplaceasrt de

. de cette Gétente 3 la distance interzidiaire.
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L.~ Dispositif a Interrupteur suivant la revendlica-

tion 1, caractérisé en ce que la surface d*arrét fixe comprend-

un preaier et un second organe d*arrét situés resgectivement
dans des plans paralliles et espacés quil sant en substance
perpendiculaires au trajet suivi par ia détente, le dispositif
de réglage manuel comprenant un bouton monté de maniire 3 se
déplacer dans un plan en substance Qerpendiculaire an trajet
de la détente, le bouton comprenant un autre organe gui déli-
mite 1a surface d?arrét mobile, le déplacement du bouton ser—
vant 4 aligner cet autre organe sur un organe d?arret choisi

entre le prenier et le second.

5,- Dispositif i interrupteur suivant la revendica~

tion 4, caractérisé en ce que la surface d*arrét fixe est

6.~ Dispositif i interrupteur suivant la revendlca-
‘tion 1, caractérisé en ce que la surface d?arrét fixe est por-
tée per le boltler, le dispositif de réglage uanuel compre-
pnant un disque monté sur la détente de manidre i pouvoir tour-
ner par rapport a celle-cl autour 4’un axe situé dans un plan
perpendiculaire au trajet de la détente, le disque comportant
une premidre et une seconde surlace séripnérique espacdes res-

pectivement de distances maximun et afnimua de 1Yaxe de ro-

‘d?arrét mobile, le mouvement de rotation du disque par .ap-

port 3 la détente servant alternativezent 4 anener la p :-

mizre et la seconds surface en fac: e la surface érarre’ iixe

et i distance de celle-ci, 1’entrée on sontact de la preildre

la détente dans l7autre sens, servani a 'ulter le déplagrneat
, » p

7.~ Dispositif a interrupleur sulvant la reverl .l -

tion 1, caractérisé en ce que la surface d’arrét fixe == i
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iportée par la détente, le dispositif de réglage manuel comprend

un bras monté & nivot zur le boltler de memiere 2 se déplacer

entre une preanidre et une seconde pesition, un é1ément porté

. par le bras et constituant la surface d’arrét mobile, le dé-~

placement du bras vers la prealére position servant 2 placer
cai &lément dans le trajet de la surface d*arrét fixe de sor—-
te que le brzs vient en contact avec cette surface d’arret pen-
dant le déplaceument de la détente dans l%zutre sens afin de
Iimiter le déplace&ent de cette détente & la distance inter-
médiaire, le déplacement du bras vers la seconde position ser—
19&1ément hors du trzjet de la surface d’arrét

vant & déplacer 1

fixe.
8.~ Dispositif a interrupteur suilvant la revendica-

tion 7, caractérisé en ce gue le Bras est monté 2 pivot a

une extrémité sur le voltier, 1?extrénité distante du bras
étant placée tout prés de la détente en vue d?étre déplacée
par le doigt de 1’usager qui aglt sur la détente. _

) 9.~ Dispositif i interrupteur suivant la revendica-
tion 1, caractérisé em ce gue la surface d?arret fixe est por-
‘tée par la détente, un bouton de blocage de la éétente porté
par le boitier et comprenant une partie cylindrique coaxiale
4 1l’axe du bouion de blocage, le dispositif de réglage wmanuel

comprenant une douille montée a rotation sur cebt organe et

portant une oreille radiale qul forme 1a surface d?arrét mobile,

1a rotation de la douille vers une position déterminée servant 2
placer 1%creille dans le trajet de ia surface d?arrét fixe de

sorte que 1l’oreille est attaguée par ce le surface d?arréet

pendant le déplacesent de la détente da:.; l’autre sens afin de

1imiter le déplacement de la détente a i: distance intermé-

diaire, le déplacement de 1la douille ver; une autre positliom

déﬁerminéé servant » Scarter 1’corellle ¢u chemin de la surface
d’arret fixe, 7 7
YD.GH.0B-5 & 13-
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10.- Dispositif 2 interrupteur suivent la revendica-

" tion 1, caractérisé en ce qu?il comprend sur le boitler un éispo-
sitif de bioczge % main et sur la détente des moyens gde 'blocége

multiples coopérants pour bloguer sélectivement cette détente

lorsqu’elle a été déj)lacée de la distance intermédiaire et de
la distence maximum.
Bruxelles, le 21 février 1969,
P.Pon.de:SKII, CORPOPATION.
OFFICE KIRXPATRICX-C.T. PLUCKER.
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" Bruxelles, le 21 févy”or 1969.
P.Pon.de:SKIL CORPOR! 'TON.
-OFFICE KIRXPATRICK-C." . PLUCKER.
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Bruxelles, le 21 février 1969.

OFFICE KIEKPATRICK-C.T. PLUCKER. ‘
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