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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wy-
konywania modelu przestrzennego na podstawie
rysunku warstwicowego, ktére ma zastosowanie w
geodezji, kartografii, urbanistyce do wykonywania
plastycznych map terenu lub kreslenia konturu
przekroju oraz w obrabiarkach na przyklad ko-
piarkach do wykonywania form i matryc.

Dotychezas znane urzadzenia do automatycznego
wykonywania modeli przestrzennych sa oparte na
sterowaniu programowym mna podstawie tasSmy
perforowanej lub tasmy magnetycznej wzglednie
¢ odpowiednio sporzgdzony cieniowany rysunek
warstwicowy. W znanych urzgdzeniach, w ktorych
role programu spelnia cieniowany rysunek war-
stwicowy, natezenie luminacji rysunku uzalezZnione,
od stopnia zaciemnienia warstwic, powoduje wy-
tworzenie odpowiedniego natezenia prgdu w ukla~
dzie fotoelektrycznym.

Przygotowahi.e programu dla obrabiarek, stero-
wanych programowo, jak réwniez sporzgdzenie
cieniowanego rysunku »wa,ﬁ_sﬁwicovilego jest praco-
chlonne i wymaga dokladnego wykomania. Ponadto
pomiar luminacji powierzchni miedzywarstwicowe;j
jest obarczony duzym bl¢dem.

Tych wad ni¢ ma urzgdzenie do wykonywania
moadelu przestrzennego na podstawie rysunku war-
stwicowego wedlug wynalazku, skladajace sie ze
sterujgcego ukladu, ‘polgczonego z ukladem foto-
clektrycznym, z ukladem pamieci odleglto§ci i re-
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gulatorem predkosci oraz z interpolatorem, przy
czym uklad fotoelekiryczny jest potaczony z ukla-
denr korekcyjnym poltozenia oraz z zespolami
do zadania i okre$lenia kierunku ruchu ukladu
wykonawczego, sterowanego interpolatorem, po-
przez wzmacniaez i uklad pomiarowy.

Urzgdzenie do wykonywania modelu przestrzén-
nego wedtug wynalazku jest uwidocznione w przy-
kladowym rozwigzaniu na rysunku, ktory przed-
stawia jego schemat blokowy.

Sterujacy uklad 1, kierujgcy kolejno$cia pracy
pozostatych elementéw urzgdzemia, jest polgczony
z fotoelektrycznym ukladem 2, dokonujgcym po-
miaru odlegto$ci miedzy warstwicami i rozréznia-
jacym barwy linii warstwicowych oraz linii dziatu
wéd i stok6iw. Fotoelektryczny uklad 2 laczy sie
z ukladem 3 pamieci odlegto$ci warstwic, ktérym
jest na przyklad potencjometr oraz z regulatorem
4 predkosci. Regulatorem predkoSci 4 jest gene-
rator dudnieniowy, ktéry jest polgczony z inter-
polatorem 7. .

Interpolator 7 jest ukladem rewersyjnym, pra-
cujacym w dwoch kierunkach. Steruje on ukta-
dem wykonaweczym 9 z predkoscia, zadang re-
gulatorem 4, poprzez zmiane oporno$ci mostka
umieszczonego na wejSciu wzmacniacza 8 przy
czym mostek réwnowazony jest przez pomiarowy
uklad 10.

Z fotoelektrycznym ukiadem 2 sg polagczone ze-
spoly 5 i 6, zadajace poprzez interpolator 7 ruch
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wykonawczemu ukladowi 9, przy czym zespél 5
okre§la kierunek ruchu pionowego, a zespét 6 —
wysoko§é miedzy'warstwicowg. Ponadto fotoelek-
tryczny ukfad 2 lgczy si¢ z korekcyjnym ukladem
11 potozenia, korygujacym ewentualne bledy ukla-
du 3 pamieci oraz;regulatora 4 predkosci.

Przy zastosowaniu urzgdzenia wediug wynalaz-
ku do sterowania obrabiarki na przyktad frezar-
ki — kopiarki, pracujgcej ma znanej =zasadzie,
ruch skrawajacego narzedzia w plaszczyZnie po-
ziomej odbywa sie systemem wierszowania, nato-
miast ruch pionowy narzedzia w stosunku do
obrabianego przedmiotu jest dokonywany przez
sterujgcy uklad 1, ktéory w poczatkowej fazie
pracy \wnzadzenia, uruchamia “ustawiony nad war-
stwicg fotoelektryczny ukiad 2. Fotoelektryczny
. uklad 2 przesuwajac si¢' w plaszczyZnie poziomej

nad rysunkiem warstwicowym dokonuje pomiaru
odlegltosci miedzy warstwicami i przekazuje wy-
niki pomiaru do ukladu 3 pamieci odleglosci.

Ruch fotoelektrycznego ukladu 2 trwa do chwili,
gdy znajdzie sie on mad kolejng warstwicg. Uktad
3 pamieci odlegtoSci steruje ukiadem 4 predkosci,
powodujgc zmiane czestotliwo$ei generatora dud-
nieniowego, ktory wysyla impulsy do interpola-
tora 7, zmieniajgcego opormo§é mostka na wej§ciu
wzmacniacza 8. Wzmacniacz 8 steruje wykonaw-

czym ukladenm 9, ktéry powoduje ruch skrawajace-

‘go narzedzia wzgledem obrabianego przedmiotu.
Ruch wykonawczego ukladu 9 trwa do chwili
zré6wnowazenia mostka na wejsciu wzmacniacza 8
przez pomiarowy uktad 10.

Kierunek ruchu interpolatora 7 i wykonawcze-
go ukladu 9 jest okreSlony przez zespét 5, ktérego
dziatanie jest uzaleznione od impulséw elektrycz-
aych, przekazywanych przez fotoelektryczny
uklad 2, rozrozmiajgcy linie dzialu wo6d i stoladw,
nakre§lonych na rysunku warstwicewym odmien-
nym kolorem niz warstwice, na przyklad: warstwi-
ce kolorem czarnym, a linie dzialu wéd i stokéw
kolorem czerwonym. Przy przekroczeniu tych lindi
przez uklad 2, nastepuje zmiana .kierunku ruchu
wykonawczego ukladu 3.

Zadanie wysoko§ci miedzywarstwicowej dokonu-
je sie przez zespét 6 na drodze elektrycznej lufo
mechanicznes.

Korekeyjny uklad 11 potozenia zabezpiecza przed
mozliwoscia dodawania ewentualnych bledéw in-
terpolatora 7, sterowamnego regulatorem 4 predkos-
ci i ukladem 3 pamieci. Bledy te wystepuja przy
zbyt szybkim lub zbyt wolnym dzialaniu regula-
tora 4, wysylajgcego impulsy elektryczne do inter-
polatora 7. W przypadku zbyt szybkiego dziata-
nia regulatora 4, intenpolator 7, po wykonaniu

55685

10

15

30

35

40

45

ustalonej iloSci skokéw, odpowiadajacych wyso-
kosci warstwigowe]j, zostaje zatrzymany do chwrili,
gdy fotoelektryczny ukiad 2 znajdzie sie mad ko-
lejng warstwica.

Natomiast gdy regulator 4 dziala zbyt wwolno,

ruch skrawajgcego narzedzia w stosunku do obra-
bianego przedmiotu ustaje w chwili, gdy ukiad 2,
znajdzie sie nad kolejng warstwica, a intenpolator
7 zatrzymuje sie. dopiero po wykonaniu ustalonej
ilo§ci ‘skokéw. Przy interpolacji liniowej predkosé
interpolatora 7 jest odwrotnie proporcjonalna do
odleglo$ci miedzy warnstwicami.
- Zastosowanie urzgdzenia wedlug wynalazku w
celu wykre§lenia konturu przekroju terenu pole-
ga na- tym, Ze ruch uktadu fotoelektrycznego w
plaszczyznie poziomej odbywa sie wzdiuz prostej
w kierunku zadanego przekroju, przy czym kKrzy-
wg konturu przekroju terenu wykresla pisak re-
jestratora, sterowany zespotami u'rzadzénia.

Urzadzenie do wykonywania modelu przestrzen-
nego na podstawie rysunku warstwicowego wedlug
wynalazku odznacza sie prosta konstrukecjg zwilasz-
cza w poréwnaniu z urzgdzeniami sterowanymi
programowo. Ponadto znacznie latwiejsze jest wy-
konanie rysunku warstwicowego niz rysunku cie-
niowanego, na ktérym oparte sg znane urzgdzenia.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wykonywamnia modelu przestrzen-
mego na podstawie rysunku warstwicowego,
skladajgce si¢ z ukladu sterujacego, pomiaro-
wego, wykonawczego oraz ukladu pamieci, zna-
mienne tym, ze sterujgcy uklad (1) jest polg-
czony z fotoelektrycznym wukladem (2), doko-
hujgcym pomiaru odlegto$ci miedzy warstwi-
cami. i nozrozniajgcym barwy linii warstwic,
dziatu wo6d i stokdw oraz z ukladem(3) pamieci
odleghosci warstwic i z regulatorem (4) pred-
kosci, ktérym jest gemerator dudnieniowy, ste-
rujacy intempolatorem (7), stanowigcym uklad
rewersyjny, ktérego predkoéé w przypadku in-
terpolacji liniowej jest odwrotnie proporcjonal-
mna do odlegto§ci miedzy warstwicami, a kie-
runek ruchu zalezy od impulséw, podawanych
przez fobtoelektryczny uklad (2), przy przejsciu
linii dziatu wéd i stokéw ma rysunku warstwi-
cowym. ’
Urzgdzenie wedtug zastrz. 1, znamienne {ym,
ze fotoelekiryczny uklad (2) jest polaczony z
korekcyjnym ukladem (11) polozenia, a ponadto
z zespolem (5) do zadania kierunku ruchu i z
zespolem (6) wysokoSci warstwicowej oraz z in-
terpolatorem (7).
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