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Przyrzqd do kopiowania na frezarce
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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad siu-
Zzacy do kopiowania, zwlaszcza bezdotykowego
na frezarce, ktorego mechanizm napedowy po-
siada dwa sprzezone ze sobg uklady kot zeba-
tych.

Dotychczas znane sg przyrzady, w ktérych
pionowy ruch dosuwowy stolu uzyskiwany jest
za pomocg klinéw, poruszanych za posrednic-
twem dwoch sprzegiet elektromagnetyeznych,
sterowanych czujnikiem. Wada fych przyrza-
déw sg ich duze wymiary poprzeczne, bedace
,,funkcm geometrii klina, w zwigzku z czym sa
one réwniez cigzkie i niedogodne w uzyciu.
Znane s3 takze przyrzady do kopiowania zaopa-
.trzone w mechanizmy napgedowe, hydrauliczne.
Wadg tych przyrzgdéw, poza ich skomplikowa-
'ng budowa i duzym kosztem, jest mozliwosé
‘nieré6wnoleglego podnoszenia stotu, wynikajaca

*) Wiasciciel patentu o$wiadezyl, Ze {wdrecg
wynalazku jest mgr inz. Jerzy Mierzejewski.

z luzéw,
licznych.

Wszystkie powyzsze wady i niedogodnofei
usuwa przyrzad wedlug wynalazku w ten spo-
s6b, ze zastosowano w nim mechanizm napedo-
wy zaopatrzony we wzajemnie sprzezone ukia-
dy kot zebatych, w zwigzku z czym ma on zna-
cznie mniejsze wymiary i ciezar w stosunku do
innych znanych przyrzadoéw. Ponadto ma on
prowadnice toczne, zlozone z kulek umieszczo-
nych w koszyczkach, co gwarantuje réwnoleg-
lo§¢ powierzchni stotu w jego ruchu dosuwo-
wym, : , _
Przyrzad do kopiowania na frezarce wedlug
wynalazku uwidoczniony zostal na rysunku w
przykladowym rezwigzaniu konstrukey jnym.
Fig. 1 przedstawia przekrdéj picnowy przyrzadu,
a fig. 2 — jego przekréj poziomy.

Przyrzad wedlug wynalazku sklada sie z na-
stepujacych zespolow: podstawy 1, stotu 2, elek-
tronowego ukladu kopiowego, sterujacego dwo-

nieuniknionych w ukladach hydrau-



ma. sprzeglami elektromagnetycznymi oraz
z mechanizmu napedowego, sluigcego do prze-
suwania stolu w kierunku pionowym.

~Podstawa 1 przyrzadu zaopatrzona jest w
. cztery kolumny 1Ia, po ktérych przesuwaja sig
na K«ulkach tuleje 2a stotu 2. Do podstawy przy-
mocowana jest obudowa Ib, zawierajaca elek-

_.tryc_zne urzadzenia.napedowe oraz wsporniki Ic.

tozZysk walkéw mechanizmu napedowego. Stol 2,
na ktorym zamocowany jest przedmiot obrabia-
ny 3 oraz model 4, wyposazony jest w cztery

tuleje w postaci §limakéw 2a, stuzgce do prze-

suwania go w kierunku pionowym. Elektrono-
w¥y uklad kopiowy sklada sie z modelu 4, po
ktérym w czasie ruchu stolu przesuwa sie
trzpteli Sa czujnika elektrycznego 5 (nie poka-
zahego na rysunku), przekazujgcego sygnal do
wzmachiacza 6, a stad do sprzegiel elektroma-
gnetycznych 7 i 8, ktére sprzegaja lub rozprze-
gaja kola zebate 7b i 8b, napedzane za posred-
nictwem kola 1la, przez silnik elektryczny 11,
z watkami 9a i 104, mechanizmu podnoszenia
i opuszczanja stolu 2. Mechanizm ten sklada sie
z dwo6ch jednakowych przekladni zebatych 9,
13, 10, 14 oraz 15, 16, 17, 18, sprzeionych przez
kolo pos$redniczace 12 i napedzajacych walki 16a
i 18a, na ktorych zaklinowane sq kota 16b
i 186 z zebami skosnymi, przesuwajace tuleje
2a. W celu zapewnienia malych oporéow ruchu,
wewnatrz tulei 2a umieszczone sg w odpowied-
nieh koszyczkach 2¢, kulki 2b, dajace prowadze-
nie toczne. '

Dzialanie przyrzadu do kopiowania na frezar-
ce wedlug wynalazku jest nastepujgce. Przy-
Tzqd mocuje sie na stole frezarki, ktéremu na-
‘daje sie ruch posuwowy. Na stole 2 przyrzadu
zamocowuje si¢ model 4 oraz przedmiot obra-
‘biany 3. Wzdluz modelu przesuws sig trzpien
"5a° czujnika- elektrycznego 5, natomiast wzdluz
'przedmiotu obrabianego nastawiony na te sa-
m3 wysoko§¢ frez trzpieniowy 19, osadzony we
_wrzecionie frezarki. W zaleznoéci od polozenia
_Koncowki trzpienia 5a wzgledem powierzchni
‘modelu, czujnik elektryczny 5 przesyla odpo-
wiednie impulsy do wzmacniacza lampowego. 6,
zasilajacego cewki obydwu sprzegiet elektro-
. magnetycznych 7 ¥ 8. W przypadku kopiowania
_bezdotykowego, d:
-ze gdy rqd'_legloéé miedzy koncem trzpienia 3a

-

dzialanie czujnika jest takie;

i powierzchnia modelu wynosi okoto 20 —
obydwie cewki sprzegiel elektromagnetycznych

. zasilane sq jednakowym pradem. Poniewez ko-
ta 7b i 8b sprzegiel, napedzane przez

silnilk
elektryczny 11, obracajq sie¢ w przeciwnych kie-
runkach, - wigc sprzggla dzialajjc jednakowej
wielkoéci momentami o przeciwnych kierun-
kach, powoduja unieruchomienie kota posred-
niczacego 12, a zatem i calego mechanizmu oraz
pracujag na cigglym poslizgu. Jezeli odleglosé
migdzy koncem trzpienia 5a i powierzchniag mo-
delu 4 w czasie ruchu posuwowego zwiekszy sie
lub zmniejszy, na skutek uksztaltowania tej
powierzchni, to cewki sprzegiet elektromagne-
tycznych zasilone zostang prgdami o réznym
natezeniu. Kolo posredniczace 12 obracane be-
dzie w tym kierunku, ktéremu - odpowiada
wiekszy moment obrotowy sprzegla, wyzna-
czajagc tym samym kierunek obrotu cbydwu
przekiadni zgbatych mechanizmu podnoszenia
i opuszczania stolu 2. Obrét két 9 i 10 w kie-
runku odpoWiadajacyrp wiekszemu momento-
wi obrotowemu ' przeniesiony zostaje 2za po-

‘$rednictwem przekladni 9, 13, 15, 16 oraz 10,

14, 17, 18 na walki 16a i 18a, na ktérych za-
klinowane .s3 kola zebate z zebami skoénymi
16b i 18b, powoduJac odpowiednie przesunie-
cie do gory lub do dotu tulei 2a stolu 2, a tym
samym odpowiednie ustawienie przedmiotu
obrabianego 3 wzgledem freza 19. W chwili
gdy trzpien 5a zndéw znajdzie sie¢ w odlegto-
$ci okolo 20u od powierzchni modelu 4, ktéra
to odleglosé ‘daje zasilenie cewek elektromag-
nesow pragdem ¢ jednakowym natezeniu, ruch
mechanizmu podnoszenia i opuszczania stolu 2

‘ustaje, a sprzegla pracujg na ciaglym poflizgu. -

Polozenie stolu 2 woéwczas nie zmienia si¢. W
ten sposéb - ksztalt powierzchni modelu, po
ktérej przesuwa sie trzpien 5a czujnika § ko-

-piowany ‘jest przez frez na przedmiocie obra-

bxanym,

Zastosowanie w przyrzadne wedlug wyna-
lazku prowadmc tocznych z kulkami 2b umosz-

'llwm .réwnolegly . przesuw stosunkowo diugie-
"go stotu 2, bez obawy zakleszczenia, natomiast
-zastosowanie 'w mechanizmie napedowym tu-

lei w postaci $limakéw 2a (zamiast zebatek)
umozliwia takie ustawienie stolu 2, aby po-
wierzchnia jego byla &ciSle rownolegla do
podstawy 1 )

2 —



Zastrzezenie patentowe

Przyrzad do kopiowania na frezarce, stero-
wany za pomocy sprzegiel elektromagnetycz-
nych, wiaczonych w uklad czujnika -elektro-
nowego ze wzmacniaczem, znamienny tym,
Ze mechanizin do podnoszenia i opuszezania
stolu (2) sklada sie z czterech tulei w postaci
§limakow (2a), przesuwajacych sie po kolum-
nach (la) podstawy (I) na prowadnicach tocz-
nych z kulek (2b), osadzonych w koszyczkach
(2c) oraz zazebiajacych sie z czterema kotanii
o zebach sko$nych (16b, 18b), napedzanymi po-

- N

gy =sesv.

przez wzajemnie $przeione przekladnie 2z2¢-
bate (16, 15, 13, 9 i 18, 17, 14, 10) od posredni-
czacego kola zebatego (12) w tym Kkierunku,
w jakim dziala moment obrotowy sprzégia
clektromagnetycznego (7 lub 8), zasilanego
pradem o wiekszym natezeniu.

Centralne Biuro Konstrukcyjne
Obrabiarek, Przedsiebiorstwp
Panstwowe

Zastgpca:inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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