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{(54) Robotizované zariadenie na skladanie dyhovych saborov

podstatou je to, Ze po oboch strandch
manipuldtora sid na dvoch rovnobeZngch
drahdch pohyblivo uloZené dvoje sane 8
s dvomi dvojicami z4sobnikov dfh tak, Ze
ka%d4 dvojica je umiestnena po jednej
strane manipuldtora, pritom medzi zésob-
nikmi dgh pred manipuldtoxom je umiestnend
presivacia jednotka dyhovych siborov.
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Vyndlez rie$i robotizované zariadenie na skladanie dyhovych stborov pre tvarové i rovin-
né pregleijky.

V st@&asnej dobe je zndme manipuladné zariadenie na skladanie dyhov§ch stdborov s tromi
zdsobn{kmi d¢h, ktoré je vhodné len pri vyrobe trojvrstvych preglejok. Pre viacvrstvé
preglejky je moZné toto zariadenie pouZit len za podmienky striedavého pouZitia uloZenia
dvoch druhov dyh do jedného zdsobnika, napr. spodné dyhy s vrchnymi. Takyto spdsob je pracny,
vyZaduje rudnd operdciu naviac a v pripade omylu pracovnika, alebo zariadenia vznik& moZnost
vyroby nepodarkov. KedZe manipuldtor mus{ odoberat dyhy z troch z&sobnikov dyh je tento postup
tasove ndro¢ny a vy?faduje zloZit§ pohyb manipuldtora. Dal¥ou nevyhodou popfsaného zariadenia
je, %e za uréitych podmienok ulo%{ ako spodnd dyhu, dyhu nanesend lepidlom, &o sp8sobuije
pri lisovani v lise zna&né problémy, napr. prilepovanie dgh.

Nevyhody doterajSieho stavu odstrafiuje robotizované zariadenie na skladanie dyhovych
siborov podla vyndlezu, ktorého podstaté spo¢iva v tom, %¥e zdsobniky dyh si uloZené na
pohyblivych saniach upravengch na dvoch k rédmu zariadenia pripevnengych dréhach, ktorych
pozdlZne osi s rovnobeZné s pozdl¥nou osou presitvacej jednotky.

Vy38{ G&inok zariadenia podla vyndlezu spo&fiva v tom, ¥e umo¥fuje skladat neobmedzeny
polet d¢yh dositboru, prifom sa podstatne zvyZi vykon zariadenia, %o umoZffuje skratit lisovaci
cyklus a tym dosiahnuf aj dspory tepelnej energie. Vyhoda vyndlezu je aj v tom, Ze vyluuje
nebezpefenstvo uloZenia dyhy s lepidlom ako prvej vrstvy a tym odstrafiuje ndsledné problémy
pri lisovani.

Na pripojenych vykresoch je na obr. 1 zndzorneny bo&ny pohlad a na obr. 2 podorysny
pohlad na zariadenie podla vyndlezu.

Na rédme 1 medzi dvomi dvojicami zdsobnikov 3 d¢h je v hornej &asti zariadenia zabudovany
manipuldtor 2 opatreny dvomi ramenami s prisavkami 6. Na dvoch rovnobeZnych drdhach 8 pripo-
jenych k rédmu 1 sd uloZené sane 9, na ktorgch st pripevnené dve dvojice zésobnikov 3 dyh,
ktorych hlavnou sifastou je vidlica 4 a systémov4 paleta 5. Medzi dvojicami z&sobnikov
3 dyh pred manipuldtorom 2 je umiestnend presdvacia jednotka 10. Systémové palety 5 naplnené
dyhami 11 sa nasund na vidlice 4 z&sobnikov 3 dyh. Vidlice 4 zdvihaji postupne dyhy 11 podla
ubtidania dfh 11 zo systémovej palety 5. Manipuldtor 2 odoberd z prislu¥ného zdsobnika 3 dyh
dyhy 11 pomocou prisaviek 6 a ukladd ich na plofine 7 presivacej jednotky 10, prifom prisludny
zdsobnik 3 d¢h sa presiva podla druhu odoberanej dyhy 11 pod rameno manipuldtora 2 po drdhe
8. Po poskladani dyhového sdboru 12 presunie presidvacia jednotka 10 dyhovy subor 12 do dal3ieho
zariadenia. Zariadenie podla vyndlezu je riadené elektronicky alebo mikropo&ita&om.

VyuZitie zariadenia podla vyndlezu je mo%né pri vyrobe tvarovych i rovinngch preglejok
vo vietkych drevospracujtcich zévodoch.

PREDMET VYNALEZU

Robotizované zariadenie na skladanie dyhovych stborov pre tvarové i rovinné preglejky
pozostdvajlice z rdmu, na ktorom je uloZeny manipuldtor, ku ktorému je pripevnend presivacia
jednotka s plofinou a zo zdsobnikov d¢h, v ktorgch su na vidliciach zasunuté systémové palety,
vyznadujlce sa tym, Ze zasobniky (3} dyh sd uloZené na pohyblivych saniach (9) upravenych
na dvoch k rdmu (1) zariadenia pripevnenych dré&hach (8), ktorych pozdlZne osi sd rovnobeZné
s pozdlZnou osou presivacej jednotky (10).
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