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(57) ZapOJenl pro vyhodnoceni signald inkre-
mentalniho snimace s pribéZnou diagnostikou
vstupnich signald, se samocinnym vyloucenim
nespravnych kombinaci vstupnich signéld
a s pribéZnou diagnostikou dekédovanych sig-
nala. Zapojeni je zejména urdeno pro celou fa-
du aplikaci v automatiza¢ni technice ve spojeni

s Cislicovymi Fidicimi systémy, ale je vhodné
i pro velmi jednoduché aplikace se zobrazenim g
jednotlivych drahovych inkrementi na Cislico- : YIENECEE
vé zobrazovaci jednotce bez poéita¢ového vy- /}1
hodnoceni. ; .
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Vynélez se tykd zapojeni pro vyhodnoceni
signaltl inkrementdlniho snimace s pribéznou
diagnostikou vstupnich signald, se samo¢innym
vyloucenim nespravnych kombinaci vstupnich
signalt a s priib&Znou diagnostikou dekédova-
nych signald.

Pro pfesné vyhodnoceni polohy pohyblivé
dasti mechanickych soustav automatizovanych
technologickych a vyrobnich procesi fizenych
Sislicovymi Fidicimi systémy se v prevazné vét-
§in€ pouzivd inkrementalntho odméfovani,
Elektronické odméfovani rotaénimi nebo line-
arnimi inkrementélnimi snimaci pfedstavuje ve
spojeni s Cislicovym fizenim nejrozsitené;si
zplisob odméfovéani v oboru automatizace vy-
robnich procestl.

Inkrementalni snimage dédvaji informaci
o zméné polohy vzhledem ke smluvenému po-
¢atku, vyjadrenou poctem elementarnich pfi-
rGstkd uréujicich méfenou polohu. V prevazné
vét§iné aplikaci v primyslové praxi byva po-
hybliva ¢ast mechanické soustavy, ktera je opa-
tfend inkrementalnim odméfovanim, vzdalena
n&kolik metrd aZ desitek metri od vyhodnoco-
vaciho a fidiciho systému, ptiéemZ pfenosy sig-
naltg se vétsinou uskute¢iiuji v prostfedi se sil-
nym pramyslovym ruenim. Pronikne-li povr-
chovy impuls p¥i vyhodnoceni vstupnich signa-
1t inkrementalniho snimade aZz na vystup do
odméfovactho ¢itade, vznika trvald chyba meé-
feni, ktera se vyloudi teprve pfi opakované ori-
entaci odmé&fovaciho systému ve vychozim re-
feren¢nim bodé.

Zdroje rufeni mohou ovlivnit vystupni signé-
ly z inkrementdlniho snimade, zemni potencidl
nebo napéjeci napéti a pfi malé odolnosti vy-
hodnocovaci elektroniky proti porucham
vzniknou pfi vyhodnoceni chyby, které nasled-
né vedou ke ztraté pfesnosti odmé&Fovani polo-
hy. Pfesnost vyhodnoceni ovliviiuji i chyby
vzniklé pFi zdpisu zakladnich signalt a jejich
negaci na vstupu vyhodnocovacich obvodi.
Signaly po pfenosu neodpovidaji idedlnimu
tvaru, kdy se pfedpokiddaji pFesné definované
fazové poméry mezi impulsy zdkladnich signé-
1t a nekone¢né kritké nabézné a sestupné hra-
ny impulsi. Znadmé zapojeni pro vyhodnoceni
signalil z inkrementilniho odméfovani nejsou
vybavend obvody pro funkéni diagnostikovéni
signalti z inkrementélniho snimace, ptipadné
obvody k samoginnému vyloudeni chybnych
signald a k indikaci ¢etnosti opravnych zasaha.

Dosavadni vyhodnocovaci systémy nevylu-
¢uji nespravné kombinace zakladnich signéla
a negaci téchto zékladnich signélt inkremen-
tdlnitho snimade, ani nezabezpecuji vyhodnoco-
vaci elektroniku proti nespravné kombinaci im-
pulsnich prab&ht vzniklych pfi vyhodnoceni
vstupnich signéld, ani proti nespravné kombi-
naci impulsd, kterd neodpovida sméru pohybu.

Znama zapojeni pro vyhodnocovani signéli
z inkrementdlnfho snimace jsou vé&t¥inou pFi-
zplisobena pro zpracovani vysledkd méfeni po-
gitaGem. Dosud chybi materidlové a obvodové
nendrod¢né univerzalni zapojeni, které by pouze
zménou programu paméti umoZznilo celou fadu
aplikaci v automatizacni technice, ale i velice
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jednoduché aplikace, u nichZ se jednotlivé in-
krementy drahy zobrazi na zobrazovaci jed-
notce bez pocita¢ového vyhodnoceni.
Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojeni po-
die vynalezu. Podstata vynélezu spodiva v tom,
7e vystupy elektroniky inkrementalniho snima-
&e jsou spojeny s prvnim blokem klopnych ob-
vodd a druhym blokem klopnych obvodi tak,
7e vystup prvniho zakladniho signalu je pfipo-
jen na prvni vstup prvniho bloku klopnych ob-
vodi, v¥stup negace prvniho zékladniho signa-
lu je ptipojen na druhy vstup, vystup druhého
zékladniho signélu je pFipojen na tfeti vstup,
vystup negace druhého zakladniho signalu je
pfipojen na &tvrty vstup, vystup signalu nulové
znacky je pfipojen na péaty vstup, vystup nega-
ce signalu nulové znacky je pfipojen na ctvrty
ystup druhého bloku klopnych obvodd, pii-
gemz Sesty vstup je pfipojen na vystup signélu
nuly &itade. Vstup hodinovych impulst prvniho
bioku klopnych obvodti je pfipojen na prvni
vystup zdroje hodinovych impulsi a zéiroverni
na vstup hodinovych impulsd druhého bloku
klopnych obvodi. Vstup signélu nulovénf{ prv-
niho bloku klopnjch obvodu je spojen se vstu-
pem signalu nulovéani druhého bioku klopnych
obvodi a spole¢né pak na svorku signalu nulo-
véni. Vystup prvntho klopného obvodu bloku
klopnych obvodt je spojen se &tvrtym vstupem
prvé paméti a obdobné vystup druhého klopné-
ho obvodu je spojen s patym vstupem, vystup
tfetiho klopného obvodu je spojen se Sestym
vstupem, vystup ¢tvrtého klopného obvodu je
spojen se sedmym vstupem, vystup patého
kiopného obvodu je spojen s osmym vstupem
prvé paméti a zdroven s osmym vstupem druhé
paméti a vystup Sestého klopného obvodu je
spojen s devatym vstupem prvni paméti.
Vystupy prvni paméti jsou zapojeny tak, Ze
prvni vystup je pfipojen jednak na prvni vstup

druhého bloku klopnych obvodi a ziroveil na'

prvy vstup druhé paméti, déle pak druhy vystup
je ptipojen na druhy vstup druhého bloku klop-
nych obvodl a zdroveti na druhy vstup druhé
paméti a tfeti vystup je pfipojen na tfet vstup
druhého bloku klopnych obvodi a zaroveit na
téeti vstup druhé paméti a &tvrty vystup je vy-
stupem diagnostiky na vystupni svorce. Vystu-
py druhého bloku klopnych obvodi jsou zapo-
jeny tak, Ze vystup prvniho klopného obvodu
Jje pfipojen na &tvrty vstup druhé paméti a ne-
govany vystup prvniho klopného obvodu je
pfipojen na prvni vstup prvni paméti, vystup
druhého klopného obvodu je pFipojen na paty
vstup druhé paméti a negovany vystup druhého
klopného obvodu je pfipojen na druhy vstup

- prvnf paméti, vystup tfetiho klopného obvodu

je pfipojen na ¥esty vstup druhé paméti a zaro-
ven na vystupni svorku rozlieni sméru.

Déle je pak negovany vystup tfetiho klopné-
ho obvodu ptipojen na tfeti vstup prvni paméti
a vystup ¢tvrtého klopného obvodu je pfipojen
na sedmy vstup druhé paméti. Devaty vstup je
pFipojen na svorku referencniho signélu. Vstup
signalu blokovani paméti je pfipojen na druhy
vystup zdroje hodinovych impulsf, ktery méa
vstup p¥ipojen na svorku synchronizace hodi-
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novych impulsd. Vystupy druhé paméti tvoFi
vystup signalu dosaZeni referenéniho bodu, vy-
stup signalu blokovani a impulsni vystupy, kte-
ré tvoii vystup pro &itani ¢itade vpied a vystup
pro &itani ¢itace vzad, jenZ jsou zarovei pfipo-
Jeny na vstup bloku ¢&itace.

Dalsi podstata vynalezu spociva v tom, Ze
blok Citade obsahuje obousmérny &itag, jehoz
vstupy tvofi vstup &itani vpted pFipojeny na vy-
stup pro ¢itani Citace vpred, vstup ¢itani vzad
pfipojeny na vystup pro ¢&itdni éitale vzad
a vstup signdlu nulovéni. Skupinovy vystup
obousmérného c¢itaCe je ptipojen jednak na
skupinovy vstup indikatoru nuly &itade, ktery
ma vystup signalu nuly ¢itace a jednak na sku-
pinovy vystup ¢itace pro pfipojeni zobrazovaci
jednotky.

Dalsi podstata vynélezu spogivd v tom, Ze
vystup negace signalu nulové znacky elektroni-
ky inkrementalniho snimace je pFipojen na 3es-
ty vstup prvniho bloku klopnych obvodt pro-
pojkou, pfiemz vystup signalu nuly &itade je
rozpojen se Sestym vstupem prvniho bloku
klopnych obvodl. Skupinovy vystup obou-
smérného ¢itade tvo¥i vystup vyhodnocovacich
obvodt pfipojeny na skupinovy vstup Fidiciho
systému k synchronnimu ¢teni adajg, jez je syn-
chronizovano frekvenci na svorce signalu syn-
chronizace hodinovych impulst. Vystupy dra-
hovych inkrementd tvofi vystup pro &itani ¢ita-
¢e vpfed a vystup pro Citani ¢itade vzad.

Vyhoda uspofadani podle vynalezu spociva
v tom, Ze predstavuje materidlové a obvodové
nenaroéné zapojeni, které umoZiiuje zmé&nou
programu obou paméti realizovat vyhodnoceni
signall inkrementalniho odméfovani pro celou
Fadu aplikaci ve spojeni s Cislicovymi Fidicimi
systémy i velice jednoduché aplikace bez podi-
taového vyhodnoceni méfeni.

Zapojeni je zvlast&€ vyhodné pro rtizné apli-
kace d&islicovych polohovych servopohont
véetné podFizenych ¢&islicovych rychlostnich
vazeb, u kterjch se matematické operace sou-
visejici s vypoétem proporciondlni, integraéni
a derivacni slozky akéni veliiny uskutedfuji
piimo ve frekvenéni formé&. Impulsy odpovida-
Jici jednotlivym inkrementim jsou synchroni-
zovany s povelovymi impulsy prostfednictvim
zdroje hodinovych impulst, ktery také zabez-
petuje bezchybny pfenos dat do Fidici jednot-
ky. Prenos se uskutediiuje v ¢asovych interva-
lech, kdy nemtiZe nastat zména obsahu ¢itace.

Dal3i v§znamné prednost spod¢iva v tom, Ze
zapojeni umoZiiuje nepfetrZitou funkéni dia-
gnostiku vstupnich signald. Nespravna kombi-
nace vstupnich signald se automaticky vylucuje
a etnost oprav se indikuje na vystupu pro dia-
gnostiku. Vznikne-li po dekédovani vstupnich
signal(l nespravna kombinace, je tento stav sig-
nalizovan na vystupu vyhodnocovacich obvodi
signalem blokovani. Signalem blokovani je in-
dikovana i kombinace signald, ktera neodpovi-
da okamZitému rozliSeni sméru pohybu. Pri-
b&Zna diagnostika vstupnich signalt a diagno-
stika vyhodnoceni téchto signalt mé velky vy-
znam pro bezchybné fizeni polohy &islicovim
fidicim systémem.
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Zapojenim podle vynédlezu lze realizovat
i jednoduché aplikace odmé&rovani polohy bez
poditatového zpracovani vysledki méfeni.
Okamzit4 poloha vzhledem k referenénimu bo-
du se zobrazuje na zobrazovaci jednotce pfi-
pojené na skupinovém vystupu obousmérného
¢itade polohovych inkrementu.

Na pfipojeném vykresu je znadzorné&no zapo-
jeni pro vyhodnoceni signalt z inkrementalni-
ho snimade, které tvofi inkrementalni snimac 1
se Jesti vystupy oznalenymi 11 aZ 16, prvni
blok 2 klopnych obvod obsahujicich alespoit
Sestici klopnych obvodi se $esti vstupy 21 aZ
26, dale vstupem 27 hodinovych impulsi
a vstupem 28 signalu nulovéni. Prvni biok 2

klopnych obvodl mé Sest vystupd, jenZ jsou.

oznadeny 211 az 216. Prvni pamé&f 3 m4a ale-
spofi deset vstupli oznacenych 30 az 39, pfi-
gemZ desaty vstup 30 je vstup signalu blokova-
ni paméti. Prvni paméf 3 ma alespoii Gtyfi vy-
stupy oznaCené 311 az 314. Zapojeni dale obsa-
huje druhy blok 4 klopnych obvodii obsahujici
alespoii Etyfi klopné obvody se vstupy 41 az 44,
pfiCemZ paty vstup je vstup 45 hodinovych im-
pulst a Sesty vstup je vstup 46 signalu nulovani.
Ctvefice klopnych obvodi obsaZen4 v druhém
bloku 4 klopnych obvodii ma vystupy 412, 414,
416, 418 a negované vystupy 411, 413, 415, 417.
Druha pamét 5 ma deset vstupd 50 az 59, p¥i-
Cemz desaty vstup je vstup 59 signalu blokova-
nf paméti. Druhd pamét 5 ma alespoii CtyfFi vy-
stupy 511 az 514. Zapojeni dale obsahuje zdroj
6 hodinovych impulsii synchronizovanych sig-
nélem na vstupni svorce 60 synchronizace ho-
dinovych impulst. Dal§imi vstupy jsou svorka
70 vstupu referencniho signédlu a svorka 40 sig-
nélu nulovani. Vystupy zapojeni pro vyhodno-
ceni signéld z inkrementalniho snimace tvofi
vystup 5311 pro &itani CitaCe vpred, vystup 512
pro ¢itani CitaCe vzad, vystup 513 signalu dosa-
Zeni referen¢ntho bodu, vystup 514 signalu blo-~
kovéni, vystupni svorka 90 rozlifeni sméru
a vystup funkéni diagnostiky na vystupni svor-
ce 10 diagnostiky. Zapojeni obsahuje jesté pro-
pojku 20, ktera propojuje vystup 16 negace sig-
nélu nulové znaéky inkrementalniho snimace 1
se Sestym vstupem 26 prvniho bloku 2 klop-
nych obvodt. P¥i jednoduchych aplikacich bez
pocita¢ového vyhodnoceni se propojka neza-
pojuje.

Na pfipojeném vykresu je dale blok ¢itace 9,
ktery obsahuje obousmérny &itat 8 se vstupem
81 ¢itani vpfed a vstupem 82 ¢itédni vzad.
Obousmérny ¢ita¢ 8 ma jesté vstup 83 signalu
nulovéni, jenZ je pfipojen na svorku 80 signalu
nulovéni ¢itace. Skupinovy vystup 84 je pfipo-
jen na skupinovy vstup 71 indikatoru 7 nuly &-
tade, jehoz vystupem je vystup 72 signalu nuly
¢itade. Skupinovy vystup &itade 100 je urden
pro pfipojeni zobrazovaci jednotky ptipadné
Cislicového Fidiciho systému.

Uvedené zékladni zapojeni lze obménit tak,
Ze druhy blok 4 klopnych obvodi mé klopné
obvody pouze s jedinym vystupem, tzn. Ze
klopné obvody nemaji vystupy negovaného
signdlu. V tom pfipadé je mozné pouZit pouze
jediny vystup klopného obvodu. Zikladni za-
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pojeni lze obménit tak, Ze vystup 412 prvniho
klopného obvodu druhého bloku je zaroven
spojen s prvnim vstupem 31 prvni paméti 3.
Vystup 414 druhého klopného obvodu druhého
bloku je zaroveii spojen s druhym vstupem 32
prvni paméti 3 a vystup 416 tfetiho klopného
obvodu druhého bloku je zaroveii spojen se
tketim vstupem 33 prvni paméti 3.

innost zapojeni vyhodnoceni signél( inkre-
mentalntho snimade je objasnéna na piikladé
jednoduché aplikace s pfimym zobrazenim po-
lohovych inkrementdi zobrazovaci jednotkou
bez &islicového Fidictho systému. V této aplika-
ci se drdhové inkrementy zobrazuji na &islicové
zobrazovaci jednotce pfipojené na skupinovy
vystup 100 ¢itae. Drihové inkrementy se zo-
brazuji v absolutni hodnoté vzhledem ke zvole-
nému pocitku, pfiemZz znaménko rozliSeni
sméru na zobrazovaci jednotce je uréeno sig-
nalem na vystupni svorce 90 rozliSeni sméru.
Vystup 513 signalu dosaZeni referenéniho bodu
je propojen se vstupem 83 signalu nulovani.
Poéatek odmérovani je potom urlen signilem
. na svorce 70 vstupu referenéntho signalu a za-
roveil signalem na vystupu 15 signalu nulové
znacky inkrementélniho snimage 1.

Na vystupech inkrementalniho snimace 1
jsou vystupy dvou zdkladnich signala a vystupy
negaci téchto signéalt. Nab&zné hrany zaklad-
nich signald jsou vzajemné vii¢i sobé posunuty
0 90° a smysl posunuti uréuje smér pohybu. Za-
kladni impulsni signély a jejich negace jsou pfi-
vedeny na vstupy prvniho bloku 2 klopnych
obvodt, kde se zapisuji zapisovacimi impulsy
ze zdroje 6 hodinovych impulsi synchronizo-
vaném frekvenci na svorce 60 synchronizace
hodinovych impulsi. Zapisovaci impulsy maji
vyrazné vyssi frekvenci neZ je nejvyssi frekven-
ce zakladnich signalt inkrementalniho snimade
1. Vystupy zékladnich signalt a jejich negaci
jsou z vystupd prvniho bloku 2 klopnych obvo-
du ptivedeny na vstupy selekéniho dekodéru,
jenZ je realizovén prvni paméti 3. Na vstupy
prvni paméti 3 jsou déle pFivedeny signély od-
povidajici zakladnim signaliim inkrementélniho
snimade, které jsou zpoZdény o jednu periodu
zapisovacich impulsd. Tyto signaly jsou zapsa-
ny ve druhém bloku 4 klopnych obvod, a to na
negovaném vystupu 411 prvniho klopného ob-
vodu a negovaném vystupu 413 druhého klop-
ného obvodu. Dile je na tfeti vstup 33 prvni
paméti 3 pfiveden signal negovaného vystupu
415 tfetiho klopného obvodu, ktery obsahuje
informaci o rozli$eni sméru pohybu pfi zépisu
zpozdéném o jednu periodu zapisovacich im-
pulsii. Na osmy vstup 38 prvni paméti 3 je pfi-
veden signél nulové znatky elektroniky inkre-
mentélniho snimace 1, ktery je pfiveden sou-
Casné na osmy vstup 58 druhé paméti 5. Devaty
vstup 39 prvni paméti 3 obsahuje informaci
o stavu obousmérného ¢itade 8. Desaty vstup
30 je vstup blokovani paméti, ktery je zapojen
tak, aby prvni paméf 3 byla trvale pfistupna
pro Cteni signald na vstupech a aby data byla
pribéZn& pfistupna na vystupech paméti.

Prvni pamét 3 pracuje jako selekéni dekodér.
Selekeni dekodér vyhodnocuje zékladni signaly
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a jejich negace. Pokud po zapséani vstupnich
signélt do prvniho bloku 2 klopnych obvodi je
kombinace na vstupech paméti spravna, objevi
se na prvni zakladnf signal na prvnim vystupu
311 prvni pamé&ti a druhy zékladni signal na
druhém vystupu 312 prvni paméti. Neodpovi-
daji-li negované impulsy zakladnim signalim,
novy zépis samo¢inné vynecha a na prvnim vy-
stupu 311 prvni paméti a na druhém vystupu
312 prvni paméti jsou signdly odpovidajici
predchozimi zapisu. Zéaroveil s vynechdnim
chybné kombinace vstupnich signéla je oprav-
ny zasah signalizovén na Ctvrtém vystupu 314
prvni paméti, ktery je pfFipojen na vystupni
svorku 10 diagnostiky.

Obousmérny ¢itad 8 ¢ita drahové inkrementy
vzhledem ke zvolenému podédtku odmétfovani,
tzn. vzhledem k referenénimu bodu. V referené-
nim bod& je obousmérny ¢itac 8 vynulovan.
Znaménko na zobrazovaci jednotce urcuje
smér drahovych inkrementd vzhledem k refe-
renénimu bodu. Znaménko je dano signilem na
vystupu 416 klopného obvodu druhého bloku
klopnych obvodi 4, ktery je vyveden na vy-
stupni svorku 90 rozliSeni sméru a zérovei na
Sesty vstup 56 druhé paméti 5. Na tfeti vstup 53
druhé paméti 5 je pfiveden z tfetiho vystupu
313 prvni paméti 3 signél rozliSeni sméru, ktery
odpovidd novému neopozdénému zipisu. De-
kédovanim téchto signaltl v druhé paméti 5 se
zméni vystupy impulsi odpovidajicim poloho-
vym inkrementtm tak, aby obousmérny ¢itac 8
&ital polohové inkrementy v absolutni hodnoté.
Vystupni signél rozliSeni sméru na tetim vystu-
pu 313 prvé paméti 3 vznikne dekédovanim z4-
pisu zékladnich signald inkrementéalniho snima-
&e 1 a zapisu zékladnich signald zpozdénych
o jednu periodu zapisové frekvence, signélu
o stavu obousmé&rného &itace na osmém vstupu
38 prvni paméti 3 a signalu rozlifeni sméru na
tfetim vstupu 33 prvni paméti 3.

Nachézi-li se obousmérny ¢&itac 8 ve vycho-
zim referenénim bod& a odpovida-li po deké-
dovéni zékladnich signdll a signali zpozdé-
nych o jednu periodu zapisové frekvence signél
rozliSen{ sméru ¢&itdni obousmérného ¢&itace 8
¢itani vpfed a dosavadni smér &itdni na nego-
vaném vystupu 415 tfettho klopného obvodu
odpovida také ¢itani vpred, potom zlstiva sig-
nal rozliSeni sméru na t¥etim v¢stupu 313 prvni
paméti 3 beze zmény. V opalném pfipadé se
zméni signal rozliSeni sméra na tfetim vystupu
313 prvni paméti 3 tak, aby obousmérny ¢ita¢ 8
¢ital polohové inkrementy v absolutni hodnoté
a smér polohovych inkrementii vzhledem k re-
ferentnimu bodu se zobrazil znaménkem na
zobrazovaci jednotce. Z toho vyplyva, Ze se-
lekéni dekodér méni signal rozliSeni sméru na
tfetim vystupu 313 prvni paméti 3 jen tehdy,
nachéazi-li se obousmérny ¢ita¢ 8 v referenénim
bodé a smér ¢itdni nasledného polohového in-
krementu neodpovidd sméru ¢itani vpred. Ob-
dobnym zpiisobem jako selekéni dekodér pra-
cuje i druha pamét 5. Na vstupech druhé pamé-
ti 5 jsou opét zakladni signaly inkrementalniho
snimade 1 a zarovef zakladni signaly zpoZzdéné
o jednu periodu zapisovych impulst. Déle je na
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vstupu druhé paméti 5 signél rozliSeni sméru
a na dal§im vstupu signal rozliSeni sméru odpo-
vidajici pFedchozimu zapisu. Na dalSich vstu-
pech druhé paméti 5 je signal nulové znacky in-
krementalniho snimace 1, signal negace nulové
zna¢ky inkrementainiho snimace 1 a referencni
signal ptivedeny na svorku 70 vstupu referenc-
niho signalu. Na desaty vstup signalu blokovani
paméti jsou ptivedeny hodinové impulsy z dru-
hého vystupu 62 hodinovych impulst zdroje 6
hodinovych impulstt. Tyto hodinové impulsy
majf stejnou frekvenci jako zapisovaci impulsy
na prvnim vystupu 61 hodinovych impulsg, ale
jsou kratsi a ¢asové posunuty, aby pienos na
vystup paméti byl odblokovéan az v okamziku,
kdy se ustali logické stavy na prvnim bloku 2
klopnych obvod, na vstupech a vystupech prv-
ni pamé&ti 3, na druhé paméti 5 klopnych obvo-
di a na vstupech a vystupech druhé paméti 3
deko6dovanim zékladnich signdlt a zakladnich
signald zpoZdénych o jednu periodu zapisové
frekvence a podle signalu rozliSeni sméru se na
vystupu 511 pro ¢&iténi ¢itace vpied nebo vystu-
pu 512 pro ¢itani Citace vzad, objevi v dobé od-
blokovéani paméti impulsy odpovidajici jednot-
livym polohovym inkrementim. Vzhledem
k tomu, Ze impulsy vzniknou s nabéznou a za-
vérnou hranou impulst obou zdkladnich signa-
G inkrementdintho snimade zvysi se Ctyfikrat
jemnost zakladniho déleni inkrementalniho sni-
mace 1.

Nespravna kombinace zékladnich signald
a signald zpoZzdénych o jednu periodu zépisové
frekvence v okamziku odblokovéni paméti ho-
dinovym impulsem vyvolad signil na vystupu
514 signalu blokovani. Signal blokovani je vy-
volan 1 v tom ptipadg, jestlize kombinace téch-
to vstupnich signilt neodpovidd okamzitému
stavu rozliSeni sméru na vstupu druhé paméti.
Timto opatfenim je vyhodnoceni signali za-
bezpedeno proti chybam vyvolanym vnéj$im
rufenim.

Selekéni dekodér, tvofeny druhou paméti,
zaroven dekoduje vstupni signdly urené pro
stanoveni referen¢niho bodu. V uvedeném pfi-
kladu aplikace je referenéni bod urlen logic-
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kym soucinem referenéniho signilu na svorce
70 vstupu referencniho signaly, signalem nulo-
vé znacky inkrementainiho snimace a impul-
sem odpovidajicim polohovému inkrementu.
Pti dosazeni referen¢ntho bodu se vybavi sig-
nal na vystupu 513 signdlu dosazeni referen¢ni-
ho bodu. Nespravny signal nulové znacky je
vylouen porovnanim signdlu nulové znacky
a negace tohoto signalu. V uvedeném pfikladu
zapojeni se vystup 513 signdlu dosaZeni refe-
renéntho bodu propoji se svorkou 80 signalu
nulovani ¢itace, takZe se obousmé&rny &itaé 8
vzdy samoc¢inné vynuluje ve zvoleném refe-
rencnim bodé.

Piiklad zapojeni je konkrétné realizovan tak,
ze prvni blok klopnych obvodu tvofi integro-
vany obvod 74174PC a druhy blok klopnych
obvodd integrovany obvod 74175PC. Prvni
a druhd pameét je elektricky programovatelné
bipolédrni pamétf MH74S571. Pro obousmérny
¢itad jsou v uvedeném piikladé zapojeni pouZi-
ty integrované obvody MH74192. V aplikacich
pro automatizadni techniku ve spojeni s ¢islico-
vym Fidicim systémem je vyhodné&jsi pouzit typ
MH74193. V konkrétnich aplikacich se nevylu-
¢uje moznost pFipojeni optoelektronickych od-
délovacich ¢lend, resp. tvarovacich ¢lent, pred
vstupem signald z inkrementélniho snimace do
vyhodnocovacich obvodi.

Zapojeni pro vyhodnoceni signaldl inkremen-
talnfho snimace bylo realizovano pro &islicové
polohové a rychlostni vazby méficich strojt.
V téchto aplikacich neni vyuZit vystup signalu
nuly obousmérného ¢itate a viechny vystupy
inkrementéintho snimade jsou pfipojeny na
vstup prvniho bloku kiopngch obvod{. Obmé-
na spolivd v propojeni jediné propojky a ve
zméné naprogramovani obou paméti. Opravy
viech signdld inkrementdlniho snimacde se
uskuteéiiuji selekénim dekodérem tvofenym
prvni paméti. Smér ¢itani obousmérného &itade
neni v aplikacich ve spojeni s Fidicimi systémy
pfepindn podle okamZité polohy vzhledem
k referen¢nimu bodu, protoze rozliSeni sméru
uréuje nejvyssi bit obousmérného &itace.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro vyhodnoceni signal inkre-
mentélniho snimace vyznacéené tim, Ze vystupy
inkrementédlntho snimade (1) jsou spojeny
s prvnim blokem (2) klopnych obvodi a s dru-
hym blokem (4) klopnych obvodu tak, ze vy-
stup (11) prvniho zakladniho signalu je pfipo-
jen na prvni vstup (21), vystup (12) negace prv-
niho zakladniho signéalu je pFipojen na druhy
vstup (22), vystup (13) druhého zakladniho sig-
nalu je pfipojen na tieti vstup (23), vystup (14)
negace druhého zékladniho signalu je ptipojen
na ¢tvrty vstup (24), vystup (15) signalu nulové
znacky je pfipojen na paty vstup (25), vystup
(16) negace signalu nulové znacky je pfipojen
na étvrty vstup (44) druhého bloku (4) klopnych
obvodd, pficemz Sesty vstup (26) je pfipojen na
vystup 572) indikatoru (7) nuly ¢itace a vstup
(27) hodinovych impulst je pfipojen na prvni

vystup (61) hodinovych impulstt zdroje (6) ho-
dinovych impulst a zaroven na vstup (45) hodi-
novych impulsd druhého bloku (4) klopnych
obvodi a vstup (28) signalu nulovani prvniho
bloku (2; klopnych obvoda je spojen se vstu-
pem (46) signilu nulovani druhého bloku (4)
klopnych obvodi a spole¢né jsou pFipojeny na
svorku (40) signalu nulovédni, zatimco vystup
211) prvniho klopného obvodu prvniho bloku
2) klopnych obvodi je spojen se &tvrtym vstu-
pem (34) prvni paméti (3) a obdobné vystup
(212) druhého klopného obvodu je spojen s pa-
tym vstupem (35) prvni paméti (3), vystup (213)
trettho klopného obvodu je spojen se Sestym
vstupem (36) prvni paméti (3), vystup (214)
¢tvrtého klopného obvodu je spojen se sed-
mym vstupem (37) prvni paméti (3), vystup
(215) péatého klopného obvodu je spojen s os-
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mym vstupem (38) prvni paméti (3) a zarovei
s osmym vstupem (58) druhé paméti (5) a vy-
stup (216) Sestého klopného ogvodu je spojen
s devatym vstupem (39) prvni paméti (3), jejiz
prvni vystup (311) je pfipojen jednak na prvni
vstup (41) druhého bloku (4) klopnych obvodu
a zérovei na prvni vstup (51) druhé paméti (5),
dale pak druhy vystup (312) prvni paméti (3) je
pfipojen na druhy vstup (42) druhého bloku (4)
klopnych obvodli a zaroveii na druhy vstup
(52) druhé paméti (5), tFeti vystup (313) prvni
paméti (3) je pFipojen na tfeti vstup (43) druhé-
ho bloku (4) klopnych obvodil a ziroveii na
tketi vstup (53) druhé paméti (5) a &tvrty vystup
(314) prvni paméti (3) je pfipojen na vystupni
svorku (10) diagnostiky, p¥i¢emz vystupy dru-
hého bloku (4) klopnych obvodi jsou zapojeny
tak, Ze vystup (412) prvniho klopného obvodu
druhého bloku je pfipojen na &tvrty vstup (54)
druhé paméti (5) a negovany vystup (411) prv-
niho klopného obvodu druhého bloku je pFipo-
jen na prvni vstup (31) prvni paméti (3), vystup
(414) druhého klopného obvodu druhého bloku
Je pfipojen na paty vstup (55) druhé paméti (5)
a negovany vystup (413) druhého klopného ob-
vodu je pfipojen na druhy vstup (3221 prvni pa-
méti (3), vystup (416) tFettho klopného obvodu
druhého bloku je pfipojen na esty vstup (56)
druhé paméti (5) a zdroveii na vystupni svorku
90) rozli§eni sméru, dale pak negovany vystup
415) tfetiho klopného obvodu je pfipojen na
tfeti vstup (33) prvni paméti (3) a vystup (418)
&tvrtého klopného obvodu druhého bloku je
pfipojen na sedmy vstup (57) druhé paméti (5),
pFi¢emz devaty vstup (59) druhé paméti (5) je
pfipojen na svorku (70) vstupu referen¢niho
signélu a vstup (50) signéalu blokovani paméti je
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pfipojen na druhy vystup (62) hodinovych im-
pulsti zdroje (6) hodinovych impulsd, jenZ mé
vstup pfipojen na svorku (60) synchronizace
hodinovych impulst, zatimco vystupy druhé
paméti (5) tvoki vystup (513) signalu dosaZeni
referen¢niho bodu, vystup (514) signilu bloko-
véani a vystup (511) pro ¢itani ¢itace vpred a v§-
stup (512) pro ¢itani ¢itace vzad, jeZ jsou pfipo-
jeny na vstup bloku gitace (9).

2. Zapojeni pro vyhodnoceni signél inkre-
mentalniho snimade podle bodu 1 vyznadené
tim, Ze blok ¢itace (9) obsahuje obousmérny &i-
ta¢ (8), jehoz vstupy tvofi vstup (81) Citéni
vpted pfipojeny na vystup (511) pro &itani &ita-
&e vpted, vstup (82) &itani vzad pFipojeny na
vystup (512) pro &itani &itage vzad a vstup (83)
signalu nulovani pfipojeny na svorku (80) sig-
nalu nulovani ¢itace, zatimco jeho skupinovy
vystup (84) je pfipojen jednak na skupinovy
vstup (71) indikatoru (7) nuly &itade, ktery ma
vystup (72) a jednak na skupinovy vystup (100)
Citade pro zobrazovaci jednotku.

3. Zapojeni pro vyhodnoceni signalt inkre-
mentélniho snimace podle bodu 1 a 2 vyznace-
né tim, Ze vystup (16) negace signalu nulové
znacky inkrementélniho snimace (1) je pfipojen
na $esty vstup (26) prvniho bloku (2) klopnych
obvodl propojkou FZO), pfi¢emz vystup (72) in-
dikatoru (7) nuly &itace je rozpojen se Sestym
vstupem (26), takZe skupinovy vystup (100) &i-
tade je pripojeny na skupinovy vstup Fidictho
systému, jehoZ synchroniza&nf frekvence je pfi-
pojena na svorku (60) synchronizace hodino-
vych impulsd, pfi¢em? obousmeérny &itac (8) ma
vstup (81) ¢itdni vpred pFipojeny na vystup
(511) pro ¢&itani vpred a vstup (82) ¢iténi vzad
pfipojeny na vystup (512) pro ¢itani vzad.

1 vykres
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