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Keksinnon kohteena on laitteisto ja menetelmd ajoneuvon
oikaisutydssd. Oikaisupdyddn (11) ja perustarungon (10)
vilissd on pystyohjaimet (14a;,14a,,14a;,14a,), jotka on
liitetty toisaalta oikaisupdytddn (11) ettd toisaalta perusta-
runkoon (10) ja joiden tehtivdni on ohjata oikaisupdydan
(11) nosto- ja laskuliikettd ja joiden tehtdvana on lisdksi
tukea oikaisupoytad (11) ja pitdd se halutussa tydskentely-
korkeudessa. Ohjaimet (14a,,14a,...) on sovitettu olemaan
niveloity ylapdddystddn ja ettd nivelakseli (g) on oi-

kaisupdydan keskeisakselin (X-akseli) suuntainen.

Uppfinningen avser en anlaggning och ett forfarande vid
riktningen av ett fordon. Mellan riktbordet (11) och grund-
stommen (10) finns lodrita styrorgan (14a,,14a,,14a,,

14a,) som 4 ena sidan ar anslutna till riktbordet (11) och
4 andra sidan till grundstommen (10), och vars uppgift ar
att styra lyft- och sankrorelsen av riktbordet (11) och vars
uppgift dessutom dr att stdda riktbordet (11) och hilla det
vid oOnskad arbetshéjd. Styrorganen (l4a,l4a,...) ir
anordnade att vara ledade vid den dvre dndan och ledaxeln

(G) har samma riktning som centralaxeln (X-axeln) av rikt-

bordet.
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Laitteisto ja menetelmé ajoneuvon oikaisutydssd

Anldggning och forfarande vid riktningsarbetet av ett fordon

Keksinndn kohteena on laitteisto ja menetelmd ajoneuvon oikaisutyOssa.

Tekniikan tasosta tunnetaan autonkorin oikaisulaitteita, joissa ajoneuvo ajetaan ajolevyjen
pdille, jonka jilkeen ajoneuvo Kkiinnitetddn oikaisupdyddn kiinnikkeisiin nostamalla
ajoneuvo reunastaan helmakiinnikkeiden varaan. Mainitunlaisissa ratkaisuissa nostovali-
ne on sovitettu vaikuttamaan ajolevyn ja ajoneuvon vdlilli ja ajoneuvo on ajettava
tarkalleen helmakiinnikkeiden madrddméadn kohtaan. Mainitunlainen ratkaisu ei kisitd
ajolevyjen kiinnitysvilineitd. Ndin ollen ajettaessa ajoneuvo ajolevyjen pédille pyrkivit

ne siirtymdén.

Tédssd hakemuksessa on esitetty uusi laiteratkaisu, jossa on viltetty tekniikan tason
ongelmat. On muodostettu on halpa ja edullinen laitekokonaisuus, jossa ajoneuvon
ajolevyt ovat kiinnitettyind oikaisulaitteiston perustarunkoon ja jossa laiteratkaisussa oi-
kaisupOytdd ohjataan pystyohjainvilineiden avulla oikaisupdydan kiinnittimiseksi
helmakiinnikkeistidn ajoneuvoon. Itse nostotyd tapahtuu edullisesti siirrettivan
hallitunkin tai vastaavan avulla. OikaisupOytid pidetddn paikallaan oikaisutyGasemassa
lukitsemalla pystyohjaimet.

Keksinnén mukaisessa menetelmdssd ajoneuvo ajetaan ensin ajolevyjen pdille, jonka
jdlkeen oikaisupOytdd nostetaan esimerkiksi pyorien varassa siirrettidvan hallitunkin tai
vastaavan avulla. Keksinndn mukaisessa menetelmédssd kdytetddn oikaisupOydén
ohjaukseen pystyohjaimia. Pystyohjaimien avulla hallitaan oikaisupdydan nostoliike ja
laskuliike ja lukitaan oikaisupdytd tiettyyn haluttuun korkeusasemaan. Hallitunkkia tai
vastaavaa kdyttden nostetaan ensin oikaisupdyddn toista sivureunaa, jonka jdlkeen
lukitaan nostetun oikaisupdydidn sivu esim. 200 mm:n korkeuteen sokalla. Tdméan
jalkeen hallinosturi siirretddn oikaisupdydédn toiselle sivulle ja suoritetaan vastaavan
suuruinen nosto, jonka jdlkeen mainitun pdan ohjaimet lukitaan kiinnittimilla lukitus-

sokat. Keksinnén mukaisessa ratkaisussa on oikaisupdyta liitetty ohjainosien, edullisesti
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teleskooppimaisten ohjainosien avulla laitteiston perustarunkoon, joka sijaitsee korjaamo-
tilan lattiaa vasten. Laitteisto kisittda kiinnitysvdlineet ajolevyjen kiinnittimiseksi

irrotettavasti mainittuun perustarunkoon.

Keksinnén mukaiselle laitteistolle ajoneuvon oikaisutyossa on pddasiallisesti tun-
nusomaista, etti oikaisupdydén ja perustarungon vilissi on pystyohjaimet, jotka on
liitetty toisaalta oikaisupoytddn etti toisaalta perustarunkoon ja joiden tehtdvind on
ohjata oikaisupdydan nosto- ja laskuliikettd ja joiden tehtdvani on lisdksi tukea
oikaisupdytid ja pitdd se halutussa tydskentelykorkeudessa ja ettd laiteratkaisu
kisittda sellaisen perustarungon, jossa on irrotettavat ajolevyt, jotka ovat oikaisutyon
ajaksi nostettavissa sivuun ja jotka ovat kiinnipidettyind perustarungossa silloin, kun
ajoneuvo ajetaan ajolevyjen paille ennen kuin ajoneuvoa nostetaan oikaisupdydéin
varassa ja etti ohjaimet on sovitettu olemaan niveldity ylapaadystain oikaisupOytdan

nihden ja etti nivelakseli on oikaisupdydan keskeisakselin (X-akseli) suuntainen.

Keksinnon mukaiselle menetelmille ajoneuvon oikaisutydssd on padasiallisesti
tunnusomaista, etti menetelmissd nostetaan ensin oikaisupdydin toisen pitkittissivun
helmakiinnikkeet ajoneuvon yhteyteen ja lukitaan mainitun puolen pystyohjaimet ja siten
oikaisupdytd haluttuun korkeuteen ja timédn jilkeen siirretddn hallitunkki tai vastaava,
jolla nosto suoritetaan, oikaisupdydan toiselle pitkittdissivulle ja nostetaan oi-
kaisupoyddn kyseisen pitkittdissivun helmakiinnikkeet ajoneuvon yhteyteen, jonka
jilkeen lukitaan mainitun puolen pystyohjaimet Kkyseiseen korkeusasemaan ja ettd
nostettaessa sivulta oikaisupdytid, mahdollistaa nivelakseli oikaisupdydin ja pystyohjai-
men vilisen kiertoliikkeen nivelakselin ollessa oikaisupdydén keskeisakselin (x-akseli)
suuntainen ja lopuksi poistetaan ajolevyt oikaisulaitteen perustarungon yhteydestd

kytkenndstd perustarunkoon.

Keksintoa selostetaan seuraavassa viittaamalla oheisien piirustuksien kuvioissa esitettyi-
hin keksinnon erdisiin edullisiin suoritusmuotoihin, joihin keksintod ei ole tarkoitus

kuitenkaan yksinomaan rajoittaa.
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Kuviossa 1 on esitetty keksinnon mukainen laitteisto aksonometrisesti oikaisupOytéi ja

perustarunko toisistaan erilleen saatettuna.

Kuviossa 2 on esitetty ajoneuvo oikaisupOytadn kiinnitettynd ja hallitunkki nostokohtaan

asennettuna.

Kuviossa 3A on esitetty tarkemmin oikaisupdydan keskialueella oleva irrotettava
tukipalkki, jonka alapuolelta hallitunkki suorittaa noston.

Kuviossa 3B on esitetty perustarungon ja oikaisupdyddn vilinen kytkentirakenne
liikutettavien helmakiinnikepalkkien kohdalta.

Kuviossa 3C on esitetty alue X kuviosta 3B.
Kuviossa 3D on esitetty oikaisupdydéan toisen sivun nosto.

Kuviossa 4A-4F on esitetty keksinnon mukainen oikaisupdyddn noston suoritus

vaiheittain.

Kuviossa 1 on esitetty aksonometrisesti keksinndn mukainen laitteisto ajoneuvon
oikaisutyossd. Laitteisto kisittdd perusrungon 10 suhteen asennoitavan oikaisupdydéan
11. Kuviossa 1 on perusrunko 10 ja oikaisupdytd 11 kuvion havainnollisuuden takia
esitetty toisistaan erilldén ja aksonometrisesti. Oikaisupdytd 11 Kkisittdd runkokehikon
12, joka muodostuu oikaisupdydén pitkittdisakselin (X-akseli) suuntaisista palkeista
12a;,12a, ja niihin nihden kohtisuorasti olevista poikittaispalkeista 12a3,12a4,12as.
Runkokehikko 12 kasittdd lisaksi neljd ulokepalkkia; ulokepalkit 12b;,12b,,12b3,12b,.
Ulokepalkkien 12b; ja 12b, asema on sdidettdvissd siten, ettd ne ovat liikutettavissa
oikaisupdydan pitkittdisakselien (x-akseli) suuntaisten palkkien 12a;,12a, suuntaisesti
ja niiden ohjaamana. Ulokepalkit 12b;,12b, on kiinnitetty poskilevyyn 12¢,, joka on
yhdistetty palkkien yli viedyilld pulteilla R;,R,,R5 toiseen poskilevyyn 12c,. Pultit
kiristimilld puristetaan poskilevyt 12c,,12c, palkkeja 12a,,12a, vasten ja pidetdin
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ulokepalkki 12b,,12by kiinni oikaisupdydan 12 palkkirakenteessa 12a;,12a,. Keksinnon
mukaisesti kisittivat ulokepalkit 12b,...12b, ulokepalkkien pitkittdisakselin suuntaisesti
liikutettavat ja asennoitavat kiinnityselimet 13a;...13a4 eli ns. helmakiinnikkeet, joista

ajoneuvo kiinnitetddn oikaisupdytaan.

Keksinnén mukainen laitteisto ajoneuvon oikaisutyOssd Kasittad oikaisupdydan 11 ja
perustarungon 10 vilissd pystyohjaimet 14a,,14a,,14a; ja l4a,. Pystyohjaimien
tehtivini on ohjata ja tukea oikaisupdytdd sen nosto- ja laskuliikkeen aikana sekd
tyoskentelyasemassa silloin, kun pystyohjaimet 14a,,14a,,14a,,14a, on sokilla 16
lukittu.

Esimerkiksi pystyohjain 14a, on liitetty alapdddystddn kiinteddn asemaan perustarun-
koon 10 ja pystyohjaimen 14a, toinen osa on liitetty niveltyvisti oikaisupdytdan 11.
Keksinnén mukaisessa ratkaisussa on pystyohjaimia 14a,,14a,,14a3,14a, nelja kappalet-
ta. Pystyohjaimet 14a,,14a, sijaitsevat oikaisupOydan 11 etupdiissd ja pystyohjaimet
14a,,14a; sijaitsevat oikaisupdydan 11 takapddissi symmetrisesti oikaisupdydan
poikkiakselin Y molemmilla puolilla. Keksinnon mukaisesti ovat pystyohjaimet
14a,,14a,,14a5,14a, teleskooppimaisia ohjainosia, jotka kasittavat edullisesti ainakin
kaksi varsiosaa 140,141, edullisesti putkimaista osaa. Ne on sovitettu asettumaan
toisiinsa nihden siten, etti toinen osa asettuu toisen osan sisille ja on sen pintojen
myotiisesti ohjattuna. Osat 140,141 lukitaan toisiinsa nihden sokalla 16 siten, ettd
ainakin osan 141 laskeutuminen alas on estetty. Osa 141 on kiinnitetty nivelelld 142
nivelakselilla 143 palkkiin P ja sen kautta oikaisupdytdén 11. Osien 11 ja 141 vilisen
kaantoliikkeen geometrinen kidntdakseli eli nivelakseli (g) on oikaisupdydén 11 pitkit-
tdisakselin X-akselin suuntainen.

Esimerkiksi ohjaimien 14a, kohdalla vietdessd sokka 16 osassa 141 olevan reidn 17a,
tai 17a,... 1dpi lukitaan osat 140,141 siten toisiinsa, etti osa 141 ei padse laskeutumaan
teleskooppimaisen sitd ymparéivan osan 140 sisélle. Kun sokka 16 on asetettu johonkin

osan 141 reikiidn 17a, tai 17a, tai 17a;..., on poytd 11 lukittu tietylle korkeudelle.
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Osan 141 yldpdddyssd on ldpireikd 145. Lépireidn 145 lapi vieddin akseli 143, joka
akseli kulkee lisdksi oikaisupOytddn 11, sen ulokepalkin péityyn; ulokepalkin sisille
asennoitavissa olevan palkin paityreidn 144 lipi. Muiden pystyohjaimien rakenne on

vastaavanlainen.

Kukin ohjain 14a,,14a,,14a;,14a, niiden osat 140 on liitetty kiintedsti perustarunkoon

10 sen perustarunko-osuuksiin 10a;,10a,,10a3,10a,.

Ohjain 14a, liittyy perustarungon 10 osuuteen 10a,. Perustarunko 10a,, joka on
vastaavanlainen kuin toisella puolella oleva perustarunko-osa 10a;, kisittid maata
vasten tai tehdashallin lattiaa vasten tulevat palkit 146,147 ja niihin liittyvit poikkipalkit
148,149, jotka liittyvdt edelleen osaan 140, joka on edullisesti poikkileikkaukseltaan
nelid- tai suorakaidepoikkileikkaus ja kasittdd ontelotilan, johon osa 141 asettuu.
Perustarunko 10 kisittdd osan 10a3, joka on samanlainen kuin osa 10a,. Kukin ohjain
14a,,14a,,14a;,14a, on tuettu niveltyvdsti nivelelld 142 paddystdin palkkiin P, joka
on asetettu ulokepalkkien 12b,,12b,,12bs,12b, pddtyyn kyseisen ulokepalkin sisille

teleskooppimaisesti.

Perustarunko 10 Kkisittdd myds perustarunko-osat 10a;,10a,, jotka ovat keskeniin
samanlaisia. Esimerkiksi osa 10a; kasittdd maata vasten tai korjaamotilan lattiaa vasten
tulevan palkin 150, siihen nihden poikittaisen palkin 151 (X-akselin suuntainen) seki

teleskooppimaisesti liikutettavan osan 152, johon osa 140 on liitetty.

Osa 152 kasittdd oikaisupdydan pitkittdisakselin (X-akseli) suuntaisen palkin 153, joka
asettuu palkin 151 ympirille ja on lukittavissa sokalla tai ruuvilla R siihen haluttuun
asemaan. Ndin ollen liikutettaessa helmakiinnikettd 13a, tai 13a,, voidaan liikuttaa koko
helmakiinnikkeeseen liittyvdd rakennelmaa oikaisupdyddn 11 pitkittdisakselin suuntai-
sesti. Ajolevyjd on merkitty C,,C,,C5 ja C,’,C,’,C5’.

Kuviossa 2 on esitetty ajoneuvo A oikaisupdytdén 11 kiinnitettynd. Helmakiinnikkeet

13a, ja 13a5 on kiinnitetty ajoneuvon runkorakenteen alapuoliseen palkkirakenteeseen.
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Ajolevyt C, ja C, on jaloistaan F liitetty perustarunkoon 10a3 ja 10a, irrotettavasti.
Perustarungon 10 hallitilan lattiaa vastaan olevat palkit kisittivit reidt E, johon

ajolevyt ovat jaloistaan liitetyt.

Kuviossa 2 on esitetty vaihe, jossa hallitunkilla S on suoritettu oikaisupdydén 11 toisen
sivun nosto ja helmakiinnikkeet 13a, ja 13a; on siten viety ajoneuvon yhteyteen. Taman
jilkeen sokat 16 asetetaan osien 141 reikiin 17a; tai 17a,, jolloin estetdin oi-
kaisupdyddn 11 laskeutuminen ja pidetddn oikaisupdytd 11 sokkien 16 varassa.
Kuviossa on oikaisupuomia merkitty viitenumerolla 500. Oikaisupuomilla S00 suorite-
taan ajoneuvon oikaisutyOta. Oikaisupuomi 500 on liitetty oikaisupoytdan 11 siihen
nihden asennoitavasti ja oikaisupuomi kasittdd pystyvarsiosuuden, joka on kaannetta-
vissi sylinterilaitteella vaakavarsiosuuteen nihden, jolloin pystyvarsiosuuteen kiinnitetyn
vetoriimun tai vastaavan avulla, joka on kiinnitetty oikaistavaan kohteeseen, suoritetaan

oikaisuveto.

Kuviossa 3A on esitetty tarkemmin oikaisupdydan keskialueella oleva irrotettava tukiosa
eli tukipalkki 18, jonka alapuolelta hallitunkki S suorittaa noston. Tukipalkki 18 on viety
oikaisupdydan 11 keskialueella olevaan kiinnittimeen 19, joka on edullisesti palkkira-
kenne, jonka palkkirungon sisdlle tukipalkki 18 asetetaan. Tukipalkki 18 kisittda
padtyyn asetetun tuentaosan 20, joka kisittad varsiosan 20a ja palkkiosan 20b, joka on
asetettu tukipalkin 18 ympérille. Nosto hallitunkilla S suoritetaan osan 20a alapuolelta.

Kuviossa 3B on esitetty perustarungon 10 perustarunko-osan 10a, ja X-akselin suunnassa

liikutettavan helmakiinnikkeen 13a, vélinen rakenneosuus.

Kuviossa 3C on esitetty alue X kuviosta 3B. Teleskooppimaisesti palkin 151 ymparilla
liikutettava palkkiosa 153 lukitaan ruuvilla R haluttuun asemaan, jonka aseman maéirda
haluttu helmakiinnikkeen 13a, tartuntakohta ajoneuvoon. Kuviossa on esitetty ajolevyn
C, jalan F asennoituminen palkin 150 reikdén E. Kun ajoneuvo A on nostettu halutulle
korkeudelle voidaan ajolevyt C;,C,,C5;Cy’,Cy’,C5’ irrottaa oikaisupdydan 11 perusta-
rungon 10 yhteydestd. Ajolevy C, poistetaan noston ajaksi ja ajolevyt C, ja C; poiste-
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7
taan noston jalkeen. Ajolevyt C,,C,,C5,C,’,C,’,C3’ ovat tukijaloistaan F irrotettavasti
kiinnitetty perustarunko-osiinsa 10a;,10a,,10a3,10a,. Niin ollen kaikki ajolevyt oi-
kaisupdydin molemmilla puolilla ovat irrotettavasti liitettivissd niihin liittyviin

perustarunko-osiinsa 10a;,10a,,10a; ja 10a,.

Kuviossa 3D on esitetty oikaisupdydén toisen sivun M, nosto. Hallitunkki S on siirretty
oikaisupOydan toiselle sivulle, sivulta M; sivulle M,. Kun oikaisup6ytd 11 nostetaan
sivulla. M, samalle korkeudelle kuin sivulla M,;, tdmin jidlkeen suoritetaan oi-
kaisupoydin 11 lukitus sokille 16 kyseiselle korkeudelle ja viimeisend vaiheena kiinnite-

tddn ja kiristetddn helmakiinnikkeet 13a;,13a,,13a3,13a, kiinni ajoneuvoon A.
Kuviossa 4A-4F on esitetty ajoneuvon kiinnitys ja nosto tydskentelykorkeudelle.
Kuviossa 4A auto ajetaan tai vedetddn vinssilld laitteen oikaisupdydan 11 péaille.

Kuviossa 4B on havainnollistettu seuraavia toimenpiteitd. Auto siirretddn niin pitkalle,
ettd helmakiinnike 13a; on oikeassa kohdassa kiinnitystd varten. Tdmén jilkeen
poistetaan keskimmdinen ajolevy C, ja asennetaan hallitunkilla S tapahtuvaa nostoa
varten tukipalkki 18 ja tuentaosa 20, johon hallitunkki S tuetaan. Suoritetaan hallitunkilla
S oikaisupdyddn 11 nosto, jolloin helmakiinnikkeet 13a;,13a,... saadaan ajoneuvon

alapalkkien yhteyteen.

Kuviossa 4C esitetysti asetetaan sokat 16 paikoilleen osiin 141, jolloin tydskente-

lykorkeus on lukittu.

Kuviossa 4D siirretddn hallitunkki toiselle oikaisupdyddn sivulle M, ja suoritetaan

vastaavat toimenpiteet.

Kuviossa 4E on esitetty viimeinen vaihe, jossa kiinnitetidn alustakiinnikkeiden eli

helmakiinnikkeiden mutterit.
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Kuviossa 4F poistetaan ajolevyt C,.C3.C,",C5’ oikaisupdydin kummaltakin puolelta.

Auton irrotus tapahtuu kéinteisessd jarjestyksessa.
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Patenttivaatimukset

1. Laitteisto ajoneuvon oikaisutydssd, joka laitteisto kisittdd oikaisupdyddn (11) ja
siind kiinnikkeet (13a,...13a,), joista ajoneuvo on liitetty oikaisupdytddn (11) oikaisu-
tyon ajaksi ja joka laitteisto kisittdd oikaisupdytddn liitettivan oikaisupuomin (500),
jonka kautta voidaan oikaisuvoima kohdistaa ajoneuvon (A) oikaistavaan kohteeseen ja
joka laitteisto kisittdd perustarungon (10), joka sijaitsee korjaustilan lattiaa vasten,
tunnettu siitd, ettd oikaisupdyddn (11) ja perustarungon (10) valissd on pystyoh-
jaimet (14a;,14a,,14a;,14a,), jotka on liitetty toisaalta oikaisupdytddn (11) ettd
toisaalta perustarunkoon (10) ja joiden tehtivind on ohjata oikaisupdydan (11) nosto-
ja laskuliikettd ja joiden tehtdvdnd on lisdksi tukea oikaisupOytdd (11) ja pitdd se
halutussa tydskentelykorkeudessa ja ettd laiteratkaisu kisittda sellaisen perustarungon
(10), jossa on irrotettavat ajolevyt (C,,C,,C5;C,’,C,’,C5’), jotka ovat oikaisuty6n ajaksi
nostettavissa sivuun ja jotka ovat kiinnipidettyind perustarungossa (10) silloin, kun
ajoneuvo ajetaan ajolevyjen (C,...Cq) pdille ennen kuin ajoneuvoa (A) nostetaan
oikaisupdydan (11) varassa ja ettd ohjaimet (14a;,14a,...) on sovitettu olemaan
nivelodity ylépﬁéidystﬁiﬁ oikaisupOytdin (11) ndhden ja ettd nivelakseli (g) on oi-
kaisupOydén (11) keskeisakselin (X-akseli) suuntainen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, tunnettu siitd, ettd pystyohjaimia
(14a;,14a,...) on nelja kappaletta ja ne sijaitsevat olennaisesti oikaisupdydédn kulmissa
ja ettd pystyohjaimet liittyvat alapddstddn kiintedsti ja jaykdsti perustarunkoon (10) ja

ovat toisesta pdistddn niveldityjd.

3. Edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laitteisto, tunnettu siitd, ettd
ajolevyt (C;,C,,C3) on liitetty irrotettavasti perustarunkoon (10) jaloistaan, jolloin

ajolevyn (C,,C,,Cj3...) ja perustarungon vililld on irrotettava sovite.

4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laitteisto, tunnettu siiti,
ettd pystyohjain kasittdd ainakin kaksi varsiosaa, jotka ovat liitetty toisiinsa teleskooppi-

maisesti ja ettd ne on lukittavissa toisiinsa ndhden lukitusvilineilld, edullisesti sokalla



10

15

20

25

30

- 95103
10

ja ettd pystyohjaimen ainakin toinen varsiosa kisittdd reidt, joihin sokka tai vastaava

on asetettavissa.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laitteisto, tunnettu siitd,
etti on tukiosa, josta oikaisupdytdd nostetaan, ja etti mainittu tukiosa muodostuu
tukipalkista (18) ja siihen asetetusta tuentaosasta (20), joka kisittda varsiosan (20a),
jonka alle hallitunkki (S) tai muu vastaava nostin asetetaan ja ettd oikaisupdyta (11)
kisittdd oikaisupoyddn molemmilla sivuilla (M;,M,) tukiosan hallitunkilla (S) tai

vastaavalla suoritettavaa sivunostoa varten.

6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen laitteisto, tunnettu siitd,
ettd on erillinen palkki (P), johon pystyohjain ( 14a,,14a,...) on liitetty, joka palkki (P)
on liitetty oikaisupoytddn (11) sen ulokepalkkiin (12a,,12a,,12a3,12,) kyseisen palkin
paatyyn.

7. Menetelmd autonkorin oikaisutyossd, jossa ajoneuvo ajetaan ensin ajolevyjen
(C;...C;) paille oikaisupdydin (11) yldpuolelle, tunnettu siitd, ettd menetel-
missd nostetaan ensin oikaisupdydin toisen pitkittdissivun helmakiinnikkeet ajoneuvon
yhteyteen ja lukitaan mainitun puolen pystyohjaimet (14a;,14a;) ja siten oikaisupdyta
(11) haluttuun korkeuteen ja taman jilkeen siirretdan hallitunkki (S) tai vastaava, jolla
nosto suoritetaan, oikaisupdyddn (11) toiselle pitkittdissivulle ja nostetaan oi-
kaisupoyddn kyseisen pitkittaissivun helmakiinnikkeet ajoneuvon yhteyteen, jonka
jilkeen lukitaan mainitun puolen pystyohjaimet (14a3,14a,) kyseiseen korkeusasemaan
ja ettd nostettaessa sivulta oikaisupdytdd (11), mahdollistaa nivelakseli (g) oi-
kaisupdydin (11) ja pystyohjaimen (14a,, 14a,...) vilisen kiertoliikkeen nivelakselin (g)
ollessa oikaisupdydan (11) keskeisakselin (x-akseli) suuntainen ja lopuksi poistetaan
ajolevyt (C;...C3;Cy’...C3)) oikaisulaitteen perustarungon (10) yhteydestd kytkennasta
perustarunkoon (10).
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Patentkrav

1. Anliggning vid riktningen av ett fordon, vilken anldggning innefattar ett riktbord
(11) och fastorgan (13a,...13a,), frdn vilka fordonet &r anslutet till riktbordet (11)
under tiden for riktarbetet och vilken anlidggning innefattar en riktningsbom (500) att
anslutas till riktbordet, via vilken riktningskraften kan riktas mot objektet i fordonet (A)
som skall riktas och vilken anldggning innefattar en grundstomme (10) som &r beldgen
mot golvet av reparationsutrymmet, kdnnetecknad dirav, att mellan rikt-
bordet (11) och grundstommen (10) finns lodréta styrorgan (14a,,14a,,14a3,14a,) som
4 ena sidan dr anslutna till riktbordet (11) och & andra sidan till grundstommen (10),
och vars uppgift dr att styra lyft- och sinkrdrelsen av riktbordet (11) och vars uppgift
dessutom 4r att stoda riktbordet (11) och hdlla det vid 6énskad arbetshdjd och att anord-
ningslosningen innefattar en sddan grundstomme (10) som har 16sgorbara korskivor
(C,,C,,C5;C’,C,’,C3"), vilka for tiden for riktarbetet kan lyftas t sidan och som kan
hillas fast vid grundstommen (10) d& ndr fordonet kors ovanpad kérskivor (C;...Cg)
innan fordonet (A) lyfts upp med stdd av riktbordet (11) och att styrorganen (14a,,

14a,...) ar anordnade att vara ledade vid den &vre dndan i forhdllande till riktbordet

(11) och att ledaxeln (G) har samma riktning som centralaxeln (X-axeln) av riktbordet.

2. Anliggning enligt patentkrav 1, kdnnetecknad dérav, att det finns fyra
stycken lodrita styrorgan (14a;,14a,...) och de dr vasentligen beldgna vid vinklarna av
riktbordet och att den ena dndan av de lodrdta styrorganen dr stationdrt och styvt

anslutna till grundstommen (10) och ar ledade frén den andra dndan.

3. Anliggning enligt ovanstiende patentkrav, kdnnetecknad dirav, att
kdrskivorna (C,,C,,C;) &r 16sgdrbart ansluta till grundstommen (10) frin fotterna,
varvid det finns en losgorbar anpassning mellan korskivan (C,,C,,Cs...) och grund-

stommen.

4. Anliggning enligt nigot av ovanstdende patentkrav, kdnnetecknad dérav,

att det lodrita styrorganet innefattar &tminstone tva skaftdelar som ar teleskopformigt
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anslutna till varandra och de kan lisas vid varandra i forhdllande till varandra med
lasorgan, fordelaktigt en kil, och att dtmistone den ena skaftdelen av det lodrita

styrorganet innefattar hal, i vilka kilen eller motsvarande kan stdllas in.

5. Anlidggning enligt nigot av ovanstiende patentkrav, kdnnetecknad dirav,
att det finns en stoddel, darifrdn riktbordet lyfts upp och att nimnda stoddel bestdr av
en stodbalk (18) och en stoddel (20) som &r placerad 1 denna, som innefattar en skaftdel
(20a), under vilken en kontrolldomkraft (S) eller annat motsvarande lyftorgan stills och
att riktbordet (11) innefattar pa bigge sidor (M,M,) om riktbordet en stoddel for att

utfora sidolyftet som utférs med halldomkraft (S) eller motsvarande.

6. Anliggning enligt nigot av ovanstiende patentkrav, kdnnetec knad dérav,
att dir finns en separat balk, till vilken det lodrata styrorganet (14a,,14a,...) ar
anslutet, vilken balk (P) &r ansluten till riktbordet (11), till dess utskjutningsbalk

(12a;,12a,,12a5,12a,), vid dndan av ifrigavarande balk.

7. Forfarande vid riktarbetet av ett bilkarosseri, dir bilfordonet forst kdrs ovanpd
korskivor (C;...C3) ovanfor ett riktbord (11), kdnnetecknat dérav, att man
vid forfarandet forst lyfter kantfistorganen av den ena lingsgaende sidan av riktbordet
i samband med fordonet och 1aser de lodrita styrorganen (14a;,14a,) pd nimnda skida
och salunda riktbordet (11) till dnskad hojd och efter detta Gverfors halldomkraften (S)
eller motsvarande med vilken upplyftningen utfors, till den andra lingsgdende sidan av
riktbordet (11) och lyfter upp kantfistorganen av ifrdgavarande lingsgdende sida av
riktbordet i samband med fordonet efter vilket man ldser de lodrdta styrorganen
(14a4,14a4) av ndmnda sida till ifrigavarande hojdlige och att di man lufter riktbordet
(11) fran sidan, mojliggdr ledaxeln (g) en vridrorelse med riktbordet (11) och det
lodrita styrorganet (14a,,14a,...) da ledaxeln (g) har samma riktning som centralaxeln
(X-axeln) av riktbordet och till slut avldgsnas korskivorna (C,...C5;Cy’...Cy") frén
forbindelsen med grundstommen (10) av riktanordningen bort frén kopplingen till

grundstommen (10).
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