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(54) Tkelcovsiy stav s elektromagnetickym pohonem Slunku s mechenickym

Tkalcovsky stav s elektromagnetickym
pohonem &lunku s podite&nim mechanickym
rozbdhem je urden pro tkani veskerych
druhd textilii s dosaZenim pevného kraje.
Jeho prohozni mechanismus je nahrazen
pohonem &lunku pomoci elektromagnetl, které
jsou vedeny teleskopickymi rameny. Pro
udéleni poddtedniho zrychleni &lunku slouZi
odpru¥ené h&&ky na koncich teleskopickych
kyvnfch ramen, které zachyt{ &lunek skrz.
podélné prifezy vyfrézované v obou koncich
&lunkové dréhy.
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Vynélez sg.gyké tkalcovakého stavu s elektromagnetickym pohonem &lunku s mechanickym
pot&teénim rozbdhem &lunku. V provedeni stavu 8 ‘elektromagnetickym pohonem élupkd, je nutné
uvést &lunek z klidového stavu na jedné stran® stavu do pohybu p¥fdavnym za¥f{zenfm, vzhledem
k nutnosti snifen{ hmotnosti elektromagnetu. Uvedeni &lunku do pohybu je moZné né&kolika
zpisoby, nap¥. dal3im elektromagnetem, pneumatickym v&lcem, pruZinou apod. VSechny tyto
zpusoby vEak maji tu nevfhodu, Ze je velmi sloZité dAt do souladu pohyb &lunku s pohybem
elektromagnetu.

Uvedené nevghody Fe3{ provédeni podle vyndlezu.

Jeho podstatou je, Ze teleskopick4 kyvnd ramena jsou na konci s elektromagnetem opatfena
odpurZenymi hé&ky, které jsou orientovédny proti otvordm vyfrézovanym v koncich .&lunkové
dr&dhy a ve vysunutém stavu jimi prochézejf. '

V¢hodou uvedeného YeSeni je, %e &lunku je uddlovéno poldtedni zrychleni odpruZengm
h&&kem. 2 toho divodu je moZno snifit hmotnost elektromagnetd, které nemus{ mit takovou
silu, aby udrZfely &lunek p¥i jeho poldte&nim zrychlenf, ale pouze ho vedouw jiZ konstantni
rychlost{.

P¥{klad ¥eZeni{ je schematicky zobrazen na pfipojeném vykresu.

Teleskopickd kyvnd ramena 1, 2 s elektromagnety 3, 4 jsou opatfena odprufenymi ha&ky

11, 12, &lunek 10 se pohybuje po &lunkové dréze 6, kterd md na koncich vyfrézované podélné
vitezy 13, 14.

Funkce za¥{zenf{ je ndsledujici. Konec teleskopického kyvného ramene 1 opatfeny elektro-
magnetem 3 se pohybuje pod &lunkovou drdhou 6 z polohy A do polohy A; to je od zaddtku
od konce prvniho podélného vyfezu 13 pii%em? odpruZeny héfek 12 upevn&ny na elektromagnetu
3 prochdzi vyfrézovanym podélnym vyfezem 13 ve &lunkové drédze 6 a jeho konec je zasunut
do z4chytu 15 v &lunku 10. Jakmile odpruZfeny hdek 12 dostane k poloze A", kde je ukonZen
vyfrézovany podélny vg¥ez 13, a kde zadind vlastni osnova, zasouvd se odpruZeny héddek 12
pod &lunkovou drihu 6. 2 polohy A" do polohy C° je &lunek 10 pEesouvén pg ¥lunkové dréze

-

6 pomoci energie elektromagnetd 3, 4. V poloze C°, kde je ve &lunkové dréze 6 zaldtek vyfrézo-
vaného druhého podélného vy¥ezu 14, se jim vysouvd odpruZeny hdfek 12 a zasouvd se do zdchytu 15
v &lunku 10 a spole&nd se pfesouvajf k poloze C, to je konce druhého podélného vyfezu.

Stejnd je i fdze pohybu &lunku z polohy C do polohy A.

PREDMET VYNALEZU

1. Tkalcovsky stav s elektromagnetickym pohonem &lunku s mechanickym rozbéZhem v podateZni
dréze ‘jeho pohybu, majic{ pod &lunkovou dréhou alespofi jeden elektromagnet na alespofi jednom
teleskopickém kyvném rameni, p¥iSem? pfi poufiti vice teleskopickfch kyvnych ramen dréha
pohybﬁ jejich koncl s elektromagnety na sebe plynule navazuje, vyznafujlci se tim, Ze tele-
skopickd kyvn& ramena (1, 2) jsou na konci s elektromagnety (3, 4) opatfena odpruZenymi
h&&¢ky (11, 12).

2. Tkalcovsky stav s elektromagnetickym pohonem &lunku s mechanickfm rozbZhem podle
bodu 1 vyznadujici se tim, %e odprufené hd¥ky (11, 12) jsou orientoviny proti podélngm
v§¥ezdm (13, 14) vyfrézovanym v koncich &lunkové dréhy (6) pro zasunuti do zdchytu (15}
v &lunku (10).
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