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Soustava kamer s detekei vzdilenosti

Oblast techniky

Technické feSeni se tyka konstrukce kamerového aparatu s umoznénim detekce vzdalenosti ob-
jektd od kamery. Tato konstrukce umoini detekovat vzdélenost a pfesnou polohu objektu z4jmu,
coZ umozni lep$i identifikaci daného objektu.

Dosavadni stav techniky

U kamerovych systémii se bézn¢ pouziva normalni zéznam, ktery monitoruje oblast zajmu a po-
moci zaznamovych zafizeni ho uklddaji k archivaci. Kamery také mohou detekovat pohyb v dané
oblasti, coZ umoZni detekovat narudeni piedem definované oblasti.

Dosavadni technika je viak stavéna bez moZnosti pfesného uréeni polohy objektu a tim roste
Sance nepiimé€feného vyskytu fale¥nych poplachi.

Podstata technického fegeni

Technické feSeni spodiva ve vytvofeni konstrukce kamerového aparatu, ktery se sklada ze dvou
kamer. Tyto kamery jsou od sebe oddileny pomoci dilataéni spojky. Jedna z kamer je naklonéna
tak, aby méla s druhou kamerou pfesné uré¢enou ohniskovou vzdalenost.

Na zakladé této konstrukce pak miiZze software vyhodnotit vzdalenost, v¥¥ku, 3itku i pfesnou
pozici objektu.

Piehled obrazku na vikrese

Na vykrese je na obr. 1 zobrazen princip funkce kamerového aparitu s detekei vzdalenosti.

Piiklady provedeni technického fedeni

Soustava kamer se sklada ze dvou kamer oddélenych dilatadni spojkou 3. Prvni z kamer 1 je bez
néklonu a druh4 kamera 2 je naklonéna. Smér 6 zdznamu naklonéné druhé kamery 2 je nasméro-
van tak, aby prochazel smérem 4 zaznamu nenaklonéné prvni kamery 1 a aby se zdznamy setkaly
ve piesné€ vymezené vzdalenosti 5. Tim je umoZnéna detekce pozice objektu.

Pokud se nachazi detekovany objekt pfed vymezenou vzdélenosti 7, tak je obraz z naklonéné
druhé kamery 2 vy$, neZ zdznam z prvni kamery 1 nenaklonéné. Pokud se detekovany objekt
nachazi aZ za vymezenou vzdélenosti 8, tak je odraz z naklonéné druhé kamery 2 ni?, ne? obraz z
prvni kamery 1 nenaklonéné.

Poté je diky softwaru umoznéna pfesna detekce vzdalenosti, vysky, $itky i ptesné pozice objektu.

Primyslova vyuZitelnost

Kamery s detekci vzdalenosti naleznou uplatnéni v béinych instalacich kamerovych systéma a
Jsou vhodné pro sériovou vyrobu. Je to prvek, ktery zvySuje pouZitelnost kamerovych systémi a
Jejich detekee pohybu.




CZ 22855 n

NAROKY NA OCHRANU

1.  Soustava kamer s detekei vzdalenosti, vyznadéujici se tim, Ze se skladd z jedné
prvni kamery (1) a jedné druhé kamery (2), které jsou spojeny pevnou dilataéni spoikou (3), pfi-
dem? jejich osy sviraji ostry uhel (o) a protinaji se ve vzdalenosti, dané uhlem (o) a délkou dila-
taéni spojky (3).

1 vykres
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Obr. 1
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