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ZaPizeni pro kompenzaci rozdflu
odtahové a navijeci rychlosti pFize pii
navijeni kuZelovych civek ne textilnich
strojich s konstantni doddvkou piize,
zejména bezvietenovych dopPddacich stro~
Jich, opat¥enych podél viech spPddnich
mist pojizdnym obsluZnym sutomatem s
dstrojim pro znovuzaprfdddni, Ze¥izeni
obsahuje vykyvné raménko spfaZend s jednim
koncem pruziny, pFifemZ druhy konec
pruziny je pevné spojen se stavicim
télesem, které je otodnd nastavitelnd
uloZeno v horni &dsti dutého pouzdra.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro kompenzaci rozd{flu odtahové a navijeci rychlosti
pFize pfi navijeni kufelovych civek na textilnich, zejména bezvietenovych dopfdda-
cich strojich, opatienych podél viech spPéddnich mist poji{zdnfm obsluZnfm automatem
s Ustrojim pro znovuzapPddédni, obsahujiciho vykyvné raménko, uloZend na hiideli
ulozeném v dutém pouzdfe, spojené s jednim koncem stavdei pruZiny.

Na bezvPetenovych doprddacich strojich se pouZivaji pro navijeni hotové prize
bud vdlcové, nebo kuelové civky, PFi navijeni kuZelovych civek vznikd vlivem kuZe-
lovitosti civky a vzddlenosti st¥ediciho ofka od vodile pFize rozvdd&ciho mechanis-
mu ke kolisdni navijeci rychlosti, které zplsobuje kolisdni napdti navijené piize
v pribshu navijeni, Tento jev je zndmy zv1d3t8 u strojd s konstantni doddvkou piize,
k nimZ pat¥i i bezvietenové dopPddaci stroje, & md znadny vliv na kvalitu navijenych
civek, nebo dokonce znemo¥nuje vlastni proces navijeni prize. Navijen{ p¥{ze na ku-
Zelové civky se proto neobejde bez kompenzedniho zaPizeni, které vyrovndvd rozdil
mezi odtahovou a navijeci rychlosti piize a které zdroven vyrovndvé napdti nerovno-
mé&rné spot¥ebovdvané prize.

Zplsobl, Jak Ye3it tento problém, je zndmo n¥kolik. Statické kompenzdtory v po-
dob& pevnych rizné tvarovanych 1iSt nebo drdtd, pop¥ipadé 1ist dhlovE nastavitelnych,
nepokryvaji poZadovany rozsah rozdild odtahové a navijeci rychlosti vEetnd rovnomér-
ného napdti pfize v pribdhu celého navijeciho procesu a nezaruduji kvalitni navino-
viani pPize v celém sortimentu zpracovdvaného materidlu vietnd stanoveného rozsahu
vypfedu pfize s rozdilnou délkovou hmotnosti. '

Zndmé jsou i pneumatické kompenzdtory, vytvdfejici plsobenim proudu vzduchu na
prizi z4sobu pFize., Jejich nespornou nevyhodou je znadnd ndrodnost na energii pro
zigkdni tlakového vzduchu, ddle potom pro velkou délku bezvietenovych dopfddacich
strojd vznikaji znadné ztrdty v rozvodu tlakového vzduchu ns jJednotlivd pracovni
mista vyZadujici dalSi sloZitd reguladni zarizeni,

PouZivdny jsou také tak zvané aktivni mechanické kompenzdtory vytvd¥ejici zdso-
bu pPize tim, Ze méni délku drdhy pPize v zdvislosti na poloze vykyvného raménka
mechanického kompenzdtoru, které je mechanicky spojeno s rozvddécim mechanismem pii-
ze a jeho délka vykyvu je pevn& Yizena dald3im mechanismem spojenym s polohou navije-
ciho rdmu, tj. v zdvislosti na velikosti prim&ru navijené kuZelové civky., Tyto ektiv-
ni mechanické kompenzdtory a k nim piifazené ovlddaci mechanismy sice umoZnuji navi-
novédni kuZelovych civek v Sirokém rozsahu jejich tvaru, ale jsou znadné slofité, tim
i vyrobnd ndkladné & pro znadné mnoZstvi pracovnich mist bezvFetenovyich doprddacich
strojd ekonomicky nevyhodné., DalS{ nevyhodou je znadnd ndrodnost na pFesnost a sePi-
ditelnost jednotlivych ovlddacich mechanismi, jejichZ nep¥esnost umoZnuje na kinema-
ticky pribéh ovldddni nespolehlivost funkce daného zafizeni.

Cilem vyndlezu je odstrandni uvedenych nevyhod tekovym YeSenim, které zajisti
jednoduché provedeni mechanického kompenzdtoru s vykyvnym raménkem se spolehlivou
funkei na znovuzapfedeni prize v celé oblasti zpracovdvaného sortimentu a ve stano-
veném rozsahu vypfedu délkové hmotnosti pFize, Toho je dosa%eno zasPizenim podle vy-
ndlezu, jehof podstata spodivd v tom, Ze druhy konec pruZiny je pevn& spojen se sta-
v8cim t&lesem, které je stavitelnd uloZeno v horni &dstl dutého pouzdra.

(3inky vyndlezu jsou predevdim v dplném zjednoduSeni systému ovldddni a nasta-
veni tahu a polohy vykyvného raménka mechanického kompenzdtoru a nezdvislosti Fede-
ni na tom, zda stroj je obsluhovdn rudnd nebo obsluinym automatem.

Vyhodou za¥izeni podle vynilezu je ddle jeho spolehlivd funkce, kterd umoinuje
navijeni kuZelovych civek na bezvietenovych dopfddacich strojich bez pfesahi vznika-
jicich na Celech navijenych kuZelovych civek a s minimdlnim vnit¥nim pnutim v poldte
ku navijeni, X dal3dim vyhoddm nédleZi{ snadnd vyroba, jednoduchd montdZ a trvalost se-

P

¥izeni, HeSenim se zvy3i spolehlivost dileZitého komstrukiniho uzlu stroje
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umofnujici navijeni prize na kufelové civky.

PHikladné provedeni zaY¥izeni podle vyndlezu je zndzorndno na pfipojenych vikre-
sech, kde na obr. 1 je schematicky pohled na zafizeni ve vychozi poloze pred linii
navijeciho Useku pfize a v koncové poloze, na obr, 2 je ndrys zaPizeni v Gdstelném
Fezu, na obr. 3 je pldorys za¥izen{ se zndzorndnim krajnich poloh vykyvného raménka
a na obr, 4 je svisly Pez zabizenim,

Zatizeni pro kompenzeci rozdilu odtahové a navijeci rychlosti pfize pfi navije~
ni kuZelovych civek na textilnich, zejména bezvietenovych doprddacich strojich, je
ulo¥eno na kazdém navijecim misté stroje. Na bezvPetenovém dopfddacim stroji obsahu-
Jje navijecf misto spiddaci jednotku 1, ze které je vyrobend pFize 2 odtahovéna dvo-
jici odtahovych véled 3, 4. Phize 2 je ddle vedena pFes omezovad 5 do vodide 6, ulo-
%eného na rozvdddci tydi 7. % vodide & je pFize 2 vedena na kuZelovou civku 8, k je-
jimu pohonu slouZi hnaci vdlec 9.

Do drdhy p¥ize 2 zasahuje konec vfkyvného raménka 10, které je otofné uloZeno
v dutém pouzd¥e 11, uloZeném v dridku 12, ktery Je upevnén na neznédzornéném rému
stroje. Poloha dutého pouzdra 11 v drZdku 12 je zajiSté&na napfikled pomoci Sroubu
121,

U pfikladného provedeni podle obr., 4 je za¥izeni podle vyndlezu tvoreno dutym
pouzdrem 11, v jehoZ dolni Edsti je pevnd uloZeno dolni t&leso 13, napfiklad pomocd
$roubu 131, V horni 84stl dutého pouzdra 11, je otolnd nastavitelnd uloZeno stavéci
tleso 14, v ndmi je vytvoFena dutina 241, ve které je uloZena tladnd pruZina 142
a kulifka 143, Osa soustavy, tladnd pruZina 142 & kulifka 143 le#i v rovind kolmé
na osu otdleni stavéciho t&lesa 14, pFilem? ve stejné rovind je na vnit¥ni sténé
dutého pozdra 1l vytvoiena drdZke 111, ve které jsou po obvodu dutého pouzdra 11
rozlofeny otvory 112, jejichi primér je men3i, neZ primér kuliky 143.

V dolni &4sti stavdciho télesa 14 je vytvoPeno kuZelové vybréni 144 a v horni
gasti dolnfho t8lesa 13 je vytvoreno kuZelové vybréni 132. Ve vybrdnich 144 a 132
je otodnd uloZen h¥idel 15, opatienj na koncich hroty 151, 152. Na hiideli 15 je
napfiklad kolmo na osu jeho otéeni upevndno vykyvné raménko 10. Na hiideli 15
v dutém pouzdru 11 jJe uloZena stav&ci pruZina 16, jejiZ osa je rovnob&Znd nebo shod-
né s osou otfdeni h¥idele 15. Jeden konec stavici pruZiny 16 je uloZen na vykyvném
raménku 10 a druhy konec je upevnén ve stavécim t&lese 14,

Na dutém pouzdru je u pFikladu provedeni uloZena objimka 17, jejiZ poloha je
zaji¥téna pomoci Sroubu 171, ktery zasahuje do obvodové drdzky 145, vytvofend ve
stavdcim t¥lese 14, Je vjhodné, je~li objimka 17 opat¥ena po obvodu stupnici, jak
je zndzorn&no na obr, 2.

Pred instalaci zaPizeni pro kompenzaci rozdflu odtahové a navijeci rychlosti
ptize na stroj nebo na stroji pPed uvedenim do provozu je vhodné nastavit na vSech
zabizenich pro nulovou polohu objimky 17 stejnou, pfedem stanovenou poddteéni silu
stavdci pruziny 16. Nastaveni poldtedni sily stavici pruZiny 16 se provddi natdde-
nim stavéciho t8lesa 14. U piikladného provedeni se pFi tom uvolni upevnovaci Sroub
171 objimky 17 & po nastaveni poZadovaného predpéti stavdci pruZiny 16 se objimka
17 zajist{ na stavicim t8lese 14 v nulové poloze pomoci upevnovaciho Sroubu 171.

_P¥ize 2 vyrdbdnd ve spféddaci jednotce 1 prochdzi odtahovimi vdlei 3, 4 kolewm
vFkyvného raménka 10, které je k ni pFitlaCovédno silou stavdci prufiny 16, Dile
pFize postupuje omezovadem 5 & prochdzi vodifem 6 ke kuZelové civee 8. Rozvédd&ci
ty$ 7 se pohybuje do stran a Jeji pohyb se pPend3i na vodid 6, ktery rozvddi prizi
2 po Bifce kuZelové civky 8. Nastaveni pritladné sily vikyvného raménka 10 se pro-
véd{ natéenim horniho t8lesa 14 v dutém pouzdfe 11, U pPikladu provedeni se natd-
geni provdd{ pomoci objimky 17 pFilem? Eiselnd hodnota na obvodu objimky 17 ukazu-
je, na jakj stupen je pPitladnd sfla vykyvného raménka 10 na pfizi 2 nastavena.
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Pro jemné piize 2 se nastavujli nizké hodnoty pFftla¥né sily, kterym odpovidaji nej-
niZsi stupné, a pro hrubé prize 2 je pouzivdna pritladnd sila vysokd. Nastavovdni
pFitladné sily vykyvného raménka 10 lze provddét i za chodu stroje.

NatdSenim staviciho t&lesa 14 v dutém pouzdie 11 se méni pfedp¥ti stavici pru-
Ziny 16, jejiZ Jeden konec je upevndn na vyikyvném raménku 10 a druhy na stavécim
t&lese 14, Poloha stavéciho t&lesa 14 je zabezpedena pomoci kuliCky 143, kterd je
silou tladné pruZiny 142 piitladovdna do drd¥ky 111 na vnit¥ni strané dutého pouz-
dra 11 a do otvord 112, rozloZenjch po obvodu dutého pouzdra 1l v drdZce 111,

Vzhledem k tomu, Ze prize 2 je ze sp¥ddaci jednotky 1 doddvéra konstantnd
rychlosti dochdzi pfi jejim navijeni na kufelovou civku 8 ke kolisdn{ nap8ti v pPi-
zi 2, které je vyrovndvdno natdSenim vykyvného raménks 10, Poloha 10° vykyvného ra-
ménka pii tom odpovidd nejvEt3imu poklesu nap8ti v pHizi 2, ktery je vykyvnutim ra-
ménka 10 vyrovndn, Pohyb vykyvného raménka 10 pfi poklesu napsti v piizi je vyvoldn
pisobenim stavéci pruZiny 16 ne vikyvné raménko 10, jimZ dojde k natoSeni h¥idele
15 a spolu 8 nim i vikyvného raménke 10.

PREDMETD VYNLLEZU

1. Za¥izeni pro kowpenzaci rozdilu odtahové a navijeci rychlosti pPize pfi navijend
kuZelovych civek na textilnich strojich & konstantni doddvkou pFize, zejména
bezvietenovyich dopfddacich strojich, opat¥enyeh podél vSech spPddnieh mist po-
Jizdnym obsluZnfm automatem s dstrojim pro znovuzap¥sddni, obsahujici vykyvné
reménko uloZené ne hiideli, ulofeném v dutém pozdie & spPaZens s Jednim koncen
pruZiny, vyznadujici se tim, Ze druhy konec prufiny (16) je pevnsd spojen se sta-
vécim t&lesem (14), které je staviteln¥ otodnd ulo¥eno v horné oblasti dutého
pouzdra (11), pfidem? oses prufiny (16) je rovnob8¥né s osou otddeni vykyvného
raménka (10).

2, Ze¥izeni podle bodd 1, vyznedujici se tim, %e v hornim t¥lese (14) je vytvoYena
dutina (141), ve které je ulofena tla&nd prufina (142) a kulilka (143), priSem
ve vnitfni st&n& dutého pouzdra (11) je vytvoPens drdfka (111) pro kulidku (143),
ve které jsou po obvodu rozloZeny otvory (112), jejich# primér Je mendi, nei
primér kulidky (143).

3 vykresy
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