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Przenosnik podwieszony do zwojéw z urzadzeniem do ich roztadunku

Wynalazek dotyczy okreznego przenos$nika podwieszonego z urzadzeniem do roztadunku, przeznaczonego
szczeg6inie w zaktadach przemystu widkienniczege do przemieszczania zwojéw trzeparskich.

Znane dotychczas przenosniki podwieszone z urzadzeniem do przetadunku zwojéw majg zawieszki
wyposazone w niecki, na ktére uktada sie zwoje. Niecki przy roztadunku wychylajg sie w ptaszczyZnie ruchu
przeno$nika, co utrudnia prawidtowe utozenie zwoju przez obstugujacego w stojaku przy maszynie
wtékienniczej. Wychylenie niecki przy roztadunku nastepuje pod wptywem masy zwoju, po uprzednim rgcznym
zwolnieniu zatrzasku, utrzymujgcego niecke w potozeniu poziomym. Wybér odpowiedniego rodzaju zwoju dla
danej maszyny dokonuje sie organoleptycznie przez obstugujacego.

Zgodnie wynalazkiem opracowano przenosnik podwieszony do zwojéw z automatycznym urzadzeniem do
ich roztadunku. Przenosnik ma zawieszki z wychylnym wieszakiem, zaopatrzonym u dotu w dwuramienng
dzwignie, ktérej jedno ramie wspétdziata z osadzona mimosrodowo na tym wieszaku niecka, za$ drugie rami¢ tej
dzwigni wspétdziata ze sterujgca krzywka, osadzong uchylnie na wieszaku urzadzenia do roztadunku zwojéw.
Stojak urzadzenia usytuowany na stanowisku roboczym ma rame z wychylnie osadzonymi klapami do
przyjmowania zwojéw zrzucanych z niecki, po wychyleniu dwuramiennej dZwigni przez sterujaca krzywke, ktéra
jest potaczona zelektromagnesem, sterowanym indukcyjnymi czujnikami, umieszczonymi na wieszaku
urzadzenia. Z czujnikami tymi wspétpracujq adresowe krzywki, umieszczone na zaczepie zawieszki przenosnika.
Do watka przedniej klapy urzadzenia jest zamocowana dZwignia z wychylnym zaczepem, ktéra jest potaczona
poprzez ciegno i ramie z watkiem tyinej klapy, przy czym do watka tego jest przymocowane ramig¢ z wychylnie
osadzong dwuramienng dZwignia, ktérej nie obcigzone zwojem jedno ramie jest usytuowane w wycieciu tylnej
klapy, za$ drugie ramig przylega do tacznika, wytaczajacego sygnat roztadowania nastepnego zwoju. DZwignia
z wychylnym zaczepem wspdtdziata ze sworzniem i jest potaczona ciegnem z blokujaca d2zwignig. DZwignie te
zamykajq lub otwierajg klapy, a zatem przytrzymujg zwdj na stanowisku zapasowym lub przepuszczajg go na
stanowisko robocze, Sterujaca krzywka dodatkowo jest potgczona ciegnem z dzwignia recznego sterowania.

Przeno$nik podwieszony do zwojéw z urzadzeniem do roztadunku wedtug wynalazku zapewnia transport
zwojéw z samoczynnym ich roztadunkiem wedfug zaprogramowanego systemu sterowania adresowego,



2 103 644

a w przypadku awarii tégo systemu za pomoca dzwigni sterowania recznego. Rozwiagzanie to umozliwia za
pomoca zespotu mechanizméw dzwigniowych, dostarczenie zwojow ze stanowiska zapasowego wyposazonego
w klapy, na stanowisko robocze maszyny widkienniczej.
Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykorainia na rysunku, na ktérym f|g 1
przedstawia przenosnik z urzadzeniem do roztadunku zwojéw w widoku z boku, fig. 2 — fragment przenosnika
zurzadzeniem dc roztadunku zwojéw wwidoku od tytu, afig.3 — sterujacy zespét mechanizméw
dzwigniowych urzadzenia do roztadunku zwojéw w widoku z boku. '
Przenoénik wedtug wynalazku ma krzyZzakowy tafcuch, do ktérego w ustalonych odlegtosciach sg
zamocowane zawieszki wyposazone w zaczep 1, na ktérym sq umieszczone adresowe krzywki 2. Na. zaczepie 1
i ieszony wahliwie wieszak 3, wktérym mimosrodowo na osi 31 jest osadzona niecka 4, ktéra nie
zbtiatogaa zwojem jak iobcigzona kazdorazowo zachowuje potoZenie poziome. Udotu wieszak zawiera
wuramienng diwignie 5, ktérej ramiona sq zaopatrzone na koricach w rolki 6 i 7. Od strony tylnej niecka 4 ma
Hp 8, z ktérym wspétdziata rolka 7. U géry do wieszaka 3 s3 przymocowane dwa ramiona zaopatrzone
waadzaoe rolki|9 Zawieszka przenosnika wspotdziata z urzadzeniem do roztadunku zwoj¢ ~, ktsre jest
usytuowane przy maszynie widkienniczej. Urzadzenie ma stojak utworzony z dwdch wspornikéw 10 i 11,
zamocowanych do zgrzeblarki i potaczonych u géry rama 12, do ktérej jest przy mocowany kraricowy tacznik 15
isworzern 16, Zprzodu do wspornikéw 10 i11 sg przymocowane sprezyny 32, naprzeciwko ktérych sq
usytuowane prety 33, zamocowane ugéry do ramy 12. Wramie 12 s osadzone wychylnie watki 34 i 35
zklapami 13 i 14. Na watku 34 przedniej klapy 13 jest zamocownna otwierajgca d2wignia 17 z zaczepem 18,

" osadzonym uchylnie na osi 36. Zaczep 18 jest dociskany do sworznia 16 za pomocg sprezyny 37, ktérej drugi
koniec jest przymocowany do wystepu dzwigni 17, ktéra jest zaopatrzona w blokujaca d<wignie 19, o-adzong na
osi 38 i potaczong ciegnem 39 z zaczepem 18. Na watku 35 tylnej klapy 14 sa zamocowane ramiona 40 i 41,
z ktérych ramie 40 jest potaczone przegubowo ciggnem 20 z dzwignig 17, za* drugie rami¢ 41 jest zaopatrzone
w dwuramienng dzwignie 21, osadzong obrotowo na osi 42. Jedno ramig dzwigni 21 jest usytuowane w wycieciu
klapy 14, za$ drugie ramie przylega do lrraricowego tacznika 15. l'rzadzenie ma sterowniczy wieszak 22,
zawieszony na torze przenosnika ipotaczany zrama 12 stojaka za pomoca tacznikéw 23. Wieszak 22 ma
prowadnice 30, z ktéra wspétdziataja rolki 9 zawieszki, oraz ma sterownicza krzywke 24, wspétdziatajgcy
zrolkg 6 dzwigni 5. Krzywka jest potaczona z elektromagnesem 25 oraz poprzez ciegno 26 z dwuramienng
dzwignia 27 do recznego sterowania, osadzong wychylnie w ramie 12. Na torze przenoénika jest podwieszony
réwniez wieszak 28 z indukcyjnymi czujnikami zblizeniowymi 29, z ktérymi wspétpracuja adresowe krzywki 2
zaczepu 1.

Po zatadunku zwoju trzeparskiego na zawieszke przeno$nika, przez obrécenie odpowiedniej krzywki 2
nastawia sie adres wtasciwy dla danej mieszanki wi6kna. Roztadowania zwoju doikonuje si¢ na stanowisku przy
zgrzeblarce w przypadku spefnienia dwdoch warunkdw: wolne stanowisko na stojaku i wtasciwy dla danej
zgrzeblarki rodzaj mieszanki. W przypadku braku zwoju na stanowisku zapasowym, czyli na klapach 13 i 14,
zwolniona dzwignia 21 naciska na kraricowy fgcznik 15, ktéry sygnalizuje mozliwo$é przyjecia zwoju.
W momencie przejscia zawieszki z adresem wtasciwym dla danej zgrzeblarki, indukcyjny czujnik zblizeniowy 29
powoduje wtaczenie elektromagnesu 25, ktéry ustawia sterujaca krzywke 24 w potozZeniu pionowym.
Przemieszczajaca si¢ wraz z zawieszka dzwignia 5 przez zaczepienie rolkg 6 o krzywke 24 obraca sie, naciskajgc

- drugg rolkg 7 na wystep 8 niecki 4. Niecka z poczatku obraca sie pod wptvwem nacisku rolki 7, a nastepnie pod
wptywem masy zwoju, ktéry w koricu opada na klapy 13 i 14. Wsp6tdziatanie rolek 9 z prowadnicg 30 ogranicza
kotysanie zawieszki, a zatem zapewnia wtasciwg jej wspétprace z urzadzeniem do rotadunku, wynikiem ktérej
zwéj po zrzucie doktadnie trafia na kiapy stanowiska zapasowego. Po zrzuceniu zwoju, niecka 4 osadzona
mimosrodowo na osiach 31 wraca samoczynnie do potozenia poziomego. Lezacy na klapach 13 i 14 zwéj naciska
na wystajgce ramig¢ dzwigni 21, ktéra wychylajac si¢ wokdt osi 42 zwalnia nacisk swym drugim ramieniem na
kraricowy tacznik 15, wytaczajac tym samym sygnat roztadowania nastgpnego zwoju. Na sygnat ten
elektromagnes 25 zwalnia sterujaca krzywke 24, ktéra odchylajgc si¢ do tytu przyjmuje potozenie pierwotne.
Opuszczenie zwoju ze stanowiska zapasowego na stanowisko robocze zgrzeblarki nastepuje po nacisnieciu przez
pracownika obstugujacego blokujacej dZzwigni 19, co powoduje poprzez ciggno 39 wychylenie zaczepu 18 woké+
osi 36, a zatem jego roztaczenie z blokujagcym sworzniem 16. Umozliwia to rozchylenie pod wptywem masy
zwoju klap 13 i 14 wraz z otwierajaca dZwignia 17. Wystajace po obu stronach zwoju koricéwki preta opadajg na
sprezyny 32, ktére amortyzujg uderzenie. Szczeliny miedzy pretami 33 a sprezynami 32 zapewniajq wiasciwe
prowadzenie zwoju i trafienie jego koricbwek w gniazda stanowiska roboczego zgrzeblarki. Po opuszczeniu sig
2woju pracownik obstugujacy zamyka klapy przez obr6t dZwigni 17, ktéra obraca watek 32 z klapg 13 oraz
poprzez ciggno 20 iramie 40 — watek 35 z klapa 14. Przez zwolnienie d2wigni 19 nastepuje wprowadzenie
zaczepu 18 za sworzert 16. Sprezyna 37 dociskajac zaczep do sworznia zapewnia zablokowanie dzwigni 17,
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azatem zablokowanie klap 13 i 14 w potozeniu zamknigtym. Zwolniona spod nacisku zwoju dzwignia 21
naciska ponownie swym ramieniem na kraricowy tacznik 15, sygnalizujgc tym samym mozliwo$é przyjecia
nastepnego zwoju. W przypadku awarii systemu automatycznego sterowania istnieje mozliwo$é roztadowania
zawieszki za pomoca sterowania recznego. Pracownik obstugujacy zgrzeblarke naciska na dzwignie 27, ktéra za
posrednictwem ciggna 26 ustawia krzywke 24 w potozeniu pionowym. W tym przypadku roztadowanie zwoju
nastepuje analogicznie jak przy sterowaniu automatycznym.

Zastrzezenia patentowe

1. Przenosnik podwieszony do zwojéw z urzadzeniem do ich roztadunku, wyposazony w przymocowane
do taricucha zawieszki, zaopatrzone w zaczep z adresowymi krzywkami, wsp6tpracujacymi z indukcyjnymi
czujnikami urzadzenia, znamienny tym, Ze zawieszka przeno$nika ma wieszak (3), zaopatrzony u dotu
w dwuramienna dzwignie (5), ktérej jedno ramie wspétdziata z osadzora mimosrodowo na tym wieszaku niecka
(4), zas drugie ramig tej dZwigni wspdtdziata ze sterujgca krzywka (24) osadzona uchylnie na wieszaku (22)
i potaczong z elektromagnesem (25) sterowanym indukcyjnymi czujnikami (29), umieszczonymi na wieszaku
(22) urzadzenia do roztadunku zwojéw, ktorego stojak usytuowany na stanowisku roboczym ma ramie (12)
z wychylnie osadzonymi klapami (13, 14) do przyjmowania zwojéw zrzucanych z niecki (4), po wychyleniu
dzwigni (5) przez sterujacg krzywke (24).

2. Przeno$nik wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, ze do watka (34) przedniej klapy (13) urzadzenia
jest zamocowana dzwignia (17) z wychylnym zaczepem (18), wspétdziatajacym ze sworzniem (16)
i potaczonym ciegnem (39) z blokujaca dzwignia (19), osadzong wychylnie na dZwigni (17), potaczonej poprzez
ciegno (20) i ramig (40) z watkiem (35) tylnej klapy (14), przy czym do watka (35) jest przymocowane ramie
(41) z wychylnie osadzong dwuramienng dzwignia (21), ktdérej nie obcigzone zwojem jedno ramie Jest
usytuowane w wycigciu tyinej klapy (14), ra$ drugie ramig przylega do tgcznika (15), sygnalizujgcego o wolnym
stanowisku roztadowczym.

3. Przenosénik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze sterujgca krzywka (24) wieszaka (22) jest
potgczona ciegnem (26) z dzwignia (27) recznego sterowania, osadzong w ramie (12) stojaka urzadzenia.
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