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(54) o " Omezova¥ krouticfho momentu

' Omezovad kroutfsfho momentu je uapo-

#4dén tak, ¥e hmaci agregdit je upevnén v

desce, v ni?% Jsou upraveny dvd drdiky
konoentrické » vyatugni osou hnacfho ag-
regétus Deska je drédZkami uloZena nae Ze-

‘pech upevninych na pevném rému stroje. ‘
Deska je proti Zepim vzep¥ena pruZinemi o
vloZenymi v dréZkéch. Ne desce fe upevné-

na naréika, v jejim? dosahu je na pevném

rému upmgn koncovy vypinads
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Vynéléz se tykd mechanické ochrany strojd pred nadmérnym

- gati¥enim a ¥e#i omezovad krouticiho momentu hnaciho agregdtu.

Dosud Ee‘k‘mephaniokému'omezehi kroutfciho momentu u stro-
. J% 8 promé&nnou zaté%ovaci silou poufivaj{ kulildkové spojky ne-
~ bo spojky se stii#nyml koliky. KuliZkové spojky popiipadd 8poj-
Ky Jim podobné Jeou opatrony télisky, kterd prenééeji silu z hna-
ciho agregdiu na hnanou 848t stroje, prifem¥ jsou drZena v téte
poloze obvykle silou pruiiny dimenzovené tak, Ze p¥i piekrode-
ni{ p¥edem zvolené velikoati pﬁsobicl sily-resp. kroutfefho mo-
mentu - zméni svou polohu, 8im¥ sé pfenos sily pFerusi. Spojky
. ge striinymi koliky jsou opatreny télisky naméhanymi p¥i p¥eno~
-su 8ily na atrih, pPidemZ téliska jsou dimenzovéna 'tak, Ze se
prestiihnou pusobenim sily p¥edem zvolené velikosti, &imi se
pféruéi'pfenos sily mezi hnaof a hnanou &&sti spojky. ‘

Nevyhodou kuliékovych spojek jJe jednak to, Zo zvétéuji mo-
ment setrvaénosti rotujicioh souddsti, jednak to, ¥e pri pFekro- -
denf nastaveného krouticiho momentu nevypnou hnaci agregdt. Ne~ |
‘v¥hodou spojek se atfiZnymi koliky Je, Ze pouze trvale oddél{
‘hnanou &ést od hnaclho agregétu. ‘

Tyto nevyhody jsou odstranény ¥edenim omezovade kroutieciho
momentu hnaciho agregdtu, jeho¥ podstata apoéivé v tom, ¥e hna-
‘of agregdt je upevn¥n k desce, v ni¥ jsou upraveny alespon dvé
- dré¥ky kruhové_zakiivéné centricky k vystupni ose hnaciho egre-
- gétu, kterdito deska je uloena na pevném rému tak, %e je drd¥-
'kami nesezene na depech upevnénych na pevném rému, pF¥ilemf des-
ke je proti geplim vzepPena pru¥finami vlioZenymi v drdZkdch a na
desce jJe upevnéna narédZika v dosahu koncového vypinaée upevnéného
na pevném réamu.

_ Vyhodou omezovade krouticiho mom@ntu.podlé vyndlezu je,
~%#e p¥i prekrodeni nastaevené velikosti krouticiho momentu vypne
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hnac{ agregét, aniZ by jej oddélil od hnané éésti‘stfode

‘ Dalsédi vyhodou Jje, Ze kcnstrukce ‘omezovade nezvyéuje moment -
_setrvadnosti ‘rotujicich ¥dsti stroje, pr¥icdemZ rovnéZ tlumi
rédzy vznikajici p¥i provozu stroje s proménnou zatéZovaeci
silou.

" P¥{klad provedeni omezovade krouticfho momentu podle vy-
" nélezu je schematicky zndzornén na p¥ipojeném vykresu, kde

na obr. 1 je ndrysny pohled_na'omezdvaé krodtiéiho‘momehtu
pou¥ity u hnaciho agregétu'tvofeného‘pfirubovjm motorem '
a na obr. je pldorysny pohled na totés proveden1 omezova&o
kroutloiho momentu podle vyndlezu.

Omezovad kroutlclho momentu je sestaven tak, Ye hnaci
agregét 1l, v p¥ikladu provedeni tvoreny pF¥irubovym motorem
(obr. 1), je upevnén k desce 3,v ni% jsou. upraveny dvé drdf-
ky 9 kruhové zak¥ivené centricky k vystupni ose hnaciho agre-
- gétu 1. Deska 3 je uloZena na pevném rému 4 tak, Ze je dréika-
~mi 9 nasazena na depech 2, které jsou upevnény na pevném rdmu
4. Deska 2 ‘je proti depim 2 vzeptena pruzinami 5 vloienymi
v drézkéch 9 a proti vypadnuti z éepu 2 Je zajisténa maticemi
6 nasazenymi na cepeoh 2. Na desce 3 je upevnéna nardika 7
av jejlm dosahu je na pevném rému 4 upevnén koncovy vypinaé 8 |

‘P¥i chodu pohonu se deska 3 & ‘hnacim agregétem 1 nato&i
posouvénlm drdZek 9 na &epech 2 proti sile pru%in 50 uhol,-
ktery je Umdrny velikosti krouticiho momentu vyvozovaného hna-
cim agregétem 1. Narézka 7 Je ne desce 3 umisténa tak, %e akti-
'vuge koncovy aplnac 8 v okamZiku, kdy velikost kroutlciho mo-
mentu - a tedy velikost dhlového natodeni deaky 3 - dosdhne
pfedem zvolené hodnoty. Koncovy vypinad 8 vypne v tom okaméiku |
. pohonny agregdt 1. P¥i kolisavém pribéhu zatéZovaci sily pru-
#iny 5 pru¥nd tlumi{ rézy pisobici na hnaci agregit 1. PFi vyp~
nuti pohonného agregdtu 1 nedojde k geho mechaniokému oddéleni
od hnané 34sti stroje.

'Omezovaé krouticiho momentu lze predev&im vyuéft'k jiét&ni
zdvihacich zaiizeni pbhénénych elektromotory, elektromotoriekych
pohonti regulaénich orgdnd a jinych za¥izeni, kterd jsou pohéné-A
ne rotalnimi hnacimi agregdty.
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PREEDMET VYNKLEBZU

Omezovad kroutfciho momentu hnacfho agregdtu,vyznadujioi
se tim, ¥e hnaci agregdt (1) je upevnén k desce (3), v ni¥ jsou
' upraveny alespon dvé drdfky (9) kruhové zakfivoné_oentricky
k v¥stupni ose hnaciho agregftu (1), kterd%to deska (3) je ulo-
‘%ena na pevném rdmu (4) tak, %e je drdfkami (9) naesazena na Ye-
pech (2)'upevnéhjch na. pevném rému (4),.pfiéemivdeaka (3) Je
proti 3epim (2) vzepifena prufinami (5) vloienymi v dréZkdch (9)
& na desce (3) je upevndna nardZka (7) v dogahu kondovéhp'vypi-
nafe (8) upevndného na pevném rdmu (4).

1 vykres
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