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Impulsowy' vkiad odwrotnie-réwnolegly z lampami gﬁzowunyml
do sterowania mocy prqdv zmiennego

Patent trwa od dnia 16 grudnia 1960 r.

Jedng z zasadniczych wad znanego tyratro-
nowego, wzglednie ignitronowego ukladu od-
wrotnie-réwnoleglego (fig. la), dzialajgcego na
zasadzie cze§ciowego obcinania obu potéwek
" sinusoidy, jak to np. przedstawia fig. 1b,
w przypadku obcigzenia czynnego — jest ob-
nizanie wspélczynnika mocy i wprowadzanie
mocy biernej, spowodowane odksztalceniem
krzywej ‘pradu i opéznieniem podstawowej har-
monicznej pradu i wzgledem napiecia zasila-
jacego u. Przedmiotem wynalazku eliminujacego
te wade jest praca impulsowa ukladu odwrot-
nie-r6wnoleglego przy 2zachowaniu ksztaitu
sinusoidalnego poszczegdélnych impulséw stero-
wanego pradu, w wyniku czego uzyskuje sie
ciag kolejno po sobie nastepujacych sinusoid

*) Wlasciciel patentu ofwiadczyl, ze tworcg
wynalazku jest mgr inZz. Jerzy Lucinski,

i przerw (fig. 2), przy czym stosunek czasu
wlaczenia t, do calkowitego okresu T ciggu im-
pulséw, czyli tak zwany wspélczynnik wypel-

nienia moeze byé regulowany. Moc odbiornika P .
wyrazona w zaleznoici od wspélczynnika wy-.

pelnienia zmnienia sie zgodnie z krzywa schod-

kowg (fig. 3), przy czym liczba schodkéw za-.

lezy od okresu T wyrazonego liczba okresow
pradu sieci zasilajacej. Fig. 3
da przypadkowi, gdy okres ' T jest‘ 10
razy wigkszy od okresu pradu sieci za-
silajgcej. Najmniejsza wartos¢ mocy Ppin
odpowiada wilaczeniu jednej pelnej sinusoidy,
najwicksza za§ warto§¢é mocy P odpowiada
stalemu przeplywowi pradu sinusoidalnego. Przy
zastosowaniu omawianego ukltadu odwrotnie-
réwnoleglego do sterowan‘a odbiornikéw induk-
cyjnych z zelazem, dla wyeliminowania prze-
tezei pradowych nalezy zrealizowaé wlqczanie

26 lutego 1962 r.
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synchroniczne, to. znaczy wiaczanie sterowa-
nego pradu w chwili naturalhego przejscia
przez zero, jak réwniez wytwarzanie impulséw
tego pradu o calkowitej parzystej liczbie p6i-
okres6w.

W takich warunkach impuls pradu obcigze-

nia bedzie sinusoidq przesunigta wzgledem na-
piecia sieci o staly kat réwny pPraktycznie bio-

rgc katowi fazowemu odbiornika niezaleinie
od wspéiczynnika wypelnienia, warunkujac sta-
ty udzial mocy biernej. PowyzZszy program re-
alizuje ukiad przedstawiony w postaci schematu
blokowego na fig. 4.

Odblornlk 1 zasilony jest z ukladu odwro-
tnie-réwnoleglego z tyratronami 2 i 3, z kté-
rych pierwszy jest sterowany zewnetrznie,
drugi zapala si¢ z chwilg zga$niecia pierwsze-
go ‘dzieki ukladowi zapionowemu 4 i przewodzi
w ciggu calego p6lokresu niezaleznie od kata
zaplonu tyratronu 2. Siatka tyratronu 2 zasi-
lona jest napieciem zmiennym o regulowanej
fazie z przesuwmka fazowego 5 oraz ujemnym
napieciem prostokatnym z generatora impulséw
prostokatnych 6. Przerwa miedzy ‘impulsami
ujemnego napiecia prostokatnego ‘zapoczgtko-
wuje wlgczenie ukladu z katem zapionu regulo-
wanym przy pomocy przesuwnika 5. Jezeli kat
zaplonu bedzie réwny katowi fazowemu obcia-

oL
zenia ¢ = arc tg — wystapi tak zwane wlacza-
R
nie synchroniczne bez pradowych stanéw przej-
§ciowych.

Ujemny impuls prostokatny Jest sygnalem
wylgczajacym, przy czym tyratron 2 gasnie z
chwilg przej$cia jego pradu przez zero, wyzwa-
lajac tyratron 3, ktéry przewodzi jeszcze przez
jeden pelny bélokres, a nastepnie gasnie. Uklad
zaplonowy 4 zawiera transformator pradowy,
ktérego uzwojenie pierwotne wlaczone jest w ob-
woéd anodowy tyratronu 2, za§ uzwojenie wtér-
ne steruje siatke tyratronu 3. W chwili zaniku
pradu anodowego tyratronu 2 w uzwojeniu
wtérnym transformatora prgdowego powstaje
impuls napigcia powodujacy zaplon tyratronu

8. Jego zgadniecie nastepuje samoczynnie po
uptywie pélokresu.

Generator impulséw prostokgtnych 6 wytwa-
rza impulsy o stalej czestotliwosci i regulowa-
nym plynnie wypelnieniu, synchronizowane cze-
stotliwodciq sieci zasilajacej. Regulacja wypel-
nienia odbywajaca sie w najprostszym przy-
padku recznie przez pokrecanie potencjometru
decyduje o stosunku czasu wlaczenia do okresu
ciaggu impulséw to znaczy o mocy dostarczanej
do odbiornika.

Omawiany uklad moze pracowaé zasadniczo
z tyratronami lub innymi lampami gazowanymi
sterowanymi siatka, wzglednie ignitronami przy
obecnosdci tyratronéw jako elementéw steru-
chych

_ Zastrzezenie patentowe

Impulsowy uklad odwrotnie-réwnolegly
z lampami gazowanymi o sterowaniu  slatko-
wym do regulacji mocy pragdu zmiennego, zna-
mienny tym, ze jedng lampe (2) posiada stero-
wang synchronizowanym z czestotliwoscia sieci
zasilajacej napieciem prostokgtnym z genera-
tora impulséw prostokatnych (6), przy .czym
kst zaplonu regulowany jest na warto§é réwna
katowi fazowemu obcigZenia za pomocg przesuw-
nika fazowego (5), za§ do sterowania drugiej
lampy (3) posiada uklad zaplonowy (4), majacy
np. posta¢ transformatora pradowego, uzaleznio~
ny od prqdu anodowego pierwszej lgmpy ),
ktéry przy zaniku tego pragdu wytwarza im-
puls napiecia powodujgcy zaplon drugiej lampy
(3) na czas pdlokresu, dzieki czemu prad obcig-
zenia ukladu zawiera cigg kolejno po sobie
nastepujacych odcinkéw wilgczenia o catkowi-
tej liczbie sinusoid, oraz przerw, przy czym
stosunek czasu wilgczenia do okresu ciggu jest
plynnie regulowany, dajac zmiane mocy odbior-
nika wedlug krzywej schodkowej (fig. 3) przy
stalym udziale mocy biernej.
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