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Modulové usporadani elektromagneticky ovladaného prepinace
S jisticem

Oblast techniky

Vynéalez se tykd modulového usporadani elektromagneticky
ovléddaného prepinace s jisticem, obsahujiciho =zakladni modul
s pevnymi a odpruZenymi pohybliv?mi kontakty, pricemz pohyblivé
kontakty jsou mechanicky spraZeny jednak s jadrem elektromagnetu,
usporddanym v ridicim modulu, a jednak s prvnim ovladacim prvkem
letlce, usporadanym v ]lSthOVem modulu, zatimco jisti¢ je opat-
fen ¢tyrpolohovym otocnym prepinac¢em, spojenym s mZikovym ustro-
jlm jistic¢e se ctyrmi stavy zajisténo, zapnuto, vypnuto a nataho-
véani.

Dosavadni stav techniky

Vyndlez se vztahuje, avSak nikoliv vyluéné, na prepinaci
pristroj obdobného typu, jaky 3je popsan ve francouzské patentové

prihlasce &.. 84 14826. Tento prlstrOJ obsahuje vyplnacovy modul’

zahrnujici jeden nebo vice vypinac¢li, majicich kazdy nejmene jeden
pohyblivy dotykovy prvek, uloZeny na pohybllvem nosicéi tak, Ze
miZe zaujmout nejméné dvé polohy, a to prvnl polohu, v niz Jje
pohyblivy dotykovy prvek pritlacovan k pevnemu dotykovému prvku
(uzavfeny stav), a druhou polohou, v niZ je pohyblivy dotykovy
prvek odddlen od pevného dotykového prvku (rozpojeny stav), pri-
¢cemZ pruzné prostredky, ]lmlz je vypina¢ opatrfen, vyvijeji na po-
hyblivy nosi¢ silu majici sklon vracet pohyblivy dotykovy prvek
do prvni polohy. D&le pfistroj obsahuje Fidici modul, jako je
naprlklad elektromagnet schopny vyvolat zménu stavu vyplnace tim,
Ze vyviji na pohyblivy nosié protlchudne pisobeni vuci pusobenl
pruénYch prostredku, modul pro neprimé ovlddéni p¥epinani, vyka—
zujici nejmene dva stabilni stavy, a to nataZeny stav a vypojeny
stav, jakoZz i dvé prechodové fdze, a to ruéniho natahovani a fazi
Vypojovanl. Tento modul dale obsahuje prostredky schopné akumulo-
vat potencidlni energii priibéhu natahovaci faze, a dale vypinaci
prostfedky pro predavani této potencidlni energie na ovladaci
prostfedek pohyblivého nosic¢e vypinaée béhem vypojovaci faze na
podkladé vypojovaciho povelu, a koneé¢né modul schopny vysilat
tento vypojovaci povel, napfiklad v dlisledku nadmérné zatézZe nebo
nadmérné intenzity.

DuleZitou vyhodou tohoto typu prfistroju je to, Ze je mozZné
snimat nebo osazovat ovladaci moduly vzhledem k vypinacovému
modulu, aniZ by bylo nutné provddét vypindni ob- vodu, do néhoz
je pristroj zapojen.

Ze zrejmych duvodi bezpecnosti se vsak tyto udkony musi nutné
provadét tak, aby nevyvolaly zmény stavu vypinade a zejména jeho
rozpojeného stavu To vede k tomu, Ze je treba uvést ridici modul
do odbuzeného stavu, aby mohlo dOjlt k jeho sp1nac1mu pusobeni,
pric¢emZz soucasné je modul pro neprimé preplnanl v nataZeném sta-
vu. Vynalez si proto klade za ukol zejména vytvorit zabezpecdovaci
ustroji, které znemoZni jakoukoli montdZ nebo jakékoli odnimani
ovladacich moduld, kdyz neni vypinaé v urditém, napriklad rozpo-
jeném stavu.
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Podstata vyndlezu

Uvedeného cile je dosaZeno modulovym uspofddanim elektromag-
neticky ovladaného prepinace jistice v udvodu uvedeného typu, je-
hoz podstatou je, Ze <ridici modul ddle obsahuje bezpeénostni
vypina¢, sériové zapojeny v napajecim obvodu civky elektromagnetu
a mechanicky sprazZeny s druhym ovladacim prvkem jistide. Ridici
modul a jistiéovy modul jsou spolecne pripevneny k zakladnimu
modulu pomoc1 sroubu, pric¢emZ otocny prepinac je opatren kruhovym
lemem, pod nimZ je v jisticovém modulu vytvofen zarez, odkryvajl—
ci otvor pro Sroub pouze v natazZené poloze otoéného pfepinace.

Druhy ovladaci prvek jistice miZe byt pohyblivy mezi zatazZe-
nou klidovou polohou rozepnuti vypinace a vysunutou polohou sep-
nuti vypinace, pricemZ toto sepnuti vypinace, dosaZené samo&innym
vysunutim druhého ovlddaciho prvku na zdkladé nenormdlniho stavu
detektovaného ochrannym lUstrojim Jjisticového modulu nebo vysunu-
tim na zdkladé ruéniho ovladadni prepinade, otodeného do vypinaci
polohy, a nabuzeny stav stav civky odpovidaji odpojeni pohybli-
vych kontaktll zdkladniho modulu, pfipojenych prostfednictvim nej-
méné jedné tlacéné tyce a vykyvné paky, ovlddanych kotvou elektro-
magnetu.

Podle dalsiho znaku vynalezu je délka zavitu Sroubu je nej-
méné rovna délce dradhy pohybu pohyblivych kontaktu.

Jisticéovy modul je na zdkladni modul s vyhodou nasazen vodi-
cimi sténami, vytvofenymi v zakladnim modulu a rovnobéiZnymi
s osou Sroubu. Vyska vodicich stén je vyhodné nejméné rovna predé-
nivajici délce zadvitového konce Sroubu, ktery je zcela zasunut do
otvoru pro sSroub v jisticovém modulu.

Podle dalsSiho znaku vyndlezu je Sroub uloZen v otvoru pro
sroub odpruzZené, pricemZz v natazZené poloze otoé¢ného prepinacde
zasahuje do zarezu.

Osa pohybu druhého ovladdaciho prvku je podle dalsiho znaku
vyndlezu kolmd na osu Sroubu, pricemZ stykové plochy ¥idiciho
a jistic¢ového modulu jsou opatreny vzajemnymi uchyty.

Modulové uspordddni podle vyndlezu tedy obsahuje prostredky
zamezujici pristup k hlavé Sroubu a tedy jakoukoli moZnost Srou-
bovani nebo vysroubovadni, kdyZz neni fidici modul v natazZeném sta-
vu. Dovoluje tak dosdhnout vysoké bezpecnosti, pricemz zUstava
velmi jednoduché a nepusobi Za&dné obtiZe pro uzivatele.

Prehled obrazku na vvkresech

Vynalez je blizZe vysvétlen v ndsledujicim popisu na pfikladé
provedeni s odvoldnim na pripojené vykresy, kde na obr.l je sche-
maticky perspektivni pohled na omezovaci stykac¢, vybaveny modulo-
vym usporadédnim podle vyndlezu v rozmontovaném stavu, na obr.2 je
schematicky bokorys, c¢astec¢né v <rezu, stykace 2z obr.l, a na
obr.3,4,5 a 6 Jjsou pohledy na horni sténu jisticového modulu
v poloze "zajisténo" (obr.3), v poloze "zapnuto" (obr.4), "vypnu-
to" (obr.5) a "natahovani" (obr.6).
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Priklad provedeni vynalezu

V tomto prikladé se modulové usporddéni skldda predevsim
z vypinac¢ového zakladniho modulu 1, obsahujiciho uvnit¥ pouzdra
Bl tri prerusovaci ustroji privodu proudu, kterd jsou v normalni
stavu zavrena. Kaidé z téchto uUstroji, z nichZ jedno je znazorné-
no na obr.2, obsahuje dva pevné kontakty 3,4, nesené dvéma vodici
5,6, pripojenymi kaZdy k odpovidajici svorce 7,8. Dale obsahuje
kaZzdé toho ustroji pohyblivou sestavu obsahujici pohyblivy nosié
9 kontaktu z elektricky vodivého materidlu, na némZ jsou uloZeny
dva pohyblivé kontakty 10,11, urcené pro spoluplisobeni s pevnymi
kontakty 3,4. Dale toto ustroji obsahuje ovladaci prostredek
v podobé tlacéné tyce 12, vytvorené z elektricky izolaéniho mate-
ridlu a pevné spojené s pohyblivym nosiem 9 Kkontaktl. Koneéné
toto Ustroji obsahuje pruZinu 13 uloZenou mezi nosnou sténou 14
pouzdra 2 a pohyblivym nosicem 9 kontaktld tak, Ze vyviji silu ma-
jici sklon ke tlaceni pohyblivych kontaktu 10,11 k odpovidajicim
pevnym kontaktum 3,4.

Je samozrejmé, Ze tento vypinacovy zdkladni modul 1, ktery
je zndzornén velmi schematicky, miZe kromé toho obsahovat vSechna
dalsi dstroji, Jjakymi jsou obvykle vypinacde vybaveny, napriklad
lopatkami pro prerusovédni obloukl, dekompresnimi kandlky atd.
Kromé toho maji vodice 5, 6 ohnuty tvar dovolujici vyvijeni odpu-
divych sil pusobicich na pohyblivy nosié¢ 9 kontaktu G&inkem prou-
du prochazejiciho vypinacem.

Pouzdro Bl mé& protahly tvar v podobé kvddru a obsahuje dvé
podélné navzajem odvracené rovnobéiné stény 15 a 16, které zasta-
vaji funkci spojovacich ploch v pfipadé sestavovani nékolika zak-
ladnich moduld 1 vedle sebe a ddle dvé boéni navzajem opacéné sté-
ny 17,18. Dale md& pouzdro Bl podplrnou sténu 19 obsahujici ve své
stfedni c¢asti prizmatické vybrédni 20 1lichobézZnikového prurezu.
Toto vybrani 20 Jje uspordddno kolmo na podélné stény 15,16
a slouzi k osazeni pouzdra na profilovanou podpirnou kolejnici
klasického typu. Ddle obsahuje pouzdro Bl osazovaci sténu 21,
lezici na strané opac¢né vicéi podpurné sténé 19.

Tato osazovaci sténa 21 mad ve své stredni c¢asti prepaiku
22, probihajici kolmo na podélné stény 15, 16 a na osazovaci sté-
nu 21. Tato prepdzka 22 rozdéluje osazovaci sténu 21 na dvé
oblasti, a to oblast 21 wurcenou pro osazeni *idiciho modulu 23
a oblast 22 urcenou pro osazeni jistic¢ového modulu 24. Na strané
oblasti Z2 ma& prepazka 22 odstupnovany profil Pl a na strané
oblasti Z1 rovinnou plochu F, kolmou na osazovaci sténu 21.

Oblast 21 obsahuje v blizkosti prepazky 22 tr¥i otvory 0,
usporadané kolmo na podélné stény 15,16, kterymi prochédzeji tlac-
né tyce 12 tri vypinacu. Kromé toho jsou boéni stény 17,18 opat-
reny kazda tremi otvory Cl, C2, C3 pro pristup ke svorkém 7, 8,
jejichz svérné Srouby 25,25' jsou pfistupné prostfednictvim odpo-
vidajicich otvord Al, A2, A3, A 1, A 2', vytvorenych v osazovaci
sténé 21.

Ridici modul 23 obsahuje pouzdro B2 ve tvaru kvadru, které

se upevinuje svou zdkladnou 26 na osazovaci oblast 21, kterad lehce
ustupuje 2z oblasti 2 1, do niZ vystupuji tlaéné tycée 12. Toto
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pouzdro B2 obklopuje elektromagnet 27, slouzZici pro ovladani
-tlaénych tyc¢i 12 vypinaéd. V tomto prikladé spoluplsobi konec
paky 29 uloZeny na opacné strané nez je jeji pripoj ke kotvé 28
s ¢lenem 30, posuvnym vV mezere mezi pouzdrem B2 a prepazkou 22
a nesenym tlaénymi tycCemi 12 tfi vypinacu. Paka 29 a &len 30 jsou
tedy uloZeny tak, Ze pri normdlni funkci, tj. s nenabuzenou civ-
kou elektromagnetu 27, leZi pdka 22 u kotvy 28 v klidové poloze,
jak je patrné z obr.2, a nevyviji Zadnou silu na ovladaci é&len
30 pro rozpojovani pevnych a pohyblivych kontaktld 4,10 az 3,11.
Pfi nabuzeni civky 31 elektromagnetu 27, jak bude vysvétleno
niZe, Kkotva elektromagnetu vyvolava vykyvnuti paky proti sméru
hodinovych ruéicéek 29, které vyvolavd posun ¢lenu 30 a tfi tlaé-
nych tyc¢i 12 smérem dold na obr.2 proti sile pruzZin 13. Nabuzeni
civky 31 tak vyvola rozpojeni pevnych a pohyblivych kontakta 4 az
10, 3 az 11.

Nabuzeni civky 31 elektromagnetu 3je zajisténo ovladacim
- obvodem a dalkovym ovladanim, pripojenym ke svorkdm vytvorenym na
pouzdru B2 a opatrenym sériové zapojenym vypinac¢em 34. Tento
vypina¢ 34 je ovladan tlacnou tyéi 35 pristupnou otvorem vytvore-
nym ve sténé 36 pouzdra B2, leZici proti prepaice.

Jisticovy modul 24 md pouzdro B3 ve tvaru pravouhlého sloZe-
ného kvadru, které mad dvé navzdjem opac¢né podélné stény 37,38,
které Jjsou spolu rovnobézné a maji vzdjemny odstup v podstaté
stejné velky, jako podélné stény 15,16 vypinacového modulu 1.
Dadle ma& pouzdro B3 osazovaci sténu 39, probihajici kolmo na
podélné stény 37,38 a zdkladnu 40, urcené pro uloZeni proti osa-
zovaci oblasti Z2. Dadle ma pouzdro B3 oblast odstupriovaného pro-
filu P2, kterd md tvar v podstaté doplnkovy vic¢i tvaru odstuprio-
vaného profilu Pl prepazky 22, a ddle boc¢ni navzdjem rovnobéziné
stény 41,42, z nichZ sténa 41, kterd je uloZena na strané odstup-
novaného profilu P2, je urcena pro dosednuti na sténu 36 ridiciho
modulu 23. Konec¢né obsahuje pouzdro B3 ¢elni sténu 43 se stupném
44, na némZ je uloZen otocény prepinac¢ 45 pro ovladani opétovného
natahovéani.

V tomto prikladé obsahuje jisticovy modul 24 soucasné vypi-
naci ustroji a ochrannd ustroji, kterd mu jsou pridruzena, jako
napriklad elektromagnet urceny Kk vyvoldni vypnuti zarizeni na
podkladé prudkych zvyseni intenzity nebo kratkych spojeni, systém
tepelné ochrany, napriklad prostredki ucenych pro vypnuti v dis-
ledku abnormdlnich zvysSeni intenzity, setrvavajicich po del$i do-
bu.

Na obr.2 je ve formé bloku schematicky zndzornén jistic¢ 46,
do néhoZz pronika osa 47 otoéného prepinace 45. Tento jistié 46
obsahuje dva ovladaci prostredky, a to prvni ovladaci prostredek
48 znazornény jako tlaénd ty¢ prochdzejici otvorem vytvorenym ve
stupni 49 pouzdra B3 v misté uloZeném proti c¢lenu 30, kdyzZz je
jistidovy modul 24 sestaven s vypinac¢ovym zdkladnim modulem 1,
a ddle druhy ovlddaci prostrfedek 50. Tento druhy ovléadaci
prostrfedek 50, zndzornény Jjako tlac¢nd ty¢, prochazi otvorem
vytvorenym v bocéni sténé 42 pouzdra B3, a to v misté leZicim pro-
ti tlaéné tyéi 35 ¥idiciho modulu 23, kdyZ jsou oba moduly 23,
24 pripojené k vypinacovému zdkladniho modulu 1.
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Prvni ovladaci prostredek 48 miZe zaujmout dvé polohy. Prv-
ni, =zatazZend poloha, kterd odpovidd nataZenému stavu modulu
(a polohdm "zajisténo", a "zapnuto" otoéného prepinace 45 a tedy
jeho natazené poloze ve smyslu definice pfedmétu vyndlezu), tj.
poloha v niZ tento ovlddaci prostfedek 48 nevyviji Zadné plsobeni
na ¢len 30, takZe dovoluje ustrojim vypinacového zakladniho modu-
lu 1 pro prerusovani pruchodu proudu pfechdzet do jejich normilné
spojenych poloh. Druhd poloha je zaujimdna v dusledku vypnuti
a prvni ovladaci prostfedek 48 je v ni vysunut tak, Ze se opira
o Clen 30 tak, Ze udrZuje ustroji pro preruSovani prichodu proudu
Vv rozpojeném stavu.

Druhy ovladaci prostfedek 50 muZe také zaujmout zataZenou
polohu, v niZ nepisobi na tlacnou tyé 35, a vysunutou polohu,
v niZ pusobi na tlaénou tyé 35 tak, Ze se spinad vypinaé 34 ridi-
ciho modulu 23. Pfechod ze =zataZené polohy do vysunuté polohy se
déje tim, Ze se oto¢i prepinac¢ 45 z polohy "zajisténo", do polohy
"zapnuto".

Jistié& 46 obsahuje kromé toho vypinaci prostfedek 52 znazor-
nény v tomto pripadé jako tlaénd ty&, kterad kdyZ se na ni zatla-
¢i, vyvola prudky prechod prvniho ovlddaciho prostfedku 48 z jeho
zataZené polohy do vysunuté polohy. Na obr.2 jsou ddle zndzornéna
ochranna ustroji 53 pridruZend k jisticéi 46, kterd jsou zde umis-
téna v jisticovém modulu 24, a to schematicky ve formé bloku na
obr.2. Obsahuji ovlddaci prostfedek 54, zndzornény jako tlacéna
ty¢, uzplsobeny pro tlaceni na vypojovaci prostredek 52 na zakla-
dée zjisténi anomdlie v proudu, pochdzejicim z vypinac¢i vypinaco-
veého zakladniho modulu 1.

Elektrické spoje mezi vedenimi proudu prochdzejicimi témito
vypinaéi a tato ochranna uUstroji 53 jsou vytvorfeny pritomnosti
tfi dvojic nasouvacich spojovacich &lenu 55 a objimkovych spojo-
vacich ¢lenu 56 vytvofenych na stupnich 57,58 moduldi 1 a 23,
obracenych proti sobé. Tyto zasouvaci spojovaci éleny 55 jsou
pripojeny k ochrannym Ustrojim 53 pomoci spoje 59, zatimco objim-
kove spojovaci ¢leny 56 jsou pripojeny k vodiélm 5 vypinaciho
ustroji.

Je samozrejmé, Ze zasouvaci spojovaci prvky 55 jsou vytvore-
ny tak, Ze se mohou zasunout do odpovidajicich objimkovych spojo-
vacich prvka 56 p¥i pripojovani jisticového modulu 24 na vypina-
Ccovy zdkladni modul 1. P¥i této prileZitosti je treba poznamenat,
Ze spojeni je zajistovano tim, Ze se jisticovy modul 24 osazuje
na vypinacovy zdkladni modul 1 translaénim pohybem kolmym na osa-
zovaci plochu 21.

Pri tomto translacnim pohybu je jisticovy modul 24 veden
vodicimi sténami 61,62, 61',62', které prodluiuji podélné stény
15,16 v oblastech prilehlych k prepadzce 22 a k pfiénému okraji
63 a kon¢i ve vysce horniho stupné 64 prepazky 22.

Upevriovani jisticového modulu 24 je zajistovano pomoci nej-
méné jednoho S$roubu 65, ktery je zasunut do pruchodu v pouzdre
B3 pro zasroubovani (v sestavené poloze obou moduld 1 a 24) do
zavitované diry 66 ve stupni 64 prepazky 22. Osa Sroubu 65 a osa
diry 66 jsou kolmé na uvedeny stupen 64.
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V tomto prikladé se hlava 67 Sroubu 65 zasouva do vybrani
68 vytvoreného ve stupni 44 c¢elni stény 43 v oblasti otdceni lemu
69 otocného prepinace 45. Je 2zfejmé, Ze na konci sSroubovani
dosedne hlava 67 Sroubu 65 na dno vybrani 68 pro vyvolani sevreni
obou modulda 1, 24.

Aby se umoZnilo Sroubovani, je lem 69 otocného pfepinade 65
opatrfen zarezem 70 umisténym tak, Ze se shoduje s polohou vybrani
68 pouze tehdy, kdyZz je otocny prepinac¢ 45 v poloze "zajisténo".
Je tedy jinak nemoZné moduly 1 a 24 rozmontovat nebo Jje naopak
smontovat. Vzhledem k pritomnosti vodicich stén 61, 61', 62,62'
a toho, Ze hlava 67 Sroubu 65 Jje uzavrfena ve vybrdni 68 lemem 69
otoéného prepinace 45 tak nemiZe pokus smontovat moduly 1 a 24
vést k nahodilému uvedeni vypinaéd v c¢innost. Jisticovy modul 24
bude tedy udrzZovan Sroubem 65 odsunuty od vypinac¢ového zakladniho
modulu 1.

Délka casti Sroubu 65 vychdzejici ven 2z jistic¢ového modulu
24 je s vyhodou vétsi, neZ je délka chodu ovlddaciho prostfedku
48, takZe tento ovladaci prostfedek 48 nedosedne na ¢len 30 pfi
takovém pokusu.

Podle jiného provedeni mizZe byt Sroub 65 osové tlacen pruzi-
nou za tim Wcelem, aby ve vysSroubované poloze zustal zasunuty
v zarezu 70 a aby tak branil jakémukoli pohybu otoc¢ného prepinace
45. '

Spojeni jisticového modulu 24 se ridicim modulem 23 je kromé
toho zajisténo jazyckem 71, pevné spojenym s pouzdrem B3, probi-
hajicim rovnobézZné s boéni sténou 42 od stupné 44, ktery je zasu-
nut do Stérbiny 71' vytvorené na sténé 72 pouzdra B2. Toto uspo-
rédéani dovoluje zejména zabrdnit oddéleni pouzder B2, B3 od sebe
pusobenim tlaku vyvijeného ovlddacim prostredkem 50 na tlacnou
tyc 35.

Funkce popsaného modulového usporddani bude nyni popséna
s odvolénim na obr.3 aZ 6, které zndzornuji otoény prepinac¢ 45
v jeho ruznych polohadch pouziti.

V poloze "zajisténo" otocného prepinace 45, kterd predstavu-
je ve smyslu definice predmétu vyndlezu obzvlastni pripad jeho
nataZené polohy, je =zarez 70 lemu 69 v poloze shodné s vybranim
68 a hlava 67 Sroubu 65 je pristupnd, at jiZ pro sestaveni nebo
pro demontdz. V této poloze, tak jak zndzornénd na obr.3, jsou
potom v dusledku shora popsanych opatreni ovladaci prostredky
48, 50 v zatazZeném stavu a jisticovy modul 24 je v natazZeném sta-
vu. Jisticovy modul 24 nevyviji Zadné plusobeni na vypinacovy zak-
ladni modul 1 a pusobeni na #idici modul 23 je branéno v dusledku
toho, Ze vypinac¢ 34, na néjZ neni pisobeno, je v rozpojeném sta-
vu.

Poc¢inaje touto polohou md prechod do polohy "zapnuto", zna-
zornéné na obr.4 (tj. otodeni o 90° ve sméru hodinovych rudicek)
ten uc¢inek, Ze vyvolavd vysunuti ovladaciho prostredku 50, ktery
potom plisobi na tlac¢nou tyé 35 pro vyvoldni spojeni kontaktu vy-
pinace 34. Ridici modul 23 je tedy uveden do funkceschopného sta-
vu. Lem 69 zabranuje pristup k hlavé 67 Sroubu 65.
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Kdyz je vypinaci prostfedek 52 tlacden ochrannymi dstrojimi
» Vyvolava prechod ovladaciho prostrfedku 48 do vysunuté polohy,
imZz plsobi rozpojeni vypinadéu ve vypinac¢ovém zakladnim modulu
- Pfi vypinacim pochodu vykonavad otoény prepinaé 45 pootoceni
45° ve sméru proti hodinovym ruc¢iékém, tj. do polohy, v niz lem
4 zabranuje pristup k hlavé 67 Sroubu 65. Tento stav je znazor-
nén na obr.S5.

c\OHJOWS

Nové natazZeni se ziskd potom otodenim otoéného prepinace 45
o 75° ve sméru proti hodinovym ru¢idkam az do polohy "natahova-
ni", zndzornéné na obr.6, a potom opétovnym otoéenim ve sméru
hodinovych ruc¢icek do polohy "zajisténo", 2zndzornéné na obr.3.
Otocny prepinac¢ 45 potom miZe byt znovu uveden do polohy "zapnu-
to" z obr.4. Pod polohou "natahovani" z obr.6 se rozumi krajni
poloha zaujimand na konci opétovného natahovéni, béhem kterého
byla nastrddana potencidlni energie, aby se mohlo znovu vykonat
vypnuti. Jednd se o krajni nefunkéni polohu, z niz je treba oto-
¢it otoény prepina¢ 45 do polohy "zajisténo".

Zavérem budou shrnuty znaky popsanych dil&ich prvka zarizeni
podle vynalezu do souhrnného popisu jeho funkce v zakladnich pro-
voznich stavech. Za normalniho chodu je otoény prepinac¢ 45 v po-
loze "zapnuto". Ovladdaci prostfedek 50 a tlaéna tyé 35 jsou zata-
Zeny a vypina¢ 34 je rozpojen, takZe elektromagnet 27 neni nabu-
zen, paka 29 volné lezi v klidové poloze znazornéné na obr.2
a a pevné a pohyblivé kontakty 4,10 az 3,11 zadkladniho modulu 1
jsou uzavrfeny. V pripadé abnormalnich stavi, napfiklad pretizeni
nebo zkratu v obvodu uzavfeném pevnymi a pohyblivymi kontakty
4,10 az 3,11, vyvold ochranné ustroji 53 jistidového modulu 24
prostrednictvim vypinaciho Wstroji 52 prechod ustroji 48 z jeho
zataZené polohy do jeho vysunuté polohy. Prfechod ustroji 48 do
vysunuté polohy posouvd &len 30 s jeho tlaénymi tycemi 12 smérem -
dolu a otevird pevné a pohyblivé kontakty 4,10 az 3,11 proti pu-
sobeni pruziny 13.

V disledku vile otvoru, v némz paka 29 zabira do &lenu 30,
nebrani poloha paky, neZ zaéne sama také sledovat posun tlacnych
tyci 12, transla¢nimu pohybu otvoru d&lenu 30. Pri vypinéni vyvo-
lava pohyb ustroji 48 nezndzornénymi prevodovymi prostfedky vysu-
nuti ovladaciho prostfedku 50 a uzavrfeni vypinace 34 elektromag-
netu 27. Paka 29 je v dusledku nabuzeni civky 31 elektromagnetu
27 vykyvovana proti sméru hodinovych rudicek z polohy zndzornéné
na obr.2 a oto¢i se pro zaujmuti oteviraci polohy kontaktd. Sou-
Casné se otoc¢ny prepina¢ 45 samodinné otodi z polohy u "zapnuto"
2 obr.4 do polohy "vypnuto" z obr.5 pro viditelné ukazovani vypo-
jeného stavu zarizeni.

Tento pripad normdlniho chodu pfedstavuje neprimé ovladani
prepinace 45 z polohy "zapnuto" do polohy "vypnuto". Jak vyplyva
z toho, co bylo vysvétleno, zarizeni se d& vypnout primou ruéni
operaci oto¢enim knofliku prepinade 45. Oto&eni knofliku vyvolava
vysunuti ovladaciho prostredku 50 a sepnuti vypinace 34. Nabuzeny
stav elektromagnetu 27 vyvolava vykyvnuti paky 29, které vyvola
posun ¢lenu 30 s tla¢nymi ¢leny 12 smérem dolu pro otevreni kon-
takta.

Z technického hlediska muZe byt vyhodné, odpovida-1i rozpo-
jeni pevnych a pohyblivych kontakta 4,10 az 3,11 nenabuzenému
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stavu elektromagnetu 27. V takovém pripadé je mozZné provést obra-
cené usporadani, to znamena, Ze vysunutd poloha ovladdaciho prvku
50 a tlacné tyce 35 a tedy i sepnuti vypinace 34 jsou klidovym
stavem. V tomto klidovém stavu elektromagnet 27, vhodné k tomuto
U¢elu wuzpusobeny, pritahuje k sobé privrdcené rameno péky 29,
kterd je Jjinak predepnuta do polohy, v niZ odtladuje pohyblivé
kontakty 10, 11 ze sepnutého stavu. Pri abnormdlnim stavu potom
jsou ovlddaci prvek 50 a tla¢nd tyc¢ zataZeny, vypinaé 34 je roz-
pojen, elektromagnet 27 je nenabuzen a pevné a pohyblivé kontakty
4,10 az 3,11 jsou rozpojeny. Z jinych hledisek je préace stejna,
jak bylo vysvétleno shora.

Jak vyplyva z uvedeného, dovoluje modulové usporadani podle
vyndlezu dosdhnout vysoké bezpecnosti, pfidemZ zlstdva velmi jed-
noduché a neplsobi Zadné obtiZe pro uzZivatele.

PATENTOVE NAROKY

1. Modulové usporadani elektromagneticky ovladdaného prepinacde
s Jjisticem, obsahujici zdkladni modul s pevnymi a odpruzZenymi
\pohyblivymi kontakty, pri¢emZ pohyblivé kontakty jsou mecha-
nicky spraZeny 3jednak s Jjadrem elektromagnetu, usporadanym
v fidicim modulu, a jednak s prvnim ovladacim prvkem jistice,
usporadanym v jistiéovém modulu, zatimco Jjisti¢ je opatren
¢tyfpolohovym otoénym prepinacem, spojenym s mZikovym ustrojim
jistic¢e se ctyfmi stavy =zajisténo, zapnuto, vypnuto a nataho-
vani, vy znacené t im, Ze ridici modul ddle obsa-
huje bezpec¢nostni vypinaé (34), sériové zapojeny v napdjecim
obvodu civky (31) elektromagnetu (27) a mechanicky sprazZeny
s druhym ovladacim prvkem (50) jisti¢e (46), zatimco ridici
modul (23) a jisticovy modul (24) jsou spolecéné pripevnény
k zdkladnimu modulu (1) pomoci Sroubu (65), pficdemZ otoé&ny
prepinac (45) je opatrfen kruhovym 1lemem (69), pod nimZz Jje
v jisticovém modulu (24) vytvoren otvor pro sSroub (65), zatim-
co na lemu je vytvoren zarez (70), odkryvajici otvor pro sroub
(65) pouze v natazZené poloze otoéného prepinace (45).

2. Modulové usporadani podle naroku 1, vyznadcené
t im, Ze druhy ovladaci prvek (50) jistice (46) je ulozZen
pohyblivé mezi zatazZenou prvni polohou s rozepnutim vypinace
(34) a vysunutou druhou polohou se sepnutim vypinade (34),
a je jednak spojen mechanicky s otoénym prepinacem (45)
a elektricky a mechanicky s ochrannym ustrojim (53) jisticové-
ho modulu (24) a jednak je umistén proti kontaktim bezpecnost-
niho vypinace (34), ktery je spojen s elektromagnetem (27),
jehoZ kotva (28) je mechanicky spojena prostrednictvim vykyvné
paky (29) a tlac¢né tyce (12) s pohyblivymi kontakty (10, 11)
zadkladniho modulu (1), pricemZ zataZend prvni poloha druhého
ovladaciho prvku (50) je klidova poloha, do niZ je samoc¢inné
veden, a vysunutd druhd poloha je poloha odpovidajici pritom-
nosti elektrického signdlu detekce nenormdlniho stavu v och-
ranném uistroji nebo vypinaci poloze otdc¢ivého prepinacde (45),
a pricemz sepnuti vypinace (34) ve vysunuté prvni poloze a na-
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buzeny stav civky (31) odpovidd poloze rozpojeni pohyblivych
kontaktd (10, 11) zakladniho modulu (1).

Modulové usporaddni podle ndroki 1 nebo 2 , vy znadcde -
n é tinm, Ze délka zavitu Sroubu (65) je nejméné rovna
délce drahy pohybu pohyblivych kontaktd (10, 11).

Modulové usporadani podle kteréhokoli z ndrokl 1 aZ 3, vy -

znacené tim, Ze jistiéovy modul (24) je na zdklad-
ni modul (1) nasazen vodicimi sténami (61, 61', 62, 62'),
vytvorenymi na zdkladnim modulu (1) a rovnobézZnymi s osou
Sroubu (65).

. Modulové usporadani podle  naroku 4, vyznacené

tim, Ze vyska vodicich stén (61, 61', 62, 62') je nejméné
rovna prefnivajici délce zavitového konce Sroubu (65), ktery
je zcela zasunut do otvoru pro Sroub (65) v jisticovém modulu
(24).

Modulové usporadani podle ndrokd 1 nebo 2, vy znadcené
tinm, Ze Sroub (65) 3je v otvoru pro Sroub (65) uloZen
odpruZené, pricemz v nataZené poloze otoéného prepinacde (45)
zasahuje do zarezu (70).

- Modulové usporddani podle kteréhokoli ndroku 1 nebo 2, v vy -

znacené t im, Ze osa pohybu druhého ovladaciho prv-
ku (50) Jje kolmd& na osu Sroubu (65), pricem: stykové plochy
fidiciho a jisticového modulu (23, 24) jsou opatfeny vzadjemny-
mi dchyty (71, 71').

2 vykresy
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