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Patenttivaatimukset

1. Tietokoneella implementoitu menetelma sovelluskohtaisen integ-
roidun piirin, ASIC, suunnittelemiseksi,

joka ohjaa elektroniikkalaitetta (10), kun integroitu piiri on integroitu
elektroniikkalaitteeseen, kdsittien:

vastaanotetaan elektroniikkalaitteen (10) luokiteltujen ohjaus-, nayt-
to-, syottd- ja antoparametrien (57, 59, 61, 63) valinnan arvoja prosessorin (67,
501) muistiin (502), joka on ohjelmoitu ohjelmistokaskyilla laitteistoon integ-
roidun piirin (69) ja siihen liittyvan kdyttoohjelmiston (71) suunnittelemiseksi,
jotta voidaan ohjata integroitu piiri elektroniikkalaitteen ohjaamiseksi, luokitellut
ohjaus-, ndyttd- ja antoparametrit johdetaan hierarkkisesta tietotaltiosta, joka
madrittdd sen laitteen kdyttaytymis-, kdytto- ja viestintdparametrit, johon integ-
roitu piiri on tarkoitus sulauttaa;

kdsitelladn prosessorilla elektroniikkalaitteen luokiteltujen ohjaus-,
nayttd-, syottod- ja antoparametrien (57, 59, 61, 63) valitut arvot, jotka vastaanote-
taan prosessorin muistiin ohjelmistokdskyjen mukaisesti ainakin yhden standar-
doidun piirin valitsemiseksi standardoitujen piirien kirjastosta, jokainen standar-
doiduista piireistd on konfiguroitu suorittamaan toiminnon, joka liittyy ainakin
yhteen luokiteltujen ohjaus-, ndytto-, syottd- ja antoparametrien valituista arvois-
ta;

annetaan prosessorilla (67, 501) sovelluskohtaisen integroidun piirin
suunnittelu (69) valittujen standardoitujen piirien perusteella, jotka liittyvat
elektroniikkalaitteen (10) ohjaus-, ndyttd-, syottd- ja antoparametrien (57, 59, 61,
63) valittuihin arvoihin, integroidun piirin suunnittelu sisdltaa sisdisen vaylan
elektroniikkalaitteen (10) kanssa viestimistd varten; lahetetdan integroidun piirin
suunnittelu valmistettavaksi; ja

annetaan prosessorilla (67, 501) ohjelmiston ohjelmointikaskyja (71)
suoritettavaksi integroidun piirin suunnittelulla (69) elektroniikkalaitteen (10)
ohjaamiseksi elektroniikkalaitteen (10) luokiteltujen ohjaus-, naytto-, syotto- ja
antoparametrien (57, 59, 61, 63) valittujen arvojen mukaisesti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, jossa ohjelmiston an-
taminen laitteen ohjaamiseksi sisdltad, ettd jarjestetadan kayttoliittyma ja virtuaa-
liset ohjaimet ohjaimelle, joka sallii laitteen ohjaamisen integroidun piirin kautta.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmd, jossa kayttoliittyma

perustuu syottd- ja antoparametrien arvojen valintaan.
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4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelma, jossa integroitu piiri
sallii tilasyoton laitteesta ja pystyy raportoimaan tilan ohjaimelle.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelma4, jossa integroidun pii-
rin suunnittelu perustuu ainakin yhteen ennalta madrdttyyn integroituun piiri-
komponenttiin, joka on konfiguroitu ohjaamaan yhtd ohjaus-, naytto-, syotto- tai
antoparametreista.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen menetelmd, jossa integroidun pii-
rin suunnittelu jarjestetdan ohjelmistokaaviona, sommitelmana tai molempina.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, jossa integroitu piiri
on konfiguroitu viestimadn laitteen identiteetin ja kayttotilan ohjaimelle ja jossa
ohjain on konfiguroitu rekisterdéimdan laitteen identiteetin, ja viestimaan laitteen
identiteetin perusteella ohjauskaskyja laitteelle laitteen kdyttotilan muuttamisek-
si.

8. Jarjestelmd, joka kasittaa:

yhden tai usean prosessorin (67, 501);

logiikan, joka on koodattu yhteen tai useaan ei-transitoriseen tietoko-
neluettavaan tietovalineeseen (502, 503), jota yhdella tai usealla prosessorilla
suoritettuna voidaan kayttaa:

vastaanottamaan laitteen (10) luokiteltujen ohjaus-, ndaytto-, syotto- ja
antoparametrien (57, 59, 61, 63) valinnan muistiin (502, 503), joka liittyy yhteen
tai useaan prosessoriin (67, 501), logiikka suoritetaan yhdella tai usealla proses-
sorilla, jota voidaan kayttda sovelluskohtaisen integroidun piirin, ASIC, suunnitte-
lun (69) suunnittelemiseen laitteen (10) valittujen ohjaus-, nayttd-, syotto- ja an-
toparametrien (57, 59, 61, 63) perusteella valitsemalla ainakin yksi standardoitu
piiri standardoitujen piirien kirjastosta, standardoidut piirit liittyvat toimintoon,
joka liittyy ainakin yhteen valituista ohjaus-, naytto-, syottdo- ja anto-
tunnusarvoista, sovelluskohtaisen integroidun piirin, ASIC, suunnittelu sisdltaa
viestintavaylan, luokitellut ohjaus-, ndyttd- ja antoparametrit johdetaan hierark-
kisesta tietotaltiosta, joka maarittda sen laitteen kdyttdytymis-, kdytto- ja viestin-
tatunnusarvot, johon integroitu piiri on tarkoitus sulauttaa; ja

antamaan integroidun piirin suunnittelun (69) valittujen standardoi-
tujen piirien perusteella, jotka liittyvat elektroniikkalaitteen (10) valittuihin oh-
jaus-, ndytto-, syottd- ja antoparametreihin (57, 59, 61, 63), integroidun piirin
suunnittelu sisaltdd viestintdvdyldn elektroniikkalaitteen kanssa viestimiseksi;

lahettdmaan integroidun piirin suunnittelun valmistettavaksi; ja
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antamaan ohjelmiston ohjelmointikaskyja (71) suoritettavaksi integ-
roidulla piirillad elektroniikkalaitteen ohjaamiseksi elektroniikkalaitteen (10) va-
littujen luokiteltujen ohjaus-, nayttod-, syottd- ja antoparametrien (57, 59, 61, 63)
mukaisesti kayttamalla elektroniikkalaitteen kanssa yhteensopivaa viestintdpro-
tokollaa.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen jdrjestelmad, jossa tuotettu integ-
roidun piirin suunnittelu sisaltaa:

ohjaimen kanssa viestimiseen tarkoitetun kayttoliittyman, joka tuottaa
virtuaalisen ohjauksen laitteelle 1C:n kautta.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen jarjestelmd, jossa kdyttoliittyma
perustuu valittuihin ohjaus-, ndytto-, syotto- ja antoparametreihin.

11. Patenttivaatimuksen 9 mukainen jarjestelmd, jossa integroitu piiri
sisaltda syoton laitteen kdyttotilaa edustavan tilatiedon vastaanottamiseksi ja on
konfiguroitu viestimédan tilatiedon ohjaimelle.

12. Patenttivaatimuksen 9 mukainen jdrjestelmd, jossa integroidun
piirin suunnittelu perustuu ainakin yhteen ennalta mdarattyyn integroidun piirin
komponenttiin, joka pystyy ohjaamaan yhta syotto- tai antotunnusarvoista.

13. Patenttivaatimuksen 12 mukainen jdrjestelmad, jossa integroidun
piirin suunnittelu jarjestetddan ohjelmistokaaviona, sommitelmana tai molempina.

14. Patenttivaatimuksen 8 mukainen jarjestelmd, jossa yksi tai usea ei-
transitorinen tietokoneluettava tietovaline kdsittaa edelleen logiikan, jota yhdella
tai usealla prosessorilla suoritettuna voidaan edelleen kdyttda integroidun piirin
toiminnollisuuden simuloimiseen integroidun piirin suunnittelun perusteella.

15. Ei-transitorinen tietokoneella luettavissa oleva viliaine, joka tal-
lentaa kaskyjd, jotka prosessorilla suoritettuna suorittavat minka tahansa patent-

tivaatimuksen 1-7 mukaisen menetelman.
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