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REIVINDICAÇÕES 

1. Sistema, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

um sistema de fluidos (100) compreendendo uma bandeja (50) adaptada para re-

ceber um recipiente de amostra (10) contendo uma amostra preliminar, e um dispositivo de 

transferência fluídica, o sistema de fluidos (100) sendo adaptado para movimento relativo do 5 

dispositivo de transferência fluídica e da bandeja (50) e para comunicação fluídica entre o 

dispositivo de transferência fluídica e o recipiente de amostra (10), o dispositivo de transfe-

rência fluídica compreendendo pelo menos um de uma cabeça de fluidos (425) e um apare-

lho de pipetagem, e adicionalmente configurado para realizar pelo menos um dentre adicio-

nar um diluente no recipiente de amostra (10) e remover pelo menos uma parte da amostra 10 

preliminar do recipiente de amostra (10); 

um dispositivo sensor (200) configurado para medir uma concentração de partículas 

na amostra preliminar e comunicando a concentração; e 

um dispositivo controlador (300) em comunicação de sinal com o sistema de fluidos 

(100) e com o dispositivo sensor (200); 15 

o dispositivo controlador (300) adaptado para receber a concentração medida 

de partículas na amostra preliminar do dispositivo sensor (200); 

o dispositivo controlador (300) sendo adicionalmente adaptado para determinar 

pelo menos um de  (i) uma quantidade de diluente a ser adicionada no recipiente de amostra 

(10) e (ii) uma quantidade de amostra preliminar a ser removida do recipiente de amostra 20 

(10) pelo dispositivo de transferência fluídica para preparar uma amostra tendo uma concen-

tração selecionada de partículas; e 

o dispositivo controlador (300) sendo adicionalmente adaptado para controlar o 

dispositivo de transferência fluídica para pelo menos um entre(i) adicionar pelo menos uma 

quantidade determinada de diluente no recipiente de amostra (10) e (ii) para remover a 25 

quantidade determinada da amostra preliminar do recipiente de amostra (10) de modo a 

preparar a amostra tendo a concentração selecionada de partículas. 

2. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

dispositivo controlador (300) é adicionalmente adaptado para controlar o sistema de fluidos 

(100) para remover pelo menos uma parte da amostra do recipiente de amostra (10) de ma-30 

neira tal que o recipiente de amostra (10) contenha a amostra com um volume selecionado. 

3. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

dispositivo sensor (200) compreende um nefelômetro configurado para medir a concentra-

ção de partículas como uma turvação da amostra preliminar. 

4. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 35 

compreende adicionalmente: 

a bandeja (50) que define uma abertura ID (51), a bandeja (50) compreende um re-
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ceptáculo (1110) do recipiente de amostra (10) configurado para receber o recipiente de 

amostra (10), o receptáculo (1110) do recipiente de amostra (10) ficando disposto de forma 

deslizável na abertura ID (51); e 

um dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) em comunicação com o dispositivo 

controlador (300), o dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) adaptado para receber e 5 

mover a bandeja (50) em relação ao dispositivo sensor (200), o dispositivo de suporte tipo 

vai-e-vem (410) compreendendo um piso que define uma abertura (1020) do dispositivo 

sensor (200) localizada em uma posição de análise, e em que o dispositivo sensor (200) fica 

disposto na abertura (1020) do dispositivo sensor (200) de maneira tal que a bandeja (50) 

seja movida até a posição de análise, a abertura ID (51) fica substancialmente colocalizada 10 

com a abertura (1020) do dispositivo sensor (200) de maneira tal que o receptáculo (1110) 

do recipiente de amostra (10) e o recipiente de amostra (10) possam ser inseridos na aber-

tura (1020) do dispositivo sensor (200) e adjacente ao dispositivo sensor (200) de maneira 

tal que o dispositivo sensor (200) possa medir a concentração de partículas na amostra pre-

liminar contida no recipiente de amostra (10). 15 

5. Sistema, de acordo com a reivindicação 4, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um elemento de predisposição (1210) operativamente encaixa-

do entre a bandeja (50) e o receptáculo (1110) do recipiente de amostra (10), o elemento de 

predisposição (1210) configurado para predispor o receptáculo (1110) do recipiente de 

amostra (10) na direção de uma superfície de topo da bandeja (50) e o sistema compreen-20 

dendo adicionalmente um dispositivo robótico (420) adaptado para encaixar operativamente 

o receptáculo (1110) do recipiente de amostra (10), o dispositivo robótico (420) sendo adici-

onalmente adaptado para impelir o receptáculo (1110) do recipiente de amostra (10) na di-

reção de uma superfície de base da bandeja (50) e para o interior da abertura (1020) do 

dispositivo sensor (200) quando a bandeja (50) mover-se para a posição de análise. 25 

6. Sistema, de acordo com a reivindicação 5, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

dispositivo robótico (420) compreende adicionalmente a cabeça de fluidos (425) em comuni-

cação fluídica com o sistema de fluidos (100), a cabeça de fluidos (425) adaptada para reali-

zar pelo menos um de adicionar um diluente no recipiente de amostra (10) e de remover 

pelo menos uma parte da amostra preliminar do recipiente de amostra (10) para preparar a 30 

amostra com a concentração selecionada de partículas. 

7. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

sistema de fluidos (100) adicionalmente compreende um receptáculo (1110) adaptado para 

receber um recipiente de teste (20) correspondente ao recipiente de amostra (10), e em que 

o  dispositivo de transferência fluídica é adicionalmente configurado para transferir pelo me-35 

nos uma parte da amostra com a concentração selecionada de partículas e o volume seleci-

onado até o recipiente de teste (20). 
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8. Sistema, de acordo com a reivindicação 7, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

dispositivo de transferência fluídica adicionalmente compreende um dispensador em comu-

nicação fluida com o recipiente de teste (20) em que o dispensador é adaptado para dispen-

sar uma substância indicadora no recipiente de teste (20) e o sistema de fluidos (100) é adi-

cionalmente adaptado para misturar a pelo menos uma parte da amostra e a substância 5 

indicadora no recipiente de teste (20). 

9. Sistema, de acordo com a reivindicação 8, CARACTERIZADO pelo fato de que o 

sistema de fluidos (100) é adicionalmente adaptado para misturar a amostra preliminar antes 

de o dispositivo sensor (200) determinar a concentração de partículas. 

10. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 10 

o sistema de fluidos (100) é adicionalmente adaptado para misturar a amostra preliminar 

antes de o dispositivo sensor (200) determinar a concentração de partículas. 

11. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o sistema de fluidos (100) é adicionalmente adaptado para misturar a amostra com a con-

centração selecionada de partículas antes de remover pelo menos uma parte da amostra do 15 

recipiente de amostra (10). 

12. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um sistema robótico (400) em comunicação com o dispositivo 

controlador (300), o sistema robótico (400) adaptado para mover pelo menos um entre as 

bandejas (50), o recipiente de amostra (10), o sistema de fluidos (100) e o dispositivo sensor 20 

(200) um em relação ao outro. 

13. Sistema, de acordo com a reivindicação 7, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um sistema robótico (400) em comunicação com o dispositivo 

controlador (300), o sistema robótico (400) adaptado para mover pelo menos um entre as 

bandejas (50), o recipiente de amostra (10), o recipiente de teste (20), o sistema de fluidos 25 

(100) e o dispositivo sensor (200) um em relação ao outro. 

14. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

a bandeja (50) define uma abertura ID (51) adaptada para receber o recipiente de amostra 

(10), e em que o sistema robótico (400) é adicionalmente adaptado para receber a bandeja 

(50) para mover o recipiente de amostra em relação ao dispositivo de transferência fluídica e 30 

ao dispositivo sensor (200). 

15. Sistema, de acordo com a reivindicação 14, CARACTERIZADO pelo fato de 

que pelo menos um do recipiente de amostra (10) e da bandeja (50) compreende um indica-

dor exclusivo nele afixado, o indicador exclusivo correspondendo a pelo menos uma de uma 

identidade da amostra preliminar e da concentração selecionada de partículas. 35 

16. Sistema, de acordo com a reivindicação 15, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o indicador exclusivo é selecionado do grupo que consiste em: 
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um código de barras; 

um rótulo alfanumérico; 

um rótulo RFID; e 

combinações destes. 

17. Sistema, de acordo com a reivindicação 13, CARACTERIZADO pelo fato de 5 

que a bandeja (50) define uma abertura ID (51) configurada para receber o recipiente de 

amostra (10), a bandeja (50) definindo adicionalmente uma abertura de teste (51) adaptada 

para receber o recipiente de teste (20), e em que o sistema robótico (400) é adicionalmente 

adaptado para receber a bandeja (50) para mover pelo menos um do recipiente de amostra 

(10) e do recipiente de teste (20) em relação ao sistema de fluidos (100) e ao dispositivo 10 

sensor (200). 

18. Sistema, de acordo com a reivindicação 14, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sistema robótico (400) é adaptado para se mover através de uma faixa de movimento 

definida, pelo menos em parte, por um eixo geométrico X, por um eixo geométrico Y e por 

um eixo geométrico Z, o sistema robótico (400) compreendendo: 15 

um dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) adaptado para mover uma bandeja 

(50) ao longo do eixo geométrico X, a bandeja (50) definindo uma abertura ID (51) adaptada 

para receber o recipiente de amostra (10); e 

um primeiro dispositivo robótico (420) que compreende uma primeira cabeça de flu-

idos (425) em comunicação fluídica com o sistema de fluidos (100), o primeiro dispositivo 20 

robótico (420) configurado para se mover ao longo de pelo menos um do eixo geométrico Y 

e do eixo geométrico Z de maneira tal que a primeira cabeça de fluidos (425) possa é adap-

tada para realizar pelo menos um de adicionar o diluente no recipiente de amostra (10) e de 

remover pelo menos uma parte da amostra preliminar do recipiente de amostra (10) à medi-

da em que o dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) move a bandeja (50) para uma po-25 

sição de enchimento ao longo do eixo geométrico X. 

19. Sistema, de acordo com a reivindicação 18, CARACTERIZADO pelo fato de 

que compreende adicionalmente um segundo dispositivo robótico (430) adaptado para con-

duzir o dispositivo sensor (200) ao longo do eixo geométrico Z para posicionar o dispositivo 

sensor (200) adjacente ao recipiente de amostra (10) ao longo do eixo geométrico Z de ma-30 

neira tal que o dispositivo sensor (200) é adaptado para medir a concentração de partículas 

na amostra preliminar no recipiente de amostra (10) à medida em que o dispositivo de su-

porte tipo vai-e-vem (410) move a bandeja (50) para uma posição de análise ao longo do 

eixo geométrico X. 

20. Sistema, de acordo com a reivindicação 17, CARACTERIZADO pelo fato de 35 

que o sistema robótico (400) é adaptado para se mover através de uma faixa de movimento 

definida, pelo menos em parte, por um eixo geométrico X, por um eixo geométrico Y e por 
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um eixo geométrico Z, o sistema robótico (400) compreendendo: 

um dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) adaptado para mover a bandeja (50) 

ao longo do eixo geométrico X; e 

um primeiro dispositivo robótico (420) que compreende uma primeira cabeça de flu-

idos (425) em comunicação fluídica com o sistema de fluidos (100), o primeiro dispositivo 5 

robótico (420) configurado para se mover ao longo de pelo menos um do eixo geométrico Y 

e do eixo geométrico Z de maneira tal que a primeira cabeça de fluidos (425) possa é adap-

tado para realizar pelo menos um de adicionar o diluente no recipiente de amostra (10) e 

remover pelo menos uma parte da amostra preliminar do recipiente de amostra (10) à medi-

da em que o dispositivo de suporte tipo vai-e-vem (410) move a bandeja (50) para uma po-10 

sição de enchimento ao longo do eixo geométrico X. 

21. Sistema, de acordo com a reivindicação 20, CARACTERIZADO pelo fato de 

que compreende adicionalmente um segundo dispositivo robótico (430) configurado para 

conduzir o dispositivo sensor (200) ao longo do eixo geométrico Z para posicionar o disposi-

tivo sensor (200) adjacente ao recipiente de amostra (10) ao longo do eixo geométrico Z de 15 

maneira tal que o dispositivo sensor (200) está em uma posição para medir a concentração 

de partículas na amostra (10) preliminar no recipiente de amostra (10) à medida em que o 

dispositivo de suporte tipo vai-e-vem move a bandeja (50) para uma posição de análise ao 

longo do eixo geométrico X. 

22. Sistema, de acordo com a reivindicação 21, CARACTERIZADO pelo fato de 20 

que a bandeja (50) define adicionalmente um canal ao redor da abertura ID (51) e em que o 

segundo dispositivo robótico (430) compreende adicionalmente um revestimento que circun-

da o dispositivo sensor (200), o revestimento adaptado para entrar no canal para fornecer 

um ambiente substancialmente à prova de luz ao redor do recipiente de amostra (10) e do 

dispositivo sensor (200) quando o segundo dispositivo robótico (430) posicionar o dispositivo 25 

sensor (200) adjacente ao recipiente de amostra (10) quando a bandeja (50) mover-se para 

a posição de análise. 

23. Sistema, de acordo com a reivindicação 21, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o segundo dispositivo robótico (430) compreende uma segunda cabeça de fluidos (435) 

em comunicação fluídica com o sistema de fluidos (100), a segunda cabeça de fluidos (435) 30 

adaptada para realizar pelo menos um de adicionar um diluente no recipiente de amostra 

(10) e de remover pelo menos uma parte da amostra preliminar do recipiente de amostra 

(10) para preparar a amostra com a concentração selecionada de partículas. 

24. Sistema, de acordo com a reivindicação 14, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sistema compreende adicionalmente uma estação de bico de dispensação que com-35 

preende uma pluralidade de bicos de dispensação descartáveis (510), e em que o sistema 

robótico (400) é adaptado para substituir automaticamente um bico de dispensação operati-
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vamente encaixado no sistema de fluidos (100) com pelo menos um da pluralidade de bicos 

de dispensação descartáveis (510) depois de preparar a amostra com a concentração sele-

cionada de partículas e com o volume selecionado. 

25. Sistema, de acordo com a reivindicação 23, CARACTERIZADO pelo fato de 

que o sistema compreende adicionalmente uma estação de lavagem (600) adaptada para 5 

receber o dispositivo sensor (200) e a segunda cabeça de fluidos (435) quando o segundo 

dispositivo robótico (430) não estiver em uso, a estação de lavagem (600) adicionalmente 

adaptada para lavar pelo menos um do dispositivo sensor (200) e da segunda cabeça de 

fluidos (435). 

26. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 10 

o dispositivo controlador (300) compreende adicionalmente uma interface de usuário (700) 

adaptado para receber uma entrada de usuário que compreende pelo menos uma da con-

centração selecionada de partículas e do volume selecionado da amostra. 

27. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um revestimento que circunda o dispositivo sensor (200), o re-15 

vestimento adaptado para fornecer um ambiente substancialmente à prova de luz ao redor 

do recipiente de amostra (10) e do dispositivo sensor (200) quando o dispositivo sensor 

(200) medir a concentração de partículas na amostra preliminar. 

28. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um dispositivo robótico (430) adaptado para conduzir o disposi-20 

tivo sensor (200) para posicionar o dispositivo sensor (200) adjacente ao recipiente de 

amostra (10) de maneira tal que o dispositivo sensor (200) em ima posição para medir a 

concentração de partículas na amostra preliminar no recipiente de amostra (10), o dispositi-

vo robótico (430) compreendendo uma cabeça de fluidos (425) em comunicação fluídica 

com o sistema de fluidos (100), a cabeça de fluidos (425) adaptada para realizar pelo menos 25 

um de adicionar um diluente no recipiente de amostra (10) e de remover pelo menos uma 

parte da amostra preliminar do recipiente de amostra (10) para preparar a amostra com a 

concentração selecionada de partículas. 

29. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente: 30 

uma cabeça de fluidos (425) em comunicação fluídica com o sistema de fluidos 

(100), a cabeça de fluidos (425) adaptado para realizar pelo menos um de adicionar um di-

luente no recipiente de amostra (10) e de remover pelo menos uma parte da amostra preli-

minar do recipiente de amostra (10) para preparar a amostra com a concentração selecio-

nada de partículas; e 35 

uma estação de bico de dispensação que compreende uma pluralidade de bicos de 

dispensação descartáveis (510), e em que a cabeça de fluidos (425) é adaptado para substi-
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tuir automaticamente um bico de dispensação operativamente encaixado na cabeça de flui-

dos (425) com pelo menos um da pluralidade de bicos de dispensação descartáveis (510) 

depois de preparar a amostra com a concentração selecionada de partículas. 

30. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente uma estação de lavagem (600) adaptada para receber o dispo-5 

sitivo sensor (200), a estação de lavagem (600) adicionalmente configurada para lavar o 

dispositivo sensor (200) quando o dispositivo sensor (200) não estiver em uso. 

31. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente uma interface adaptada para transferir a amostra com a con-

centração selecionada de partículas até um sistema de identificação e de teste de suscepti-10 

bilidade antimicrobiana adaptado para analisar a amostra para determinar pelo menos uma 

de uma identidade de pelo menos um componente bacteriano da amostra e de uma suscep-

tibilidade de pelo menos um componente bacteriano a um composto antimicrobiano. 

32. Sistema, de acordo com a reivindicação 15, CARACTERIZADO pelo fato de 

que compreende adicionalmente uma interface adaptada para transferir a amostra com a 15 

concentração selecionada de partículas para um sistema de identificação e de teste de sus-

ceptibilidade antimicrobiana configurado para analisar a amostra para determinar pelo me-

nos uma de uma identidade de pelo menos um componente bacteriano da amostra e de 

uma susceptibilidade do pelo menos um componente bacteriano a um composto antimicro-

biano, a interface adaptada para ler o indicador exclusivo e transferir o indicador exclusivo 20 

para o sistema de identificação e de teste de susceptibilidade antimicrobiana de maneira tal 

que o pelo menos um componente bacteriano identificado seja rastreável até a amostra pre-

liminar. 

33. Sistema, de acordo com a reivindicação 1, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente um sistema de identificação e de teste de susceptibilidade an-25 

timicrobiana adaptado para receber a amostra com a concentração selecionada de partícu-

las, o sistema de identificação e de teste de susceptibilidade antimicrobiana adicionalmente 

adaptado para determinar pelo menos uma de uma identidade de pelo menos um compo-

nente bacteriano da amostra e de uma susceptibilidade do pelo menos um componente bac-

teriano a um composto antimicrobiano. 30 

34. Sistema, de acordo com a reivindicação 15, CARACTERIZADO pelo fato de 

que compreende adicionalmente um sistema de identificação e de teste de susceptibilidade 

antimicrobiana adaptado para receber a amostra com a concentração selecionada de partí-

culas, o sistema de identificação e de teste de susceptibilidade antimicrobiana sendo adicio-

nalmente adaptado para determinar pelo menos uma de uma identidade de pelo menos um 35 

componente bacteriano da amostra e de uma susceptibilidade do pelo menos um compo-

nente bacteriano a um composto antimicrobiano, o sistema de identificação e de teste de 
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susceptibilidade antimicrobiana sendo adicionalmente adaptado para ler o indicador exclusi-

vo e atribuir o indicador exclusivo ao pelo menos um componente bacteriano identificado de 

maneira tal que o pelo menos um componente bacteriano identificado seja rastreável até a 

amostra preliminar. 

35. Método para preparar automaticamente uma amostra tendo uma concentração 5 

selecionada de partículas na mesma e um volume selecionado em um recipiente de amostra 

(10) contendo uma amostra preliminar, utilizando o sistema da reivindicação 1, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

medir uma concentração de partículas na amostra preliminar usando um dispositivo 

sensor (200); 10 

comunicar a concentração a um dispositivo controlador (300); 

determinar pelo menos uma dentre uma quantidade de diluente a ser adicionada no 

recipiente de amostra (10) e uma quantidade da amostra preliminar a ser removida do reci-

piente de amostra (10) para preparar a amostra tendo a concentração selecionada de partí-

culas usando um dispositivo controlador (300) em comunicação com o dispositivo sensor 15 

(200);  

pelo menos uma entre (i) adicionar a quantidade determinadas de diluente no reci-

piente de amostra (10) e (ii) remover a quantidade determinada da amostra preliminar do 

recipiente de amostra (10); 

colocar o recipiente de amostra (10) na bandeja (50) adaptada para receber pelo 20 

menos um recipiente de amostra (10) contendo inicialmente a amostra preliminar e a bande-

ja (50) que retém o recipiente de amostra (10) com a amostra preliminar até a amostra ser 

preparada; 

 usando o sistema de fluidos automatizado (100) compreendendo pelo menos um 

de cada cabeça de fluidos (425) e um aparelho de pipetagem, em que o sistema de fluidos 25 

automatizado (100) responde ao dispositivo controlador (300) e está em comunicação com o 

dispositivo controlador (300) de modo a preparar a amostra tendo a concentração selecio-

nada de partículas. 

36. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente remover pelo menos uma parte da amostra a partir do recipien-30 

te de amostra (10) usando o sistema de fluidos automatizado (100), de maneira tal que o 

recipiente de amostra (10) contenha a amostra (10) com o volume selecionado. 

37. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

a etapa de determinação compreende: 

determinar se a amostra com a concentração selecionada de partículas pode ser 35 

preparada pela adição da quantidade determinada de diluente sem exceder um volume má-

ximo do recipiente de amostra (10); e 
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determinar se a amostra com a concentração selecionada de partículas pode ser 

preparada pela adição da quantidade determinada de diluente para preparar uma amostra 

com pelo menos um volume mínimo. 

38. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente transferir pelo menos uma parte da amostra com a concentra-5 

ção selecionada de partículas e o volume selecionado para um recipiente de teste corres-

pondente ao recipiente de amostra (10) usando o sistema de fluidos automatizado (100). 

39. Método, de acordo com a reivindicação 38, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente: 

dispensar uma substância indicadora no recipiente de teste (20) usando o sistema 10 

de fluidos automatizado (100); e 

misturar a pelo menos uma parte da amostra e a substância indicadora no recipien-

te de teste (20) usando o sistema de fluidos automatizado (100). 

40. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente misturar a amostra preliminar usando o sistema de fluidos au-15 

tomatizado (100) antes de determinar a concentração de partículas na amostra preliminar. 

41. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente misturar a amostra com a concentração selecionada de partícu-

las usando o sistema de fluidos automatizado (100) antes de remover pelo menos uma parte 

da amostra do recipiente de amostra (10). 20 

42. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

o sistema de fluidos automatizado (100) compreende adicionalmente uma estação de bico 

de dispensação (510) que compreende uma pluralidade de bicos de dispensação descartá-

veis (510), o método compreendendo adicionalmente substituir um bico de dispensação 

operativamente encaixado no sistema de fluidos automatizado (100) com pelo menos um da 25 

pluralidade de bicos de dispensação descartáveis (510) depois de remover pelo menos uma 

parte da amostra do recipiente de amostra (10). 

43. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente lavar o dispositivo sensor (200) usando uma estação de lava-

gem (600) configurada para receber o dispositivo sensor (200). 30 

44. Método, de acordo com a reivindicação 35, CARACTERIZADO pelo fato de que 

compreende adicionalmente receber uma entrada de usuário que compreende pelo menos 

uma da concentração selecionada de partículas e do volume selecionado da amostra por 

meio de uma interface de usuário (700) em comunicação com o dispositivo do controlador 

(300). 35 

45. Produto de programa de computador para preparar automaticamente uma 

amostra tendo uma concentração selecionada de partículas e um volume selecionado em 
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um recipiente de amostra (10) contendo uma amostra preliminar, de acordo com o método 

da reivindicação de 35, o produto de programa de computador adaptado para operar um 

dispositivo controlador (300) em comunicação com o sistema de fluidos automatizado (100) 

e com o dispositivo sensor (200), CARACTERIZADO pelo fato de que compreende uma 

mídia de armazenamento legível por computador tendo instruções de código de programa 5 

legíveis por computador armazenadas na mesma que compreendem: 

um primeiro conjunto de instruções de computador para medir automaticamente 

uma concentração de partículas na amostra preliminar usando o dispositivo sensor (200) e 

comunicar a concentração ao dispositivo controlador (300); 

um segundo conjunto de instruções de computador para determinar pelo menos 10 

uma dentre uma quantidade de diluente a ser adicionada no recipiente de amostra (10) e 

uma quantidade da amostra preliminar a ser removida do recipiente (10) de amostra para 

preparar a amostra tendo a concentração selecionada de partículas, utilizando o dispositivo 

controlador (300) em comunicação com o dispositivo sensor (200); 

um terceiro conjunto de instruções de computador para pelo menos uma entre (i) 15 

adicionar a quantidade determinada de diluente no recipiente de amostra (10)  e (ii) remover 

a quantidade determinada da amostra preliminar do recipiente de amostra (10), colocando o 

recipiente de amostra (10) na bandeja (50) adaptada para receber pelo menos um recipiente 

de amostra (10) contendo inicialmente a amostra preliminar e a bandeja (50) que retém o 

recipiente de amostra (10) com a amostra preliminar até a amostra ser preparada, e usando 20 

o sistema de fluidos automatizado (100) compreendendo pelo menos um de cada cabeça de 

fluidos (425) e um aparelho de pipetagem, em que o sistema de fluidos automatizado (100) 

responde ao dispositivo controlador (300) e está em comunicação com o dispositivo contro-

lador (300) de modo a preparar a amostra tendo a concentração selecionada de partículas. 

46. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 25 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um quarto conjunto de 

instruções de computador para remover pelo menos uma parte da amostra do recipiente de 

amostra (10) usando o sistema de fluidos automatizado (100), de maneira tal que o recipien-

te de amostra (10) contenha a amostra com o volume selecionado. 

47. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 30 

CARACTERIZADO pelo fato de que o segundo conjunto de instruções de computador para 

determinação compreende: 

determinar se a amostra com a concentração selecionada de partículas pode ser 

preparada pela adição da quantidade determinada de diluente sem exceder um volume má-

ximo do recipiente de amostra (10); e 35 

determinar se a amostra com a concentração selecionada de partículas pode ser 

preparada pela adição da quantidade determinada de diluente para preparar uma amostra 
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com pelo menos um volume mínimo. 

48. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um quinto conjunto de 

instruções de computador para transferir pelo menos uma parte da amostra com a concen-

tração selecionada de partículas e com o volume selecionado para um recipiente de teste 5 

(20) correspondente ao recipiente de amostra (10) que usa o sistema de fluidos automatiza-

do (100). 

49. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 48, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

um sexto conjunto de instruções de computador para dispensar uma substância in-10 

dicadora no recipiente de teste (20) usando o sistema de fluidos automatizado (100); e 

um sétimo conjunto de instruções de computador para misturar a pelo menos uma 

parte da amostra e a substância indicadora no recipiente de teste (20) usando o sistema de 

fluidos automatizado (100). 

50. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 15 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um oitavo conjunto de 

instruções de computador para misturar a amostra preliminar usando o sistema de fluidos 

automatizado (100) antes de determinar a concentração de partículas na amostra preliminar. 

51. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um nono conjunto de ins-20 

truções de computador para misturar a amostra com a concentração selecionada de partícu-

las usando o sistema de fluidos automatizado (100) antes de remover pelo menos uma parte 

da amostra do recipiente de amostra (10). 

52. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o sistema de fluidos automatizado (100) compreende 25 

uma estação de bico de dispensação que compreende uma pluralidade de bicos de dispen-

sação descartáveis (510), o produto de programa de computador compreendendo adicio-

nalmente um décimo conjunto de instruções de computador para substituir um bico de dis-

pensação operativamente encaixado no sistema de fluidos automatizado (100) com pelo 

menos um da pluralidade de bicos de dispensação descartáveis (510) depois de remover 30 

pelo menos uma parte da amostra do recipiente de amostra (10). 

53. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um décimo primeiro con-

junto de instruções de computador para lavar o dispositivo sensor (200) usando uma esta-

ção de lavagem (600) configurada para receber o dispositivo sensor (200). 35 

54. Produto de programa de computador, de acordo com a reivindicação 45, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente um décimo segundo con-
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junto de instruções de computador para receber uma entrada de usuário que compreende 

pelo menos uma da concentração selecionada de partículas e do volume selecionado da 

amostra por meio de uma interface de usuário (700) em comunicação com o dispositivo con-

trolador (300). 
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