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Analogowy programator zmian predkosSci obrotowej
wrzecion przedzarki obraczkowej

1
Przedmiotem wynalazku jest analogowy progra-
mator zmian predkosci obrotowej wrzecion przg-
dzarki obraczkowej, przeznaczony do ograniczania
naprezen w przedzy, wystepujacych na przedzac-
kach obrgczkowych, podczas tworzenia nawoju

stozkowego. Od ukladéw programujacych zmiany"

predkosci obrotowej wymaga sig, aby _przebieg
obrotéw wrzecion w funkcj.i wysoko$ci nawoju, lub
w funkcji polozenia lawy obrgczkowej mial ksztalt
zblizony najkorzystniej do ksztaltu hiperbolicznego,
w ktérym majg wystepowaé okreslone zmiany
predkosci obrotowej. :

Znane rozwigzanie programatora zmiany pred-
kosci obrotowej wrzecion, wedlug zgloszenia
P-171955 polega na tym, Ze element wejSciowy
stanowi potencjometr z dodatkowym wyprowadze-
niem iwartej strefy uzwojenia loporowego, ktoérej
polozenie mozna zmieniaé. Urzgdzenie posiada réw-
niez dwa regulacyjne potencjometry, potaczone
ze sobag jednymi koncami uzwojenn oporowych, jed-
noczesnie zwartych z dodatkowym wyprowadze-
niem wejsciowego potencjometru i dodatkowym
¢rédlem napiecia, natomiast drugimi koficami do
irédla napiecia wejsciowego. Suwak potencjometru
WejécioWego bezposrednio sprzezony z mechaniz-
mem lawy obrgczkowej, wykonuje ruch obrotowy,
odwzorujacy polozenie lawy obrgczkowej w jej
ruchu postepowym, a zmiany parametréw ebrotéw
wrzecion dokonuje sie sterowaniem napieciowym
o ksztalcie trapezoidalnym, na drodze zmian poto-
zen potencjometréw regulacyjnych,
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Analogowy programator zmian predkosci obroto-
wej wrzecion wedlug wynalazku, zawiera, co naj-
mniej dwa wejsciowe potencjometry, wspélpracu-
jace z dwoma regulacyjnymi potencjometrami, przy
czym zestawione réwnolegle parami — potencjo-
metr wejsciowy i regulacyjny — sg polaczone mie-
dzy sobag szeregowo. Programator posiada sterowa-
nie pradowe, poprzez wilaczenie szeregowe. opor-
nosci zadajnika obrotéw wrzecion. Ramiona suwa-
k6w wejsciowych potencjometréw, s posrednio
sterowane za pomocg zabieraka, sprzezonego z me-
chanizmem lawy obrgczkowej, przy czym wejscio-
we potencjometry, sa usytuowane najkorzystniej
w jednej osi na wsporniku w ksztalcie litery ,U”.
Ramiona suwakéw wejsciowych potencjometréw,sg
ustalone w punktach zerowej opornosci za pomo-
cg agrafkowych sprezyn, natomiast kgt rozwarcia
tych ramion, odpowiada czesci cylindrycznej nawo-
ju, posiadajacej stalg predkosé obrotowsg wrzecion.

Programator wedlug wynalazku umozliwia uzys-
kanie hiperbolicznego ksztaltu spadkéw predkosci
obrotowej wrzecion, co odpowiada wykresowi na-
prezen przedzy, wystepujacych niekorzystnie
zwlaszcza przy tworzeniu podstawy i zakonczenia
nawoju. Zapobiega to zrywom przedzy i podnosi
jej jakosé oraz wydajno$é maszyny. Daje mozliwosé
regulacji obrotéw wrzecion, w zaleznosci od nu-
meru przedzy i rodzaju surowca, niezaleznie od
zadanego ksztaltu i wielkosci nawoju. Umozliwia
stosowanie potencjomeréw handlowych,
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia schemat ideowy programatora zmian
predkosci obrotowej, fig. 2 — przedstawia sche-

matycznie w widoku z boku, sprzezenie potencjo-"

metréw wejsziowych z mechanizmem tawy obracz-
kowej, fig. 3 — przedstawia polozenie ramion su-
wakow potencjometrow wejsciowych, w odniesieniu
- do wysokosci i ksztaltu nawoju, fig. 4 — przedsta-
wia przebieg zmian napiecia wyjsciowego w fun-
keji ruchu lawy obraczkowej. )

Analogowy programator sklada sie z wejsciowych
potencjometréw 1 i 2, oraz regulacyjnych poten-
cjometréw 3 i 4, usytuowanych réwnolegle w ukla-
dach 1 i 3, oraz 2 i 4. Uklady te sg polgczone
miedzy sobg szeregowo i zwigzane szeregowo
z rezystancjg zadajnika 5 obrotéw wrzecion, ktory
daje skokowy wybor wartosci napiecia wyjsciowe-
go U,, zasilanych wspbélnym Zrédiem U, (fig. 1).
. Wejsciowe potencjometry 1 i 2 sg usytuowane

w jednej osi na wsporniku 6, w ksztalcie litery U, -

zamocowanym na korpusie maszyny, przy czym
ramiona 7 i 8 suwakoéw wejSciowych potencjome-
trow 1 i 2, sy posrednio sterowane za pomocg zabie-
raka 9, sprzezonego z mechanizmem lawy obracz-
kowej. Ramiona 7 i 8, sg ustalane w punktach ze-
“rowych” opornosci  wejSciowych  potencjometrow
1 i 2, agrafkowymi- sprezynami 10 (fig. 2), nato-
miast wzajemne rozstawienie ramion 7 i 8 suwa-
k6w, jest SciSle zwigzane z ruchem katowym- o za-
bieraka 9, odwzorujgcego zalozong wysoko$é nawo-
ju 11 (fig. 3 i 4). Odpowiada to wielkosci ,,A” —
podstawy nawoju, réwny katowi e, odchylenia ra-
mienia 7 suwaka wejsciowego potencjometra 2,
- plus wielko$é ,.B” — czes$ci cylindrycznej nawoju,
réwny katowi f, zawartego miedzy zerowymi pun-
ktami wejSciowych potencjometréw 2 i 1, plus
wielko$é ,,C” — zakonczenia nawoju, réwny ka-
towi je, odchylenia ramienia 8 suwaka wejsciowego
potencjometra 1.

Zmian parametréw programu budowy podstawy,
czeSci cylindrycznej i zakonczenia, to jest wyso-
kosci i ksztaltu nawoju 11, dokonuje sie przede
wszystkim zmiany w mechaniZmie napedu lawy
obraczkowej, natomiast do tego programu, przepro-
wadza sie odpowiednig korekte w rozstawieniu
.ramion 7 i 8 suwakéw wejsciowych potencjomet-
réw 2 i 1. Dotyczy to wszystkich wartosci odklada-
nych na wsp6irzednej ,,¥” wykresu (fig. 4).

Wartosci predkoSci obrotowej wrzecion i ich
. zmiany, w zalezno$ci od numeru przedzy i gatunku
wibkien, wlacza sie okres§lone obroty maszyny, od-
powiednig rezystancje zadajnika 5, a nastepnie od-
rebnie ustawia si¢ dla podstawy ,,A” nawoju 11,
regulacyjnym potencjometrem 4, a dla zakofczenia
»C” nawoju 11, potencjometrem 3. W czeSci cylin-
drycznej ,,B” nawoju 11, ramiona 7 i 8 suwakéow,
wejsciowych potencjometréw 2 i 1 spoczywaja,
ustawione w ich zerowej opornosci, przez agrafko-
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we sprezyny 10. Wartosci wszystkich predkosci
obrotowej wrzecion, w tym ‘i spadkéw, przedsta-
wiono na wspéirzednej X wykresu (fig. 4).
W miare trwania procesu przedzenia i budowy

" nawoju 11, zmienia si¢ wyjsciowe napigcie U,

wedlug funkcji:

Ug = Ul
1
1+
R_r, ECR§
R, R,

Gdzie: U; — napiecie zasilajace
R, — opornosé wejsciowego potencjometra 2
R, — opornosé regulacyjnego potencjome-
tra 4 _
R, — opornos$¢ zadajnika’5 obrotéw .
¢ — calkowity kat uzwojenia wejsciowego
potencjometra 2
¢ — kat uzwojenia, zmieniajacego sie z ru-
chem ramienia 7 suwaka wejéciowego
potencjometra 2
Wyjsciowe napiecie Uz, jest podawane na falow-
nik tyrystorowy, zasilajacy silnik pierScieniowy
napedu przedzarki obrgczkowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Analogowy programator zmian predkosci
obrotowej, wrzecion przedzarki obrgczkowej, za-
wierajacy element wejSciowy o zmiennej rezystan-
cji, sprzezony z mechanizmem napedu lawy obrgcz-
kowej, dwa potencjomefry regulacyjne, znamienny
tym, ze element wejsciowy, sklada sie z co naj-
mniej dwéch potencjomeréw (1 i 2), wspélpracuja-
cych z regulacyjnymi potencjometrami (3 i 4),
zestawione réwnolegle w ukladach (1 i 3), oraz (2
i 4) i polaczone migdzy sobg szeregowo, przy czym
zasilane z jednego zrédia (U)), poprzez szeregowe
wigczanie oporno$ci zadajnika (5) obrotéw wrze-
cion.

2. Analogowy programator wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze ramiona (7 i 8) suwakéw wejs-
ciowych potencjometréw (1 i 2), sg posrednio ste-
rowane za pomoca zabieraka (9), sprzezonego z me-
chanizmem lawy obraczkowej. '

3. Analcgowy programator wedlug zastrz. 1 albo
2, znamienny tym, ze wejsciowe potencjometry
(1 i 2) sg usytuowane najkorzystniej w jednej osi
na wsporniku (6), w ksztalcie litery (U).

4. Analogowy programator wedlug zastrz. 1 albo
2, znamienny tym, Ze ramiona (7 i 8) suwakéw,
wejsciowych potencjometréw (1 i 2), sg ustalane
w punktach zerowych opornosci, za pomocs agraf-
kowych sprezyn (10). .

5. Analogowy programator wedlug zastrz. 1 albo
2, znamienny tym, ze kat rozwarcia (§) ramion
suwak6w, wejsciowych potencjometréw (1 i 2), jest
réwny czeSci cylindrycznej nawoju, posiada-
jacej stalq predkosé obrotowa wrzecion.,
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