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(54) Nazev vynalezu:
Polosféricky kompresor

(57) Anotace:
Polosféricky kompresor je vytvofeny z rotorG (1a 9)
opatienych jednochodymi. do sebe vzdjemné zapadajicimi
zavity, uloZenych ve skfini (13) pomoci loZisck (14 a 23), s
pohonem sestavajicim z rotoru (29 a statonu, sloZencho z
jadra (19) acivek (18). Jednochodé zavity rotoril (1 a 9) maji
proménné stoupani, které jeurdeno polosférami (4 a 7), po
nichZ se pohybuji vrcholy (2 a 8) téchto zavitd pFi rotaci roton
{(1ad.
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Polosféricky kompresor

Oblast techniky

Vynélez se tykd polosférického kompresoru, pracujiciho na principu objemového stlaovani
plynného média mezi dvéma rotujicimi rotory a sk¥ini kompresoru.

Dosavadni stav techniky

Dosud znamé provedeni rotaénich objemovych kompresort se vyznaguji G¢innosti sniZenou 7tra-
tami konstruk&nimi a vyrobnimi netésnostmi. Tyto ztraty zplsobuji, zejména u bezmaznych ro-

taénich kompresorii, omezeni jejich pouZiti v jednostupiiovém provedeni, z ditvodi dosaZeni niz-
kého stupné stlaceni.

Podstata vynalezu

Vyie uvedené nedostatky &4steEné odstrafiuje polosféricky kompresor podle vynalezu, jehoZ pod-
statou je pouziti dvou protib&znych rotord s riznobéznymi osami, umisténymi ve spolecné skfini,
ktera tyto rotory obepina. Na rotorech jsou vytvofeny jednochodé zavity trojuheinikového profilu
s proménnym stoupanim, které v roviné fezu, dane osami rotorll, do sebe zapadaji. Krat3i strana
profilu je korigovana spiralou, tvofenou vrcholem profilu protilehlého rotoru. Smysl zavita je
navzjem opaény. Tyto rotory jsou spojeny s pohony, ktere jsou sestaveny ze statoru a rotoru
pohonu. Rotory pohond jsou ulozeny v loziskach.

Vyhodou tohoto provedeni je polosféricky tvar skfiné a nerovnomémost stoupani jednochodého
zivitu na rotorech, které umozituje jejich jednodussi vyvazeni, pozvoiné nasati plynného média
a prudké stlaéeni na konci komprese. Polosféricky tvar kuzelové plochy umoziuje volbu mensich
toleranci v mist& nejvy3si komprese. PouZiti vy3Sich otaek z ditvodu dobrého vyvaZeni a dosaze-
ni malych toleranci v nejdtleZitéjSich mistech tésnici linie umoziiuje dosaZeni vysoke ucinnosti
pfi stladovani nebo expanzi v ptipadé vyuZiti opaéného otaceni rotord. Pouziti jednoduchého
zavitu a jeho proménné stoupani, sniZuje naroky na presnost vzajemné synchronizace rotori
a umoziuje vzajemné synchronizace rotort a umoziuje jeho provedeni bezkontaktnim zplso-
bem, naptiklad pomoci permanentnich magneti pohonu.

Piehled obrazkii na vvkrese
Na pfiloZeném vykresu jsou na obr. 1 nakresleny rotory polosférického kompresoru s naznacenou

geometrii profilii zavitd a na obr. 2 je piiklad konstrukce bezmazného provedeni s elektropoho-
nem.

Ptiklady provedeni vynalezu

Na obr. | jsou zobrazeny rotory 1 a 9, jejichz osy se protinaji pod Ghlem 6, ktery je pro tento pfi-
klad 60 stupiid. Polosféry 4 a 7 vymezuji prostor pro profily jednochodych zaviti rotora 1 a 9.
Profil jednochodého zavitu je dan stranami 3 a 5. Strana 3 je korigovéna vrcholy 2 nebo 8 profilu
protilehlého rotoru.

Na obr. 2 je znazornéna konstrukce polosférického kompresoru v bezmazném provedeni, kde
v fezu skiini 13, jsou zndzornény rotory 1 a 9. Tyto rotory jsou vedeny loZisky 14 a 23 s koso-
ahlym stykem. LoZisko 14 pfenasi pres vymezovaci podiozku 12 hlavni zatiZeni od rotoru | do
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skfiné pohonu 16. LoZisko 23 udrZuje lozisko 14 v ptedepnutém stavu pomoci pruziny 20 a je
uloZeno ve viku 17. Htidel 24 je pevné spojen s rotorem | a zarovet s rotorem 25 pohonu. Rotor
25 pohonu je vybaven synchronizaénim ozubenim 15, které je bez stalého dotyku s ozubenim
protilehlého rotoru pohonu a zajituje bezpednost hlavni synchronizace pfi rozbéhu a dostaveni
kompresoru. Rotor 25 pohonu je osazen permanentnimi magnety 27, které také zaji$t'uji synchro-
nizaci otacek rotorii 1 a 9. Stator pohonu se sklada z jadra 19 a civek 18. Chlazeni pohonu zaji3-
tuje vzduch, pfivadény prichozim vickem 22 a dutinou 21 rotoru. Tento chladici vzduch je odsé-
vany lopatkami 26, umisténymi na rotoru 25 pohonu a je odvadén otvory 28 ve skiini pohonu 16.
Rotor 9 je opatfen symetricky provedenym pohonem jako rotor 1. Saci otvor 11 je umistén ve
skfini 13 v mist¢ vzniku podtlaku a na opaéné strané, ve vrcholu skfiné 13, je umistén vytladny
otvor 10.

Chlazeni pohonu a kompresoru v mazaném provedeni zajistuje mazaci olej a cely kompresor
mizZe byt hermeticky uzavien.

PATENTOVE NAROKY

1. Polosféricky kompresor, sloZeny z rotoril (1 a 9) opatfenych jednoduchymi, do sebe vzajem-
né zapadajicimi zavity, uloZenymi ve skiini (13) pomoci loZisek (14 a 23), s pohonem sestavaji-
cim z rotoru (25) a statoru, sloZeného z jadra (19) acivek {18), vyznadujici se tim, Ze
jednochodé zavity rotord (1 a 9) maji proménné stoupani, které je uréeno polosférami (4 a 7), po
nichz se pohybuji vrcholy (2 a 8) t€chto zavith pfi rotaci rotord (1 a 9).
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