CESKOSLOVENSKA TEE
sooncsmes| POPIS VYNALEZU | 233 844
REPUBLIKA
(19) 2 (11) (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61) | '
(3 Venimne %5 04 63 I
(21) (pv 2908-83)
: URAD PRO VYNALEZY (40) Zvefejnéno 13 08 84
A OBJEVY (45) Vydéno 01 07 86

(75) .
& Autor vynélezu JAVUREK JIRT ing. CSe., PRAHA

(54) Zapojenf pro vyhodnoceni nulovych otdlek mechanismﬁ vybavenych impulsnim
tachogenerdtorem

Reg. 1420

Zapo jeni pro vyhodhocent nulovych
oté¥ek mechenismi, vybavengch impulenim
tachogenerdtorem, sestdvajfef gz klopnych
obvod, ¥ftae, tvarovactho a zpoXdovactf-

» ho obvodu a logického ¥lenu AND.

Vystupy impulsniho tachogenerétoru

« Jsou pripojeny ns vstupy prvniho klop-
ného obvodu, jeho% vystup je pres tvaro-
vaci obvod zapojen na zpozdovace obvod,
1ted konstantniho kmito¥tu a jeden vatup
logického &lenu AND. Vystup ¥ftafe kon-
stantniho kmito¥tu je zapojen na nulova-
ci{ vstupy druhého a t¥etfho klopného ob-
vodu. Nastavovaci vstup druhého klopného
obvodu je zapojen na vy¥stup zpoidovactho
obvodu a nastavovaci vstup t¥etfho klop-
ného obvodu na vystup logického %lenu
AND, na jeho% druhy vstup je zapojen vy-
stup druhého klopného obvodu.
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Vyndlez se tyké zapojeni pro vyhodnoceni nulovjch otéZek
mechanismi vybavenych impulsnim tachogenerétoren, sestdvaji-
ciho z klopnfych obvodd, Eftale, tvarovaciho a zpozdovaciho
obvodu a logického &lenu AND.

V mnoha p#ipadech jsou otddky nechanisnﬁ snimény pomoci
impulsniho tachogenerdtoru, ktery generuje dvi posloupnosti
obdélnikovych pulsi vzéjemnd posunutych o 90° elektrickych
pro vyhodnoceni sméru otd¥eni. Pro #izen{ ménide elektrické-
ho pohonu nebo nésledného technologického procesu je ti¥eba
vyhodnotit stav urditych minimélnich otd¥ek, které jsou pokld-
dény ze nulové, a kdy nap¥iklad pohon prestdvéd brzdit. Toto
vyhodnocent musi nastat p¥i co nejni%¥sich otélkdch, protoie
Jinak by pohon voln& dobfhal, musi bjt ale spolehlivé, jelikoZ
nap?*iklad nezablokovéni brzdného reZimu mé u n&kterych typd '
ménidl za ndsledek trvaly odb&r proudu ze sité.

Nej¢ast&jdi zpisob vyhodnoceni vyufivé impulsy tacho-
generdtoru, jejich¥ kmitodet je elektricky vyndsoben &ty¥mi
. & pomoci pFevodniku f/U pFfeveden na snalogovy signél. Kompara-~
ci tohoto signdlu se ziské signdl nulovych oté¥ek. Vedle nizké
piesnosti méd toto zapojeni daldi nevyhodu v tom, Z%e pfi zasta-
veni rotoru na hran& rychlostni zna¥ky tachogenerdtoru mohou
byt z divodu chvéni stroje generovény pulsy, takZfe a&koliv
pohon ve skuteénosti stoji, jsou vyhodnocovény nenulové otdd-
ky. : ] |

Uvedené nevyhody odstreanuje zepojeni podle vynédlezu,
JehoZ podstata spolivd v tom, %e v¥stupy nenaznadeného .
impulsniho tachogenerdétoru jsou p¥ipojeny na vstupy prvniho
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klopného obvodu, jeho¥ vystup je pires tvarovaci obvod zapojen
na zpofdovaci obvod, ¥itad konstantniho kmito&tu a jeden vstup
logického &lenu AND. Vystup Z{tafe konstantniho kmito%tu je
gapojen na nulovaci vstupy druhého a tifetiho klopného obvodu.
Nastavovaci vstup druhého klopného obvodu Je zapojen na v§stup
gpo¥dovaciho obvodu a nastavoveci vstup t¥etfho klopného obvo-
dw na vistup logického &lenu AND, na jehoZ druhy vstup je zapo-
jen v§stup druhého klogmného obvodu, pFilemZ vystup t¥etiho
klopného obvodu tvo¥f vystup celého zepojeni.

P¥{klad zapojeni je popsédn pomoci pFiloZeného vykresu,
v ném% v¥stupy nenagnaleného impulsniho tachagenerdtoru Jjsou
pfipojeny na vstupy prvniho klopného obvodu KOl, jeho% vystup
je ptes tvarovaci obvod I zapojen na zpozéovaci obvod ZP,
&1ta¢ § konstantniho kmitoltu a jeden vstup logického &lenu
AND. Vystup &itale € kxonstentniho kmitodtu je zapojen na nulo-
vac{ vstupy R druhého a t¥etfho klopného obvodu K02 a KO3.
Nastavovaci vstup S druhého klopného obvodu KO2 je zapojen
na vy§stup zpofdovaciho obvodu ZP a nastavovaci vstup S t¥etiho
klopného obvodu KO3 na vystup logického &lenu AND, na JjehoZ
druhy vstup je zapojen vystup druhého klopného obvodu KO2.
V§stup tketfho klopného obvodu KO3 tvo¥i vystup celého zapojeni.

Vytvarované signdly impulsniho tachogenerdtoru jsou ozna-
deny A, B. Prvni klopny obvod KOl zamezi chybnému vyhodnoceni
~ nenulovych otédek pF¥i chvéni tachogenerdtoru na hran& rychlostni
znalky.

Po Vytvarovéni Jje v¥stupni signél prvniho klopného obvodu
KOl piiveden na vstup &itae § konstentnfho kmito¥tu, ktery po
naditéni pFedvoleného podtu pulsi konstantnfho kmitodtu £ gene-
ruje na vystupu puls, ktery nuluje druhy a t¥eti klopny obvod
g;g a KO3. Pulsem, vzniklym zpoZdénim zépisového pulsu &itale g,
je nastavovédn druhy klopny obvod KO2. P¥i poklesu kmitoltu
v§stupnich pulsi A, B tachogenerdtoru &ita¥ ¢ vidy nadité pied-
volenfj podet pulsi. Druhy klopny obvod K02 je vZdy vynulovén
a nemiZ%e tedy dojit k nastaveni t¥#etiho klopného obvodu KO3.
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Neopek p¥i vy#iim kmitodtu vystupnich pulht& A, B tachogenerdtoru
neste¥f ¥f{taé & ne¥itat pi‘odvoleny"poéet pulsi konstantniho
kmito¥tu a nedojde tedy k vynulovéni druhého klopného obvodu KO2.
P¥i deldim sdépisovém pulsu dojde k nastaveni tFetiho klopného
obvodu KO3 ,@ tia ke sruleni{ signdlu nenulovych otddek.
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Zapojeni pro vyhodnoceni nulovych oté&ek mechenismi,
vybavenych impulsnim tachogenerétorem, sestévajic{ z klop-
n¥ch obvodld, &{ta¥e, tvarovaciho a gpofdovactho obvodu a
logického &lenu AND, vyznalené tim, %e vystupy nenaznafeného
impulsniho tachogenerdétoru jsou p¥ipojeny na vstupy prvnfho
klopného obvodu (KOl), jehoZ vystup je pFes tvarovaci obvod
(T) zapojen na zpoZdovact obvod (ZP), &ita¥ (&) konstantniho
kmito&tu a jeden vstup logického ¥lenu AND, pFiSem% vystup
¢f{tade (C) konstantniho kmitodtu je zapojen na nulovaci
vstupy (R) druhého a t¥etfho klopného obvodu (K02 a KO3),
nastavovaci vstup (S) druhého klopného obvodu (K02) je zapo-
Jjen na v¥stup zpo¥dovaciho obvodu (ZP) a nastayovaci vstup
(S) t¥etiho klopného obvodu (KO3) na v¥stup logického &lenu
AND, na JjehoZ druhy vstup je zapojen v¥stup druhého klop-
ného obvodu (K02), piifem% vy¥stup t¥etfho klopného obvodu
(K03) tvo¥{ vystup celého zapojeni.
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