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OZET

BiR TASIYICI

Bu bulus, dzellikle askeri ve sivil alanlarda kullanilan, ¢ekici ile tasinmasi
gereken arag, silah vb. sistemlerin lojistik ihtiyaglarinin giderilmesi igin
uzun mesafeli elektromekanik entegrasyonlu tasiyici dingil sistemine sahip

olan bir tasiyici (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER
1. Ozellikle askeri ve sivil alanlarda kullanilan, ¢ekici ile taginmasi
gereken arag, silah vb. sistemlerin lojistik ihtiyag¢larimin giderilmesi igin
olan;
en az bir sase (2),
sasenin (2) alt kismina yerlestirilen en az bir dingil grubu (3),
dingil grubunun (3) her iki yan kisminda yer alan yuvalara yerlestirilen ve
zemin Uzerinde hareket etmeyi saglayan en az iki tekerlek (4),
bir ucundan sase (2) Uzerine yerlestirilen ve tasinmak istenen sisteme
bagdlanmayi saglayan en az bir badlanti ara yuzu (5),
bir ucundan saseye (2) badl olan ve diger ucundan baglanti ara yuzine
(5) bagh olan, baglanti ara ylUzindn (5) saseye gore (2) konumunun
degistirilerek baglanti ara yuzinin (5) saseye (2) bitistiriimesini ya da
saseden (2) uzaklastinimasini saglayan en az bir kol (6) iceren ve
sase (2) Uzerine yerlestirilen ve Uzerinde hareket edilen ylzeyin edimini
algilayan en az bir sensor,
sase (2) uzerine yerlestirilen ve Uzerinde hareket edilen ylzeyin egimine
gore sasenin {2) uygun pozisyonda hareket etmesini saglayan en az bir
duzleme sistemi (7) ve
sase (2) Uzerine yerlestirilen, sensor ve duzleme sistemi (7) ile iletisim
halinde olan, sensodrden Uzerinde hareket edilen yuzeyin egimine iligkin
verileri alarak anlamlandiran ve anlamlandirma iglemi sonucunda sasenin
(2) uygun pozisyonda hareket etmesi i¢in dlizleme sisteminin (7) almasi
gereken pozisyonu belirleyerek stz konusu pozisyona iligkin verileri
duzleme sistemine (7) gonderen en az bir kontrol birimi (16) ile karakterize
edilen bir tagiyici (1).

2. Bir ucundan dingil grubuna (3) diger ucundan da cekici tasita

baglanan en az bir geki kolu (8) ile karakterize edilen [stem 1'deki gibi bir

tasiyici (1).
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3. iskelet gorevi géren ve igerisinde en az bir bosluk yer alan bir
cerceve sekline sahip olan sase (2) ile karakterize edilen Istem 1 veya
2’deki gibi bir tasiyici (1).

4. Alt kismina dingil grubu (3) yerlestirilen ve Uzerine taginmak istenen
sistemin baglandigi baglanti ara yuzinun (5) en az bir kol {(6) vasitasiyla
baglandi§i sase (2) ile karakterize edilen istem 1 ila 3'ten herhangi
birindeki gibi bir tagiyici (1).

5. Uzerine hareket edilen zeminin egimine iliskin verileri belirleyen
sensdr ve sensorden tarafindan belirlenen verileri anlamlandirarak
duzleme sisteminin (7) pozisyonunu belirleyen kontrol hirimi {16)
yerlestirilen sase (2) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir tagiyici (1).

6. Her iki ucunda tekerleklerin (4) baglanmasini saglayan yuvalar yer
alan en az bir aksa (9),

aks (9) Uzerine akstan (9) diyagonal olarak disan dogru uzanacak sekilde
yerlestirilen ve dingil grubunun (3), dolayisiyla tekerleklerin (4),
yonlendirilmelerini saglayan en az iki kola (10),

aks (9) uzerine akstan (9) disan dogru uzanacak sekilde yerlestirilen ve
aks (9) uzerine binen yuklerin emilmesini sadlayan en az bir yaprak yaya
(11),

bir ucundan en az bir baglanti elemani vasitasiyla aksa (9) bagh olan,
kollarin (10) aksa (9) bagh olmayan uclannin Gzerine baglandigi ve diger
ucuna ¢eki kolunun (8} baglandigi en az bir ¢eki kolu baglanti elemanina
(12),

tekerleklerle (4) temas halinde olan ve tekerleklerin (4) yavaslatiimasini ya
da tamamen durdurulmasini saglayan en az bir fren sistemine,

sase (2) alt kismina yerlestirilen ve icerisinde fren sistemi icin gerekli olan

havanin depolandigi en az bir hava deposuna (13),
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hava deposu (13) ve fren sistemi ile akiskansal iletisim halinde bulunan ve
bir frenleme durumunda hava deposundan (13) gelen havayl fren
sistemine yonlendiren en az bir fren kdruglne (14),

en az bir baglanti elemani vasitasiyla aksa (9) baglanan ve sase (2) ile
dingil grubu (3) arasindaki mesafenin her zaman ayni kalmasini saglayan
en az bir hava kéragune (15),

sase (2) Uzerine vyerlestirilen ve fren sisteminin kontrolll bir sekilde
¢alismasini saglayan en az bir kontrol birimine (16) ve

en az bir baglanti elemani vasitasiyla aks (9) Gzerine baglanan ve ani
dalgalanmalarda aks (9) Uzerine binen yuklerin sonumlenmesini saglayan
en az bir sok sonumleyiciye (17) sahip olan dingil grubu (3) ile karakterize

edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir tagiyici (1).

7. Dingil grubunun (3) her iki yan kisminda yer alan yuvalarda dénme
hareketi yapacak sekilde konumlandirilan ve zemin uzerinde hareket
etmeyi sadlayan tekerlekler (4) ile karakterize edilen yukaridaki
istemlerden herhangi birindeki gibi bir tasiyici (1).

8. Sase (2) Uzerine en az bir kol (6) vasitasiyla saseye (2) gore
hareket edebilecek sekilde vyerlestirilen ve Uzerine tasinmak istenilen
sistemin badlandigi badlant ara yuzi (5) ile karakterize edilen yukaridaki

istemlerden herhangi birindeki gibi bir tasiyici (1).

9. Sase (2) merkez eksenine gore birbirlerine simetrik olan iki kol (6)
vasitasiyla saseye (2) baglanan iki baglanti ara yuzi (5) ile karakterize
Istem 8'deki gibi bir tagiyici (1).

10.  Bir ucundan saseye (2) bagh olan ve diger ucundan baglanti ara
ylzune (5) bagh olup badlantt ara yuzindn (5) saseye gore (2)
konumunun degigtirilerek  baglantt ara vyizlindn (5) saseye (2)
bitistiriimesini ya da saseden (2) uzaklastirnimasini saglayan en az bir kol

(6) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

tasiyici {1).
12
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11.  Sase (2) uzerinde konumlandirilan, kontrol birimi ile veri alis verisi
yapabilecek sekilde kablolu ya da kablosuz olarak iletisim halinde olan ve
uzerinde hareket edilen zeminin egimini algilayarak algilanan sz konusu
egdime iligkin verileri kontrol birimine gonderen sensdr ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir tagiyici (1).

12. Cayro sensdr olan sensor ile karakterize edilen yukaridaki
istemlerden herhangi birindeki gibi bir tagiyici (1).

13. Sase (2) Uzerine yerlestirilen en az igi bos bir tlipe (18),

tup (18) igerisine dodrusal hareket yapabilecek sekilde yerlestirilen en az
bir mile (19},

milin (19) tap (18) icerisinde yataklanmasini sadlayan en az bir burca (20),
tiptn (18) alt ucuna yerlestiriien ve Uzerinde hareket edilen ylzeyin
egimine bagdli olarak pozisyonu ayarlanan en az bir ayak basma plakasina
(21),

milin (19) ayak basma plakasina (21) bakan uzuna yerlestirilen ve ayak
basma plakasinin (21) milin (19) hareketiyle U¢ eksende hareket
edebilmesini saglayan en az bir kiresel mafsala (22),

kontrol birimi (16) ile iletisim halinde olan, en az bir badlanti eleman
vasitasiyla tip (18) Uzerine sabitlenen ve kontrol biriminden (16) gelen
veriler dogrultusunda hareket igcin gerekli glciin olusturulmasini saglayan
en az bir tahrik elemanina (23),

tahrik elemani (23) ile temas halinde olan ve tahrik elemaninin (23) hizini
duzenleyerek istenilen momenti saglayan en az bir digli kutusuna (24},
mile (19) ve digli kutusuna (24) bagh olan ve digli kutusundan (24) alinan
dénme hareketini dodrusal harekete ¢evirerek mile (19) ileten en az bir
bilyeli vidal mile {(25) ve

bilyeli vidah milin (25) tp (18) icerisinde yataklanmasini saglayan en az
bir yataklama elemanina (26} sahip olan dlzleme sistemi (7) ile

karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir tagiyici

(1).
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14.  Bir servo motor olan tahrik elemani (23) ile karakterize edilen istem
13'teki gibi bir tagiyici (1).

15. Sensor ve duzleme sistemiyle (7), daha ©ozel olarak duzleme
sisteminde (7) yer alan tahrik elemaniyla (23), veri alig verisi yapabilecek
sekilde kablolu ya da kablosuz olarak iletisim halinde olan kontrol birimi
(16) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

tasiyici (1).

16. SensOrden gelen veriler dogrultusunda sasenin (2) zemin
egiminden etkilenmemesi igin ayak basma plakasinin (21) ilgili egimde
bulunmasi gereken pozisyonu belirleyen ve ayak basma plakasinin (21)
belirlenen pozisyona getirimesi igin tahrik elemaninin (23) ve disli
kutusunun (24) calisma sartlarini belirleyerek tahrik elemaniyla (23)
iletisime gecgerek tahrik elemaninin (23} ve digli kutusunun {24) belirlenen
sartlarda calismalarini baslatan kontrol birimi (16) ile karakterize edilen
Istem 15'teki gibi bir tasiyici (1).

17. Tahrik elemanminin (23) ¢alismaya baslamasiyla disli kutusundan
(24) gelen donme hareketini alarak soz konusu donme hareketini
dizlemsel hareket olarak mile {19) ileten bilyeli vidali mil (25) ile

karakterize edilen Istem 16'daki gibi bir tasiyici (1).

18. Kendisine gelen hareket vasitasiyla ayak basma plakasini (21)
kontrol birimi (16) tarafindan belirlenen konuma getiren mil (19) ile
karakterize edilen istem 17'deki gibi bir tagiyici (1).

19. Tahrik elemaninin (23) olasi bozulmalarinda da ayak basma
plakasinin (21) istenilen pozisyona getirilebilmesi icin ayak basma
plakasinin (21) pozisyonunun elle ayarlanmasint saglayan en az bir
konumlama kolu ile karakterize edilen istem 13 ila 18'den herhangi
birindeki gibi bir tagiyici (1).
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TARIFNAME

BiR TASIYICI

Teknik Alan

Bu bulug, 6zellikle askeri ve sivil alanlarda kullanilan, ¢ekici ile taginmasi
gereken arag, silah vb. sistemlerin lojistik ihtiyaglarinin giderilmesi igin
uzun mesafeli elektromekanik entegrasyonlu tagiyici dingil sistemine sahip
olan bir tagiyici ile ilgilidir.

Onceki Teknik

GunUmulzde, gelisen sanayi kollari ve c¢esitli adir sektorler iginde, bir
malzemenin bir noktadan bagka bir noktaya taginmasi, ¢ogu zaman sorun
yaratmasa da, malzemeler eger gereginden fazla agir ya da hacimli ise,
alcak sasi (lowbed) adi verilen sistemler ile tasinmaktadirlar. Taginmak
istenilen sisteme 6zgu tasiyicilar olmadidi durumlarda, taginan sistem her
zaman bir st dlciideki tasiyici ile tasinmak zorundadir. Ozellikle askeri
sistemler, dag ve arazi bolgelerine gonderileceklerinde, algak sasili
sistemler yukseklik siniri, yUk kapasitesi, manevra, yukleme ve bosgaltma
gibi pek ¢ok ¢ozilmesi gereken sorunlarla kargilagsmaktadir. Ornegdin, iki
askeri kirpi aracinin bir bolgeye sevk edilecek oldugu zaman sz konusu
iki aracin kamyona yuklenmesi mumkun olmadigi gibi 18 metrelik bir alcak
sasili sisteme yiklenmesi de aracin bos kalmasindan dolayl anlamsiz
kalmaktadir. Bunun yani sira, dingil mesafesi ¢ok uzun olan araclar
araziye gonderildigi zaman yukarida ifade edilen sorunlarla
karsilasmaktadir. Yine al¢cak sasili sistemler gibi tasiyici sistemler
operasyon bittikten sonra hacimlerinden dolay! olduk¢a fazla stok alani
kaplamaktadir. Bu sekilde bakildiginda farkh sistemlerin taginmasi igin az
yer kaplayan, ylksek hareket kabiliyeti saglayan bir tasiyiciya olan ihtiyag

her gegen gin artmaktadir.
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EP2380772 sayili Avrupa patent dokimaninda bulyuk sabit yuklerin
yukseltiimesi ve tasinmasi igin kullanilan bir tasiyicidan bahsedilmektedir.
S6z konusu tasiyici boylamasina uzanan ve sabit tasiyici kisim iceren en
az bir u¢ bolum ve yukleme pozisyonunda yere uzanan en az bir ikinci ug
bolum icermektedir. Bulusta ayrica tasinmak istenen yuku s6z konusu ug
bdlimlerde sabitlemek igin kullanilan sabitleme mekanizmalarn taginmak
istenen yukun vyerden vyukseltilebilmesi icin kullanilan yUkselticiler

icermektedir.

EP2505429A1 sayih Avrupa patent dokimaninda tekerlere sahip bir
tasiyicida bulunan iki tasiyici sistem arasindaki dingil mesafesinin
ayarlanmasindan bahsedilmektedir. Bulusa konu olan cihazda tekerlekler
uzerinde bir sasi bulunmaktadir. Tasinmak istenen konteynerin
sabitlenmesi i¢in sasi Uzerinde sabitleme elemanlari ve konteynerin
yukseltiimesi samasinda kullanilan gegici sabitleme elemanlan yer

almaktadir.

EP0089658 sayili Avrupa patent dokimaninda ise c¢eki demiri ve aks
iceren bir birinci kisim ve diger aks ve arka bdélim iceren iki parcadan
olugan bir cekiciden bahsedilmektedir. Ayrica s6z konusu bulusta iki parca
tasinmak istenen cismin birinci ve ikinci kisimlara baglanmasi i¢in tutturma
elemanlan ve tutturma elemanlari arasindaki mesafenin degistiriimesi icin

kullanilan operasyon elemanlari yer almaktadir.

Bulusun Kisa A¢iklamasi

Bu bulugsun amaci, tasima kapasitesi arttirilan bir tasiyici
gergeklestirmektir.

Bu bulusun baska bir amaci, tahrik sistemi manuel ve otomatik olarak

devreye alinabilen bir tasiyici gergeklestirmektir.
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Bu bulusun baska bir amaci, hafif bir yapida olan bir tasiyici
gerceklestirmektir.

Bu bulusun baska bir amaci, yeryuzu sehimlerinin yuksek oranda tolere

edilmesini saglayan bir tagiyici gergeklegtirmektir.

Bu bulusun bagka bir amaci, operasyon esnasinda katlanip tasinabilen bir

tasiyici gerceklestirmektir.

Bulugun Ayrintili Agiklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak igin gerceklestiriien “Bir Tasiyici” ekli

sekillerde gésterilmis olup, bu sekillerden;

Sekil-1; Bulus konusu tasiyicinin perspektif géruntsadar,;

Sekil-2; Bulus konusu tasiyicida yer alan dingil grubunun perspektif
gorunusuddr,

Sekil-3; Bulug konusu tasiyicida yer alan dizleme sisteminin patlatiimis

gOrunusadar.

Sekillerde yer alan pargalar tek tek numaralandirimis olup, bu

numaralarin karsiliklari asagida verilmistir.

Tasiyicl

Sase

Dingil grubu
Tekerlek
Bagdlanti ara yuzu
Baglanti kolu
Duzleme sistemi
Ceki kolu

Aks

© 00N o oA W=
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10.Kol

11.Yaprak yay

12.Ceki kolu baglanti eleman
13.Hava deposu
14.Fren korugu
15.Hava korugu

16. Kontrol birimi
17.50k sonlUmleyici
18.Tup

19. Mil

20.Burg

21.Ayak basma plakasi
22.Kuresel mafsal

23. Tahrik eleman
24.Disgli kutusu
25.Bilyeli vidali mil

26.Yataklama elemani

Ozellikle askeri ve sivil alanlarda kullanilan, ¢ekici ile tasinmasi gereken
arag, silah vb. sistemlerin lojistik ihtiyaglarinin giderilmesi i¢in olan bulug
konusu tasiyici (1);

en az bir sase (2),

sasenin {2) alt kismina yerlestirilen en az bir dingil grubu (3),

dingil grubunun (3) her iki yan kisminda yer alan yuvalara yerlestirilen ve
zemin Uzerinde hareket etmeyi saglayan en az iki tekerlek (4),

bir ucundan sase (2) lzerine yerlegtiriien ve tasinmak istenen sisteme
baglanmay! saglayan en az bir baglanti ara yGza (5),

bir ucundan gaseye (2) bagll olan ve diger ucundan baglanti ara yuzlne
(5) bagl olan, baglanti ara yuzunin (5) saseye gore (2) konumunun
degistirilerek baglanti ara yuzunun (5) saseye (2) bitistiriimesini ya da

saseden (2) uzaklastinlmasini saglayan en az bir kol (6),
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sase (2) Uzerine yerlestirilen ve Uzerinde hareket edilen ylzeyin egimini
algilayan en az bir sensor (sekillerde gosterilmemistir),

sase (2) uzerine yerlestirilen ve Uzerinde hareket edilen yluzeyin egimine
gore sasenin (2) uygun pozisyonda hareket etmesini saglayan en az bir
duzleme sistemi (7) ve

sase (2) Uzerine yerlestirilen, sensor ve duzleme sistemi (7) ile iletisim
halinde olan, sensdrden Uzerinde hareket edilen ylizeyin egimine iligkin
verileri alarak anlamlandiran ve anlamlandirma islemi sonucunda sasenin
(2) uygun pozisyonda hareket etmesi icin duzleme sisteminin (7) almasi
gereken pozisyonu belirleyerek s6z konusu pozisyona iliskin verileri
duzleme sistemine (7) gonderen en az bir kontrol birimi (sekillerde

gOsterilmemistir) icermektedir.

Bulus konusu tasiyici (1) ayrica tasiyicinin (1) hareket edebilmesi icin bir
ucundan dingil grubuna (3) dider ucundan da ¢ekici tasita baglanan en az

bir ceki kolu (8} icermektedir.

Bulus konusu tasiyicida (1) yer alan sase (2) iskelet gbrevi gérmektedir.
Bulusun tercih edilen uygulamasinda sase (2) igerisinde en az bir bosluk
yer alan bir gergeve sekline sahiptir. Bulus konusu tasiyicida (1) sasenin
(2) alt kismina dingil grubu (3) yerlestiriimekte olup sase (2) lUzerine
tasinmak istenen sistemin baglandigi baglanti ara yizi (5) en az bir kol
(6) vasitasiyla baglanmaktadir. $Sase (2) Gzerinde uygun yerlerde ayrica
uzerinde hareket edilen zeminin egimine iliskin verileri belirleyen sensor ve
sensorden tarafindan belirlenen verileri anlamlandirarak dizleme

sisteminin (7) pozisyonunu belirleyen kontrol birimi yerlegtiriimektedir.

Bulug konusu tasgiyicida (1) sasenin (2) alt kismina yerlestirilen dingil
grubu (3) bulusun tercih edilen uygulamasinda;

her iki ucunda tekerleklerin (4) baglanmasini saglayan yuvalar yer alan en
az bir aks (9),
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aks (9) Uzerine akstan (9) diyagonal olarak disar dogru uzanacak sekilde
yerlestirilen  ve dingil grubunun, dolayisiyla tekerleklerin  (4),
yonlendirilmelerini saglayan en az iki kol (10),

aks (9) uzerine akstan (9) disar dodgru uzanacak sekilde yerlestirilen ve
aks (9) lzerine binen yiklerin emilmesini saglayan en az bir yaprak yay
(11),

bir ucundan en az bir baglanti eleman vasitasiyla aksa (9) bagh olan,
kollarin (10) aksa (9) bagh olmayan uc¢lannin Uzerine baglandigi ve diger
ucuna ¢eki kolunun (8) baglandidi en az bir ¢eki kolu badlanti elemani
(12),

tekerleklerle (4) temas halinde olan ve tekerleklerin (4) yavaslatiimasini ya
da tamamen durdurulmasini saglayan en az bir fren sistemi (sekillerde
gosterilmemigtir),

sase (2) alt kismina yerlestirilen ve icerisinde fren sistemi icin gerekli olan
havanin depolandidt en az bir hava deposu (13),

hava deposu (13) ve fren sistemi ile akiskansal iletisim halinde bulunan ve
bir frenleme durumunda hava deposundan (13) gelen havayl fren
sistemine yonlendiren en az bir fren kortgu (14),

en az bir baglanti elemani vasitasiyla aksa (9) baglanan ve sase (2) ile
dingil grubu (3) arasindaki mesafenin her zaman ayni kalmasini saglayan
en az bir hava korugu (15),

sase (2) Uzerine vyerlestirilen ve fren sisteminin kontrollu bir sekilde
calismasini saglayan en az bir kontrol birimi (16) ve

en az bir baglanti elemani vasitasiyla aks (9) Uzerine baglanan ve ani
dalgalanmalarda aks (9) Uzerine binen ylklerin sdnimlenmesini saglayan

en az bir sok sénUmleyici (17) icermektedir.

Bulug konusu tasiyicida (1) yer alan tekerlekler (4} dingil grubunun (3) her
iki yan kisminda yer alan yuvalarda dénme hareketi yapacak sekilde
konumlandiriimaktalar ve tagiyicinin (1) zemin uzerinde hareket etmesini

saglamaktadirlar.
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Bulus konusu tagiyicida (1) yer alan baglanti ara yuzu (5) en az bir kol (6)
vasitasiyla sase (2) uzerine gaseye gore hareket edebilecek sekilde
yerlestirilmekte olup baglanti ara yazi (5) Uzerine tasinmak istenilen
sistem baglanmaktadir. Bulusun tercih edilen uygulamasinda baglanti ara
yuza (5) baglantt ara yuzanun (5) merkez eksenine gore birbirlerine

simetrik olan iki kol (6) vasitasiyla saseye (2) baglanmaktadir.

Bulus konusu tasiyicida (1) yer alan baglanti kolu (6) bir ucundan saseye
(2) bagh olan ve diger ucundan baglanti ara yuzune (5) bagh olup baglanti
ara ylzunln (5) saseye gore (2) konumunun degistirilerek baglanti ara
yuzunun (5) saseye (2) bitigtiriimesini ya da saseden (2) uzaklastinimasini
saglamaktadir. Bulusun tercih edilen uygulamasinda bulus konusu tasiyici
(1) sase (2) merkez eksenine gore birbirlerine simetrik olan iki kol (6)
vasitasiyla saseye (2) baglanan iki baglanti ara yOzu (5) icermektedir.

Bulus konusu tasiyicida (1) yer alan sensor, sase (2) U(zerinde
konumlandirilmis olup kontrol birimi ile veri alis verigi yapabilecek sekilde
kablolu ya da kablosuz olarak iletisim halindedir. Sensér, tasiyicinin (1)
uzerinde hareket ettigi zeminin egimini algilayarak algilanan s6z konusu
egime iligkin verileri kontrol birimine gondermektedir. Bulusun tercih edilen

uygulamasinda sensér bir cayro {gyro) sensérdur.

Bulus konusu tasiyicida (1) yer alan ve Gzerinde hareket edilen yuzeyin
egimine gore sasenin (2} uygun pozisyonda hareket etmesini sadlayan
dizleme sistemi (7) bulusun tercih edilen uygulamasinda;

sase (2) Uzerine yerlestirilen en az ici bog bir tlp (18),

tip (18) icerisine dogrusal hareket yapabilecek sekilde yerlestirilen en az
bir mil (19),

milin (19) tup (18) icerisinde yataklanmasini saglayan en az bir bur¢ (20),
tiptn (18) alt ucuna yerlesgtirilen ve Uzerinde hareket edilen yuzeyin
egimine bagll olarak pozisyonu ayarlanan en az bir ayak basma plakasi
(21),
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milin (19) ayak basma plakasina (21) bakan uzuna yerlestirilien ve ayak
basma plakasinin (21) milin (19) hareketiyle G¢ eksende hareket
edebilmesini saglayan en az bir kuresel mafsal (22),

kontrol birimi (16) ile iletisim halinde olan, en az bir baglanti elemani
vasitasiyla tip (18) Uzerine sabitlenen ve kontrol biriminden (16) gelen
veriler dogrultusunda hareket icin gerekli gucun olusturulmasini saglayan
en az bir tahrik elemani (23),

tahrik elemani (23) ile temas halinde olan ve tahrik elemaninin (23) hizini
duzenleyerek istenilen momenti saglayan en az bir disli kutusu (24},

mile (19) ve disli kutusuna (24) bagl olan ve disli kutusundan (24) alinan
donme hareketini dogrusal harekete ¢evirerek mile (19) ileten en az bir
bilyeli vidali mil {25) ve

bilyeli vidal milin (25) tip (18) icerisinde yataklanmasini sadlayan en az
bir yataklama elemani (26) igermektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda duzleme sisteminde (1) yer alan

tahrik elemani (23) bir servo motorudur.

Bulus konusu tasiyicida (1) yer alan kontrol birimi (16) sensor ve duzleme
sistemiyle (7), daha 6zel olarak duzleme sisteminde (7) yer alan tahrik
elemaniyla (23}, veri alis verisi yapabilecek sekilde kablolu ya da kablosuz
olarak iletisim halindedir. Kontrol birimi sensorden gelen veriler
dogrultusunda sasenin (2) zemin egiminden etkilenmemesi icin ayak
basma plakasinin (21) ilgili egimde bulunmasi gereken pozisyonu
belirlemekte ve ayak basma plakasinin (21) belirlenen pozisyona
getirilmesi igin tahrik elemaninin (23) ve disli kutusunun (24) c¢alisma
sartlarim belirleyerek tahrik elemaniyla (23) iletisime ge¢mekte ve tahrik
elemaninin (23) ve disli kutusunun (24) belirlenen sartlarda ¢alismalarini
baslatmaktadir.

Bulus konusu tasiyici (1) hareket ettigi zeminin egimli olmasi durumunda

sasenin (2) s6z konusu egimden etkilenmeyerek uygun pozisyonda
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hareket etmesini saglamaktadir. $ase (2) uzerinde yer alan sensér zemin
egimini algllayarak séz konusu zemin edimine iliskin verileri kontrol
birimine (16) gondermektedir. Kontrol birimi (16) sensorden gelen veriler
dogrultusunda sasenin (2) zemin egiminden etkilenmemesi icin ayak
basma plakasinin (21) ilgili egimde bulunmasi gereken pozisyonu
belirlemekte ve ayak basma plakasinin (21) belirlenen pozisyona
getiriimesi i¢in tahrik elemaninin (23) ve digli kutusunun (24) calisma
sartlarini belirleyerek tahrik elemaniyla (23) iletisime gegcmekte ve tahrik
elemaninin (23) ve digli kutusunun (24) belirlenen sartlarda ¢alismalarini
baslatmaktadir. Tahrik elemaninin (23) calismaya baslamasiyla bilyeli
vidah mil (25) disli kutusundan (24) gelen donme hareketini alarak so6z
konusu donme hareketi duzlemsel hareket olarak mile (19} iletmektedir.
Mil (19) de kendisine gelen hareket vasitasiyla ayak basma plakasini (21)
belirlenen konuma getirmekte ayak basma plakasi (21} kontrol birimi (16)
tarafindan belirlenen konuma getirildikten sonra tahrik elemaninin (23)
calismasi, dolayisiyla disli grubunun (24), bilyeli vidali milin (25}, milin (19)

ve ayak basma plakasinin (21) ¢calismalari sonlanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda bulus konusu tasiyici (1) tahrik elemaninin
(23) olasi bozulmalarinda da ayak basma plakasinin (21) istenilen
pozisyona getirilebilmesi i¢cin ayak basma plakasinin (21) elle {(manuel
olarak) pozisyonunun ayarlanmasini saglayan en az bir konumlama kolu

icermektedir.

Bu temel kavramlar etrafinda, bulus konusu “Bir Tasiyici (1) ile ilgili cok
¢esitli uygulamalarin gelistiriimesi mumkiin olup, bulus burada aciklanan

orneklerle sinirlandinlamaz, esas olarak istemlerde belirtildigi gibidir.
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