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PATENTNI ZAHTJEVI
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Uredaj za rukovanje teretom (100) za podizanje i pomicanje kontejnera (106) sloZenih u stogove u sustavu za
pohranu, te sustav sadrzi mnostvo tra¢nica ili staza poredanih u obliku mreZe iznad stogova kontejnera, uzorak mreze
sadrzi mno$tvo mreZnih prostora, svaki stog se nalazi unutar otiska samo jednog mreZnog prostora, uredaj za
rukovanje teretom konfiguriran je za bo¢no kretanje po tracnicama ili stazama iznad stogova, uredaj za rukovanje
teretom nadalje sadrzi mehanizam za podizanje (104), te mehanizam za podizanje sadrZi uredaj za hvatanje (110),
uredaj za hvatanje (110) konfiguriran je za zahvacanje kontejnera (106) odozgo, te uredaj za rukovanje teretom (100)
obuhvaca:
vozilo (102) koje se sastoji od tijela koje ima gornji dio (112) i donji dio (114):
gornji dio (112) za smjeStaj komponenti kao §to su pogonske komponente, /ili kontrolne komponente, ifili
komponente za pokretanje i/ili komponente za podizanje;
donji dio (114) smjesten neposredno ispod gornjeg dijela (112), te donji dio (114) obuhvaca Supljinu (120) za
smjestaj kontejnera (106) i sklop kotaca, te sklop kotaca sadrzi prvi komplet kotaca (116) za zahvacanje s prvim
kompletom tracnica ili staza za vodenje kretanja uredaja u prvom smjeru i drugi komplet kotaca (118) za
zahvacanje s drugim kompletom tracnica ili staza za vodenje kretanja uredaja (100) u drugom smjeru, pri ¢emu
je drugi smjer poprecan na prvi smjer; te
mehanizam za podizanje (104) koji je konfiguriran za podizanje i spustanje uredaja za hvatanje (110) u odnosu
na Supljinu (120), mehanizam za podizanje (104) smjesten je iznad Supljine (120),
sklop kotaca nadalje sadrzi mehanizam za pozicioniranje kotaca pri ¢emu, mehanizam za pozicioniranje kotada
sadrzi sredstva za selektivno zahvacanje ili prvog kompleta kotaca s prvim kompletom tra¢nica ili staza, ili
drugog kompleta kotaca s drugim kompletom tracnica ili staza, ¢ime se omoguéava da se uredaj za rukovanje
teretom selektivno krece ili u prvom ili u drugom smjeru preko mreZe, naznacen time $to mehanizam za
pozicioniranje kotaca sadrzi dva motora (188), prvi motor za pomicanje dva kotaca prvog ili drugog kompleta
(116 ) kotaca i drugi motor za pomicanje preostala dva odgovarajuca kotaca prvog ili drugog kompleta (116 )
kotaca, smjeSten na suprotnoj strani uredaja za rukovanje teretom tako da je jedan motor (188) konfiguriran da
djeluje tako da podiZe samo polovicu kompleta kotaca.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time Sto mehanizam za pozicioniranje
kotaca nadalje sadrZi element okretno postavljen na svom vanjskom kraju na svaki od kotaca, te mehanizam nadalje
sadrzi dvije spojnice, a unutarnji kraj svakog kraja povezan je sa spojnicom (182), pri ¢emu su gornji krajevi obje
spojnice (182) povezani s donjim krajem zajednicke spojnice (184).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 2 naznacen time Sto su motori (188) konfigurirani da
djeluju na odgovarajuce zajednicke spojnice (184) tako da zajednicke spojnice (184) povlace prema gore.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 1 naznacen time $to motori (188) mogu djelovati
neovisno, pri ¢emu je svaki motor prilagoden tako da u bilo kojem trenutku podize ili spusta pola kompleta kotaca
(116, 118).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 4 naznacen time $to motori (188) svaki djeluju
neovisno od drugoga i nadalje sadrze sredstva za podizanje kotaca (116, 118) izvan tracnica ili staza.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 1, naznacen time Sto mehanizam za pozicioniranje
kotaca sadrZi pomi¢ne bo¢ne ploce na svakoj strani uredaja za rukovanje teretom (100), te su kotadi postavljeni na
svakoj strani uredaja za rukovanje teretom (100) rotirajuce vezani na pomi¢ne bo¢ne ploce.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 6, naznacen time $to pomicne bocne ploce na svakoj
strani uredaja za rukovanje teretom tvore dio konstrukcije okvira (210) uredaja za rukovanje teretom (100).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 7, naznacen time Sto je konstrukcija okvira (210)
postavljena oko Supljine (120).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 7, naznacen time $to je Supljina (120) definirana unutar
konstrukcije okvira (210).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 8§ ili 9, naznacen time $to je Supljina (120) s Cetiri
strane ogranicena s konstrukcijom okvira (210).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu, naznacen time Sto sklop
kotaca obuhvaéa jedan ili vise kotaca koje pokreée motor integriran s kotac¢em ili smjesten uz kotac.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu, naznacen time $to jedan ili
vise kotada sadrzi motor glavéine kotaca (256).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu, naznacen time $to jedan ili
vise kotaCa pokrece jedan ili vise motora smjestenih iznad Supljine (120).
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 13, naznacen time $to nadalje sadrzi sredstvo za
prijenos pogona postavljeno oko Supljine (120) za prijenos pogona s jednog motora ili svakog motora na kotac ili na
svaki kotac.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema patentnom zahtjevu 14, naznacen time Sto sredstva za prijenos pogona
obuhvacaju sklop remenica i pogonskih remena.
Uredaj za rukovanje teretom (100) prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu, naznacen time $to jedan ili
vise kotaca obuhvaca kanal koji zajednicki djeluje s pogonskim remenom radi pogona kotaca.
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Sustav za skladiStenje naznacen time S$to sadrzi najmanje jedan uredaj za rukovanje teretima (100) prema bilo kojem
prethodnom patentnom zahtjevu.

Postupak pomicanja najmanje jednog uredaja za rukovanje teretom (100) prema bilo kojem od prethodnih patentnih
zahtjeva uokolo staza ili tra¢nica iznad sustava za skladiStenje, naznacen time $to obuhvaca korak selektivhog
odabira prvog kompleta kotaca s prvim kompletom staza ili tra¢nica ili drugog kompleta kotaca s drugim kompletom
staza ili tracnica tako da se ovisno o odabiru uredaj za upravljanje teretom krec¢e u prvom ili drugom smjeru.
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