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Relatério Descritivo da Patente de Invencdo para
"ACIONAMENTO, QUE COMPREENDE, PELO MENOS UM MOTOR
ELETRICO E UMA CHAVE ELETRONICA ALIMENTADORA DO
MOTOR, BEM COMO UM MODULO".

DESCRICAQ

[001] A presente invencao refere-se a um aparelho, sendo que

como aparelhos sao conhecidos, por exemplo, conversores ou
acionamentos.

[002] Por isso, a invencdo cabe basicamente a tarefa de operar a
alta variancia das aplicagdes, nas quais podem ser empregados
aparelhos, com 0 menos possivel de componentes.

[003] As caracteristicas essenciais da inven¢do no caso do
aparelho sao que um moédulo pode ser introduzido em uma reentrancia
do aparelho que forma a carcaca, sendo que a energia e/ou os dados
podem ser transmitidos sem contato. Portanto, o aparelho com sua
reentrancia € executado no tipo de alta protecdo, e apesar disso, pode
transmitir energia e dados para o mddulo. O modulo pode enviar
dados de volta. Por conseguinte, a parametrizacdo do aparelho é
possibilitada através do mddulo também no caso de aplicacbes com
ambiente exigente.

[004] Em uma execucgao vantajosa, o aparelho € um conversor,
um aparelho de partida suave ou um acionamento. Neste caso, € de
grande vantagem que, no caso de tais aparelhos, devem ser
introduzidos parametros, e com isso, deve ser ligado seu aparelho de
operacao. Neste caso, de acordo com o estado da técnica estao
previstos contatos metalicos. Porém, no caso da invencgao, podem ser
realizadas possibilidades de operacdo sem contato. Por conseguinte, a
invencéo também pode ser empregada em ambiente industrial rude,
por exemplo, com liquidos e similares espirrando em volta. Aparelhos

desse tipo podem ser executados até mesmo com hardware
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expandido de tal modo que no aparelho esta integrado um controle de
posicionamento ou de processamento como, por exemplo, SPS.
Também neste caso, o software deve ser operado e, por isso, &
necessario um ponto de interseccao do operador, que pode ser ligado,
entdo, sem contato. Além disso, no caso da invengdo nao é
desgastado nenhum contato de conex&o, e também nao ocorrem
quaisquer outros desgastes.

[005] Em uma forma de execugdo vantajosa, o acionamento
compreende, pelo menos, um motor elétrico e uma chave eletrénica
alimentadora, como por exemplo, um conversor ou aparelho eletrénico
de partida suave ou similar. Em particular, o acionamento compreende
uma engrenagem, que pode ser acionada pelo motor elétrico. Neste
caso, € vantajoso que o acionamento possa ser executado como
acionamento compacto.

[006] Em uma execucgao vantajosa, 0 mdédulo compreende meios
de entrada e/ou de indicagdo e/ou pontos de interseccéo da conexao.
Neste caso, € vantajoso que possam ser empregados opcionalmente
mobdulos executados arbitrariamente. Com isso, para cada funcéo ou
aplicacéo pode ser usado o0 mdédulo adequado.

[007] Em uma execucdo vantajosa, o aparelho apresenta um
ponto de intersec¢do mecanico, em particular, com fecho devido a
forca ou a forma, e sem contato eletromagnético, em particular,
indutivo, de tal modo que os modulos podem ser ligados
opcionalmente com o ponto de intersecgao correspondente mecanico
e eletromagnético sem contato, em particular, indutivo. Neste caso, é
vantajoso que 0 moédulo é seguro mecanicamente, por exemplo, preso
por grampo, € o ponto de interseccdo elétrico € substituido por um
indutivo ou também Optico. Em aperfeicoamentos, portanto, podem ser
executados também pontos de intersec¢ao de infravermelho.

[008] Em uma execu¢do vantajosa, a reentrancia apresenta uma
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superficie de material plastico para o ambiente exterior. Neste caso, é
de vantagem que esteja prevista uma resisténcia de isolamento entre
as partes que conduzem tensdo do aparelho e do mddulo. Essa
separacdo galvanica tem vantagens quanto a técnica de segurancga,
portanto, aumenta a seguranc¢a do aparelho.

[009] Em uma execucgado vantajosa, um moddulo apresenta uma
fonte de alimentacao de 24 volts para outros aparelhos que podem ser
ligados eletricamente com 0 modulo, sendo que a energia para a fonte
de alimentacao de 24 volts é transmitida indutivamente para o médulo
por uma bobina no interior do aparelho. Neste caso, € de vantagem
que apesar da alimentacdo sem contato para um coletor de dados
como, por exemplo, coletor de campo, 0 mddulo possa preparar outros
aparelhos.

[0010] Em uma execucao vantajosa, o aparelho esta conectado a
condutores de alimentacdo de rede, para os quais também sao
modulados em frequéncia mais alta dados para a troca de dados entre
o aparelho e outros aparelhos. Neste caso, € de vantagem que nao
sS40 necessarios quaisquer condutores para a transmissao de dados,
mas que podem ser usados condutores ja existentes.

[0011] Em uma execucgao vantajosa, o aparelho é alimentado sem
contato, em particular, indutivo por um condutor primario, no qual uma
corrente de média frequéncia € alimentada, em particular, com uma
frequéncia entre 20 e 100kHz, sendo que, no condutor primario
também s&o modulados dados para a troca de dados entre o aparelho
e outros aparelhos em frequéncia mais alta que com a média
frequéncia da corrente no condutor primario. Neste caso, € vantajoso
que, no caso de um sistema desse tipo, os dados s&o desacoplados
de modo galvanico junto com a energia e podem ser transmitidos sem
contato. De vantagem especial € também o fato de que, para a

separacdo do aparelho, é suficiente uma remog¢ado mecanica do
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condutor primario da parte secundaria correspondente do aparelho. A
corrente  do condutor primario pode continuar a passar
ininterruptamente, e nao precisa ser desligada.

[0012] Em uma execucgao vantajosa, o acionamento compreende
uma primeira area da carcaca compreendendo um motor elétrico e
eventualmente uma engrenagem, e compreende uma terceira area da
carcaca, que esta ligada com a primeira somente através de uma
segunda. Neste caso, é de vantagem que a segunda area da carcaca
possa ser executada com dispositivos de conexdo e ligacdes de
encaixe de transferéncia para a terceira area, bem como, que 0s
dispositivos de conexao elétricos possam ser executados para fora.
Com isso, € criado um ponto de interseccdo elétrico entre a terceira
area da carcaca, que abrange o sistema eletrénico sensivel e de
manuten¢do intensa, e a segunda area da carcaca, que abrange, de
preferéncia, técnica de ligacao robusta sem semicondutores.

[0013] Em uma execucgao vantajosa, a segunda area da carcaca
compreende dispositivos de conexdo para os condutores de
alimentacdo do motor elétrico, e compreende uma unidade de conexao
para a ligacao elétrica de encaixe com a terceira parte da carcaca.
Neste caso, &€ de vantagem que, a terceira parte da carcaga possa ser
ligada e trocada de modo simples e rapido, enquanto que a segunda
parte compreende as fiagcdes de trabalho intenso e similares.

[0014] Em uma execuc¢do vantajosa, as partes da carcaga estéao
ligadas respectivamente rentes e em alto tipo de protecdo. Neste caso,
€ de vantagem que o aparelho também possa ser empregado em
ambiente rude.

[0015] A invencdo agora sera esclarecida, em detalhes, com
auxilio de ilustraces.

[0016] Na figura 1 esta simbolizado um dispositivo de acordo com

a invencao.
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[0017] O acionamento apresenta uma carcacga, que € composta de
partes da carcaca 1, 2. A parte da carcagca 2 envolve as areas
eletromecéanicas, portanto, o motor elétrico e a engrenagem, cujo eixo
3 de desvio se sobressai da carcaca. A parte da carcaca 2 envolve a
area eletrénica como, por exemplo, o sistema eletrénico de controle ou
o sistema eletrénico do conversor, bem como, o sistema eletrénico de
controle e similares.

[0018] E importante que uma parte da carcaca 1 apresente uma
reentrancia 4, que € executado em alto tipo de protecdo e que nao
apresenta nenhum contato elétrico para o ambiente. Neste caso, é
importante que a reentrancia represente a superficie do acionamento
que forma a carcacga, e que, com isso, seja executado rente. De
preferéncia, a reentrancia € executado como bolsa da carcaca.

[0019] Na reentrancia 4 pode ser introduzido um médulo 6, que em
funcédo do tipo de execucdo compreende meios de entrada e/ou de
indicagao 5, e/ou partes elétricas de conexao por encaixe 7.

[0020] Como méddulo 6, portanto, pode ser executado um modulo
com potencidmetros, botdes giratérios, teclas e/ou chaves. Com esses
meios de entrada, os parametros de acionamento podem ser
influenciados.

[0021] De modo alternativo, pode ser empregado um modulo 6
com outros meios de entrada.

[0022] Além disso, de modo alternativo também pode ser
empregado um modulo, que compreende meios de indicacdo tais
como, meios de iluminacdo e/ou meios acusticos, tais como alto-
falantes, sirenes e similares.

[0023] Além disso, também podem ser empregados modulos que
compreendem conexdes de encaixe para a conexao de participantes
do coletor de campo, como por exemplo, outros acionamentos ou

conversores ou aparelhos industriais. A essas conexdes de encaixe ou
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a outras conexdes executadas de outra forma também podem ser
conectados computadores para a entrada em operagdo ou
parametrizacdo do acionamento.

[0024] Também é importante que, em fung¢do do tipo de execucao,
o mobdulo compreenda até mesmo conexdes de encaixe para a
conexao de atuadores ou de sensores.

[0025] Um dos mddulos compreende um ponto de interseccéo de
infravermelho e/ou um ponto de intersec¢ado de onda de radio como
por exemplo, bluetooth ou similares.

[0026] Por meio da bolsa da carcaga o acionamento € executado
fechado, por assim dizer. A alimentacdo de energia, bem como, a
troca de dados do acionamento para 0 modulo 6 ocorrem sem contato,
através da superficie da reentrancia.

[0027] De preferéncia, a superficie da reentrancia 4 € executada
de material plastico. No interior, atras da superficie, portanto, pode
estar prevista uma bobina, que esta acoplada indutivamente com uma
bobina no interior do médulo 6. Sem duvida, o acoplamento é
caracterizado mais fraco que em um transformador.

[0028] Por isso, no caso de acoplamento muito fraco a bobina no
interior do médulo 6 é operada com um condensador dimensionado
em ressonancia, ligado em série ou em paralelo, de tal modo que a
frequéncia de ressonancia €, em esséncia, igual a frequéncia da
corrente alimentada na bobina que se encontra no interior do
acionamento. Com isso, pode ser alcangcado um alto grau de
eficiéncia.

[0029] Por isso, um dos modulos 6 pode ser executado de tal
modo que também pode ser assegurada uma alimentacéo de 24 volts
de outros componentes eletrénicos ligados.

[0030] Em outros exemplos de execucdo de acordo com a

invencéo, ao invés do acionamento também um conversor pode ser
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equipado com a reentrancia 4 descrito, € com isso, obtém, da mesma
forma, as vantagens de acordo com a invencéo.

[0031] No caso da invencdo, € importante que, através da
reentrancia e da denominada bobina no interior do acionamento ou do
conversor, € criado um ponto de interseccdo mecanico e também
indutivo, no qual podem ser conectados mddulos de diversos tipos.
Dependendo do emprego, portanto, da aplicacdo do acionamento ou
conversor, entao, podem ser conectados diversos mddulos.

[0032] Pode até mesmo ser trocado um médulo dependente da
fungao: por exemplo, em uma manutencéo ou entrada em operagao ou
uma parametrizacdo providenciada de outro modo é empregado um
modulo com conexao ou ponto de interseccao sem contato, a fim de
produzir uma ligacdo de troca de dados para um laptop. Apds o
término da manutencdo ou da entrada em operacdo ou da
parametrizacdo providenciada de outro modo, o médulo é trocado por
um modulo, que compreende somente um botdo giratério, por
exemplo, um bot&o giratério ligado com um potenciémetro, ou outro
meio de entrada com possibilidade restrita para a influéncia de
parametros. De modo alternativo, € empregado um médulo que
compreende somente meios de indicacdo ou meios de indicacdo
combinados com 0s meios de entrada para a possibilidade de entrada
restrita.

[0033] Em outros exemplos de execugdo de acordo com a
invencéo, o0 acionamento ou o conversor € alimentado somente
através de sua alimentacdo de rede. A troca de dados para outros
aparelhos € efetuada através de modulacédo dos dados em frequéncia
mais alta para os condutores de alimentacao de rede.

[0034] Na figura 2 € mostrada uma outra variante, na qual, sem
duvida, a parte da carcaca 20 que abrange a reentrancia 4 esta ligada

com a parte da carcagca 2 que abrange o motor da engrenagem
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somente através da parte da carcaca 21. Por conseguinte, os mancais
da engrenagem e do motor podem empregar uma parte da carcaca
comum e as tolerancias de producéo podem ser melhoradas. Pois, 0
processamento com levantamento de aparas dos pontos de apoio
ocorre em uma recuperacéo. Na parte da carcaca 21 os condutores do
motor elétrico de um freio, eventualmente correspondente, e/ou o0s
condutores de um sensor, como por exemplo, um transmissor de
posic&o angular, ligado com o motor elétrico ou com a engrenagem em
dispositivos de conexdo, compreendendo partes de conexao por
encaixe, sao transferidos para a parte da carcacga 20 ligada com partes
de conexao que podem se encaixar, € ligada rente e com alto tipo de
protecdo. Essa parte da carcaca compreende o sistema eletrénico de
poténcia e o sistema eletrénico de sinal. Neste caso, o calor do
sistema eletrénico de poténcia &€ dissipado através da parte da carcaca
20 para o ambiente. Com isso, é realizada uma grande distancia das
fontes de calor do sistema eletrénico de poténcia e motor, bem como,
engrenagem, € ocorrem menos influéncias reciprocas.

[0035] No aperfeicoamento, a parte da carcaca 21 também pode
compreender uma barreira de calor, ou pode ser executada ela mesma
de material mau condutor de calor, como material plastico.

[0036] Na parte da carcaca 20, portanto, a placa do condutor com
os semicondutores de poténcia esta disposta diretamente no lado
interno da parte da carcaca 20. O sistema eletrénico de sinal esta
disposto distanciado dela, em particular, sobre uma placa do condutor
disposta paralela. No aperfeicoamento pode ser prevista também uma
barreira de calor entre o sistema eletrénico de condutor e o sistema
eletrénico de sinal.

LISTAGEM DOS NUMEROS DE REFERENCIA

1 parte da carcaca

2 parte da carcaca
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3 eixo

4 reentrancia

5 meios de entrada e/ou de indicacéo

6 modulos

7 partes elétricas de conex&o por encaixe
20 parte da carcaca

21 parte da carcaca
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REIVINDICAGOES

1. Acionamento, que compreende, pelo menos um motor
elétrico e uma chave eletrénica alimentadora do motor, como por
exemplo, um conversor ou aparelho de partida suave, bem como um
modulo (6),

caracterizado pelo fato de que,

o médulo (6) pode ser introduzido em uma reentréncia (4)
do acionamento, sendo que a energia e/ou os dados podem ser
transmitidos sem contato do acionamento para o0 modulo € o médulo
pode transmitir de volta dados,

sendo que o modulo (6) € mantido mecanicamente na
reentrancia (4) do acionamento preso por grampo,

sendo que 0 modulo (6) compreende meios de entrada e/ou
de indicacao (5) e/ou pontos de interseccao da conexao (7),

sendo que o mbdulo (6) apresenta uma fonte de
alimentacdo de 24 volts para outros aparelhos que podem ser ligados
eletricamente com o mddulo (6), sendo que, a energia para a fonte de
alimentacdo de 24 volts é transmitida indutivamente para o0 médulo (6)
por uma bobina no interior do aparelho,

sendo que o aparelho é alimentado a partir de condutores
de alimentacdo de rede, sendo conectado a estes, aos quais também
sao modulados em frequéncia mais alta dados para a troca de dados
entre o aparelho e outros aparelhos.

2. Acionamento de acordo com a reivindicagcdo 1,
caracterizado pelo fato de que o acionamento compreende uma
engrenagem, que pode ser acionada pelo motor elétrico.

3. Acionamento de acordo com a reivindicacdo 1 ou 2,
caracterizado pelo fato de que o aparelho apresenta um ponto de
interseccdo mecanico com fecho devido a forma e sem contato

eletromagnético, de modo indutivo, de tal modo que, os
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modulos (6) podem ser ligados opcionalmente com o ponto de
interseccao correspondente de modo mecanico e eletromagnético sem
contato, de modo indutivo.

4. Acionamento de acordo com qualquer uma das
reivindicagdes 1 a 3, caracterizado pelo fato de que a reentrancia (4)
apresenta uma superficie de material plastico para o0 ambiente exterior.

5. Acionamento de acordo com qualquer uma das
reivindicagcbes 1 a 4, caracterizado pelo fato de que o aparelho é
alimentado sem contato, de modo indutivo por um condutor primario,
no qual uma corrente de meédia frequéncia € alimentada, com uma
frequéncia entre 20 e 100kHz, sendo que, no condutor primario
também s&o modulados dados para a troca de dados entre o aparelho
e outros aparelhos em uma frequéncia mais alta que a frequéncia
média da corrente no condutor primario.

6. Acionamento de acordo com qualquer uma das
reivindicagcbes 1 a 5, caracterizado pelo fato de que o acionamento
compreende uma primeira area da carcaga (2), compreendendo um
motor elétrico e uma engrenagem, e compreende uma terceira area da
carcaca (20), que esta ligada com a primeira (2) somente através de
uma segunda (21).

7. Acionamento de acordo com a reivindicagcdo 6,
caracterizado pelo fato de que a segunda area da carcaca (21)
compreende dispositivos de conexdo para os condutores de
alimentacdo do motor elétrico, € compreende uma unidade de
conexéo, para a ligacdo elétrica de encaixe com a terceira parte da
carcaca (20).

8. Acionamento de acordo com a reivindicacdo 6 ou 7,
caracterizado pelo fato de que as partes da carcaca (1, 2; 20, 21)

estdo unidas respectivamente de modo rente.
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