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Regeni se tyka zaiizeni pro volbu jehel u
okrouhlého pletaciho stroje, zejména u stro-
je pro pleteni hadic, nap¥iklad pun€och. Za- ) . e :
Fizeni obsahuje v&tsi potet nad sebou uloZe- oy
nych volicich pak, které jsou individualné giﬁq
oto&né uloZeny na spole¢né konstrukci a se- o
lektivné pohybovatelné mezi polohou, ve o
které se nesetkdvaji s kolénky vzorovacich S 7
platin a polchou, ve které se s nimi setkava- b |
ji. Selektivniho pohybu se dosahuje pomoci N

R

elektromagnetit (16), jednoho pro kaZdou
volici paku (4), ovladanych podle pletaci- .
ho pohybu stroje. Aby bylo dosaZeno mini- » L
§
N
~
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malizovdni velikosti elektromagnetli (16),
jsou tyto spojeny s tytkovitymi Cleny
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(17), jejichZ osovy pohyb vede k otacivému I
pohybu pFisluinych volicich pdk (4) mezi }
shora uvedenymi polohami. Z&b&r ty€kovi- ;
tych &lend (17) s volicimi pdkami (4) je pro- O |
veden geometrickym spfaZenim. }

!
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Vynaélez se tyka zafizeni pro volbu jehel
u okrouhlého pletaciho stroje, zejména u
stroje pro pleteni hadic, napfiklad puncoch,
s volicim zafizenim, které obsahuje v&tsi
- pofet nad sebou uloZenych volicich pék, kte-

ré jsou individudlng otofn& uloZeny na spo-
lené konstrukci a selektivn& pohybovatel-
né mezi polohou, na které jeden jejich ko-
nec je umistén v jedné trovni s kolénky vzo-
rovacich platin za téelem.spoluprédce s t&-
mito kolénky a uvadéni prislu§nych vzoro-
vacich platin do ne€inné, ¢ili klidové polohy,
a mezi polohou, ve které tento konec je u-
mistén v mezilehlé trovni mezi kolénky pla-
tin, takZe s nimi nespolupracuje a selektivni
pohyb pédk je vyvolavén ovladacimi prostied-
ky rPizenymi programem a absahujicimi je-
den elektromagnet pro kaZdou volici paku.

ZaFizeni tohoto typu je zndmo z francou-
zského pat. spisu &. 2219 264. U tohoto za-
Fizeni sestdvaji ovlddaci prostfedky pro se-
lektivni pohyb volicich pdk z elektromagne-
tu, z nichZ kaZdy je sdruZen s p¥islu$nou vo-
lici pakou na tom jejim konci, ktery je od-
vrdcen od konce urfeného pro spolupraci s
kolénky platin, pfi€em?Z rlizné elektromagne-
ty jsou selektivn& vybuzovany v souhlasu s
pletacim programem stroje.

Toto znamé zafizeni m4 v8ak tu nevyhoduy,
Ze je nevhodné pro pouZiti na molopriimég-
rovych strojich, jako jsou stroje na pleteni
hadic, v disledku uspofdddni riznych elek-
tromagnetfi nad pfisluSnymi pdkami, coZ vy-
Zaduje mnoho mista. Kdyby se rozméry elek-
tromagnetd zmenSily z prostorovych davodii,
byla by dostupnd energie nedostadujici pro
pfitahovédni pék, kteréZto pritahovani musi
mimo jiné nastdvat proti predpéti navrat-
nych &lend, aby se pdky mohly navratit do
klidové polohy po odbuzeni pfFisiuinych e-
lektromagentd.

Aby se tento nedostatek odstranil, byly
u€inény pokusy sniZit vzdalenost pfitahové-
ni mezi kaZdym elektromagnetem a p¥islus-
nou volici pdkou. To znamen4, #e bylo navr-
Zeno, aby se jednotlivé pdky mechanicky
pFemistily do polohy velmi blizké k pdlovym
nédstavcelim prisludnych elektromagnetd ne-
bo dokonce do styku s nimi, a aby se elek-
tromagnety vybudily, kdyZ paky dosahly u-
vedené polohy. V praxi to znamend, Ze elek-

- tromagnety maji spiSe ulohu pFidrZovat pé-
ky, které byly p¥edtim pFemist&ny mechanic-
k

Av3ak tento postup znamend predb&iné
prfemisténi v3ech péak, dokonce i téch pak,
které v souhlasu s pletacim programem by
nemé&ly byt vysunuty z jejich klidové polo-
hy .Tyto paky se pak navrati do jejich klido-
vych poloh, jelikoZ pfislusné elektromagne-
ty jiZ nejsou vybuzovany, aby je drZely.

PFedb&Zného mechanického pr¥emistdni se
napfiklad dosdhne tim, ¥e kolénka vzorova-
cich platin plisobi na profilovy dsek voli-
cich pék, jak je popséno v britském pat. spi-
su €. 1481146 a v britském pat. spisu &islo
1445 038, podle kterého volici pgky ve sku-
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te€nosti obsahuji chebné folie, pFipevnéné
na jednom jejich konci. Profilovy lsek je né-
sledovdn ustupujicim tdsekem, ktery umoZ-
nuje prisludnym pdkadm névrat do klidové po-
lohy, jelikoZ zde neni p¥itahovani prifazeny-
mi elektromagnety. Je vSak t¥eba zdlraznit,
Ze kromé& nutnosti mechanicky plisobit ne-
rozlidné& na v8echna kolénka pied vlastni vol-
bou a upravit jiné dopliikové prost¥edky pro.
pFedb&Zné premisténi, stdvd se nutnym roz-
§iFit, popfipadé odddlit jednotlivé paky od
sebe tak, aby se dosdhlo dostateéného obvo-
dového rozpéti profilu a ustupujicich dseki,
aby se dosdhlo Zaddaného piemisténi pak v
krdatkém Casovém obdobi prichodu kolének.
Jinymi slovy, je zapotfebi zvy$it hmotnost
pék, coZ zase klade vy38i energetické poZa-
davky na elektromagnety, i kdyZ jsou vybu-
zovény pouze za tGfelem udrZovéni pak. Kro-
mé toho vSak neni zafizeni tohoto druhu
vhodné pro vysokorychlostni stroje, kde by
Cas, ktery je k dispozici pro riizng premisté-
ni, nebyl postafujici, leda, Ze by obvodovy
rozsah pak samotny byl didle zvétSen.

U uvedeného britského pat. spisu &islo
1445 038 je také popsdno feeni, podle kte-
rého jsou jednotlivé paky nebo félie predbsz-
né posunuty pomoci kotoudovych vaéek u-
spofddanych pod féliemi a nastavenych pro
synchronni otd€eni s jehelnim vdlcem. AvSak
toto FeSeni vede k vdZnym prostorovym prob-
lémim, zejména co do vy3ky, coZ je vysled-
kem nutnosti umistit nad sebou kotoutovou
vatku a elektromagnet pro kazdou volici pa-
ku. AvSak toto FeSeni je také neuspokojivé z
hlediska rychlosti otdceni pletaciho déje v
dtsledku néhlého uvolné&ni téch f6lif, které
nemaji byt udrZovdny p¥itaZené, nebot ten-
to uvoliiovaci d&j vyvoldva vibrace samot-
nych f6lii drive, neZ jsou uvedeny do jejich
klidovych poloh, a tento jev je ddle nepfiz-
nivé ovliviiovdn tim, Ze félie jsou ochebné. V
p¥ipadé vysokorychlostniho pleteni byl by
tedy dostupny ¢as nedostatedny pro zajists-
ni tlumeni takovych vibraénich pohybi.

Hlavnim t&elem vyndlezu je odstranit sho-
ra uvedené nevyhody zndmych zafizeni tim,
Ze se vytvoii volici za¥izeni typu uvedeného
v tivodu popisu tak, Ze vyZaduje pouze ome-
zenou konstruk&ni ndmahu, hodi se pro vy-
sokorychlostni nebo jakostni pleteni, umoz-
fuje pouZiti elektromagnetii minimalni veli-
kosti a nevyZaduje Z&dnou zvl4stni konfi-
guraci profild volicich pék, ani jakékoliv
d¥ivéj81 mechanické premistovdni kolénky
vzorovacich platin.

Tohoto G&elu se dosdhne zaFizenim pro vol-
bu jehel u okrouhlého pletaciho stroje, ze-
jména u stroje na pleteni hadic, napfiklad
pun€och, shora uvedeného obecného typu
tim, Ze mezi elektromagnety a piisluS$nymi
volicimi pdkami, jsou upraveny vodorovné
tyCovité ¢leny uvadéné selektivnd v &innost
elektromagnety a mechanicky spolupracujici
s prisludnymi volicimi pdkami pro jejich pie-
mistovdni mezi uvedenymi jejich dv&ma po-
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lohami, p¥itemZ tyfovité Cleny probihaji ve
stejné roving jako pIisludné volici péky a
spolupracuji s nimi geometrickym splfaZe-
nim.

V pravé popsaném zafizeni neni to jiZ
elektromagnet, ktery pfFitaiiuje nebo udrZu-
je v pfitaZeném postaveni jakoukoliv pii-
slugnou volici péku proti piedpéti jejiho pri-
slugného navratného &lenu, aviak naopak e-
lektromagnet pohybuje tycovitym clenem, je-
hoZ premisténi vede k otdfeni piisludné vo-
lici padky z jedné polohy do druhé, zejména
7 klidové polohy do ¢inné polohy.

S vyhodou maji tycovité ¢leny a volici pa-
ky navzéjem sdruZené konce vytvofené se
sklon&nymi profily.

Podle daliiho provadeni maji tyCovité Cle-
ny kaZdy kuZelovity konec a volici pdky maji
kazd4 sdruZeny konec, ktery ma plochy sklo-
nény tsek, jehoZ thel sklonu odpovida uhlu
sklonu kuZelovitého konce.

Podle jiného provedeni jsou konce voli-
cich pak, spolupracujici s tyCovitymi ¢leny
uspofadéany s vali mezi pfi¢nymi tyckami u-
loZenymi jedna nad druhou ve vzajemném od-
stupu a vymezujicimi zardZky pro volici pa-
ky v uvedenych polohach, a Ze volici paky
maji kazda jeden konec vytvoreny se Sikmym
Gsekem a piilehly zafez nebo tstupek, pii-
gem? tloudika volicich pdk na zafezu nebo
astupku v kombinaci s tloustkou tytovitych
glendt na piislusném konci spolupracujicim
s volicimi pakami je rocvna odstupu mezi kte-
rymikoliv dvéma prilehlymi pri¢nymi tycka-
mi, &imZ volici pdky mohou byt zablokova-
ny ve kterékoliv z obou poloh tySovitymi €le-
ny prochazejicimi zalezem nebo astupkem.

Utelné jsou tyfovité Eleny usporddany ve
skupinach leZicich nad sebou a tyCovité ¢le-
ny rfiznych skupin probihaji pii pohledu
shora podél sméru konvergujicich k volicim
pakam.

Je zFejmé, Ze v disledku shora uvedenych
opatFeni mohou elektromagnety mit nejen
miniméalni energii a podle toho také mini-
malni velikost, aviak Ze také je moZné u-
mistit lavici elektromagnetit v nejpfiznivéj-
3i poloze, jelikoZ elekiromagnety jiZ nemusi
plisobit pFimo na volici paky.

Daldi rysy a vyhody vynalezu vyplynou
zFeteln&ji z podrobného popisu jeho vyhod-
nych provedeni, na kterd vsak vyndlez neni
omezen & jeZ jsou zndzornéna na vykresech.

Obr. 1 je &aste&ny pohled v Fezu podle ¢a-
ry A—A z obr. 3 na volici zafrizeni podle vy-
néalezu a znazoriiuje dvé volici paky v jejich
klidovych polohach, pii¢emZ ostatni péky
jsou vypustény z divodu zjednoduseni vy-
kresu,

obr. 2 je 8astedny pohled v prifezu prove-
deny podobn@ jako na obr. 1, aviak ZNAazor-
fiujici dolni volici pdku v €inné poloze,

obr. 3 je v ¢dstetném Fezu pohled shora
na za¥izeni zndzornéné v piredchdzejicich
vyobrazenich,

obr. 4 je tastetné schematicke znézorn&ni
usporadani kolének na sousednich vzorova-
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cich platindch v pohledu se strany a zpfedu
se ztetelem na jehelni valec,

obr. 5 je podrobny pohled na zat{zeni p¥i
pohledu z vngjsi strany jehelniho vélce, pri-
temz jednotlivé elektromagnety jsou ZnAzor-
nény pouze schematicky.

Obr. 6 a 7 jsou zv&tSené pohledy na ZAhEr-
nou oblast mezi jednim tySovitym &lenem a
piisludnou volici pakou ve dvou réiznych po-
lohach této volici paky.

Jak je patrno na vykresech, je na nepo-
hyblivém nosném povrchu nebo ploSingé 1,
kterda obklopuje kol dokola jehelni véalec 2
okrouhlého pletaciho stroje, je vytvofena
skiffiova konstrukce 3 pro uloZeni vétSiho
pottu nad sebou uloZenych volicich pak 4.
Volic paky 4 jsou jednotlivé oto&né uloZeny
pomoci p¥islusnych ototnych kolikdl 5 v ot-
vorech 6 dvou stojek 7 konstrukce 3. Otvory
£ jsou umistény ve vzdjemném odstupu o
vzdalenost, kterd je rovna vzdalenosti mezi
ritznymi Grovn&mi vzorovacich kolének 8, u-
pravenych na vyklapécich vzorovacich pla-
tinach 9 obvyklé konstrukce. Volici paky 4,
které maji zplostély tvar, maji mensi tloust-
ku nez je vzdalenost mezi kolénky 8 v pii-
lehlych Grovnich.

Volici paky 4 jsou selektivng pohyblivé
mezi ¢innou polohou, ve které jsou jejich ak-
tivni konce 4a umistény na trovni kolének
8, a mezi netinnou nebo klidovou polohou,
ve které tyto uvedené konce jsou umistény v
mezilehié trovni mezi kolénky 8. V prvni
poloze tlati kaZdy konec 4a, ktery ma ro-
hovou hranu sbihajici se sm&rem k jehelni-
mu véalci 2 ve sméru jeho oté€eni, nebo v O-
bou smérech, jak je zndzornéno na obr. 3,
ta kolénka 8, kterd jsou na stejné drovni smeé-
rem k jehelnimu valci 2, obr. 2, dole a obr.
3, takZe piisludné vzorovaci platiny 9 neuve-
dcu jim odpovidajici jehly do pleteni. V té-
to poloze neni konec 4a ve spolupréci se
7adnymi kolénky 8, CimZ prisludné vzorova-
ci platiny 9 stéle vy€nivaji ven od jehelniho
vélce 2 (obr. 1) a uvad&ji pfislusné jehly
do pleteni znamym zplsobem.

Uvedené dvé polohy volicich pék 4 jsou ur-
geny dosednutim na pritné ty¢ky 10, které
jsou pripojeny ke stojkam 7 v odstupech, kte-
ré odpovidaji odstupim otvorit 6. Konce 4h
volicich pdk maji men3i vyskovy rozmér neZ
mezera mezi piiénymi tytkami 10, aby byly
s viili pohyblivé mezi pfisluSnymi pfitnymi
tytkami 10 a stiidavé zabiraly s horni nebo
dolni piitnou tyckou 10 v jedné nebo druhé
ze dvou poloh velicich pak 4. Torsni pruZiny
11, z nich? kaZda je ovinuta kolem jednoho
z otoénych kolikdt 5, slouZi pro udrZovani
prislusné volici paky 4, popfipad® prislus- -
nych volicich pak 4 v jejich klidovych polo-
hach, ve kterych koncové ¢asti 4b zabiraji
se spodnimi stranami pfi¢nych tyek 10 a
to v bod& pfimo nad piisluSnymi volicimi pé-
kami 4. Ka¥da torsni pruZina 11 doléhé na
konce jedné z piignych tytek 10 na jedné
strang, a na piisludnou volici pdku 4 na dru-
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hé strang, nebo podle jiného provedeni je
utvofena s jejimi ob&ma konci ve styku s
jednou pFi¢nou tytkou 18 a s jeji st¥edni &4s-
ti, ktera je ve styku s p¥isludnou volici pdkou
4, obr. 3.

Podél nosné kenstrukce 3 je umistdno vo-

dici téleso a nosné téleso 12, které je v pFié- |

ném fezu v podstatd tvaru U, md dv& kiidla
nebo vyEnélky 13 a 14 a zdkladnu 15. Pfi po-
hledu shora {obr. 3), jsou ob& kfidla nebo
vitnélky 13 a 14 co do tvaru obloukové a
zékladna 18 je v podobg& sektoru prstence. K
vnéjsimu kridlu 13 je pFipojen velky podet
elektromagnetd 18, jejichZ po&et je stejny ja-
ko polet volicich pak 4, a s kaZdym elektro-
magnetem 16 je sdruZen tyovity &len 17, a
ktery probihd v podstatd ve stejné roving
jako piisludné volici paka 4, ke které kon-
verguje tim, Ze prochdzi pfifazenym otvo-
rem 18 v kifidlu 13, kteréhoZ otvoru 18 se ta-
ké pouZivéd pro vytvofeni podpéry p¥isluiné-
ho elektromagnetu 18 a prislu$nym otvorem
19 ve vnitfnim nebo krajnim kiidle 14.

V podstaté radidlni uspofadani tySovitych

Clent 17 a prisludnych elektromagnetd 18,
ve kterém konverguji smérem k volicim pa-
kam 4, je vyhodné z prostorovych diivodi.
UmoZiiuje, aby elektromagnety 16 byly u-
spofdddny odstupiiovang na riiznych drov-
nich a v rdznych sloupcich, jak je znazor-
néno na obr. 5, takZe se udr#i minimalni od-
stup mezi volicimi pdkami 4 nebo spojkami
volicich péak 4 a kolének 8.
. Podle vynélezu jsou ty&ovité &leny 17, kte-
ré jsou provedeny jako mezilehlé ¢leny mezi
avladacim ustrojim, ovlddanym programem
a tvofenym elekiromagnety 16, a mezi pri-
sluSnymi volicimi pakami 4, uvaddny p¥imo
v Cinnost elektromagnety 16 a spolupracuji
mechanicky s pFislu§nymi volicimi pakami 4,
tak, Ze je premistuji mezi ob&ma shora po-
psanymi polohami.

Podle zvld$? vyhodného provedeni vynale-
zu md konec kaZdého tyfovitého &lenu 17,
umistény na stejné strané& jako prisludnd vo-
lici péka 4, a piilehly konec 4b kaZdé voli-
ci pdky 4 geometricky profil, ktery definuje
geometrické spraZeni, takZe osové premists-
ni kazdého tygovitého ¢lenu 17 vyvolava o-
tacivy pohyb pIisludné volici paky 4 z klido-
vé polohy do jeji &inné polohy. Konkrétnd
maji oba sdruZené konce svaZujici se profily,
pfifemZ konec tyovitého &lenu 17 m4 tvar
Vv podstaté kuZelovity a konec 4b volici pa-
ky 4 md plochy 3ikmy tsek 4e, za kterym na-
sleduje zdfez nebo tstupek 4d. Uhly sklonu
jsou v podstaté stejné. S vyhodou je thel
odklonu od vodorovné &4ry men$i ne# 45°
Tloustka kaZdé volici paky 4 na tstupku 4d
a tloutka piirazeného konce &lenu 17 jsou
takové, Ze ve vzdjemné kombinaci jsou tyto
rozméry rovné odstupu mezi kterymikoliv
dvE€ma prilehlymi pfiénymi tyékami 10. Je
treba zdliraznit, jak osové posunuti kaZdého
tyCovitého ¢lenu 17 z klidové polohy zna-
zornéné na obr. 1 a obr. 6, ve které je aktiv-
ni konec ty€ovitého &lenu 17 mimo z&bdr se

sdruZenym koncem 4b pFislusné volici paky
4, do ¢inné polohy, zndzorn&né v dolni &4sti
obr. 2 a na obr. 7, ve které aktivni konec ty-
Covitého ¢lenu 17 zabirad se sdruZenym kon-
cem piisludné volici paky 4, vyvoldva velmi
rychly otacivy pohyb volici pdky 4 samostat-
né z jeji klidové polohy do jeji ¢inné polohy.
Av3ak vloZeni aktivniho konce ty&ovitého &le-
nu 17 mezi vyfiznutym koncem pFifazené
volici paky 4 a pfilehlou p¥itnou tytkou 10
stabilizuje jednou providy d&innou polohu
pFisludné volici péky 4.

Kromé toho tfeba poznamenat, Ze uvedené
seSikmeni konch nebo vhodna volba spolu-
pracujicich naklonénych povrcht d4va moZ-
nost sniZit namdhéani na tySovitém &lenu 17
a v souhlasu s tim na elektromagnetu 16 ve
srovnanim s namahanim, i kdyZ minimé&lnim,
kterého bude zapotiebi pro pFemist&ni volici
péky 4, a ve srovnani s p¥isluSnymi zaned-
batelnymi tfecimi odpory spojenymi s pfiso-
benim torsni pruZiny 11. Je ziejmé, Ze vhod-
né opracovani povrchu nebo jeho p¥imérené
mazani miZe udinit tfec! odpory skute&nd&
hezvyznamnymi. Elektromagnety minim&lni
velikosti budou proto zcela p¥im&fené. Tomu
oviem napomé&h4 ta okolnost, ¥e naméahé&ni
piisobici na volici pdky 4 kolénky 8 v radial-
nim, tj. vodorovném smeéru, jsou v kaZdém
pfipadé zachycovany otoénymi koliky 5 a
stojkami 7. Selektivni vybuzovédni elektro-
magneti 16 tak umoZiinje selektivni pohyb
volicich pék 4 do ¢&inné polohy v souhlasu
& programem stroje, kdeZto odbuzeni elektro-
magnetu 16 vede k tomu, Ze piislusné volici
péky 4 se navréti do jejich klidové polohy.

Je také ziejmé, Ze u zafizeni shora popsa-
ného nedochézi k Z4dnym vibracim rdznych
pék, které jsou u&inn& blokovany v jejich
¢inné poloze, zatimco p¥i jejich zp&tném po-
stupu do klidové polohy piisobi torsni pru#i-
ny 11 postupné a uvedeni aktivnich koncfi
tyCkovitych &lenti 17 ze zabéru s priFfazenymi
konci pfisludnych volicich pék 4 je postupné
v diisledku vytvofeni naklon&nych povrchi.

V disledku minimélniho pfestaveni ty&ko-
vitych &lenti 17 a okamZitého pfisobenf na
pfislugné volici pdky 4 hodi se zaFizeni po-
dle vyndlezu také pro pouZiti na vysoko-
rychlosnich pletacich strojich, tim spile, Ze
dostupnd ovlddaci doba neni podminéna
utvofenim specidlnich profili pé&k, nybrz
zdvisi pouze na vzdéalenosti, mimochodem
znaén& veliké, mezi za sebou nésledujicimi
kolénky 8 v jedné souprav® nebo na stejné
tirovni, obr. 4.

PIi pohledu na vykres je také ziejma jed-
noduché konstrukce zafizeni jako celku, je-
likoZ kromé& kloubového usporadéni volicich
pak 4 pouze vyZaduje Upravu linedrn& po-
hyblivych ty€kovitych &lenfi 17 a prislus-
nych elektromagneti 16. Celkové rozméry
jsou rovnéz znatné omezené a ve viech p¥i-
padech bude zafizeni hlavn& probihat v ra-
didlnim sméru, totiZ ve sméru pro stroj nej-
méné Kritickém.
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Shora popsané zafizeni miZe byt rizné
pozmé&iiovdno v rdmci mySlenky vynalezu.
Jako piiklad lze uvést, Ze tyCkovité Cleny 17
mohou byt ovldddny pneumaticky misto po-
moci elektromagnetii, nebo mohou byt uva-
dény v &innost tradi¢nimi rozkazovacimi
bubny, kdyZ okolnosti jsou takové, Ze nejsou
kladeny zvla$tni pozadavky na rychlou ode-
ZVu.

Kromé& toho lze upravit zpétné pruZiny pro
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navraceni tySkovitych &lentt 17 do jejich
klidovych poloh. Odbuzeny stav elektromag-
netl 18 maZe byt zarFizen tak, aby odpovidal
okolnosti, kdy volici pdky 4 jsou v jedné
trovni s kolénky 8, pfifemZ vybuzeny stav
elektromagnett 16 cdpovida mezilehle Grov-
ni mezi kolénky 8. Toto zafizeni je zfFejmeé
pouZitelné na jednovélcovych pletacich stro-
jich stejnd tak jako dvouvélcovych strojich
nebo na strojich s vdlcem a talifem.

PREDMET VYNALEZU

1. Zaiizeni pro volbu jehel u okrouhlého
pletacfho stroje, zejména u stroje pro ple-
teni hadic, napriklad pundéoch, ktery obsa-
huje v&tsi poCet nad sebou uloZenych voli-
cich pék, které jsou individudlné ototné ulo-
7eny na spoleéné konstrukci a selektivné
pohybovatelné mezi polohou, ve které je je-
den jejich kopec umist&n v jedne urovni s
kolénky vzorovacich platin za uUCelem spo-
luprace s témito kolénky a uvadéni prislus-
nych vzorovacich platin do nefinné nebo
klidové polohy, a mezi polohou, ve které je
tento konec umistén v mezilehlé tdrovni mezi
kolénky vzorovacich platin, takZe s nimi ne-
spolupracuje, a selektivni pohyb volicich pak
je vyvolavan ovlddacimi prostredky Fizenymi
programem a obsahujicimi jeden elektro-
magnet pro kaZdou volici péaku, vyznacujici
se tim, Ze mezi elektromagnety (16} a pii-
sluSnymi volicimi pdkami {4) jsou upraveny
vodorovné tyfovité ¢leny (17) uvddéné se-
lektivng v d¢innost elektromagnety (16) a
mechanicky spolupracujici s pfisluSnymi vo-
licimi pdkami (4) pro jejich premisfovani
mezi uvedenymi jejich dvéma polohami, pfi-
gem? tydovité ¢leny (17) probihaji ve stejné
roviné jako piisiusné volici paky (4] a spo-
lupracujici s nimi geometrickym spraZenim.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacCujici se
tim, Ze tyGovité ¢leny (17) a volici paky (4)
maji navzdjem sdruZené konce vytvorené se
sklonénymi profily.

3. ZaFizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznacu-

jici se tim, Ze tyCovité €leny (17) maji kazdy
kuZelovity konec a volici paky (4) maji kaz-
da sdruZeny konec (4b), ktery ma plochy
sklonény asek (4c), jehoZ thel sklonu odpo-
vida thlu sklonu kuZelovitého konce.

4. 7atizeni podle jednoho nebo nékolika
z predchézejicich bodl, vyznacujici se tim,
¥e konce (4b) volicich pék (4], spolupracu-
jici s tytovitymi &leny (17) jsou uspoiadany
s vili mezi priénymi tySkami (10) uloZenymi
jedna nad druhou ve vzdjemneém odstupu
a vymezujicimi zardzky pro volici paky (4)
v uvedenych polohach, a Ze volici paky (4)
maji kazda jeden konec (4b) vytvofeny se
sikmym usekem (4c) a pFilehly zafez nebo
Ustupek (4d), pritemZ tlouStka volicich pék
(4) na zéPFezu nebo Gstupku (4d) v kombi-
naci s tloudtkou tyCovitych ¢lenft (17) na
prisluiném konci spolupracujicim s volicimi
pdkami (4) je rovna odstupu mezi kterymi
koliv dvéma pfilehlymi pfiénymi tyCkami
(10), ¢imZ volici paky (4) mohou byt zablo-
kovdny ve kterékoliv z obou poloh tycovi-
tymi ¢leny (17) prochazejicimi zéfezem ne-
bo tstupkem (4d).

5. Zatizeni podle jednoho nebo né&kolika
z predchézejicich bodl, vyznafujici se tim,
7e tyGovité &leny (17) jsou usporadany ve
skupinach leZicich nad sebou a tycovité Cle-
ny (17) r@znych skupin probihaji p¥i pohle-
du shora podél smé&rit konvergujicich k vo-
licim pakém (4).

2 listy vykresQ
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