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DESCRIPCION

Conmutador eléctrico giratorio y deslizante.

La invencion se refiere a un conmutador eléctrico
giratorio y deslizante, en particular para un vehiculo,
con por lo menos un elemento de mando apoyado en
una carcasa de forma giratoria alrededor del eje lon-
gitudinal de la carcasa y desplazable en paralelo al eje
longitudinal de la carcasa, con por lo menos una pieza
de contacto de giro apoyada en la carcasa y una pieza
de contacto deslizante apoyada en la carcasa, despla-
zandose axialmente la pieza de contacto de giro du-
rante un movimiento giratorio del elemento de man-
do respecto a un plano de contactos y desplazdndose
axialmente la pieza de contacto deslizante durante un
movimiento de traslacion del elemento de mando en
relacion con el plano de contactos.

Un conmutador de este tipo conforme al predmbu-
lo de lareivindicacion 1 se conoce por ejemplo del do-
cumento DE 197 23 482 C1. Segtn este documento,
la pieza de contacto deslizante y la pieza de contacto
de giro estdn dispuestas una tras otra a lo largo de una
linea. La pieza de contacto deslizante presenta un ner-
vio que se extiende en direccion radial cuyo extremo
libre opuesto al plano de contactos esta dispuesto en
una pista de control del elemento de mando que dis-
curre de forma concéntrica con el eje longitudinal de
la carcasa. Durante un movimiento de traslacion del
elemento de mando, la pieza de contacto deslizante
muestra una tendencia al bloqueo debido a la distan-
cia relativamente grande entre el plano de contactos
y la pista de control. Asimismo, la pieza de contacto
deslizante muestra una tendencia al vuelco alrededor
del eje longitudinal de la carcasa durante el giro del
elemento de mando debido al roce existente en la pis-
ta de control. Ademas, el conmutador conocido tiene
un tipo de construccién relativamente grande.

El objetivo de la presente invencién consiste en
proporcionar un conmutador eléctrico deslizante y gi-
ratorio que evite las desventajas mencionadas del es-
tado conocido de la técnica. En particular, debe pro-
porcionarse un conmutador en el cual no se bloquee
la pieza de contacto deslizante, siempre que sea po-
sible, facilitindose a largo plazo un accionamiento
del conmutador suave y fiable en servicio. Asimis-
mo, el tipo de construccién del conmutador debe ser
compacto.

Este objetivo se consigue de acuerdo con la in-
vencioén con un conmutador eléctrico giratorio y des-
lizante del tipo inicialmente descrito por el hecho de
que la pieza de contacto deslizante se acciona para el
desplazamiento axial en una zona cercana al plano de
contactos directamente mediante el elemento de man-
do o de forma indirecta a través de un arrastrador. De
forma ideal, el elemento de mando o el arrastrador ac-
tda en la pieza de contacto deslizante en la zona del
plano de contactos. De esta manera se consigue ex-
cluir en gran medida un vuelco de la pieza de con-
tacto deslizante durante el desplazamiento axial de la
misma. De este modo aumentan la exactitud y la sua-
vidad de funcionamiento del conmutador giratorio y
deslizante. Una pista de control para desplazar la pie-
za de contacto deslizante y un nervio guiado en la pis-
ta, tales como se prevén segun el estado de la técnica,
no se requieren conforme a la invencién. El tipo de
construccién del conmutador conforme a la invencién
es por lo tanto muy compacto. El desplazamiento de
la pieza de contacto deslizante se lleva a cabo ven-
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tajosamente en el lado axial de la pieza de contacto
deslizante dirigido al elemento de mando o al arras-
trador.

Depende de la respectiva forma de realizacién del
conmutador si el elemento de mando actda directa-
mente en la pieza de contacto deslizante o de forma
indirecta a través de un arrastrador. El punto decisivo
de la invencion es que la pieza de contacto deslizante
se accione cerca del plano de contactos, por lo que se
excluye en gran medida, en caso ideal completamen-
te, que en la pieza de contacto deslizante actie un par
de vuelco.

Ventajosamente, la pieza de contacto deslizante
presenta en el lado dirigido al elemento de mando o al
arrastrador un resalte que sobresale del plano de con-
tactos en direccion axial. Este resalte estd unido de
forma traslatoria con el elemento de mando o con el
arrastrador. La previsién de un resalte de este tipo tie-
ne la ventaja de que el accionamiento de la pieza de
contacto deslizante no se lleva a cabo, visto en direc-
cién axial, encima o debajo del plano de contactos. En
lo anteriormente expuesto es ventajoso que el resalte
esté configurado en direccién radial hacia el plano de
contactos. La configuracién del resalte puede ser tam-
bién de tal manera que el resalte se encuentre en el
plano de contactos o se coloque por detrds del mismo.
Esto permite accionar la pieza de contacto deslizante
mediante el elemento de mando o el arrastrador, res-
pectivamente, cerca del plano de contactos o, cuando
el resalte se encuentra detrds del plano de contactos,
en el plano de contactos. Se suprime en gran medida
un efecto de palanca no deseado que puede conllevar
un bloqueo no deseado de la pieza de contacto desli-
zante.

Otra configuracion ventajosa de la invencién se
caracteriza porque el plano de contactos se encuentra
en la zona del eje longitudinal de la carcasa, presen-
tando el elemento de mando o el arrastrador un resal-
te, que discurre en direccién axial, para accionar la
pieza de contacto deslizante o para accionar, respecti-
vamente, el resalte de la pieza de contacto deslizante.
Con una forma de realizacién de este tipo se obtie-
nen fuerzas de conmutacién simétricas que aportan a
un funcionamiento favorable y de larga duracién del
conmutador.

Otra forma de realizacién se caracteriza porque
entre el elemento de mando y la pieza de contacto de
deslizamiento esta previsto el arrastrador acoplado de
forma giratoria y traslatoria con el elemento de man-
do y acoplado s6lo de forma traslatoria con la pieza de
contacto deslizante. La prevision de un arrastrador de
este tipo puede redundar en un montaje simplificado
y mas flexible del conmutador.

Asimismo, conforme a la invencién es concebible
que el elemento de mando o el arrastrador presente en
su lado dirigido a la pieza de contacto deslizante una
seccién de apoyo, que se extiende en direccién axial,
con la que estd en contacto una seccion de apoyo de
la pieza de contacto deslizante dirigida a aquella sec-
cién de apoyo, siendo la pieza de contacto deslizante
no influida por un movimiento de giro del elemen-
to de mando. Durante el giro del elemento de man-
do, la seccion de apoyo del elemento de mando o del
arrastrador gira por lo tanto en relacion con la seccién
de apoyo de la pieza de contacto deslizante. Entre las
dos secciones de apoyo puede tener lugar un contacto
puntiforme, lineal o plano. La una y/o la otra seccién
de apoyo puede presentar una superficie de apoyo que
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discurre perpendicularmente al eje longitudinal de la
carcasa.

Asimismo, conforme a la invencién es ventajoso
que la pieza de contacto deslizante esté dispuesta de
forma cargada por resorte contra el elemento de man-
do o el arrastrador en el lado opuesto a la seccidén
de apoyo. En lo anteriormente expuesto es concebi-
ble prever un resorte que se apoye con un extremo en
la carcasa y actide con el otro extremo contra la pieza
de contacto deslizante. La pieza de contacto deslizan-
te se mantiene mediante el resorte libre de holgura en
su respectiva posicion. Mediante una sujecién de este
tipo libre de holgura se suprimen también ruidos de
tecleo de la pieza de contacto deslizante.

En otra forma de realizacién de la invencién estd
previsto que el arrastrador presente un dentado aco-
plado de forma giratoria y no traslatoria con un con-
tradentado de un elemento funcional, presentando el
elemento funcional una pista de control helicoidal que
actiia conjuntamente con un pivote de control previsto
en la pieza de contacto de giro. El dentado o el con-
tradentado, respectivamente, puede estar configurado
como nervio o como hueco en el dentado similar a
una ranura que actia conjuntamente con el nervio.

Un elemento funcional de este tipo puede estar
configurado por ejemplo en forma de casquillo, envol-
viendo el elemento funcional de tal manera la pieza de
contacto deslizante que el giro del elemento de man-
do no influya en la misma. Esta configuracién permi-
te realizar un tipo de construccién muy compacto del
conmutador.

Para realizar un conmutador giratorio y deslizante
muy compacto y de funcionamiento seguro, conforme
a la invencidn puede estar previsto que los contactos
de conmutacién de la pieza de contacto deslizante en-
tren en contacto con un plano de contactos situado a
un lado de una placa de circuitos impresos, dispuesta
en la carcasa, mientras que los contactos de conmuta-
cién de la pieza de contactos de giro entren en contac-
to con el plano de contactos situado en el lado opuesto
de la placa de circuitos impresos. De esta manera, la
placa de circuitos impresos, dispuesta ventajosamente
a lo largo del eje longitudinal de la carcasa, puede ser
muy pequefla. Ambos lados de la placa de circuitos
impresos se usan como planos de contactos. De es-
te modo se consigue una disposicién muy compacta
y, no obstante, segura en servicio cuando la pieza de
contacto deslizante estd dispuesta de forma opuesta a
la pieza de contacto de giro.

Ademds, conforme a la invencion puede estar pre-
vista adicionalmente al elemento de mando una sec-
ciéon de mando apoyada de forma giratoria alrededor
del eje longitudinal de la carcasa y acoplada de forma
giratoria con una segunda pieza de contacto de giro
de modo que la segunda pieza de contacto de giro se
desplace axialmente durante un movimiento giratorio
de la seccién de mando. Un conmutador de este tipo
presenta por lo tanto una seccién de mando que puede
girar de forma independiente del elemento de mando.
Con un conmutador giratorio y deslizante de este tipo
pueden realizarse por lo tanto funciones de conmuta-
cién adicionales.

En lo anteriormente expuesto es ventajoso que la
pieza de contacto de giro esté dispuesta en el mismo
plano de contactos que la primera pieza de contacto
de giro. Las dos piezas de contacto de giro pueden
estar dispuestas una tras otra en una linea.

Respecto al elemento de mando es ventajoso que
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la seccién de mando presente un dentado acoplado de
forma giratoria y no traslatoria con un contradenta-
do de un segundo elemento funcional, presentando el
segundo elemento funcional una pista de control heli-
coidal que actia conjuntamente con un pivote de con-
trol previsto en la segunda pieza de contacto de giro.

Otra forma de realizacién ventajosa de la inven-
cion se caracteriza porque la pieza funcional presenta
por lo menos un resalte de retencién o un contorno
de retencion que se extiende en direccion axial y ac-
tda conjuntamente con por lo menos un contorno de
retencién o un resalte de retencidn, respectivamente,
de un anillo de retencién dispuesto bajo tension pre-
via de un resorte de forma axialmente desplazable y
no giratoria. Mediante la accién conjunta del resalte
de retencién y del contorno de retencién es posible
sujetar la pieza funcional, y de esta manera también
la pieza de contacto de giro correspondiente, en una
posicion de conmutacion predeterminada.

En lo anteriormente expuesto es ventajoso que el
anillo de retencidn esté pretensado mediante un ele-
mento de resorte apoyado en la carcasa y que el anillo
de retencion presente en su lado radialmente interior
nervios de guia axiales dispuestos en ranuras de guia
axiales previstas en la carcasa.

Otros detalles ventajosos y formas de realizacién
de la invencién se desprenden de la siguiente descrip-
cién en la que la invencidén se explica més detallada-
mente con referencia al ejemplo de realizacién repre-
sentado en el dibujo.

En las figuras se muestran:

Fig. 1 Vista en despiece ordenado de un conmuta-
dor giratorio y deslizante conforme a la invencién.

Fig. 2 Vista en corte longitudinal del conmutador
segun la figura 1.

Fig. 3 Vista del conmutador segtn la figura 1 en
un plano de corte diferente respecto a la figura 2.

El conmutador 10 giratorio y deslizante represen-
tado en las figuras comprende un elemento de mando
12 dispuesto en una seccién 14 de carcasa apoyado de
forma giratoria alrededor del eje longitudinal 16 de la
carcasa. El apoyo giratorio se realiza mediante un co-
llar anular 18, dispuesto en la seccién 14 de carcasa,
que se introduce en una ranura 20 de guia perimetral-
mente continua dispuesta en el elemento de mando
12.

El elemento de mando 12 estd acoplado de forma
giratoria y traslatoria con un arrastrador 22. Para es-
te fin, el elemento de mando 12 presenta en la zona
del eje longitudinal 16 un alojamiento 24 no rotacio-
nalmente simétrico en el cual el arrastrador 22 esta
enchufado por secciones en union positiva. Seria con-
cebible también configurar el elemento de mando 12
como una sola pieza con el arrastrador 22. El arrastra-
dor 22 presenta un nervio 26 radialmente exterior que
se extiende en direccion axial y se introduce en gran
medida en unién positiva en una ranura 30, prevista en
un elemento funcional, que se extiende en direccién
axial. De esta manera se consigue que durante el giro
del elemento de mando 12 gire también el elemen-
to funcional. No obstante, el desplazamiento axial del
elemento de mando 12 no influye en el elemento fun-
cional 28. El elemento funcional 28, configurado en
forma de casquillo, presenta en su lado radialmente
interior una pista de control 32 helicoidal. En esta pis-
ta de control 32 penetra un pivote de control 34 de
una pieza 36 de contacto de giro axialmente despla-
zable. Durante el giro del elemento de mando 12 o

3



5 ES 2 295490 T3 6

de la pieza funcional 28, respectivamente, la pieza 36
de contacto de giro se desplaza por lo tanto en direc-
cién axial. La pieza 36 de contacto de giro presenta
resortes de contacto 38 que se apoyan en un plano de
contactos 40 de una placa 42 de circuitos impresos.

Cuando el elemento de mando 12 se desplaza en
direccién axial, el lado 44 opuesto al elemento de
mando 12 o al alojamiento 24 presiona contra una pie-
za 46 de contacto deslizante apoyada de forma axial-
mente desplazable en el conmutador 10. Este lado 44
del arrastrador sobresale en la zona del eje longitu-
dinal 16 de la carcasa en direccién a la pieza 46 de
contacto deslizante. La pieza 46 de contacto deslizan-
te presenta, de manera similar a la pieza 36 de contac-
to de giro, resortes 38 de contacto que se apoyan en
un plano 48 de contactos en la placa 42 de circuitos
impresos opuesto al plano 40 de contactos. En la pie-
za 46 de contacto deslizante estd previsto un resalte
50 en el lado dirigido hacia el arrastrador 22 que so-
bresale en direccion axial del plano 48 de contactos,
orientado en direccidn radial hacia el plano en el cual
se encuentra el plano 48 de contactos. El arrastrador
22 ejerce un empuje en el resalte 50 que se encuentra
en una zona cercana al plano 48 de contactos. En el
lado opuesto al resalte 50, la pieza 46 de contacto des-
lizante estd cargada mediante un resorte helicoidal 52
que se apoya en un resalte de una pieza 54 de carca-
sa. Al accionar el elemento de mando 12 en direccién
axial, el arrastrador 22 empuja la pieza 46 de contacto
deslizante contra la fuerza de tensién previa del resor-
te 52. Debido a que el empuje se ejerce en la pieza
46 de contacto deslizante cerca del plano 48 de con-
tactos, en la pieza 46 de contacto deslizante casi no
se ejercen pares de vuelco. Asimismo, es posible em-
plear el espacio de construccién alrededor de la pieza
46 de contacto deslizante para otros componentes del
conmutador, por ejemplo para el elemento funcional
28. De esta manera se facilita un tipo de construccion
muy compacto del conmutador 10 y la pieza 36 de
contacto de giro puede estar dispuesta por ejemplo en
el lado de la placa 42 de circuitos impresos opuesto a
la pieza 46 de contacto deslizante.

Al girar el elemento de mando, el lado 44 del
arrastrador 22 dirigido hacia el resalte 50 gira con-
tra el lado del resalte 50 dirigido hacia el arrastrador
22. Esto no influye en la posicién de conmutacién de
la pieza de contacto deslizante.
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Para mantener el elemento de mando 12 en posi-
ciones de conmutacion predeterminadas, en el arras-
trador 22 estd prevista una leva 56 de conmutacién
cargada por resorte que presiona contra una correde-
ra 58 de conmutacién moldeada en una seccién 59 de
carcasa.

El conmutador 10 giratorio y deslizante presenta
una seccién de mando 62 apoyada de forma giratoria
alrededor del eje longitudinal 16 respecto a la seccién
14 de carcasa u otra seccién 60 de carcasa. En la sec-
cién de mando 62, configurada de forma anular, esta
previsto en su lado radialmente interior un dentado
en forma de un nervio 64 que se extiende en direc-
cién axial. El nervio 64 se introduce en un hueco 68
previsto en un elemento funcional 66. Por lo tanto,
el elemento funcional 66 estd acoplado de forma gi-
ratoria con la seccién 62 de mando, mientras que un
desplazamiento axial de la seccién de mando 62 jun-
to con el elemento de mando 12 y las secciones 14
y 60 de carcasa no influye en el elemento funcional
66. El elemento funcional 66 configurado en forma
de casquillo presenta en su lado radialmente interior
una pista de control 70 helicoidal. La pista de control
70 estd acoplada con un pivote de control 72 de una
segunda pieza 74 de contacto de giro. La pieza 74 de
contacto de giro corresponde a la pieza 36 de contacto
de giro y esta dispuesta en el mismo lado de la placa
42 de circuitos impresos que la pieza 36 de contacto
de giro. Como guia axial de las piezas 36, 74 de con-
tacto de giro sirve la pieza 54 de carcasa dispuesta de
forma central en el extremo libre de una palanca 78 de
conmutacién de un conmutador no representado en la
columna de volante de un vehiculo.

Para realizar posiciones de conmutacién predeter-
minadas de la secciéon de mando 62, en el elemento
funcional 66 se prevén en su lado frontal opuesto al
elemento funcional 28 resaltes 80 de retencién que
actdan conjuntamente con los contornos de retencion
de un anillo de retencién 82 axialmente desplazable
y no giratorio, configurado como corona de retencién
pretensada por resorte. El anillo de retencién 82 estd
pretensado contra el elemento funcional 66 mediante
un elemento de resorte 84 que se apoya en la carcasa.
Para impedir un giro del anillo de retencién 82, el ani-
llo de retencién 82 presenta en su lado radial interior
nervios 86 de guia axiales que discurren en ranuras 88
de guia axiales previstas en la seccién 54 de carcasa.



7 ES 2295490 T3 8

REIVINDICACIONES

1. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te, en particular para un vehiculo, con por lo menos
un elemento de mando (12) apoyado en una carcasa
de forma giratoria alrededor del eje longitudinal (16)
de la carcasa y desplazable en paralelo al eje longitu-
dinal (16) de la carcasa, con por lo menos una pieza
(36) de contacto de giro apoyada en la carcasa y una
pieza (46) de contacto deslizante apoyada en la car-
casa, desplazdndose axialmente la pieza (36) de con-
tacto de giro durante un movimiento giratorio del ele-
mento de mando (12) respecto a un plano de contac-
tos y desplazandose axialmente la pieza (46) de con-
tacto deslizante durante un movimiento de traslacién
del elemento de mando (12) en relacién con el plano
de contactos, caracterizado porque la pieza (46) de
contacto deslizante se acciona para el desplazamien-
to axial directamente mediante el elemento de mando
(12) o de forma indirecta mediante un arrastrador (22)
en la zona del plano (48) de contactos o en una zona
cercana al plano (48) de contactos en la que se en-
cuentran los resortes de contacto.

2. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con la reivindicacién 1 caracterizado
porque la pieza (46) de contacto deslizante presenta
en el lado dirigido al elemento de mando (12) o al
arrastrador (22) un resalte (50) que sobresale del pla-
no (48) de contactos en direccién axial.

3. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con la reivindicacién 2 caracterizado
porque el resalte (50) estd configurado en direccién
radial hacia el plano (48) de contactos.

4. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con la reivindicacién 1, 2 6 3 caracte-
rizado porque el plano (48) de contactos se encuentra
en la zona del eje longitudinal (16) de la carcasa, pre-
sentando el elemento de mando (12) o el arrastrador
(22) un resalte (44) que discurre en direccidn axial
para accionar la pieza (46) de contacto deslizante.

5. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con una de las reivindicaciones anterio-
res caracterizado porque entre el elemento de mando
(12) y la pieza (46) de contacto deslizante estd previs-
to el arrastrador (22) acoplado de forma giratoria y
traslatoria con el elemento de mando (12) y acoplado
sélo de forma traslatoria con la pieza (46) de contacto
deslizante.

6. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con una de las reivindicaciones anterio-
res caracterizado porque el elemento de mando (12)
o el arrastrador (22) presenta en su lado dirigido a la
pieza (46) de contacto deslizante una seccién (44) de
apoyo que se extiende en direccidn axial con la que se
encuentra en contacto una seccién (50) de apoyo, di-
rigida a esta seccion (44) de apoyo, de la pieza (46) de
contacto deslizante, no influyendo en la pieza (46) de
contacto deslizante un movimiento giratorio del ele-
mento de mando (12).

7. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con la reivindicacién 6 caracterizado
porque la pieza (46) de contacto deslizante estd car-
gada por resorte contra el elemento de mando (12) o
el arrastrador (22) mediante un elemento de resorte
(52) en el lado opuesto a la seccién (50) de apoyo.

8. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con una de las reivindicaciones ante-
riores caracterizado porque el arrastrador (22) pre-
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senta un dentado (26) acoplado de forma giratoria y
no acoplado de forma traslatoria con un contradenta-
do (30) de un elemento funcional (28), presentando
el elemento funcional (28) una pista de control (32)
helicoidal que actda conjuntamente con un pivote de
control (34) previsto en la pieza (36) de contacto de
giro.

9. Conmutador (10) eléctrico giratorio y deslizan-
te de acuerdo con la reivindicacién 8 caracterizado
porque el elemento funcional (28) estd configurado en
forma de casquillo y envuelve la pieza (46) de contac-
to deslizante de tal manera que el giro del elemento de
mando (12) no influye en la misma.

10. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 1 o con una de
las reivindicaciones anteriores caracterizado porque
los contactos de conmutacién (18) de la pieza (46)
de contacto deslizante entran en contacto con un pla-
no (48) de contactos situado a un lado de una placa
(42) de circuitos impresos dispuesta en la carcasa y
los contactos de conmutacion de la pieza (36) de con-
tactos de giro entran en contacto con un plano (40) de
contactos situado en el otro lado de la placa (42) de
circuitos impresos.

11. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 10 caracteri-
zado porque la pieza (46) de contacto deslizante y la
pieza (36) de contacto de giro estdn dispuestas de for-
ma opuesta.

12. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con una de las reivindicaciones ante-
riores caracterizado porque estd prevista una seccion
de mando (62) apoyada respecto a la carcasa de forma
giratoria alrededor del eje longitudinal (16) de la car-
casa y acoplada de tal manera con una segunda pieza
(74) de contacto de giro que la segunda pieza (74) de
contacto de giro se desplaza axialmente durante un
movimiento giratorio de la secciéon de mando (62).

13. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 11 caracteri-
zado porque la segunda pieza (74) de contacto de gi-
ro esta dispuesta en el mismo plano (40) de contactos
que la primera pieza (36) de contacto de giro.

14. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 11 6 12 carac-
terizado porque la seccidén de mando (62) presenta un
dentado (64) acoplado de forma giratoria y no acopla-
do de forma traslatoria con un contradentado (68) de
un segundo elemento funcional (66), presentando el
segundo elemento funcional (66) una pista de control
(70) helicoidal que actia conjuntamente con un pivo-
te de control (72) previsto en la segunda pieza (74) de
contacto de giro.

15. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con una de las reivindicaciones an-
teriores caracterizado porque el elemento funcional
(66) presenta por lo menos un resalte (80) de reten-
cién o un contorno de retencidn, respectivamente, que
se extiende en direccién axial y actiia conjuntamente
con por lo menos un contorno (81) de retencién o un
resalte de retencion, respectivamente, de un anillo de
retencion (82) dispuesto de forma axialmente despla-
zable y no giratoria bajo tension previa de un resorte.

16. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 12 caracteri-
zado porque el anillo de retencién (82) estd pretensa-
do mediante un elemento de resorte (84) que se apoya
en la carcasa.
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17. Conmutador (10) eléctrico giratorio y desli-
zante de acuerdo con la reivindicacién 12 6 13 carac-
terizado porque el anillo de retencién (82) presenta
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en su lado radialmente interior nervios (86) de guia
axiales dispuestos en ranuras (88) de guia axiales pre-
vistas en la carcasa.
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Fig. 1
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