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Dispositif modulaire de laison, réglable en position, entre deux constituants d’une prothése.

@ Dans ce dispositif, chaque partie méle comprend une
portion en forme de tronc de pyramide (6, 7) a base rectan-
gulaire, faisant saillie a partir d’'une portion de forme cylin-
drique (4, 5), tandis que chaque partie femelle comprend
une portion (8, 10) de forme complémentaire de celle de
I'élément cylindrique et une portion évidée en forme de rai-
nure (9, 11) apte a recevoir la portion (6, 7) de I'élément
male associé en forme de tronc de pyramide, de maniére a
offrir une double liberté de mouvement, en rotation par rap-
port a cet axe et en translation parallélement a cet axe, de
la portion méle par rapport a la portion femelle associée.
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DISPOSITIF MODULAIRE DE LIAISON, REGLABLE EN POSITION,
ENTRE DEUX CONSTITUANTS D'UNE PROTHESE.

La présente invention concerne un dispositif modulaire
de liaison, réglable en position, entre deux constituants
d'une prothise, par exemple entre un élément de genou et
une emboiture, ou entre une emboiture et un segment
tibial, ou encore entre un segment tibial et un pied
prothétique etc...

L'alignement et 1l'orientation des parties d'une
prothése doivent é&tre effectués avec soin et l'on utilise
souvent, dans ce but, une piéce de jonction qui est
réalisée & la demande au moment de 1'assemblage de 1la
prothése, ce qui empéche tout réglage d'alignement a
posteriori.

Pour remédier & cet inconvénient, on a déja proposé
des organes de jonction modulaires, destinés a faire
partie d'une prothése d'un membre du corps humain et 2
relier entre eux, de facon ajustable, deux composants de
cette prothése.

C'est ainsi que FR-A-2 047 189 décrit un élément de
liaison ajustable entre différentes parties d'une
prothése, avec utilisation d'une articulation & rotule,
mais cet élément de liaison n'est mobile que dans deux
plans perpendiculaires entre eux et passant par l'axe du
membre artificiel.

De méme GB=A-2 141 345 décrit un dispositif de
liaison ajustable pour réunir deux parties d'une prothése,
ce dispositif comprenant un premier et un second éléments
de liaison destinés a &tre fixés chacun sur les parties de
la prothése & réunir, les éléments de liaison étant en
contact par des parties sphériques, et des vis permettant
de les verrouiller en position 1'un par rapport a 1l'autre.

La présente invention vise & perfectionner les
dispositifs de liaison modulaire de ce type, en proposant
un dispositif qui permette d'effectuer de facon simple les
réglages suivants entre deux parties d'ume prothése :

- deux réglages angulaires, indépendants 1l'un de

1'autre, dans deux plans, de préférence perpendiculaires
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entre eux, dont la droite d'intersection est sensiblement
confondue avec l'axe de la prothése ou parallile 3 celui-

ci j

- deux réglages en translation, indépendants 1'un de
1'autre, suivant deux  directions, de préférence
perpendiculaires entre elles, ces translations

s'effectuant dans deux plans paralldles entre eux et
perpendiculaires & la droite d'intersection des plamns dans
lesquels s'effectuent les réglages angulaires.

A cet effet, l'invention a pour objet un dispositif
modulaire de liaison, réglable en position, entre deux
constituants d'ume proth&se, ce dispositif comprenant un
premier élément, apte & &tre rendu solidaire d'un premier
constituant de la prothése, un second élément, apte a
étre rendu solidaire d'un second constituant de la
prothése, et un élément intermédiaire, apte 3 &tre rendu
solidaire, en une position réglable, respectivement, du
premier et du second éléments, par coopération d'une
partie mdle et/ou d'une partie femelle, respectivement, de
cet élément intermédiaire, avec une partie femelle et/ou
une partie midle du premier et du deuxiime éléments, des
organes d'assemblage tels que des vis étant prévus pour
verrouiller 1'un par rapport & l'autre, dans une pluralité
de positions, d'une part, le premier élément et 1'élément
intermédiaire, d'autre part, le second élément et
1'élément intermédiaire, ce dispositif é&tant caractérisé
en ce que chacune des dites parties m8les comprend une
portion en forme de tronc de pyramide 3 base rectangulaire
faisant saillie & partir d'une portion de forne
cylindrique, a laquelle il est raccordé par sa petite
base, 1'axe de la portion cylindrique étant sensiblement
paralléle & deux cdtés de la base du tronc de pyramide
associé, tandis que chaque partie femelle comprend une
portion de forme complémentaire de celle de 1'élément
cylindrique et une portion évidée en forme de rainure apte
a4 recevoir la portion de 1'élément mile associé en forme
de tronc de pyramide, la rainure ayant des dimensions
supérieures a celles de la portion en forme de tronc de
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pyramide, parallédlement & 1l'axe de la portion cylindrique
et perpendiculairement 2 celle-ci, de maniére & offrir une
double liberté de mouvement, en rotation par rapport & cet
axe et en translation parallélement & cet axe, de la
portion mile par rapport a la portion femelle associée,
les parties cylindriques associées a chacun des premier et
second éléments ayant en outre des axes non paralléles et,
de préférence, perpendiculaires entre eux.

Grice a ce dispositif de liaison, il est donc possible
de faire pivoter chacune des portions cylindriques méles
par rapport & la portion femelle correspondante et de
déplacer en translation chacune des portions miles en
forme de tronc de pyramide par rapport & la rainure de la
partie femelle associde dans laquelle elle est logée, ce
qui offre ainsi deux possibilités de réglage angulaire des
constituants de la prothdse l'un par rapport & 1l'autre et
deux possibilités de réglage en translatiomn.

Dans la définition de l'invention donnée ci-dessus, le
terme forme cylindrique englobe toutes les surfaces
permettant aux parties femelles et aux parties méles
assocides de pivoter l'une par rapport & l'autre autour
d'un axe commun de rotation.

L'élément intermédiaire du dispositif de 1liaison
pourra comporter deux parties mfles associées chacune 2a
une partie femelle des premier et deuxiéme éléments du
dispositif. Inversement, 1'élément intermédiaire pourra
comporter deux parties femelles, associées chacune & une
partie mdle des premier et deuxiéme éléments du dispositif
de liaison. Enfin, en variante, 1'élément intermédiaire
pourra comporter une unique partie mile, associée & une
partie femelle de l'un des premier et deuxiéme éléments,
et une unique partie femelle, associée a une partie mile
de 1'un des premier et deuxiéme éléments du dispositif.

Des vis, vissées dans des évidements filetés des
premier et deuxiéme éléments du dispositif et venant en
butée contre les flancs des portions en forme de tromnc de
pyramide, permettent, aprés réglage des ©positions
relatives des constituants de la prothése, respectivement
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solidaires des premier et deuxiéme éléments du dispositif,
de verrouiller ces éléments dans leurs positions
respectives.

Les trois formes de réalisation de 1'invention
mentionnées ci-dessus vont é&tre décrites plus en détail
ci-aprés, en référence aux dessins annexés, sur lesquels :

la figure 1 est une vue schématique en perspective
d'une premidre forme de réalisation du dispositif conforme
4 1l'invention ;

les figures 2 et 3 sont des vues en coupe selon les
lignes II-II et III-IIT de la figure 1 ;

les figures 4 et 5 sont des vues en perspective
schématiques de deux autre formes de mise en oeuvre de
1'invention.

On se référera d'abord aux figures 1 & 3, qui
illustrent une forme préférée de mise en oeuvre de
1'invention.

Comme on le voit, 1le dispositif comprend deux
platines, respectivement 1 et 2, aptes a &tre rendues
solidaires, respectivement, de deux parties d'une
prothese, par des moyens usuels, non représentés, et un
élément intermédiaire 3, susceptible d'&tre rendu
solidaire, en une pluralité de positions, de chacun des
éléments 1 et 2.

L'élément 3 est constitué d'unme noix, comprenant deux
portions cylindriques 4 et 5, a4 axes perpendiculaires, 2
partir de chacune desquelles font saillie, respectivement,
deux portions 6 et 7, en forme de tronc de pyramide 3 base
rectangulaire, attenantes par leur petite base a 1la
portion cylindrique associée, avec leur grande base
écartée de cette portion cylindrique. Les grands cdtés des
grandes bases des portions 6 et 7 en forme de tronc de
pyramide sont paralléles aux axes des portions
cylindriques 4 et 5.

Dans les éléments 1 et 2 sont creusées des parties
femelles destinées & recevoir respectivement, d'une part,
les portions miles 4 et 5 de 1'élément 3, d'autre part,

les portions méles 6 et 7 de cet élément.
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La partie femelle creusée dans 1'élément 1 comprend
une portion cylindrique 8, de forme complémentaire de
celle de 1la partie 4, et une rainure 9, a section
sensiblement parallelépipédique, dirigée parallélement 2a
1'axe de 1la partie cylindrique 4. La dimension
transversale de cette rainure 9, c'est-d-dire la dimension
perpendiculaire & la direction de 1l'axe de 1la partie
cylindrique 4, est supérieure a la dimension
correspondante de la partie 6 qu'elle est destinée 2
recevoir. De méme, la dimension 1longitudinale de 1la
rainure 9, c'est-a-dire la dimension paralléle i 1l'axe de
la portion cylindrique 4, est supérieure & la dimension
correspondante de la partie 6.

I1 est ainsi possible, d'une part, de faire pivoter
1'un par rapport & l'autre les éléments 1 et 3, autour des
axes des portions cylindriques 4 et 8, pour régler leur
position relative angulaire, d'autre part, de faire
coulisser 1'un par rapport & l'autre les éléments 1 et 3,
par déplacement 1longitudinal de 1la portion 6 dans 1la
rainure 9, pour régler en translation leurs positions
respectives.

De facon analogue, la partie femelle creusée dans
1'élément 2 comporte une portion cylindrique 10, de forme
complémentaire de celle de la partie 5, et une rainure 11,
a section sensiblement  paraléllepipédique, dirigée
parallélement & 1l'axe de la partie cylindrique 5. La
rainure 11 a une longueur et une largeur supérieures aux
dimensions correspondantes de la portion 7, ce qui permet
de faire pivoter l'une par rapport & l'autre les portionms
cylindriques 5 et 10 et d'ajuster par translation la
position des parties 7 et 11.

Un double réglage en position est donc possible, de
fagcon particuliérement simple, au niveau de chacune des
platines 1 et 2, ce qui permet d'ajuster les positions
relatives, angulaires et en translation, des parties de
prothése solidaires des platines 1 et 2.

Une fois ce réglage effectué, 1l suffira de

verrouiller dans leur position relative les éléments 1 et



10

15

20

25

30

35

2700948
6

3, d'une part, 2 et 3, d'autre part, pour conserver la
position adoptée pour les élément de prothése. Dans ce
but, des évidements filetés seront ménagés
transversalement dans les parties 1 et 2 et des vis 12 et
13, d'une part, 14 et 15, d'autre part, vissées dans ces
évidements, viendront respectivement en butée contre les
flancs latéraux des parties 6 et 7 en forme de tronc de
pyramide.

On notera la grande simplicité du dispositif qui vient
d'étre décrit.

En variante, comme représenté sur la figure 4, les
parties médles peuvent &tre portées par les éléments 31 et
32 destinés & &étre rendus solidaires des parties de la
prothése et les parties femelles peuvent &tre ménagées
dans 1'élément intermédiaire 33.

La partie mfle de 1'élément 31 comporte une portion
cylindrique 34 a partir de laquelle fait saillie une
portion 35 en forme de tronc de pyramide dont la grande
base est éloignée de la portion 34. Cette portion 34 vient
coopérer avec une portion femelle 36, de profil
complémentaire de 1'élément 33, tandis que la portiom 35
est logée dans une rainure 37 de cet élément 33, dont les
flancs sont sensiblement paralléles 3 l'axe de la partie
cylindrique 34. Les dimensions transversales et
longitudinales de 1la rainure 37 sont supérieures aux
dimensions correspondantes de la portion 35, de fagon &
permettre un pivotement de la portion 34 par rapport a la
portion 36 et un coulissement de la portion 35 par rapport
a la rainure 37.

De fagon analogue, 1'élément 32 comporte une portion
cylindrique mile 38, a partir de laquelle fait saillie une
portion 39 en forme de tronc de pyramide. L'axe de 1la
portion 38 est perpendiculaire a celui de la portion 34.
La portion 38 vient se loger dans une portion femelle 40
de profil complémentaire de 1'élément 33, tandis que 1la
portion 39 vient se loger dans une rainure 41, dont les
flancs sont paralldles & l'axe de la partie 38 et dont les

dimensions longitudinales et transversales sont
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supérieures a celles de la partie 39, de manidre 3 offrir
a4 celle-ci une double liberté de mouvement, autorisant une
rotation de la portion 38 par rapport & la portion 40 et
une translation de la portion 39 par rapport & la portion
41.

Enfin, comme représenté sur la figure 5, 1l'un des
éléments destinés a &tre rendus solidaires des parties de
la prothése, 1'élément 51 par exemple, peut comporter une
partie cylindrique femelle 52, et une rainure 53 aux
flancs paralléles & l'axe de la portion 52, destindes 2
recevoir respectivement une partie cylindrique mile 54 et
une partie en forme de tronc de pyramide 55 de 1'élément
intermédiaire 56, tandis que, inversement, une partie
cylindrique femelle 57 d'axe perpendiculaire & celui de la
partie 54 et une rainure 58 de 1'élément intermédiaire 56,
aux flancs sensiblement paralléles & l'axe de la partie
cylindrique 57, «recevront respectivement une partie
cylindrique m&le 59, de profil complémentaire, et une
partie 60 en forme de tronc de pyramide, faisant saillie
par rapport a un second élément 61, destiné & &tre rendu
solidaire de 1l'une des parties de la prothése. Comme
précédemment, les rainures 53 et 58 auront des dimensions
transversales et longitudinales supérieures i celles des
parties correspondantes 55 et 60.

Dans ces trois formes de réalisation, le réglage en
position des trois constituants du dispositif est
particuliérement facile & réaliser et l'invention apporte
donc un moyen simple et facile a mettre en oeuvre pour
réunir en une pluralité de positions réglables deux

parties d'une prothése de tout type usuel.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif modulaire de 1liaison, réglable en
position, entre deux constituants d'une prothése, ce
dispositif comprenant un premier élément (1), apte & é&tre
rendu solidaire d'un premier constituant de la prothese,
et un second élément (2), apte & &tre rendu solidaire d'un
second constituant de la prothése, un élément
intermédiaire (3), apte & &tre rendu solidaire, en une
position réglable, respectivement, du premier et du second
éléments, par coopération d'une partie mile et/ou d'une
partie femelle, respectivement, de cet élément
intermédiaire, avec une partie femelle et/ou une partie
midle du premier et du deuxiéme éléments, des organes
d'assemblage tels que des vis étant prévus pour
verrouiller 1'un par rapport & l'autre, dans une pluralité
de positions, d'une part, le premier élément et 1'élément
intermédiaire, d'autre part, le second élément et
1'élément intermédiaire, ce dispositif étant caractérisé
en ce que chacune des dites parties méles comprend une
portion en forme de tronc de pyramide (6, 7) & base
rectangulaire, faisant saillie & partir d'une portion de
forme cylindrique (4, 5), & laquelle il est raccordé par
sa petite base, l'axe de la portion cylindrique é&tant
sensiblement paralléle & deux cbtés de la base du tronc de
pyramide associé, tandis que chaque partie femelle
comprend une portion (8, 10) de forme complémentaire de
celle de 1'élément cylindrique et une portion évidée en
forme de rainure (9, 11) apte & recevoir la portion (6, 7)
de 1'élément mile associé en forme de tronc de pyramide,
la rainure ayant des dimensions supérieures i celles de la
portion en forme de tronc de pyramide, parallélement 2a
1'axe de la portion cylindrique et perpendiculairement &
celle-ci, de manidre & offrir une double liberté de
mouvement, en rotation par rapport a cet axe et en
translation paralldlement & cet axe, de la portion mile
par rapport & la portion femelle associée, les parties
cylindriques (4, 5) associées a chacun des premier et

second &léments ayant en outre des axes non paralléles et,
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de préférence, perpendiculaires entre eux.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'élément intermédiaire (3) comporte deux parties
mdles (4, 6 ; 5, 7), associées chacune & deux parties
femelles (8, 9 ; 10, 11) des premier et deuxiéme éléments
(1, 2).

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que 1'élément intermédiaire (33) comporte deux parties
femelles (36, 37 ; 40, 41) associées chacune & deux
parties miles (34, 35 ; 38, 39), des premier et deuxiime
éléments (31, 32).

4, Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que 1'élément intermédiaire (56) comprend une partie
midle (54, 55) et une partie femelle (57, 58) associées
respectivement & une partie femelle (52, 53) et & une
partie mile (59, 60) des premier et deuxidme éléments (51,
61).
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