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(54) Univerzdlny krokovy podédval

1

Vyndlez sa tyka krokového poddvada materidlu v studenom alebo Zeravom stave do stro-
jov na jeho delenias, vystrihovanie, tvdrnenie alebo iné spracovanie.

U auniomatickych strojov, vo virobnjfch linkéch, ale a) u konven&nych séloatrojov 141
znédme pridavné zariadenia a prostriedky sliZiace na posuv spracovdvaného materidlu, bez
nutnostl dal¥ieho zdsehu pracovniksa, obsluhujiceho stroj, U lisov, pil a noZnic su zndme
podévade dosiek, tabdl plechu, pésov slebo zvitkov, ktoré je moiné rozdelil do dvoch zé-
kladnyeh skupin,

Do jednej skupiny patria vallekové poddvele, ktorych spolodnym znekom je, Ze podéveny
materidl prechédza najmenej medzi jednym pirom valdekov alebo kladiek, zvierajlicich podé=
vanf materidl z dvoch strén, u ktorych je aspon jeden valZek motoricky pohdnany, &im podé-
venj materidl odvelujdi do Ziadanej polohy,

DI%ka podévenia u tychto poddvadov je riadend spisdtenim a zastavovanim pohonu poddva=~
cich valcov resp. kladiek, pripadne tym, %e podédvany materidl narazi na pewny dorez a po-
dévacie valce, &i klady za¥nd prekizoval. '

Nevjhodou t¥chto poddvadow je, Ze sa nedajui pouzil, ak je povrch podédveného materidiu
nerovny§, alebo zne¥isteny, pretoZe Strbiny medzi valcami ad obvykle pevne nastavené a moh~
1o by dojst k zassknutiu materidlu, alebo zniZeniu uloZenia podévacich valcov. Delou ne-
vfhodou tohoto typu poddvalov je, ¥e povrch poddvacich valdekov byva obydajne pogumovany
e preto sa nehodia na podévanie predohriateho materidlu a Ze st kondtrukéne a vyrobne znal-
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ne komplikované,

Druhd skupinu znémych poddvalov tvoria podédvade hydreulickd alebo pneumatiockd, ktow
rych spolodnjm znskom je, Ze pozostdveju z undBece) ¥astl = Ustrojenstvom na zovretie me-
teridln, ktord sa pomocou hydraulického alebo pneumatického valca a piesta, pripadne pomo=
cou navijikn & lana alebo refeze postiva priamo¥isre v klznych slebo velivich vedenisch.

Nevihodou tychto riedeni je préve pritomnos¥ klznfoh a valivich vedeni, ktoré s chie
loativé na ¥ietotu, delej komplikovenos¥ s néro¥nost vyroby tfchto podédvalov, So vedie k
vysokym vlastnym ndkladom, U u¥ivatelov podévelov znifuje ich vysoké cena ekonomioky efekt
z vyufivenia poddvadov,

Uvedend nedostatky odstrahuje vyndlez univerzélneho krokového podévads studendho ale-
bo Zeravého materidlu, ktoréhe podstate spodive v tom, ¥e pozostdva z ramena, nesticeho
uné%soi'meehanizmus, pozostévajtol z Seluste, uloZenej vikywne ne ape, umiestnenom vzhles
dom k pritladnému obliku ¥eluste vistredne & z podporme] kladky uloZenej na podpormom Sape
centricky, prifom je samotné remeno vikywné okolo ¥apu a k¥vavy pohyb ramene okolo osi ¥a=
pu je zabezpefoveny hydraulickym alebo pneumatiokfm valoom, posobiscim na odtlddmof Zap
remena pomocou pleatnej tylde a oke, Podstatinym znekom je tieX skuto¥nosl, Ze podperny a
vistredny ¥ap mo¥no vzhladom na ich kon#tantnt osovy vzdialenos? lahko realizoved ako du~
té, chladené &Zapy. .

Vihody tohoto riedenia si predovdetkym v tom, %e k nadobudnutiu tekéhoto poddvada
nie s potrebné velké prostriedky, robustnost, jednoduchos® a spolahlivest kon&trukeie
umoZnujyi jeho poulitie ej v nadranej¥ich provéﬁzkovyoh podmienkach, teds hodf sa aj na
poddvanie materidlu so zneXietenym, alebo mierne nerovmym povrchom, vjhody sl v jeho jed-
noduchej obsluhe a nendro¥ne] udribe, Dal¥ie vyhody s¥ v jeho univerzdlnosti, vhodnosti
pre podévanie trublek, tySového, profilového materidlu, pdeov zvitkov alebo tabil plechov,
prisposobenim {rky ramena, resp. prisposobenim podperne] kladky a 3eluste, Foddvad je
mo¥né pouzit na poddvenie v rozmych viskech nad podlahou, pokial sa undBaci mecheanizmus,
pozostévajlcd z podpornmej kladky a Seluste & prisludnyfch Sepov umiesini na spolodnfch,
vydkove prestavitelnfch saniach, Vyhodou je tie? skutodnost, Ze pri poddveni Zeravého me=
teridlu sa dutym podpornym Sapom & Zapom Seluste mote viest chladiacs kvepalina, So spa-
sobuje zvai¥enie vole ulo¥enia a zamedzuje moZnoeti zadretiﬁ. MoZnos¥ou premiesthovania
polohy odtlé&acieho Sapu vzhladom k polohe osi kfvavého pohybu remena je dany velkj roz-
sah diﬁky podédvania,

Na vykresoch je na obr, 1 zndzorneny univerzdlny krokovy podéved v bokowyse s Siastod-
nym rezom ramena, pristaveny k no¥niciam, pri pohybe remena od noZnic spﬁ%, Na obr, 2 je
znézornend mo¥nost oviddania ventilu riediaceho pracovny refim valca pomocou plochej vad=
ky spojenej s pohyblivou &asfou noinic a koncového spinala, Obr, 3 zndzornuje alternative
ne riedenie predmetu vyndlezu u lisu, Podéval je prispgsobeny tak, aby na podlahe nazbe~
ral miesto a obr, 4 zndzorhuje moZnost ovlddenia ventilu pomocou oto¥nej vaiky, ktoré na
Jeden zdvih lisu vykond jedmiu otdEku,

Hlavnou funkdnou &astou univerzdlneho krokového podévada je rameno 11, uloZend vikyv-
ne na Zape 14 a nesice undSac{ mechenizmus, pozostdvajtci z 5eiustellg, ktord sa podévas
ného materidlu 36 dotyka pritladnym obliukom 43, Gelust 12 je vykywne uloZend na vystred-
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nom Sape 18, ktorého vjstrednoa’f je vztishnutd vzhiadom k polohe pritla&ného oblika 43,

Balsou ¥asltou undsacieho mechanizmu je jej vymernnd podpornd kladka 13, sustredne uloZend
na podpornmom %ape 17. Pre zvy¥enie univerzdlnosti poddvala je vyhodné cely undSaci meche=
nizmus ulo%i¥ na sane,na priloZenych vykresoch neznizornemé, ktoré by bolo moZné na rame-
ne 11 vertikdlne prestavova¥, dalej Zapy 17_a 18 realizova® v dutom prevedeni, aby pri po-
déveni Yeravého materidlu 36 nedodlo k obmedzovaniu vzdjomného pohybu medzi gelustou 12 a
vistrednjm ¥apom 18, reep. kladkou 13 a podpornym Eapom 17, Gap 14 je uloZeny v stojene
15 alebo konzole 39, ktoré musia byl dostatodne tuhd, tj. spolahlivo spojené bud s tele-
som stro;]oxi 32, 42 alebo zdkladom 37. Na ramene 11 je dalej upevneny odtlddaci Tap 16

na ktory je nasunuté oko 19 piestnej tySe 20 pracovného velea 21, uloZeného vikyvne na
vyrovndvacom &ape 22, Pracovny velec 21 moze by¥ dvoj&immy, alebo &inny iba v jednom sme-
re a v tom pripade kjvavy pohyb ramena 11 v opadnom smere vykondve pruZina 23, ktord je
ns jednej alternative (obr. 1) znézornend esko ta’ind a na obr, 3 ako tlaénd. pI%ku podéva-
nia je moZné nestavovaet pomocou pevného dorazu 24, upevneného na ramene 11 a prestavitel-
ného dorazu 25, ktory mo%e byt upevneny bud ne stojene 15 slebc priamo na piestnej tydi
20, Na privédzenie pracovného prostriedku plymného alebo tekutého do pracovného valoa 21
sli#i hadica 26, do ktorsj sa pracovny prostriedok dostéva cez reguldtor tlaku 29, ktorym
sa nastavuje po¥adovany pracovny tlek pracovného prostriedku, dalej vzdudnik resp. hyd-
raulicky askumuldtor 28, ktory zabranuje prudkému poklesu tlaku pracovného prostriedku v
hadlei 26 a urfchinje pohyb ramena 11 a nakoniec cez elektromagneticky ventil 27, ktory
podia impulzov od spinafa 31 otvére alebo zatvdra prived pracovného prostriedku k pracov-
nérm valeu 21. Ovlddenie spinala 31 je mo¥Zné riedil plochou vadkou 30 upevmenou na pohybe
livej ¢asti stroja, napr, noZnice 32 alebo otodnou va¥kou 38, ktorej otdlky su synchronne
s Uplnym zdvihom stroja, napr. lisu 42,

Na vykresoch st dalej zndzornené niektoré funkdné Zasti pracovmych sirojov, ako sl
matrica 40, raznik 41 u 1lisu 42 alebo noZe, 33 pridriovale 34 a pruZina 35 pridriovada 34
u noZnfc 32,

Univerzélny krokovy podévad sa pred uvedenim do &innosti pripravi tym, Ze sa do ob-
vodu elektrického ovlddesnia, zsbezpedendho spinafom 31 a elektromagnetickym veniilom 27
privedie napatie de13im, na vykresoch nezndzornenym vypinafom. Do obvodu pracovného pro=
striedku sa tie¥ nezndzornenym vent{lom privedie pracovny prostriedok, ktory sa regulad=
nym ventilom 29 nastavi na pofadovany tlek, Zvoli sa vhodnd kladka 13 pre druh poddvanédho
meteridlu 36 a nasunie sa na podporny Zap 17, na ktorom sa axidlne zaisti, Prestavitelnym
dorazom 25 ma nastavi potrebnd dlika podévenis materidlu 36, medzi Ee‘.f_.us% 12 a podpornu
kladku 13 sa veunie od zadu alebo zo strany (pri letmom uloZeni Sapov 17 a 18) poddvany
materidl 36, aby sprédvne zasshoval medzi pracovné néstroje 40, 41 alebo 33 pracovnych stro=
Jov 32 resp, 42, Balej je nutné nastavi® trvaly nepreruseny pracovny reZim strojov 2_2_ ale=
bo 42 a spuetﬁ prvy zdvih stroja. Ostatné tkony vykondva poddva& v zévislosti na pohy-
boch obhoapodarov;aného stroja 32 resp, 42, Pri podévani kratfieho materidiu _3_§_, nspr, pri
vystrihovani z pésov plechov na lise 42 Jje vhodnd pou#i¥ dva poddvale po oboch stranédch

lisu 42, &im sa moZstvo odpadu zni¥i na minimum,
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Ked vystupok vadky 30 alebo 38 zopne v spinadi 31 okruh ovlddacieho nap8tia, prepusti

ventil 27 pracovny prostriedok k valcu 21, ktory piestnou tydou 20 posunie ramenc 11 sme=
rom k stroju 32 alevo 42, Selust 12 pritladi materidl 36 o kladku 13, &m ho pevme zovrie
2 und8a spolu s ramenom 11 do ndstroja, napr. 33. Ked sa valka 30 alebo 38 premiestni do
takej polohy, Ze sa okruh ovlddacieho napatia v spinadi 31 prerusi, ventil 27 uzavrie pri-
vod pracovného prostriedku od skumuldtora 28 a hadicu 26 prepoji s vyfukovym, resp, spate
nym kandlom pracovmého prostriedku, Tym poklesne tlak vo valci 21 a pruZina 23 posunie ra=
meno 11 do zadne] koncovej polohy, urdovanej na poddve¥i z obr. 1 polohou pohyblivého do=
razu 25 a na poddvali z obr, 3 koncovou polohou piestnej tyle 20, Po dalsom premiestneni
va¥ky 30, 38 do polohy, v ktorej ovlddaci okruh v spinadi 31 ops¥ uzavrie, sa cely cyklus
opekuje,
Univerzdlny krokovy poddva¥ podla vyndlezu je mo¥né vyu¥il ako sutomatizadny prostrie~

dok na tvdrmiscich, deliscich obrébacich strojoch v kovopriemysle, ale v niektorych pripe-
doch aj v drevospracujicom priemysle, kde je potrebné poddvanie rozmernjch materidlov po

tisekoch,

PREDMET VYINALEZU

1. Univerzdlny krokovy podédvad studendho alebo Zeravého materidlu, vyznadujiel sa t¥m,
Ze pozostédva z ramena (11) nesiceho unddsci mechemizmus, skladajici se z Seluste (12), ulo=
Zenej vykyvne na vystrednom &ape (18), vystredne vzhladom k pritladnému obliku (43) a z
podpornej kladky (13), uloZenej na podpornom 3ape (17), priZom rameno (11) je vikywné oko~
lo osi Eapu (14) prostrednictvom pracovného valce (21), spojendho s odtlédscim Sapom (16)

ramena (11) pomocou piestnej tyde (20) a oka (19).

2, Univerzdlny krokovy poddvad podlia bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze rameno (11) je

spojené s pruZinou (23),

3. Univerzélny krokovy podévad podla bodov 1 a 2, vyznadujicli ea tym, ¥e je opatreny
prestaviteinym dorazom (25),

4, Univerzdlny krokovy poddvad podla bodov 1 a3 3, vyznadujiei sa tym, Ze pracovny
vdlec (21) je napojeny na ventil (27), spojeny so spinalom (31), viazanym na va¥ku (30, 38).

5. Univerzdlny krokovy podévad podla bodov 1 af 4, vyznadujdci sa tym, Ze vystredny
dap (18) a podporny &ap (17) sd duté,

4 vykresy
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