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Echosonda sieciowa
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Przedmiotem wynalazku jest echosonda siecio-
wa do pomiaru giebokoéci, wykrywania oraz okre-
§lania polozenia tawic ryb pod statkiem, okre§la-
nia potozenia narzedzi polowu w stosunku do dna,
kontroli rozwarcia sieci, kontroli wypelniania sie
sieci rybami, bezpoSredniego okre$lania polozenia
tawic ryb przed siecig z mozliwo$cig kontrolowa-
nego naprowadzania sieci na lawice oraz do wy-
krywania wiekszych przeszkéd przy polowach
dennych.

Skuteczno$¢ polowéw pelagicznych przy uzyciu
czynnych narzedzi polowu jest zaleina w duzym
stopniu od mozliwosci kontrolowanego naprowa-
dzania narzedzia na tawice ryb.

Wszystkie istniejace typy echosond nie dajg mo-
zliwoSci cigglej kontroli przemieszczenia sie lawi-
cy ryb i maksymalnej mozliwo$ci naprowadzania
sieci na zgrupowanie ryb, poniewaz kazda z tych
typéw echosond podaje tylko niewielki stosunkowo
wycinek obserwowanego obszaru wodnego pozosta-
wiajgc caly kilkusetmetrowy odcinek miedzy stat-
kiem a siecig bez jakiejkolwiek kontroli. Pocigga
to za sobg mozliwos¢ czgSciowego lub nawet calko-
witego ominiecia poruszajgcej si¢ w niewiadomym
kierunku lawicy ryb. Zasieg echosondy pionowej
i obszar przez nig kontrolowany jest niewielki, za-
sieg za$§ echosondy poziomej ogranicza si¢ do oko-
lo 300° w przestrzeni dziobowej i w przestrzeniach
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bocznych. Cala przestrzefi za rufg statku w gra- -
nicach 60° ze wzgledéw technicznych jest poza za-
siggiem wszystkich istniejgcych sond. Umozliwie-
nie penetracji tego obszaru datoby obraz prze-
mieszczenia sie lawicy ryb po przejsciu nad nia
statku "i szanse utrzymania kierunku tralowania.
zgodnego z kierunkiem ruchu lawicy ryb. Wyma-
gania te speilnia catkowicie urzadzenie wedlug wy-
nalazku. ) :
Echosonda sieciowa jest urzgdzeniem wieloczyn-~
no$ciowym. Dane datyczace glebokosci i polozenia
tawic ryb pod statkiem sg uzyskiwane z ukla~
du echosondy pionowej, umozliwiajacej zlokalizo-
wanie jej w stosunku do dna. Dalsze dane otrzy-
muje sie z oscylatoré6w umieszczonych na nadbo-
rze sieci, kierujgcych wigzki fal ultradzwiekowych
ku gérze, ku przodowi i ku dolowi. Wigzka fal ul-
tradzwiekowych, kierowanych ku dolowi, przenika
przez sie¢ do dna, dajac echo od sieci, od ryb i od
dna. Umozliwia to naprowadzenie narzedzia poto-
wu ponad dnem nawet w przypadku bardzo nie-
korzystnego uksztaltowania dna przy potowach
przydennych oraz nakierowywanie narzedzia poto-
wu na lawice ryb w toni wodnej przy polowach
pelagicznych. Uzyskany zapis na grafiku umozliwia
ciggla kontrole rozwarcia sieci, jej townoSci, przez
uwidocznienie linii dolnej krawedzi sieci i ryb
w prze§wicie jej rozwarcia. W przypadku, gdy sieé

L



48370

3

bedzie prowadzona zbyt wysoko w stosunku do la-
wicy ryb, zapis ryb bedzie uwidoczniony pod sie-
cig, co umozliwi wlasciwg korekte zanurzenia na-
rzedzia polowu oraz nakierowanie narzedzia po-
towu na lawice ryb w toni wodnej przy polowach
pelagicznych.

Druga wigzka fal ultradZzwiekowych jest skiero-
wana ku gérze i ku przodowi przed wlot sieci. Ta-
kie skierowanie wigzki fal daje mozliwo$¢ kontro-
lowania przestrzeni miedzy sieciag a jednostka ry-
N backa lub nawet i przed jednostkg rybac-
: ka, zaleznie od odlegloSci sieci do jednostki ry-
backiej. Odleglo§é lawicy ryb od sieci jest okres-
lona na echogramie, co w konsekwencji daje moz-
no$é nakierowania sieci na najwigksze zgrupowa-
nie ryb.

Poza tym kontrolowanie obszaru przed siecig da-
je mozliwo§é unikniecia w strefie przydennej i na
dnie zawadzenia sieciag o wszelkiego rodzaju za-
czepy, jak skaty, wraki itp.

. Jakkalwiek echosonda sieciowa -jest przewidzia-
na do pelagicznych narzedzi polowu, mozna jg sto-
sowaé réwniez do polow6éw wlokiem dennym bez
konieczno$ci wprowadzania dodatkowych zmian.
Pomiary uzyskane umozliwig okre§lenie rozwar-
cia wloka, jego usytuowanie wzgledem lawicy ryb
oraz wskazg ryby do niego wplywajace. Dokladna
charakterystyka dna oraz uwidocznienie wiekszych
przeszk6d .przed wlokiem umozliwia uniknigcie
mechanicznych uszkodzen lub catkowitej utraty
narzedzia polowu.

Echosonda sieciowa wedlug wynalazku moze byé
stosowana na jednostkach rybackich wszelkich ty-

péw i wielkoSci, stosujgcych wioki i tuki pelagicz- ’

ne lub denne.

Uklad echosondy sieciowej jest tak pomyslany,
ze polgczenie czeSci sieciowej urzadzenia mozZe na-
stapié¢ z kazda echosondg graficzna, o ile ta bedzie
pracowala na nadajniku lampowym i z Jednym
oscylatorem.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia og6élny schemat echosondy sieciowej,
fig. 2 — schemat odmiany transformatora dopaso-
wujacego, fig. 3 — schemat odmiany- ukladu elek-
trycznego oscylator6w umieszczonych w plywaku,
fig. 4 — mocowanie ptywaka z oscylatorami na
nadborze do sieci, a fig. 5 — plywak z oscylatora-
mi w przekroju poprzecznym.

Echosonda sieciowa wedlug wynalazku sktada sig
z zespolu nadawczo- odbiorczego 1 oraz z ukladu
oscylatoré6w zamocowanych do sieci i w poszyciu
statku, polgczonych poprzez transformator dopaso-
wujacy 2 przewodami z zespolem nadawczo-od-
biorezym 1.

Uklad oscylator6w z instalacja skilada sie z do-
pasowujgcego transformatora 2, przelgcznika 3, os-
cylatora 4, bebna 5, elektrycznego kabla 6, zla-
cza 7, oscylatoré6w 8 i 9, rezonujgcych kondensa-
tor6w 10 i obudowy 11 oscylatoréw.

Dopasowujgcy transformator 2 stuzy do dopaso-
wania poszczeg6lnych linii oscylatoréw 4, 8 i 9 do
nadajnika, wchodzgcego w sklad nadawczo-odbior-
czego zespolu 1. Wediug schematu dopasowujacego
transformatora 2 (fig. 1) dopasowaniu podlegaja
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wszystkie linie oscylatoréw 4, 8 i 9 indywidualnie.
Na fig. 2 przedstawiony jest schemat transforma-
tora dopasowujgcego 2, umozliwiajgcy dodatkowe
dopasowanie nadajnika do obcigzenia linii oscy-
latoré6w 8 i 9, natomiast nadajnik w stosunku do
linii oscylatora 4, ‘umieszczonego w poszyciu stat-
ku, pozostaje na wzorcowym dopasowaniu tej linii,
zastosowanym w ‘ukladzie echosondy pionowej.

W znanych ukladach echosond dopasowanie os-
cylator6w do nadajnika odbywa sie za pomocag
opornikéw, na ktérych powstaja duze straty
energii, powodujac zmnijejszenie czuloSci echo-
sondy.

Zastosowanie dopasowujacego transformatora 2
umozliwia przekazanie z nadajnika maksymalnej
mocy do poszczegblnych oscylatoréw, co umozli-
wia dobrg wykrywalno$é ryb.

Do kierowania Zrédlem informacji, ktére uzys-

-kuje sie z poszczegdlnych oscylatoréw, stuzy prze-

lacznik 3 do przelaczania Zr6dia energii nadajnika
z dowolnego obwodu oscylatoréw na obw6d okre-
§lony.

Polaczenie oscylatoréw 8 i 9 poprzez przelgcz-
nik 3 i dopasowujacy transformator 2 z nadawczo-
-odbiorczym zespolem 1 odbywa sie za pomocg
kabla 6, do ktérego zwijania i rozwuama shuzy
beben 5.

Oscylatory 8 i 9 sg umieszczone we wsp6lnej

obudowie 11, ktéra zabezpiecza kierunki promie-
niowania poszczegélnych oscylatoré6w i umozliwia
zamocowanie oscylatoréw do sieci.
. Oscylator 8, po zamocowaniu obudowy 11 na sie-
ci 12, jest skierowany ku dolowi, a oscylator 9
w kierunku przestrzeni dzielgcej sie¢ od statku,
ciagnacego te sieé.

Podiaczenie kabla 6 do oscylatoréw 8 i 9 odby-
wa sie za pomoca zlacza 7, do ktérego od strony
oscylatoré6w 8 i 9 wchodzg poprzez diawice wodo-
szczelne konficéwki przewodéw, tworzgcych cewki
oscylator6w. W oslonie wodoszczelnej pomiedzy
koficowkami przewod6éw, wychodzgcych z oscyla-
toré6w lub pomiedzy ich przediuzeniem, wlgczone
sg rezonujace kondensatory dla kazdego oscyla-
tora. Kondensatory 10 mogg byé réwniez wigczone
w obwéd kazdego z oscylator6w od strony kabla
i wtedy sg umieszczone w péizigczu zigcza 7, umo-
cowanego na koncéwce kabla 6 (fig. 3).

Zastrzezenie patentowe

Echosonda sieciowa zaopatrzona w nadawczo-
odbiorczy zespét echosondy graficznej z nadajni-
kiem lampowym, polaczony z dwoma oscylatorami
umieszczonymi w obudowie mocowanej do -sieci
oraz do oscylatora zainstalowanego w poszyciu
statku, a oscylatory sg polgczone z nadawczo-od-
biorczym zespolem poprzez przelgcznik i dopaso-
wujacy transformator, znamienna tym, Zze oscyla-
tor (9) jest skierowany powierzchnig promieniuja-
cg w kierunku przestrzeni dzielgcej sieé¢ od statku,
przy czym oscylator (8) daje wigzke fal ultradZwie-
kowych w ukladzie pionowym, a rezonujace kon-
densatory (10) oscylatoréw (8, 9) sg umieszczone
w bezpoSrednim sgsiedztwie oscylatoréw w oslonie
wodoszczelnej w obudowie (11) oscylatoréw lub
w péizlaczu zlacza (7) na koricéwcee kabla (6).
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