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(54) 스테레오 카메라

요약

스테레오 카메라에 있어서, 좌우 렌즈의 피사계의 불일치에 따른 화면손실을 감소시킨다.

스테레오 카메라의 좌우 촬영렌즈(10L, 10R)의 광축간거리(P1)를 무한원에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사
계범위가 일치하는 광축간거리 P1max과, 최단촬영거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 

광축간거리 P1min과의 대략 중간에 설정한다.  광축간거리를 좌우 화면의 중심간거리와 대략 동일하게 설

정한 종래의 스테레오 카메라와 비교하여, 근거리 촬영 시의 좌우 화면의 불일치부분은 대략 1/2로 감소
하기 때문에, 보다 창폭이 넓은 스테레오 슬라이드 마운트에 마운트할 수 있다.

대표도

도1

명세서

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명의 스테레오 카메라의 광축간거리의 해설도.

도 2는 도 1의 스테레오 카메라에 의한 무한원(無限遠) 촬영 시의 화면을 나타내는 것으로, (L)은 왼쪽 
화면의 정면도이고, (R)은 오른쪽 화면의 정면도이다.

도 3은 도 1의 스테레오 카메라에 의한 최단거리 촬영 시의 화면을 나타내는 것으로, (L)은 왼쪽 화면의 
정면도이고, (R)은 오른쪽 화면의 정면도이다.

도 4는 스테레오 슬라이드의 입체상 형성상태를 나타내는 해설도.

도 5는 스테레오 슬라이드의 입체상 형성상태를 나타내는 해설도.

도 6은 스테레오 카메라의 광축간거리의 해설도.

도 7은 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭(窓幅)과 스테레오 카메라의 촬영거리의 대조표.

도 8은 뒷뚜껑을 떼어낸 스테레오 카메라의 배면도.

도 9는 본 발명의 스테레오 카메라로 촬영한 필름 스트립(strip)의 정면도.

도 10은 스테레오 슬라이드 마운트를 나타내는 것으로, (a)는 베이스 프레임의 정면도이고, (b)는 커버 
프레임의 정면도이다.

도 11의 (a), (b), (c)는, 각각 프레이밍(framing) 마스크의 정면도.

도 12는 시차(視差)보정량 검정(檢定)장치의 구조를 나타내는 평면도.

도 13은 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭과 시차보정량 검정장치의 투영배율의 대조표.

도 14는 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭과 시차보정량 검정장치의 투영배율의 대조표.

도 15는 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭과 시차보정량 검정장치의 투영배율의 대조표.

도 16은 시차보정량 검정장치의 초점판 홀더를 나타내는 것으로, (a)는 배면도이고, (b)는 측면단면도이
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다.

도 17은 시차보정량 검정장치의 필름 홀더의 정면도.

도 18은 마운트 가공장치의 사시도.

도 19는 다이(die) 플레이트를 나타내는 것으로, (a)는 평면도, (b)는 측면단면도, (c)는 저면도이다.

도 20은 베이스 프레임의 돌기의 성형 공정을 나타내는 단면도.

도 21은 돌기의 형상을 나타내는 사시도.

도 22는 종래의 스테레오 카메라의 화면손실을 나타내는 것으로, (L)은 왼쪽 화면이고, (R)은 오른쪽 화
면의 정면도이다.

도 23은 도 22의 화면을 입체시(立體視)한 상태의 해설도.

도 24는 종래기술을 나타내는 것으로, (a)는 최단거리 촬영 필름을 마운트한 스테레오 슬라이드 마운트
의 정면도이고, (b)는 그의 측면도이다.

도 25는 종래기술을 나타내는 것으로, 무한원 촬영 필름을 마운트한 스테레오 슬라이드 마운트의 정면도
이다.

× 도면의 주요부분에 대한 부호의 설명

11 : 스테레오 카메라              14L, 14R : 촬영창(撮影窓)

15 : 넘버 노광(露光)장치          16 : 거리정보 노광장치

17 : 지표(指標) 노광장치          21 : 베이스 프레임

22 : 커버 프레임                  31 : 프레이밍(framing) 마스크

41 : 시차(視差)보정량 검정장치    42L, 42R : 투영렌즈

43L, 43R : 초점판                 44L, 44R : 접안렌즈

51 : 필름 홀더                    54 : 이미지 센서

55 : 초점판 홀더                  56L, 56R : 이미지 센서

111 : 마운트 가공장치             120 : 히트(heat) 플런저(plunger)

122 : 다이(die) 플레이트

발명의 상세한 설명

    발명의 목적

        발명이 속하는 기술 및 그 분야의 종래기술

본 발명은, 스테레오 카메라에 관한 것으로, 특히, 좌우 화면의 손실을 감소시킨 스테레오 카메라에 관
한 것이다.

종래의 대부분의 스테레오 카메라는, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 화면의 중심간거리와 대략 동
일하게 설정했다.  따라서, 좌우 화면의 피사계(被寫界)범위는 무한원(無限遠)에서 일치하지만, 무한원
보다 가까운 촬영거리에 있어서는 좌우 화면의 피사계범위가 일치하지 않게 되어, 도 22에 나타낸 바와 
같이, 왼쪽 화면(L)과 오른쪽 화면(R)의 외측 엣지부는 각각 다른 범위인 (a-b)와 (c-d)가 촬영되고, 이 
비중복부분 (a-b)와 (c-d)의 면적은 최단촬영거리에서 최대로 된다.

스테레오 사진의 비중복부분은, 스테레오 슬라이드 뷰어로 감상할 때에 입체상이 형성되지 않는 부분이
고, 필름의 화면 전체가 보이는 스테레오 슬라이드 마운트에 무한원보다도 근거리의 피사체를 촬영한 스
테레오 사진을 마운트했을 경우는, 도 23에 나타낸 바와 같이, 두 눈으로 보았을 때에 중복부분과 비중
복부분의 경계(b, c)에 다른쪽 창의 엣지가 중첩된 세로선이 보여 흥취를 손상시키게 된다.  따라서, 일
반적으로 창폭이 필름의 화면폭보다도 좁은 스테레오 슬라이드 마운트를 사용하여 필름의 비중복부분을 
마스크하고 있다.

도 24는 스테레오 슬라이드 마운트(1)를 나타내는 것으로, 동일 평면 형상의 베이스 프레임(2)과 커버 
프레임(3)에 의해 리버설(reversal) 필름을 끼워 유지하는 구조이다.  왼쪽 창(4L)과 오른쪽 창(4R)의 
횡폭(橫幅)(WW)은 필름의 화면폭보다도 좁고, 최단촬영거리에 있어서 필름의 화면 상에 생기는 비중복부

분을 마스크할 수 있는 치수로서, 도 24에 나타낸 바와 같이, 근거리 피사체를 촬영한 필름(FL, FR)은, 
스테레오 슬라이드 마운트(1)의 창(4L, 4R)에 대하여 각각 외측으로 옵셋(offset)시켜 부착함으로써, 도 
23에 나타낸 비중복부분 (a-b)와 (c-d)를 마스크한다.

원경(遠景)피사체와 근경(近景)피사체가 혼재하는 필름에 있어서는, 좌우 화면의 매칭(matching)에 가장 
큰 영향을 주는 피사체 화상(특히, 근경피사체 화상)의 간격이 스테레오 슬라이드 마운트의 좌우 창의 
중심간거리(Pw)와 동등 또는 그 이상으로 되도록, 스테레오 슬라이드 마운트의 창에 대한 필름의 가로방
향의 옵셋량을 조정하여 원근감을 보정하는 것이 바람직하다.

한편, 원거리의 피사체를 촬영한 스테레오 사진의 경우는, 좌우 필름의 화면의 피사계범위가 대략 일치
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하고 있기 때문에 화면을 마스크할 필요가 없음에도 불구하고, 도 25에 나타낸 바와 같이 스테레오 슬라
이드 마운트의 창(4L, 4R)에 의해 좌우 필름(FL, FR)의 화면의 각각 양측이 마스크되게 되어, 화면의 손
실이 크다.

또한, 과거에 상기의 스테레오 카메라와는 반대로, 최단촬영거리에서 좌우 화면의 피사계범위가 일치하
도록 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좁게 설정한 스테레오 카메라가 존재한 것이 알려져 있다.  이 스테
레오 카메라는, 상기 스테레오 카메라와는 반대로, 무한원 촬영 시에 좌우 화면의 내측에 피사계범위가 
일치하지 않는 비중복부분이 생기기 때문에, 무한원을 촬영한 필름은, 도 24에 나타낸 것과는 반대로, 
좌우의 필름을 내측으로 옵셋시켜 마운트함으로써 내측의 비중복부분을 마스크할 필요가 있다.  그리고, 
최단촬영거리의 피사체를 촬영한 필름은 마운트 위치를 옵셋시키는 것이 불필요하기 때문에, 도 25에 나
타낸 상태에 마운트하게 되어, 화면손실의 양은 전술한 스테레오 카메라와 동일하다.

본 발명자는, 상술한 화면의 손실을 감소시키기 위해, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리가 자동조절되는 스테
레오 카메라와, 광축간거리를 수동으로 조절할 수 있도록 한 스테레오 카메라를 제안하고 있다.  이들의 
광축간거리 가변식 스테레오 카메라에 따르면, 전체의 촬영거리범위에 있어서 좌우 화면의 피사계범위를 
일치시켜, 좌우 화면의 비중복부분의 발생을 억제할 수 있다.  따라서, 스테레오 슬라이드 마운트의 창
폭을 필름의 화면폭과 대략 동일하게 형성하여 화면손실을 감소시킬 수 있으나, 광축간거리 조절기구를 
설치함으로써 스테레오 카메라의 구성이 복잡해져 고가격으로 되는 것은 피할 수 없다.

그래서, 보다 간단한 구조를 갖는 광축간거리 고정형의 스테레오 카메라에 있어서, 화면손실을 가급적 
감소시키기 위해 해결해야 할 기술적 과제가 생기게 되는 것이고, 본 발명은 상기 과제를 해결하는 것을 
목적으로 한다.

        발명이 이루고자하는 기술적 과제

본 발명은, 상기 목적을 달성하기 위해서 제안하는 것으로, 좌우 2개의 촬영렌즈를 구비한 스테레오 카
메라에 있어서, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 화면의 중심간거리와 동일한 거리와 최단촬영거리에 
있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리와의 대략 중간에 설정한 스테레오 카메라, 
및 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 화면의 중심간거리보다도 1.2㎜ 짧은 거리와 최단촬영거리에 있
어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리와의 범위내에 설정한 스테레오 카메라를 제공
하는 것이다.

    발명의 구성 및 작용

이하,  본  발명의  실시형태를  도면에  따라  상세하게  설명한다.   도  1은  스테레오  카메라의  좌우 
촬영렌즈(10L, 10R)의 광축간거리의 해설도로서, 광축간거리(P 1)를 무한원에 있어서 좌우 촬영렌즈의 
피사계범위가 일치하는 광축간거리 P1max과 최단촬영거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하

는 광축간거리 P1min과의 대략 중간에 설정하고 있다.

이것에 의해, 좌우 화면(PL, PR)의 피사계범위는, 촬영렌즈(10L, l0R)의 공급범위의 대략 중간점에서 일
치한다.   그리고,  도  2에  나타낸  바와  같이,  근거리  촬영  시에는  좌우  화면의  각각  외측에 
비중복부분(A-B, C-D)이 생기고, 원거리 촬영 시에는, 도 3에 나타낸 바와 같이, 좌우 화면의 각각 내측
에 비중복부분(A-B, C-D)이 생겨, 최단거리 촬영 시의 화면과 무한원 촬영 시의 화면에서 비중복부분의 
면적은 최대로 된다.

그러나, 이 비중복부분의 최대면적은, 도 22에 나타낸 종래의 스테레오 카메라에 있어서의 최단거리 촬
영 시의 비중복부분(A-B, C-D)의 1/2로 감소되기 때문에, 종래의 스테레오 슬라이드 마운트보다도 창폭
이 넓으며, 화면 마스크량이 종래의 1/2인 스테레오 슬라이드 마운트를 사용함으로써, 마스크하는 것에 
따른 화면손실을 반감시킬 수 있다.

이하, 도 1에 따라 광축간거리의 설정을 설명한다.

여기서, 피사체거리           … L

        촬영렌즈의 초점거리  … f

        초점조절에 따른 렌즈의 광축방향의 이동량  … △if

        좌우 촬영렌즈의 광축간거리                … P1

        좌우 화면의 중심간거리                    … Pf

        합초(合焦)거리의 피사체 화상의 중심간거리 … Pi1

으로 하고,

촬영렌즈의 초점거리(f) = 36(㎜)

좌우 화면의 중심간거리(Pf) = 필름의 퍼포레이션 피치 × 14

                           = 4.735 × 14 = 66.29(㎜)

로 한다.

피사체거리(L)가 무한원일 경우는, 무한원으로부터의 광은 좌우 촬영렌즈(10L, 10R)의 광축에 평행하게 
입사(入射)하기  때문에,  좌우  촬영렌즈의  광축간거리가  좌우  화면의  중심간거리(Pf)와  동일한  거리 

23-3

공개특허특2001-0003426



P1max(66.29mm)에서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치한다.

좌우 촬영렌즈의 광축간거리(P1)의 계산은,

렌즈의 광축방향의 이동량(△if) = f
2

 / (L-f)

렌즈의 투영배율(r) = (△if + f) / L = △if / f

P1 = Pi1 / (1 + r)

의 관계로부터, 촬영렌즈의 최단촬영거리를 500mm라고 하면,

△if = 36
2

 / (500 - 36) = 2.7931(㎜)

r = 2.7931 / 36 = 0.07759

이 촬영거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리, 즉, 최단합초거리의 피사체 
화상의 중심간거리(Pi1)가 좌우 화면의 중심간거리(Pf)(66.29㎜)와 일치하는 광축간거리 P1min은

P1min = 66.29 / (1 + 0.07759) = 61.517(㎜)이다.

따라서, 무한원에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리 66.29mm와 최단촬영거리에 
있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리 61.517㎜와의 중간값((66.29 + 61.517) / 2 
= 63.9㎜)에 가까운 값을 광축간거리라고 할 경우, 초점조절범위의 원근(遠近) 양끝에 있어서의 화면손
실을 반감시킬 수 있다.  그러나, 광축간거리는 엄밀하게 중간값으로 할 필요는 없으며, 그의 전후에서 
자유롭게 설정할 수 있어, 중간값보다도 증가시킬 경우는 원거리 촬영 시의 화면손실이 보다 감소되지만 
근거리 촬영 시의 화면손실이 증대하고, 반대로 중간값보다도 좁게 설정할 경우는 근거리 촬영 시의 화
면손실이 감소되어 원거리 촬영 시의 화면손실이 증대하게 된다.

도 4 및 도 5는 스테레오 슬라이드의 입체화상의 설명도이다.  스테레오 슬라이드 마운트(1)의 좌우 
창(4L, 4R)의 중심간거리를 Pf, 좌우 화면의 무한원 피사체 화상의 중심간거리를 Pi이라고 하면, 도 4에
서는 Pf = Pi이고, 피사체 화상과 스테레오의 창(Iw)(입체시(立體視)에 있어서 좌우의 창이 합치되어 하
나로 보이는 가상의 창)은 무한원의 위치에 보이게 된다.  이 스테레오의 창(Iw)은, 예를 들어, 옥내로
부터 가옥의 창을 통하여 옥외의 풍경을 보는 경우와 동일하게 피사체 화상보다도 근거리에 보일 때는 
자연스럽지만, 스테레오의 창(Iw)이 무한원의 위치에 보이는 것은 부자연스럽게 느껴진다.

한편, 도 5는 좌우 피사체 화상의 중심간거리(Pi)를 좌우 창의 중심간거리(Pf)보다도 확대시키고, Pf < 
Pi의 상태로 하여 시차를 보정한 상태를 나타내는 것으로, Pf와 Pi의 차가 증대함에 따라 스테레오의 
창(Iw)이 보다 근거리에 보이게 되지만, 좌우의 무한원 피사체 화상의 중심간거리(Pi)는, Pi = Pf + 
1.2(㎜) 정도가 한도(限度)이고, 그 이상으로 될 경우에는 양안의 폭주각(輻輳角)의 관계도 있기 때문에 
보기 어려워진다.

스테레오 카메라의 좌우 촬영렌즈의 광축간거리(P1)를 무한원에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 
일치하는 광축간거리(좌우 화면의 중심간거리(Pf))보다도 1.2㎜ 이상 단축시킴으로써, 촬영 시에 무한원
에 위치하는 피사체의 좌우 화면 상에서의 화상의 중심간거리(Pi1)는 좌우 화면의 중심간거리(Pf)보다도 

1.2㎜ 단축되어 촬영된다(무한원의 피사체 화상은 Pi1 = P1으로 된다).

촬영 시의 화상은 상하좌우가 반전된 도립상(倒立像)이기 때문에, 필름을 180° 회전시켜 정립상(正立
像)의 상태에서 스테레오 슬라이드 마운트에 마운트할 경우, 도 5에 나타낸 바와 같이 좌우 피사체 화상
의 중심간거리(Pi)는 1.2㎜ 이상 확대되고, 시차가 보정되어 스테레오의 창이 약 2m보다도 앞쪽에 보이
게 된다.

따라서, 전술한 좌우 화면의 중심간거리(Pf)는 66.29㎜, 촬영렌즈의 최단촬영거리는 500㎜일 경우에 있
어서, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리(P1)를 61.517 < P1 < (66.29 - 1.2)(㎜)의 범위에서 설정함으로써, 
종래의 스테레오 카메라보다도 화면의 손실을 경감시킬 수 있다.

상술한 스테레오 카메라는, 창폭이 일정한 스테레오 슬라이드 마운트에 있어서의 화면손실을 감소시키는 
구성으로 한 것이나, 여러 종류의 창폭을 갖는 스테레오 슬라이드 마운트를 사용할 경우, 모든 촬영거리
에 있어서 화면손실을 필요최소한으로 할 수 있다.

도 6에 있어서, 예를 들어,

좌우 화면의 중심간거리(Pf) = 66.29㎜

촬영렌즈의 초점거리(f) = 36㎜

로 하고, 무한원 촬영 시의 스테레오의 창의 거리(Lw)는 2500㎜라고 하면, 좌우 촬영렌즈(10L, 10R)의 
광축간거리(P1)는,

렌즈의 투영배율(r) = △if / f = (△if + f) / L

P1 = Pf / (1 + r)

의 관계이고, 무한원 촬영 시의 △if는 0이기 때문에,

P1 = Pf / (1 + r) = 66.29 / (1 + 36 / 2500)

   = 65.349(㎜)로 된다.
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상기 조건에서 무한원으로 초점을 조절할 경우, 2.5m의 촬영거리에 위치하는 피사체의 좌우 화상의 중심
간거리(Pi1)가 좌우 화면의 중심간거리(Pf)와 동일한 66.29㎜로 된다.  따라서, 2.5m의 거리에 있는 피사

체 화상은 2.5m에 위치하는 스테레오의 창과 등거리(等距離)에 보여, 2.5m 이상의 피사체 화상은 스테레
오의 창보다도 원거리에 보인다.

좌우 촬영렌즈(10L, 10R)를 광축에 따라서 앞쪽으로 이동시키고, 근거리의 피사체에 초점을 맞출 경우, 
합초거리에 있는 물체의 상(像)의 중심간거리는 Pf보다도 큰 Pi1으로 되어, 스테레오 슬라이드 마운트에 

마운트할 때, 시차를 보정하기 위한 필름의 옵셋량은 한쪽 필름에서 (Pi1 - Pf) / 2로 된다.

따라서, 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭은, 필름의 화면 외측(도 6에 있어서는 내측)을 마스크하는 동
시에, 화면의 내측 엣지가 창내에 나타나지 않도록 필름의 화면폭(Pf)보다도 (Pi1 - Pf)의 양을 축소시킬 

필요가 있다.  예를 들어, (Pi1 - Pf) / 2가 0.25㎜로 될 경우는, 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭의 축

소량은 0.5㎜로 된다.

예를 들어, 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭을 0.5㎜ 축소시킨 경우, 스테레오의 창(Iw)이 피사체와 등
거리에 보이는 합초거리(L)는, 촬영렌즈(10L, 10R)의 투영배율을 r이라고 하면,

r = (Pi1 - P1) / P1

△if = f × r

L = (△if + f) / r

의 관계로 나타낼 수 있고, 창폭의 감축량을 Rw라고 하면,

r = (Pi1 - P1) / P1 = (Pf + Rw - P1) / P1

으로 되며, Rw = 0.5라고 하면,

r = (66.29 + 0.5 - 65.349) / 65.349 = 0.022051

△if = 36 × 0.022051 = 0.79383

L = (0.79383 + 36) / 0.022051 = 1669(㎜)

로 된다.

상기의 스테레오 카메라로 촬영한 필름을, 필름의 화면폭보다도 0.5㎜ 좁은 창폭의 스테레오 슬라이드 
마운트에 최대한 옵셋시켜 부착할 경우, 즉, 필름의 화면 내측의 세로방향 엣지를 슬라이드 마운트의 창 
내측의 세로 엣지에 일치시켜 부착할 경우, 1669㎜의 거리에 있는 피사체 화상과 동일한 거리에 스테레
오의 창이 보인다.

창폭의 감축량(Rw)을 1㎜로 한 경우는,

r = (66.29 + 1.0 - 65.349) / 65.349 = 0.02970

△if = 36 × 0.02970 = 1.0692

L = (1.0692 + 36) / 0.02970 = 1248(㎜)

로 되어, 1248㎜의 거리에 있는 피사체 화상과 동일한 거리에 스테레오의 창이 보인다.

따라서, 광축간거리 설정이 65.349㎜인 스테레오 카메라에 의해 2500㎜ 이상의 피사체를 촬영한 필름은 
화면폭과 동일한 창폭의 스테레오 슬라이드 마운트에 마운트하고, 2499㎜ 내지 1669㎜의 거리에 있는 피
사체를 촬영한 필름은 화면폭을 0.5㎜ 감축시킨 스테레오 슬라이드 마운트에 마운트하며, 1698㎜ 내지 
1248㎜의 거리에 있는 피사체를 촬영한 필름은 화면폭을 1㎜ 감축시킨 스테레오 슬라이드 마운트에 마운
트할 경우, 합초거리에 있는 피사체가 스테레오의 창보다도 원거리에 보여 시차가 적절히 보정된다.

도 7의 표는, 촬영 창폭이 32㎜인 스테레오 카메라에 대응시켜, 스테레오 슬라이드 마운트의 창폭을 32
㎜로부터 0.5㎜ 단위로 감축시킨 7단계의 스테레오 슬라이드 마운트와, 상기 광축간거리의 스테레오 카
메라에 있어서의 촬영거리 대조표이다.

상기 7단계의 스테레오 슬라이드 마운트로부터 촬영거리에 대응하는 스테레오 슬라이드 마운트를 선택하
여 필름을 마운트할 경우, 화면의 손실은 최소한으로 되지만, 마운트를 선택함에 있어서는 필름의 각 화
면의 촬영거리를 인식할 수 있도록 할 필요가 있다.  이 문제는, 필름의 화면 외부에 촬영거리 정보를 
기록하는 수단을 스테레오 카메라에 설치함으로써 해결할 수 있다.

도 8은 스테레오 카메라(11)의 뒷뚜껑을 떼어낸 상태를 나타내는 것으로, 일반적인 카메라와 마찬가지
로, 본체의 왼쪽 끝의 파트로네(Patrone) 장전실(12)에 135형 필름을 장전하고, 135형 필름의 선단부를 
오른쪽 끝의 필름감기축(13)에 고정시켜, 필름감기축(13)에 의해 필름을 감는 구조이고, 파트로네 장전
실(12)과 필름감기축(13)과의 사이에 좌우 한쌍의 촬영창(14L, 14R)이 설치되어 있다.

촬영창(14L, 14R)의 각각의 위에 필름의 화면 외부에 프레임 넘버와 좌우 식별문자를 노광시키는 넘버 
노광장치(15L, 15R)가 설치되어 있고, 왼쪽 촬영창(14L)의 아래에 촬영렌즈(10L, 10R)의 초점조절량에 
의거한 촬영거리 정보를 노광시키는 거리정보 노광장치(16)가 설치되어 있다.  또한, 필름의 화면 사이
의 갭에 절단목표가 되는 세로선을 노광시키는 지표 노광장치(17L, 17R)가 촬영창(14L, 14R)의 각각의 
왼쪽 옆에 설치되어 있다.
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상기의 각 노광장치(15, 16, 17)는, 셔터와 연동하여 발광(發光)하는 LED에 의해 필름에 선 또는 문자 
등을 노광시키는 것이고, 일반적인 날짜 기록장치와 마찬가지로, 스테레오 카메라의 뒷뚜껑에 설치하여 
필름의 뒷면으로부터 노광시키도록 할 수도 있다.

촬영거리 정보는, 촬영렌즈(10L, l0R)의 공급량을 검출하는 전기적 위치검출기(도시 생략)를 설치하여, 
촬영렌즈의 공급량으로부터 촬영거리를 구하거나, 또는 오토포커스(autofocus)식의 스테레오 카메라에 
있어서는, 거리측정 회로에 의해 계측되는 거리측정 데이터로부터 구할 수도 있고, 도 7의 대조표 중에
서, 구해진 촬영거리 정보에 해당하는 스테레오 슬라이드 마운트의 가이드 넘버(#0, #1, …#6)를 필름에 
노광시킨다.  구체적으로는, 가이드 넘버는 세로선의 개수로 표시하며, 가이드 넘버의 숫자와 동일한 수
의 세로선을 기록한다.

도 9는 스테레오 카메라(11)로 촬영한 필름 스트립(F)을 나타내는 것으로, 각 화면의 상측 엣지부에 1R, 
2R, 1L, 2L, …의 순서로 프레임 넘버(Nf)가 기록되고, 하측 엣지부에는 0개 내지 6개의 세로선(Lg)에 
의해 촬영거리에 대응한 스테레오 슬라이드 마운트의 가이드 넘버가 표시된다.  또한, 필름의 화면 사이
의 갭에 필름을 절단할 때의 목표, 및 후술하는 시차보정량 검정장치에 있어서의 위치결정 지표로 되는 
세로선(Lc)이 기록되어 있다.

스테레오 카메라(11)의 렌즈를 통하여 필름 상에 투영된 화상은, 카메라의 뒷면측으로부터 보아 상하좌
우가 반전되어 있고, 스테레오 슬라이드 마운트에 필름을 마운트할 때는 180° 회전시켜 정립상의 상태
로 부착시키므로, 마운트된 상태에서는 필름의 하측 엣지부에 프레임 넘버가 위치하고, 상측 엣지부에 
거리정보가 위치하지만, 이들의 위치가 특별히 한정되는 것은 아니다.

도 10은 스테레오 슬라이드 마운트를 나타내는 것으로, 베이스 프레임(21)과 커버 프레임(22)에 의해 구
성되어 있다.  수지 사출성형(射出成形)에 의해 형성된 베이스 프레임(21)과 커버 프레임(22)에는, 각각 
좌우로 창(23L, 23R, 24L, 24R)이 설치되어 있다.  창(23L, 23R, 24L, 24R)의 피치(P)는 사람의 양안(兩
眼)의 피치에 가까운 대략 63㎜ 전후로 설정되며, 창(23L, 23R, 24L, 24R)의 가로세로 치수는 스테레오 
카메라(11)의 촬영창의 치수와 동일한 24 × 32(㎜)로서, 필름의 화면 전체가 보이도록 되어 있다.

베이스 프레임(21)의 창(23L, 23R)의 각각의 상하좌우 4개소에는 원주형의 핀(25)이 설치되고, 상하의 
핀(25) 사이의 거리는 필름(F)의 상하방향의 폭과 동일하며, 필름(F)을 상하의 위치결정핀(25) 사이에 
삽입할 때, 베이스 프레임(21)의 창(23L, 23R)의 상하중심과 필름(F) 화면의 상하중심이 일치한다.

커버  프레임(22)에는,  베이스  프레임(21)의  핀(25)과  대칭인  위치에  핀  구멍(26)이  형성되어 있어, 
핀(25)과 핀 구멍(26)을 끼워맞출 때, 베이스 프레임(21)과 커버 프레임(22)이 결합된다.

베이스 프레임(21)의 창(23L, 23R)의 주변 네모퉁이에는, 후술하는 마운트 가공장치에 의해 필름의 퍼포
레이션(perforation)을 결합시키는 돌기가 형성되므로, 커버 프레임(22)의 창(24L, 24R)의 주변 네모퉁
이의 뒷면(베이스 프레임에 접촉하는 면)에는, 베이스 프레임(21)에 성형되는 돌기와의 간섭을 피하기 
위한 리세스(recess)(27L, 27R)가 형성되어 있다.

커버 프레임(22)의 좌우중앙에는 세로방향의 홈형 힌지부(22a)가 성형되어 있어, 커버 프레임(22)을 중
앙에서 꺽어 구부릴 수 있다.  베이스 프레임(21)의 좌우 창의 위치에 필름을 위치시켜, 중앙에서 꺽어 
구부린 커버 프레임(22)의 왼쪽 부분을 중첩시켜 위치결정핀(25)과 핀 구멍(26)을 끼워맞추며, 이어서, 
동일하게 커버 프레임(22)의 오른쪽 부분을 베이스 프레임(21)에 끼워맞춤으로써 베이스 프레임(21)과 
커버 프레임(22)이 결합된다.

상기의 스테레오 슬라이드 마운트는, 도 11에 나타낸 프레이밍(framing) 마스크(31)에 의해 창폭을 조절
한다.  프레이밍 마스크(31)는, 종이 또는 흑색수지 필름 등의 차광성 재료에 창(31a)을 뚫어 형성되고, 
상하의 폭은 필름의 폭보다도 넓으며, 도 10에 나타낸 베이스 프레임(21)의 핀(25)에 결합시키기 위한 
구멍(31b)이 좌우 양끝의 상하에 형성되어 있다.  또한, 각 프레이밍 마스크(31)의 창(31a)의 네모퉁이 
근방에는, 도 11에 나타낸 바와 같이 직사각형의 구멍(31c)이 뚫려 있다.  이 4개의 구멍(31c)은, 도 
10(b)에 나타낸 커버 프레임(22)의 리세스(27L, 27R)에 대응하는 위치로 되어 있어, 후술하는 마운트 가
공장치(111)에 의해 베이스 프레임(21) 상에 형성되는 돌기(P)와의 간섭을 피하기 위한 것이다.

도 11에는 창폭이 서로 다른 #1, #3, #5의 3종류의 프레이밍 마스크(31)를 나타내고 있으나, 실제로는 6
종류(#1∼#6)의 것이 있으며, 6종류의 각 프레이밍 마스크(31)의 창폭은, 도 7의 표에 있어서의 가이드 
넘버(#1∼#6)의 창폭에 대응하고 있다.

각 프레이밍 마스크(31)의 창(31a)의 중심위치는 일정하며, 어떤 가이드 넘버의 프레이밍 마스크(31)를 
베이스 프레임(21)에 장착하더라도, 좌우 프레이밍 마스크(31)의 창(31a)의 중심간거리는 일정해진다.

스테레오 슬라이드 마운트에 대한 필름 마운트 작업은, 도 12에 나타낸 시차보정량 검정장치(41)를 이용
함으로써 정확하게 행할 수 있다.

시차보정량 검정장치(41)는, 투영렌즈(42L, 42R)와, 시준(視準)패턴을 마련한 초점판(43L, 43R)과, 접안
렌즈(44L, 44R)로 이루어진 광학계가 좌우에 배치되어 있고, 프레임(45)의 전후중간부에 배치된 메인 슬
라이더(46)는, 투영렌즈(42L, 42R)의 광축방향으로 슬라이드할 수 있고, 메인 슬라이더(46)에 탑재된 좌
우의 측면 슬라이더(47L, 47R)는 가로방향으로 슬라이드할 수 있도록 형성되며, 투영렌즈(42L, 42R)는 
좌우의 측면 슬라이더(47L, 47R)에 각각 별도로 장착되어 있다.

메인 슬라이더(46)는, 모터(도시 생략)에 의해 회전구동되는 투영배율 조절 캠(48)에 의해 앞뒤로 슬라
이드된다.  좌우의 측면 슬라이더(47L, 47R)에 끼워져 있는 광축간거리 조절 캠(49)은, 동일한 형상을 
갖는 2장의 캠의 위상(位相)을 180° 변위시켜 축(50)에 고정시킨 것으로, 좌우의 측면 슬라이더(47L, 
47R)는  스프링에 의해 광축간거리 조절 캠(49)에  압접(壓接)되어 있다.   광축간거리 조절 캠(49)의 
축(50)에 장착한 노브(knob)(도시 생략)를 회전시키면, 좌우의 측면 슬라이더(47L, 47R)의 간격은 확대 
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또는 축소되어, 좌우 투영렌즈(42L, 42R)의 광축간거리를 조절할 수 있다.

프레임(45)의 뒷부분에 고정된 필름 홀더(51)는, 현상이 종료된 스테레오 사진의 필름 스트립을 가이드
하는 것으로, 좌우 창(52L, 52R)에 한쌍의 스테레오 사진의 화면이 노출된다.  필름 홀더(51)의 뒤쪽에
는 조명전구(53)가 배치되어 있고, 필름 홀더(51)의 좌우 창(52L, 52R)내의 필름 화상은 투영렌즈(42L, 
42R)를 통하여 초점판(43L, 43R)에 결상(結像)되며, 좌우의 접안렌즈(44L, 44R)를 통하여 스테레오 사진
을 입체시할 수 있다.

필름 홀더(51)의 왼쪽 창(52L)의 아래에는 이미지 센서(54)(CCD 이미지 센서 또는 포토 다이오드를 이용
한 광점(光點)검출기(PSD) 등의 센서)가 배치되어 있어, 필름의 왼쪽 화면의 아래에 기록된 거리정보를 
판독하고, 제어장치(도시 생략)가 투영배율 조절 캠 구동모터를 제어하여 메인 슬라이더(46)를 이동시
켜, 거리정보에 대응하는 투영배율로 한다.

도 13의 표는 초점판의 횡폭이 필름의 화면폭과 동일한 32㎜일 경우의 투영배율을 나타내는 것으로, 예
를 들어, #2의 프레이밍 마스크에 대응하는 투영배율은 1.03226이고, 투영화면폭은 33.03226㎜로서, 투
영화면이 초점판의 좌우에 각각 0.516㎜ 초과되며, 횡폭 32㎜인 화면을 횡폭 31㎜인 #2 프레이밍으로 마
스크한 경우와 동일한 마스크 비율로 된다.

또한, 초점판과 필름 홀더를 고정시켜, 투영렌즈만을 이동시킴으로써 투영배율을 변화시키는 구조에 있
어서는, 투영배율 조절범위의 중간을 1배로 하는 것이, 전체 조절범위에 있어서 초점 정밀도를 유지하는
데 용이하다.  도 14는 투영배율 조절범위의 중간, 즉, #3의 투영배율을 1배로 한 경우의 표이다.  도 
14에  나타낸  바와  같이,  예를  들어,  #0에  대응하는  투영배율은  0.95313이고,  실제의  투영화면폭은 
30.500㎜이기 때문에, 초점판의 횡폭도 30.500㎜라고 하면, 초점판에 투영되는 #O의 필름의 화면 마스크
량은 0으로 된다.  그리고, 예를 들어, #3에 대응하는 투영배율은 1.0이고, 투영화면폭은 32.00㎜로 되
어, 투영화면이 초점판의 좌우에 각각 0.75㎜ 초과되며, 도 13의 표에 있어서 횡폭 32㎜인 화면을 횡폭 
30.5㎜인 #3 프레이밍 마스크로 마스크한 경우와 동일한 상태로 된다.

또한, 전술한 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 촬영화면의 중심간거리와 동일한 거리와 최단촬영거리
에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리와의 대략 중간에 설정한 스테레오 카메
라, 또는 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 촬영화면의 중심간거리보다도 1.2㎜ 짧은 거리와 최단촬영
거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리와의 범위내에 설정한 스테레오 카메
라에 있어서는, 촬영거리범위의 중간보다도 촬영거리범위의 양끝에서 화면을 마스크해야 하는 양이 최대
로 된다.

도 15의 표는, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 촬영화면의 중심간거리와 동일한 거리와 최단촬영거
리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리와의 대략 중간에 설정한 스테레오 카메
라의 투영배율과, 프레이밍 마스크의 가이드 넘버를 대조하는 대조표이다.  도 15에 나타낸 바와 같이, 
초점조절범위의 중간에서는 프레이밍 마스크에 의한 마스크는 불필요(#0)하고, 그의 전후에서 프레이밍 
마스크의 넘버가 증가하게 된다.  따라서, 이 스테레오 카메라에 있어서는, 필름에 기록되는 가이드 넘
버가 상기 표의 촬영거리 및 투영배율에 대응시켜 기록되도록 구성하는 것이 좋다.

도 16은 초점판 홀더(55)를 투영렌즈(42L, 42R)측으로부터 본 배면도로서, 좌우의 초점판(43L, 43R)에는 
다수의 세로선을 주체로 한 시준패턴(CP)이 성형되어 있다.  초점판(43L, 43R)의 아래에는 필름의 퍼포
레이션 위치를 검출하는 이미지 센서(56L, 56R)가 장착되어 있어, 왼쪽 초점판(43L)(도면에 있어서 오른
쪽)의 내측 엣지의 위에는 작은 창(57)이 마련되어 있다.

도 17에 나타낸 바와 같이, 필름 홀더(51)의 왼쪽 창(52L)의 왼쪽 상하에 작은 창(58, 59)이 형성되어 
있어, 아래의 작은 창(59)에는 필름의 위치결정 지표로 되는 기준선을 기록한 유리가 장착되어 있다.  
아래의 작은 창(59)내의 화상은 초점판 홀더(55) 상의 작은 창(57)에 투영되고, 상기 작은 창(57)의 화
상을 관찰하면서 필름 홀더(51)의 아래에 있는 작은 창(59)의 기준선과 필름에 기록되어 있는 위치결정 
지표선을 일치시킬 경우, 필름의 화면과 필름 홀더(51)의 창(52L, 52R)과의 위치가 엄밀하게 일치된다.

필름 이송을 모터에 의해 행할 경우는, 필름 홀더(51)의 아래에 있는 작은 창(59)에 이미지 센서를 설치
하여, 이미지 센서에 의한 화상정보에 의거하여 필름 이송을 제어하여, 기준선과 위치결정 지표선을 자
동적으로 일치시키도록 할 수도 있다.

필름의  퍼포레이션은  초점판  홀더(55)의  하부에  설치한  이미지  센서(56L,  56R)에  투영되고,  이미지 
센서(56L, 56R)가 퍼포레이션의 투영상(投影像)을 수평방향으로 주사한다.

예를 들어, 좌우 초점판(43L, 43R)의 내측 세로틀 위치보다도 약간 내측의 화면 사이의 갭으로 간주되는 
위치로부터 외측방향으로 주사한다.  주사개시 위치가 퍼포레이션의 위치일 때, 이미지 센서(56L, 56R)
의 출력은 퍼포레이션을 통과하여 오는 광에 의해 백색 레벨이고, 퍼포레이션을 통과했을 때에 흑색 레
벨로 변화한다.  주사개시의 위치가 퍼포레이션 사이의 갭의 위치일 때, 이미지 센서(56L, 56R)의 출력
은 흑색 레벨이고, 퍼포레이션에 도달했을 때에 백색 레벨로 변화하며, 이어서 퍼포레이션을 통과했을 
때에 흑색 레벨로 변화한다.  어쨌든, 이미지 센서(56L, 56R)의 출력 레벨이 백색 레벨로부터 흑색 레벨
로 변화했을 때가, 필름을 1코마(coma)로 절단했을 때의 단부(端部)의 퍼포레이션의 내측 엣지이며, 이 
위치를 검출한다.  초점판(43L, 43R)에 투영된 퍼포레이션의 위치는 투영배율에 따라 변화하며, 실제의 
필름 화면에 대한 퍼포레이션의 절대위치와는 다르다.  따라서, 제어부는 검출된 위치 데이터(초점판의 
중심으로부터 퍼포레이션의 검출위치까지의 거리)를 그때의 투영배율로 나누어 실제의 퍼포레이션 위치 
데이터를 산출하고, 이것을 메모리에 격납시킨다.

또한, 현행의 각종 필름은, 필름의 상하 엣지부에 프레임 넘버 등의 마킹(marking)이 노광되어 있어, 1
차원  라인  센서에서는  상기의  프레임  넘버  등과  퍼포레이션을  혼동할  우려가  있으나,  2차원 
에어리어(area) 센서에 의해 퍼포레이션을 따라서 주사한 2차원 화상 패턴을 패턴 인식 처리부에 의해 
해석하여, 퍼포레이션의 패턴과 다른 마킹의 패턴을 식별하도록 구성함으로써, 상기한 혼동의 우려는 해
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소된다.

상기와 같이, 필름의 화면과 필름 홀더(51)의 창(52L, 52R)의 위치맞춤을 수동적 또는 자동적으로 행하
고, 필름에 기록되어 있는 촬영거리 정보에 의거하여 투영배율이 자동적으로 제어된 상태에서, 좌우의 
초점판(43L, 43R) 상의 화면을 입체시할 경우, 그 필름을 촬영거리 정보에 대응하는 창폭의 프레이밍 마
스크(31)를 사용하여 스테레오 슬라이드 마운트에 마운트한 것과 동일한 화면 마스크율의 스테레오 화면
을 관찰하게 된다.

그러나, 이 상태에서는 아직 필름의 화면의 좌우양측을 마스크한 상태이기 때문에, 화면의 가로방향의 
옵셋량을 조절하여 시차를 보정할 필요가 있다.  따라서, 도 12에 나타낸 좌우의 측면 슬라이더(47L, 
47R) 사이의 광축간거리 조절 캠(49)을 수동으로 회전시켜 좌우 투영렌즈(42L, 42R)의 간격을 조절함으
로써 옵셋 조정을 행한다.

좌우 투영렌즈(42L, 42R)의 간격을 확대시킬 경우는 투영화면이 외측으로 옵셋하고, 반대로 좌우 투영렌
즈(42L, 42R)의 간격을 축소시킬 경우는 투영화면이 내측으로 옵셋하여, 시차보정의 상태를 관찰할 수 
있다.

접안렌즈(44L,  44R)를  통하여  초점판(43L,  43R)  상의  화면을  관찰하면서  옵셋  조정을  행할  때, 
초점판(43L, 43R)의 시준패턴과 입체화상과의 원근감이 변동한다.  그리고, 입체화상이 시준패턴과 동일
한 평면, 또는 시준패턴의 뒤쪽에 보이는 상태가 해당 스테레오 사진에 대하여 가장 적당한 옵셋 상태이
다.

그리고, 적절한 시차보정 상태로 되었을 때, 조작패널의 확정키(key)(도시 생략)를 누르면, 전술한 이미
지 센서(56L, 56R)에 의한 퍼포레이션의 주사가 실행되어 퍼포레이션의 위치 데이터와 프레임 넘버가 제
어부의 메모리에 입력되어 보존된다.

또한, 초점을 맞춘 피사체보다도 극단적으로 근거리에 있는 물체의 상이 찍혀 있는 필름은, 촬영거리 데
이터에 의거하여 자동적으로 세트되는 투영배율(#0, …#6)의 화면 마스크량으로 옵셋 조정을 최대한으로 
행하여도 보정이 부족할 경우가 있다.  이러한 경우에는, 투영배율을 한층 더 확대시켜 마스크량을 증대
시킬 필요가 있으므로, 임의로 투영배율 조절기구를 조작하여 투영배율을 단계적으로 변환시킬 수 있도
록 구성하는 것이 필요하다.  또한, 수동에 의해 조절되는 투영렌즈(42L, 42R)의 광축간거리가 자동적으
로 세트된 투영배율에 있어서의 최대한도를 초과한 경우, 이것을 검출하여 투영배율이 자동적으로 1단계 
증가되도록 구성할 수도 있다.

도 18은 마운트 가공장치(111)를 나타내는 것으로, 마운트 가공장치(111)는, 열가소성 수지제 스테레오 
슬라이드 마운트의 베이스 프레임에 필름의 좌우방향의 위치를 위치결정하는 돌기를 성형하는 것이다.

마운트 가공장치(111)의 베이스(112) 상에는 문형(門形) 프레임(113)이 설치되고, 문형 프레임(113) 상
에 Y레일(114)이 고정되며, 문형 프레임(113)의 전방 왼쪽에 전자(電磁)유도 가열기(115)가 배치되고, 
문형 프레임(113)의 전방 오른쪽에 마운트 이송장치(116)가 배치되어 있다.

Y레일(114)에는 플런저 캐리지(carriage)(117)가 장착되고, 리니어(linear) 서보(servo)모터(도시 생략)
에  의해  구동되는  플런저  캐리지(117)의  앞부분에  Z축  액츄에이터(118)가  부착되며,  Z축 
액츄에이터(118)의 램(ram)(118a)의 하단부에 플런저 홀더(119)가 부착되어 있다.

플런저 홀더(119)의 하면(下面)에는, 4개의 둥근 막대형 히트 플런저(120)가 부착되어 있어, 히트 플런
저(120)의 X축방향(도면에 있어서 상하)의 피치는 135형 필름의 상하 퍼포레이션의 피치와 동일하고, Y
축방향(도면에 있어서 좌우)의 피치는 1코마로 절단한 필름의 좌우 양끝의 퍼포레이션의 피치보다도 약
간 크게 형성되어 있다.

문형  프레임(113)의  오른쪽  끝에는  다이  플레이트  승강장치(121)를  부착하고,  다이  플레이트 
승강장치(121)에 다이 플레이트(122)를 부착하고 있다.  다이 플레이트(122)에는, 플런저 홀더(119)의 4
개의 히트 플런저(120)에 대응하는 4개소의 구멍(123)이 형성되어 있고, 도 19에 나타낸 바와 같이, 다
이 플레이트(122)의 하면에는, 구멍(123)으로부터 다이 플레이트(122)의 좌우중심방향으로 편심된 원형
의 리세스부(recess部)(123a)가 형성되어 있다.  좌우 리세스부(123a)의 외주면 사이의 간격은, 1코마로 
절단한 필름의 좌우 양끝의 퍼포레이션 사이의 간격과 동일하게 되어 있다.  또한, 플런저 홀더(119)와 
다이 플레이트(122)는, 온도 변화에 따른 치수의 변동을 방지하기 위해서 팽창계수가 낮은 재료를 사용
하여 형성하고, 히트 플런저(120)는 단열지지체를 사이에 끼워 플런저 홀더(119)에 장착하는 것이 바람
직하다.

마운트 이송장치(116)는, 상면의 Y레일(124)에 마운트 캐리지(125)를 장착하고, 리니어 서보모터(도시 
생략)에 의해 마운트 캐리지(125)를 슬라이드시키며, 제어부(도시 생략)가 시차보정량 검정장치(41)로부
터 입력되는 위치 데이터에 의해 마운트 캐리지(125)의 Y좌표를 제어한다.  마운트 캐리지(125)의 상면
에는 마운트 홀더부(125a)가 설치되어 있어, 마운트 홀더부(125a)에 스테레오 슬라이드 마운트의 베이스 
프레임(21)을 장전하여 고정시킬 수 있도록 형성되어 있다.

플런저 캐리지(117)를 이동범위의 왼쪽 끝으로 이동시켜 플런저 홀더(119)를 하강시킬 때, 전자유도 가
열기(115)의  상면의  4개소  구멍에  4개의  히트  플런저(120)가  삽입되어,  전자유도에  의해  히트 
플런저(120)가 가열된다.  또한, 플런저 캐리지(117)를 오른쪽 방향으로 이동시켜, 플런저 홀더(119)의 
4개의 히트 플런저(120)가 다이 플레이트(122)의 4개소 구멍(123)과 일치하는 위치에서 정지하도록 이송
량을 제어하고, 정지 후에 플런저 홀더(119)를 하강시킴으로써, 히트 플런저(120)의 선단부가 다이 플레
이트(122)의 구멍(123)에 삽입된다.

마운트 가공장치(111)는, 제어장치에 의해 일련의 동작이 제어되고, 전술한 시차보정량 검정장치(41)에 
의해 검출된 필름의 좌우 양끝의 퍼포레이션의 위치 데이터에 의거하여 베이스 프레임(21)에 대한 돌기 
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가공을 행한다.

이하, 그의 동작을 설명한다.  먼저, 마운트 캐리지(125)의 마운트 홀더부(125a)에 스테레오 슬라이드 
마운트의 베이스 프레임(21)을 장착하고, 가공 실행 지령을 입력하면, 검정장치(41)로부터 마운트 가공
장치(111)로 퍼포레이션의 위치 데이터가 전송되는 동시에, 왼쪽 끝에 있는 플런저 캐리지(117)의 플런
저  홀더(119)를  하강시키고,  히트  플런저(120)를  전자유도  가열기(115)의  구멍에  삽입하여  히트 
플런저(120)를  가열한다.   이와  동시에,  제어부가  퍼포레이션의  위치  데이터에  의거하여  마운트 
캐리지(125)를 구동하여, 위쪽의 다이 플레이트(122)의 구멍(123)과 베이스 프레임(21)의 왼쪽 창(102L)
과의 상대위치가, 검정장치(41)에 의해 검정된 왼쪽 화면과 퍼포레이션의 상대위치와 일치하는 위치로 
마운트 캐리지(125)를 이동시킨다.  그리고, 다이 플레이트 승강장치(121)가 다이 플레이트(122)를 하강
시키고, 베이스 프레임(21)의 왼쪽 창(23L)에 다이 플레이트(122)를 밀착시켜, 다이 플레이트(122)를 베
이스 프레임(21)의 왼쪽 창(23L)의 정확한 가공위치에 위치결정하여 고정시킨다.  이어서, 가열된 히트 
플런저(120)를 전자유도 가열장치(115)로부터 상승시켜 플런저 캐리지(117)를 오른쪽으로 주행시키고, 
다이 플레이트(122)와 동일한 위치에서 정지시킨 후에, 플런저 홀더(119)를 하강시켜 히트 플런저(120)
를 다이 플레이트(122)의 구멍(123)에 삽입함으로써 베이스 프레임(21)에 접촉시킨다.

이것에 의해, 도 20에 나타낸 바와 같이, 베이스 프레임(21)의 히트 플런저(120)에 접한 부분이 용융하
고, 용융된 수지는 다이 플레이트(122)의 리세스부(123a)로 유입(流入)된다.  그리고, 플런저 홀더(119)
를 상승시킬 때, 용융된 수지는 다이 플레이트(122)에 열을 빼앗겨 고화(固化)되어, 도 21에 나타낸 초
승달 모양의 돌기(P)가 성형된다.

이어서,  다이  플레이트(122)를  상승시켜,  왼쪽  창(23L)의  돌기  성형  공정과  마찬가지로,  베이스 
프레임(21)의 오른쪽 창(23R)의 돌기를 형성해야 할 4점이 위쪽의 다이 플레이트(122)의 구멍(123)과 일
치하는 위치에 마운트 캐리지(125)를 이동시키고, 다이 플레이트(122)를 하강시켜 베이스 프레임(21)에 
압접시키며, 플런저 홀더(119)를 하강시켜 왼쪽 창과 동일하게 베이스 프레임(21)의 오른쪽 창(23R)의 
주위에 4개소의 돌기(P)를 성형한다.

또한, 도시는 생략하지만, 마운트 이송장치(116)의 근방 또는 마운트 가공장치(111)의 베이스(112) 상에 
잉크제트 프린터 등의 프린터 장치를 병설하여, 돌기 성형 공정의 전 또는 후에, 베이스 프레임(21)에 
프레임 넘버와, 상기 베이스 프레임(21)에 장착해야 할 프레이밍 마스크의 가이드 넘버를 인쇄한다.  프
레임 넘버는 1L, 1R과 같이 L과 R의 식별을 위한 표기는 불필요하며, 숫자만의 표기로 하여도 상관없다.  
또한, 프레임 넘버의 인쇄위치를, 예를 들어, 베이스 프레임의 중앙하부에 설정할 경우, 숫자의 인쇄위
치로부터 숫자의 방향을 판단할 수 있어, 6과 9를 혼동할 우려는 없다.

또한, 프레이밍 마스크의 가이드 넘버를 숫자로 표기할 경우, 프레임 넘버와 혼동할 우려가 있기 때문
에, 가이드 넘버가 #0일 때는 마스크가 필요하지 않으므로 무기입(無記入)으로 하고, #1은 A, #2는 B, 
#3은 C, …, #6은 F로 표기하면 한눈에 알아볼 수 있어 이해하기 쉽다.

돌기(P)를 성형한 베이스 프레임(21)에 필름을 마운트할 때는, 필름을 절단목표인 세로선(Lc)의 위치에
서 절단하여 베이스 프레임(21)의 창의 위치에 위치시키고, 좌우 상하의 돌기(P)에 퍼포레이션을 결합시
키며, 프레이밍 마스크의 기호가 표기되어 있을 경우는, 표시의 문자에 해당하는 가이드 넘버의 프레이
밍  마스크(31)를  필름에  중첩시켜  베이스  프레임(21)의  핀(25)으로  위치결정한다.   그리고,  커버 
프레임(22)을 베이스 프레임(21)에 끼워맞춤으로써, 필름의 화면 옵셋량이 시차보정량 검정장치(41)에 
의해 검정된 옵셋량과 상대적으로 동일한 상태에서 마운트된다.

또한, 본 발명은 상기의 실시형태에 한정되는 것이 아니라, 본 발명의 기술적 범위내에서 다양한 개변이 
가능하며, 본 발명이 그들의 개변된 것에 영향을 미치는 것은 당연하다.

    발명의 효과

이상에서 설명한 바와 같이, 본 발명의 스테레오 카메라는, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를, 종래의 스테
레오 카메라와는 달리, 초점조절범위의 중간영역에서 좌우 촬영렌즈의 피사계가 일치하도록 구성했기 때
문에, 좌우 화면의 비중복영역이 감소되어 화면손실을 반감시킬 수 있다.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

좌우 2개의 촬영렌즈를 구비한 스테레오 카메라에 있어서, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 화면의 
중심간거리와 동일한 거리와 최단촬영거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광축간거리
와의 대략 중간에 설정한 것을 특징으로 하는 스테레오 카메라.

청구항 2 

좌우 2개의 촬영렌즈를 구비한 스테레오 카메라에 있어서, 좌우 촬영렌즈의 광축간거리를 좌우 화면의 
중심간거리보다도 1.2㎜ 짧은 거리와 최단촬영거리에 있어서 좌우 촬영렌즈의 피사계범위가 일치하는 광
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축간거리와의 범위내에 설정한 것을 특징으로 하는 스테레오 카메라.

청구항 3 

스테레오 카메라 내의 필름의 화면 위 또는 아래에, 촬영 시의 합초(合焦)거리 정보를 기록하는 광(光)
기록식 또는 자기(磁氣)기록식의 거리정보 기록장치를 설치한 스테레오 카메라.

청구항 4 

제 1 항 또는 제 2 항에 있어서, 거리정보 기록장치를 설치한 스테레오 카메라.

청구항 5 

제 1 항, 제 2 항, 제 3 항 또는 제 4 항에 있어서, 스테레오 카메라 내의 필름의 인접하는 화면 사이에 
세로선 지표를 기록하는 지표(指標) 노광(露光)장치를 설치한 스테레오 카메라.

청구항 6 

제 5 항에 있어서, 스테레오 카메라 내의 필름의 인접하는 화면의 중간에 필름의 퍼포레이션이 위치하도
록 필름 이송기구를 구성하고, 상기 지표선을 퍼포레이션과 교차하는 위치에 기록하는 스테레오 카메라.

청구항 7 

제 1 항, 제 2 항, 제 3 항, 제 4 항, 제 5 항 또는 제 6 항에 있어서, 스테레오 카메라 내의 필름의 화
면 위 또는 아래에, 프레임 넘버와 좌우 화면의 식별문자를 노광시키는 넘버 노광장치를 설치한 스테레
오 카메라.
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