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(54 Sni{mad mechenickjch deformaci zkuBebnich vzorkd

1

Vynélez se tyké snimae pfiénjch.i podélnich‘mechanickjch zkufebnich vzorkd, nap¥iklad
plochfch nebo kruhovych zku¥ebnich ty¥i nebo i konstruk¥nich prvkd a Fé#f sniméni téchto de~ .
formeci za zvjBenych i nizkych teplot. ' v '

/némé snima¥e mechanickych deformaci jsou za telem co nejpiesndj#iho a pejspolehlivéj-
¥{ho sniméni mechanickych deformaci kongstruovény podle druhu mechanickyeh deformac{, snime-
njch ne zku¥ebnich vzorcich a rovn¥% tak podle tvaru a rozm&rid zkufebnich vzorkd. “ejich
spole¥nym nedostatkem Je v1liv jejich vliastni hmotnosti na zkouZeny vzorek a ddle nutnost
pousit odli¥ného typu snimede pFi rdznych zkufebnich teplotdch a mechanickych deformacich;
p¥ifem% odli¥ny tvar zku¥ebnfho vzorku nebo konstrukénfho prvku vyZaduje pou#iti rozdilnych
druhd snimedi. ’ o . o

Uvedeny nedostatek odstranuje snimad mechanickych deformaci zkugebnich vzorkd, opatie-
nf pievodnimlélenem a mechanicko-elektrickym pfevodnikem. Pbdstatou vynélezu je, Ze Je
tvbien dvéma snimacimi ramany,‘které Jsou délena v misté spojeni s pruZnou vloZkou a 8
chledicimi ¥leny. V prostoru mesi chledicfmi ¥lrny e drZékem snimafe jsou uspo¥édény pruiné
&leny. ‘

Vyhodou snimade mechanickfch deformaci zkufebnich vzorkd podle vyndlezu je mnohostiren-
nost p¥i pou¥it{ na zkufebnich izorc&eh rdzného 4varu, rozméru a zkuEeﬁni teploty a ddle to,
¥e vlastni hmotnost snima&e podle vynélezu nespotivé na zkukebnich vzorcich nebo zkouenych
konstrukénich prveich.
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P#{klad proveaeni snimale mechanickfch deformaci zkudebnich vzorkd podle vyndlezu je
schematicky znézornin na p¥ipojeném vykresu, kde obr. 1 p¥edstavuje tento snfmad v ndrysu
a na obr, 2 je nakreslen snimal v pidorysu.

Snime¥ mechenickych deformeci zku¥ebnich vzorkd podle tohoto p¥{kledného provedeni Je
opat¥en na vfkresu nenaznaéenjm pfevodnim ¥lenem a mechanicko elektrickym prevodnikem a Je
tvofen dvime snimacimi remeny 1, kterd jsou p¥i¥nd rozdélena a v mist& spojeni odd¥lena
pru¥nou vlo¥kou 2, tvofenou kovovou £611f o sfle do 0,4 mm a déle chladicimi ¥leny 4 ve

5 snimade jsou uspo¥ddény

tvaru ¥eber. V prostoru mezi chladicimi &leny 4 a mezi dr¥dkem
pruiné $leny 3, tvofené tla¥nymi prufinami., Dridk 5 snimale Je upevndn na neznézorn¥nou
konstrukei zku¥ebniho stroje. “once snimacich ramen 1, které p¥ichézeji do styku se zkukeb=-
ni{m vzorkem, jsou v daném p¥ipadéd tvarovény pro snimdni mechanickych deformaci kruhovych
tysi, .

Ob%é d¥lend enimaci ramena 1 jsou pevn¥ spojena pruZnou vloZkou 2, kterd Je pro zvyteni
tuhosti v mistech #roubového spojeni snimacich raﬁenAl podloZena dvims chladicimi &leny 4
ve tvaru Zeber, které p¥i pouziti snimale za vyk¥ich teplot zkuiebniho vzorku slouff k
ﬁ61nnému odvodu tepla z tZchto snimacich remen 1. Dotla¥eni snimacich ramen 1 ke zkufebni-
mu vzorku je zaji¥t¥no Etyfmi pruinymi &leny 3, Vv daném p¥ipadé tla¥nymi prufinemi uchyce=
nymi jedn¥mi konci k chledicim %lenim 4 a druhymi konei k drZdku 5 snimale. P¥i tomto do-
tla¥en{ snima¥e neni zkutebni vzorek zatd¥ovédm hmotnosti snimaSe a vhodnou volbou druhu

pruingch &lend 3 lze doséhnout optimélni a soufasnd minimélnf tladné sily pro dokonaléd
spojeni snimacich ramen 1 snimaée ge zkufebnim vzorkem, P¥{tlalnd sila p¥itom pisobi vidy
v ose snimacich ramen 1. Méiené mechanickf deformace se p¥evéddi snimacimi rameny la klou=-
bem, tvo¥enym pru¥nou vloZkou 2, na elektricky signdl za pomoci induk&nfho nebo kapacitniho
elektronického snimale, upevnéného na protilehlych koncich snimecich remen 1. Tvar koncid
snimacich remen 1 v mistd styku se zkufebnim vzorkem lge ménit podle tvaru, prifezu a

velikosti zku¥ebniho vzorku.

PﬁEnnEm VYNALEZU

Snimae¥ mechanickych deformaoi zkufebnich vzorkd, opat¥eny p¥evodni{m ¥lenem a mecha-
nicko elektrickym p¥evodnikem, vyzna&enj tim, ¥e je tvoFen dvima snimacimi rameny (1),
kterd jsou p¥{n& délena a v misté spojeni odd&lena pruinou vlo¥kou (2), kterd jé podloZena
chladicimi &leny (4) a v prostoru mezi chladicimi ¥leny (4) e dridkem (5) snimade, ktery
je spojen se snimacimi rameny (1), jsou uspofédény pruiné &leny (2.

2 vykresy
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