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Kosz wag1 zasilarki wagowej oraz urzadzenie do otwierania
i zamykania tego kosza

1

" Przedmiotem wynalazku jest kosz wagi zasilarki
wagowe]j oraz urzgdzenie do otwierania i zamy-
kania kosza. W znanych dotychczas zasilarkach
wagowych kosz wagi stanowi najcze$ciej jednolitg
calo§¢ i jest bezpoérednio podwieszany na ramio-
nach wagi. Opréznianie kosza wagi i zrzut suro-
wca na szczeblak zasilajacy waltki wprowadzajace
realizowany jest poprzez otwieranie dwudzielnego
kosza. W powyzszym rozwigzaniu konstrukcyjnym
wiekszo§é elementéw mechanizmu otwierania i za-
mykania znajdowala sie w urzadzeniu wazgcym,
co zwiekszalo ciezar wlasny kosza wagi, a tym
samym zmniejszalo czulo$é wagi.

Wobec stosunkowo matej czuloSci urzadzenia
wazacego, réznice pomiedzy poszczegélnymi daw-
kami ciezarowymi byly do§¢ znaczne, co wywoly-
walo nier6wnomierno§é niedoprzedu Ilub tasmy
czesankowej. Zjawisko to wystepowalo bardzo wy-
raznie przy przerabianiu surowcéw puszystych,
0 malym ciezarze usypowym, poniewaz w tym
przypadku stosunek ciezaru dawkowanego suro-
wca do ciezaru wlasnego kosza wagi byl bardzo
duzy.

Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku usu-
wa w znacznym stopniu powyzsza wade, pozwala-
jac na okolo 3,5 krotne zmniejszenie ciezaru kosza
wagi, dzieki usytuowaniu prawie wszystkich ele-

mentéw mechanizmu otwierania i zamykania na ~

bocznych $cianach zasilarki. Zwiekszona w ten
spos6b czulo§¢ urzadzenia wazgcego umozliwia
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uzyskanie wiekszej réwnomiernosci niedoprzedu
lub tasmy czesankowej zwlaszcza podczas pracy
przy matych dawkach ciezarowych.

Urzadzenie bedgce przedmiotem wynalazku jest
przedstawione na przykladzie wykonania na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat urza-
dzenia przy zamknietym koszu wagi, fig. 2 —
schemat urzadzenia przy otwartym koszu wagi,
fig. 3 widok urzadzenia z boku przy zamknietym
koszu wagi, a fig. 4 widok urzadzenia z boku przy
otwartym koszu wagi. Urzadzenie to sklada' sie
z dwéch ramion wagi 1 (fig. 1, 2, 3, 4) sztywno
z sobg powigzanych za pomoca preta 2, (fig. 1, 2).
Ramiona wagi 1 osadzone sg na pryzmach 3, ktére
zamocowane sg w nastawiakach 4 (fig. 3, 4) przy-
kreconych do bocznych $cian zasilarki 5. Na ra-
mionach wagi 1 znajduja sie przesuwne ciezarki’
wywazajace 6 (fig. 1, 2, 3, 4) oraz odwazajace 7.
Na ramionach wagi 1 podwieszone jest za pomoca
przegubéw 8 i 9, pretéw 10 i czopéw 11 (fig. 1, 2),
jednolite uchylne dno kosza 12 (fig. 1, 2, 3, 4).

W dnie kosza 12 osadzony jest kotek 13. Wzdtuz-
ne pobocznice kosza wagi stanowig uchylne blachy
14 i 15 podwieszone na walkach 16 i 17 ulozysko-
wanych w lozyskach 18 i 19. Lozyska 18 i 19 sa
osadzone w bocznych $cianach zasilarki 5. Nato-
miast boczne §ciany kosza stanowig boczne Sciany
zasilarki 5 (fig. 3, 4). Na wale 16 (fig. 1, 2, 3, 4)
zamocowana jest dZwignia z przeciwciezarem 20
(fig. 3, 4) a na wale 17 (fig. 1, 2, 3, 4) — dzwignia
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21 (fig. 3, 4). Dzwignie 20 i 21 polaczone sg ze so-
ba poprzez przeguby 22 i 23 pretem 24. Na lozysku
18 — (fig. 1, 2, 3, 4) jest obrotowo osadzona diwig-
nia z przeciwciezarem 25 (fig. 3, 4), ktéra poprzez
przeguby 26 i 27 oraz pret 28 jest potaczona z tréj-
ramienng dzwignia. 29.

Tréjramienna dzwignia 29 ulozyskowana jest na
nastawiaku 30, ktéry jest przykrecony do bocznych

écian zasilarki 5. Tréjramienna dzwignia 29 pola--

czona jest poprzez przeguby 31 i 32 z dzwignia 33
i pretem 34: W dzwigni 33 osadzona jest rolka 35,
poprzez ktéra diwignia 33 styka sie z krzywka 36.
Krzywka 36 ulozyskowana jest w bocznych Scia-
nach zasilarki 5. Do bocznych $cian zasilarki 5
przykrecone sg zderzaki wagi 37 i 38 oraz zde-
rzak 39.

Spos6b dzialania urzadzenia do otwierania i za-
mykania kosza wagi Jjest nastepujacy. W czasie,
kiedy rolka 35 toczy sige po obwodzie krzywki
o stalym promieniu, dzwignia 33 jest w spoczynku,
a kosz wagi jest zamkniety (fig. 1, 3). Z chwila,
kiedy rolka 35 (fig. 3, 4) wskutek obrotu krzywki
36 zaczyna sie toczy¢ po obwodzie krzywki o wzra=
stajagcym promieniu, dzwignia 33 wychyla sie po-
wodujac poprzez pret 34 czeSciowy obrét tréjra-
miennej diwigni 29. Jedno ramig tréjramiennej
dzwigni 29 naciskajac na kolek 13 (fig. 1, 2, 3, 4)
powoduje z kolei czeSciowy obré6t dna kosza 12
woké6t osi utworzonej poprzez czopy 11 (fig. 1, 2).

Czeéciowy obrét tréjramiennej dzwigni 29:(fig: 3,
4) wywoluje réwniez zmiane polozenia: dzwigni
z przeciwciezarem 25, poniewaz obydwie dzwignie
polaczone s3 pretem 28. Roéwnocze$nie przeciwcie-
zar dzwigni 20 powoduje poprzez pret 24 i dzwig-
nie 21 czesciowy obrét uchylnych blach 14 i 15
(figd, 2, 3, 4)..Z chwila, kiedy przeciwcigzar dzwig-
ni 20 (fig. 3, 4), zetknie sie ze zderzakiem 39,
uchylne blachy 14 i 15 (fig. 1, 2, 3, 4) znajduja sie
w . maksymalnym wychyleniu, natomiast dno.kosza
12 wraz z dzwignia z przeciwciezarem 25 (fig. 3,
4) przemieszeza sie tak dlugo, az. rolka 35 zetknie
sie z czesSciag zarysu krzywki, w ktorej promien
krzywki osiggnie maksymalng warto$¢.

Wielkoéé¢ przeciwciezaru dzwigni 20 jest tak do-
brana, ze.daje ciagly kontakt dZwigni 20 z diwig-
nig 25. do chwili zetkniecia. sie przeciweigzaru
dzwigni 20 ze.zderzakiem .39. Natomiast wielko$é
przeciwciezaru . dzwigni 25.jest tak duza, ze po-
zwala na staly styk rolki 35.z krzywka 36.

Dno. kosza 12 (fig. 1, 2, 3, 4) jest tak:wywazone,
ze kolek 13 wywiera ciggly nacisk na ramie - tréj-

ramiennej dzwigni 29 (fig. 3, 4) w czasie otwiera~
nia i zamykania.kosza wagi. W czasie dalszego-

obrotu krzywki 36 rolka 35.toczy sie po obwodzie
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krzywki o malejagcym promieniu powodujgc ruch

- powrotny tréjramiennej diwigni 29 wraz z dnem

kosza 12 (fig. 1, 2, 3, 4) oraz diwigni 20 (fig. 3, 4),
lgcznie z uchylnymi blachami 14 i 15 (fig. 1, 2, 3,
4). Powrdot do polozenia wyjsciowego trwa tak
diugo, az rolka 35 (fig. 3, 4) zetknie sie ponownie
z czescig krzywki. o zarysie kotowym. W miare
obrotu krzywki 36 ruchy te cyklicznie sie powta-
rzaja.

Podluzne wyciecia w ramionach diwigni 25
7 przeciwciezarem i tréjramiennej dzwigni 29 po-
zwalajg na zmiane polozenia nastawnych przegu-
béw 26 i 27 wzgledem osi obrotu obu diwigni.
Umozliwia to zsynchronizowanie ruchu uchylnych
blach 14 i 15 (fig. 1, 2, 3, 4) z ruchem dna kosza
12, Natomiast podluzne wyciecia w ramieniu
dzwigni 20 z przeciwciezarem, pozwalaja na zmia-
ne' punktu zamocowania przegubu 22 umozliwia-
jac uzyskanie réznego kata czeSciowego obrotu
uchylnej blachy 15 (fig. 1, 2, 3, 4) w stosunku do
uchylnej blachy 14. Zderzak 39 (fig. 3, 4) mozna
w pewnych-granicach umocowsaé w réznych poto-
zeniach, regulujagc w- ten sposéb wielko§¢ maksy-
malnego polozenia uchylnych blach 14 i 15 (fig.
1, 2, 3, 4). Wielko§¢ momentu ciezaru pochodza-
cego od przeciwciezaru dziwigni 20 i 25 (fig, 3, 4)
mozna w pewnym zakresie zmienia¢ przez zmiane:
wielko$ci przeciwciezaru lub zmiane wielkosci ra-
mienia dzialania.

ZastrzeZenia patentowe

1. Kosz wagi zasilarki wagowej znamienny {ym,
ze ma dno (12) i uchylne blachy (14) i (15) przy
czym dno (12) jest podwieszone na ramionach
wagi (1) za pomoca pretéw (10) a uchylne bla-
chy (14) i (15) sg ulozyskowane w bocznych $cia-
nach zasilarki.

2. Kosz wedlug zasfrz. 1 znamienny tym, z¢ dno
(12) ma kotek (13) oraz czopy (11) utozyskowane
w przegubach (9) pretéw-(10).

3. Urzadzenie do otwierania i zamykania kosza
wagi zasilarki wagowej znamienne tym, 7e tr6j-
ramienna dzwignia (29)  ulozyskowana w nasta-
wiaku (30) przykreconym do bocznych- §cian
zasilarki (5) a sterowana poprzez pret’ (34)
i dzwignie (33) za pomoca krzywki (36), jest
polaczona z dnem (12) poprzez kolek (13)
a z uchylnymi blachami (14); (15) poprzez pret
(28), dzwignie z przeciwciezarem: (25), dzwignie
z przeciwciezarem (20), pret (24y oraz dziwignie
(21), przy czym dziwignia z przeciwciezarem (25)
jest osadzona obrotowo na lozysku (18) a diwi-
gnia 'z .przeciwciezarem (20) jest zamocowana
na watku (16).
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