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DESCRIPCION
Accesorio de introduccion
CAMPO TECNICO

La presente invencion se refiere a un elemento auxiliar quirrgico para una grapadora circular, en particular a una grapadora
circular con un accesorio de introduccién para la grapadora circular.

ANTECEDENTES

La grapadora circular es un instrumento quirdrgico ampliamente utilizado en las operaciones con corte y puntos en un tejido
tubular. La grapadora circular comprende un conjunto de cabezal de cosido con grapas y un conjunto de actuacion.
Después de la colocacién de las dos secciones del tejido tubular que se van a unir juntas entre un yunque y un cartucho
de grapas del conjunto de cabezal de cosido con grapas, se ajusta entonces la distancia entre el yunque y cartucho de
grapas para sujetar apretadamente dos secciones y a continuacion, el elemento de actuacion es accionado para disparar
las grapas para unir las dos secciones del tejido juntas.

De los procedimientos de operaciones actuales, cuando se realizan dos operaciones, esto es la operacidn rectal inferior y
la operacién de bypass gastrico, la grapadora circular es dificil de introducir en el tejido tubular. En la operacion rectal
inferior, se adopta una grapadora circular con el diametro de 33 mm, la cual debe ser realizada a través del ano. Puesto
que el ano es un orificio muscular y tiene un diametro pequefio en estado normal, un instrumento de diametro grande es
muy dificil que sea insertado en el interior del ano. En la operacion de bypass gastrico, se adopta una grapadora circular
con un diametro de 25 mm, la cual debe ser realizada en el intestino delgado. Puesto que el intestino delgado es un canal
alimenticio del cuerpo humano, existe una gran cantidad de membranas mucosas en la pared interior del mismo. Sin
embargo, la grapadora circular tiene una superficie extrema grande y la superficie no es lo suficientemente suave debido
a las caracteristicas estructurales. Por lo tanto, las membranas mucosas tienden a ser dafiadas cuando la grapadora
circular es movida a través del intestino delgado.

Para resolver los problemas anteriores, una pluralidad de instrumentos auxiliares encamisados alrededor de la periferia de
un conjunto de cartucho de grapas de una grapadora circular han sido desarrollados en la técnica anterior, los cuales se
divulgan en las publicaciones de patentes americanas n.° US2009/0204108 y US2011/0114698.

El documento US2009/0204108 divulga un dispositivo para insertar y posicionar instrumentos quirtrgicos en el cuerpo de
un paciente, con una cubierta exterior, en cuya cubierta exterior se puede insertar al menos una parte frontal del instrumento
quirargico, y cuya cubierta exterior es extraible para colocar el instrumento quirdrgico. instrumento en el punto de aplicacion,
separandose la cubierta exterior de la parte frontal del instrumento quirtirgico mediante un dispositivo de tracciéon. En
particular, la cubierta exterior se puede tirar hacia atras sobre la parte delantera del instrumento quirtrgico, y el instrumento
quirargico o su parte delantera se puede volver a descubrir, de modo que la funcién asignada al instrumento quirtrgico se
puede manipular sin obstaculos. La cubierta exterior se puede devolver a la posicion inicial, en particular también mediante
un dispositivo de retorno. Preferiblemente, la cubierta exterior se puede controlar mediante el dispositivo de traccion
utilizando el mango del instrumento quirtrgico.

El documento US2011/0114698 divulga una grapadora circular con un introductor, en el que el introductor comprende una
cinta enrollada que forma una parte de la base dimensionada para extenderse alrededor de la circunferencia del cabezal
de cosido con grapas de la grapadora circular. La cinta enrollada en espiral forma una pluralidad de sucesivos pasos que
forman conicidad hasta un extremo distal romo.

El documento US2008/0172087 divulga un dispositivo de proteccion antideslizante para un cabezal de alojamiento para
instrumentos médicos, especialmente instrumentos intraluminales para operaciones de reseccion o anastomosis, que
comprende un dispositivo terminal que puede fijarse al cabezal de alojamiento de tal manera que sobresalga hacia afuera.
y que se puede retirar de forma remota del cabezal de la carcasa en al menos dos secciones.

El documento US2006/0229566 divulga una cubierta anticontaminacién que evita la contaminacién biética de un catéter
de gastrostomia cuando el catéter de gastrostomia se inserta a través de la boca hasta el estémago para una gastrostomia
endoscoépica percutanea. La cubierta anticontaminacion incluye un tubo de cobertura alargado que tiene un extremo distal
cerrado y un extremo de base abierto, y un bucle unido a y que sobresale de la superficie exterior del extremo distal del
tubo de cobertura. Se forma una abertura en una parte del extremo distal del tubo de cubierta opuesta a una parte del
extremo distal al que esta unido el bucle. Un bucle del catéter de gastrostomia insertado en el tubo de cobertura se pasa
através de la abertura del extremo distal del tubo de cobertura.

El documento DE2928635 divulga un tubo de intubacién endotraqueal que tiene un manguito protector al menos para la
punta del tubo y el manguito de sellado. El manguito protector puede tener una zona previamente debilitada, en la que se
arranca después de la insercién del tubo para permitir su extraccién, y normalmente cerca de la punta y entre esta Ultima
y el manguito de sellado. La funda protectora puede extenderse sobre la mitad del tubo, 0 completamente sobre él, y puede
ser de caucho u otro material blando, siendo mas gruesa su parte sobre la punta y la funda selladora. Puede haber un
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lubricante entre el manguito y el tubo, y este Ultimo puede estar envasado de forma estéril dentro del manguito.

Por medio del instrumento auxiliar, el conjunto del cartucho de grapas de la grapadora circular puede ser introducido en el
interior del cuerpo humano y movido a través de los tractos intestinales y el instrumento auxiliar puede ser desacoplado
del conjunto de cartucho de grapas después de que la grapadora circular llegue a una posicion quirdrgica previamente
determinada, sin influencia alguna en los procedimientos subsiguientes de la grapadora circular. Los instrumentos
auxiliares actuales pueden ayudar a los cirujanos a colocar suavemente un cabezal de la grapadora en la posicién
previamente determinada, pero deben ser rasgados y extraidos mediante una gran fuerza. De este modo, los tejidos
tienden a ser dafiados accidentalmente y por lo tanto la experiencia en el uso es pobre.

SUMARIO
La invencion se define en las reivindicaciones adjuntas.

El objetivo de la presente divulgacion es resolver el problema técnico anterior y proporcionar una grapadora circular con
un accesorio de introduccion el cual tenga una estructura simple y sea conveniente de manipular.

A fin de conseguir el objetivo, la presente divulgacién adopta las soluciones técnicas que siguen a continuacion.

Se proporciona una grapadora circular con un accesorio de introduccion, en la que la grapadora circular comprende un
conjunto de cartucho de grapas incluyendo un cilindro de grapas y un cartucho de grapas estando mutuamente fijados; en
el que el accesorio de introduccion por lo menos comprende una parte de manguito configurada para encamisarse
alrededor de un extremo distal de la grapadora circular y una parte de introduccion dispuesta en un extremo distal de la
parte de manguito; un didmetro exterior maximo de la parte de introduccion es igual a un didmetro exterior minimo de la
parte de manguito; la parte de introduccion es un elemento en espiral en una forma conica con una cavidad y tiene un
extremo distal y un extremo proximal, en el que el diametro exterior de la parte de introduccién aumenta gradualmente
desde el extremo distal al extremo proximal; caracterizada por que un extremo proximal del cilindro de grapas esta provisto
de al menos un orificio pasante, el extremo distal de un alambre en espiral del elemento en espiral esta conectado con un
elemento de atraccion y el extremo proximal esta conectado con la parte de manguito, de manera que cuando el elemento
de traccion se estira mediante una fuerza externa, el elemento en espiral se desenrolla en espiral en una secuencia desde
el distal al proximal y finalmente forma un cuerpo de banda capaz de desacoplarse de la grapadora circular a través del
orificio pasante.

Preferiblemente, la parte de manguito tiene una forma de un cilindro o un cilindro semicircular y el diametro interior de la
parte de manguito es mayor que el diametro exterior del cilindro de grapas.

Preferiblemente, el introductor adicionalmente comprende un reborde para sostenerlo, el cual esta dispuesto en un extremo
proximal de la parte de manguito y configurado para desplegarse.

Preferiblemente, un extremo del elemento de traccidn esta conectado a un centro mas alejado del alambre en espiral.

Preferiblemente, el elemento de traccion esta adaptado para pasar a través del orificio pasante del cilindro de grapas y un
anillo de extraccion esta dispuesto en el otro extremo del elemento de traccion.

Preferiblemente, el elemento en espiral esta configurado para comprender dos alambres en espiral los cuales estan
enrollados alternativamente, los primeros extremos de los dos alambres en espiral estan conectados uno con otro y los
segundos extremos de los dos alambres de espiral estan conectados con la parte de manguito.

Preferiblemente, el elemento de traccién esta enganchado en una parte extrema conectada de los dos alambres en espiral.

Preferiblemente la parte de manguito es una pared delgada encamisada alrededor de la periferia del cartucho de grapas y
la parte de introduccién y la parte de manguito se combinan para formar un elemento flexible en espiral formado por moldeo
por inyeccion integral.

Preferiblemente, el conjunto de cartucho de grapas también comprende un trocar dispuesto en el cartucho de grapas, un
tubo central con un diametro interior igual al diametro exterior de un extremo distal del trocar sobresale hacia dentro desde
el fondo de un extremo distal de una cavidad interior hueca en la parte de introduccién.

Preferiblemente, un taladro de traccién esta formado en una pared en un extremo proximal del tubo central el cual es un
extremo del elemento en espiral flexible completo.

Preferiblemente, el elemento en espiral flexible incluye una primera cinta flexible y una segunda cinta flexible que estan
unidas de manera tensa y dispuestas alternativamente y en espiral; y cuando se estiran mediante una fuerza externa, la
primera cinta flexible y la segunda cinta flexible se desenrollan juntas en espiral en una secuencia desde el distal al proximal
y finalmente juntas forman un cuerpo de cinta y se desacoplan de la grapadora circular a través del orificio pasante.
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Preferiblemente, la parte de manguito incluye una primera cinta flexible y una segunda cinta flexible las cuales estan unidas
apretadamente y dispuestas alternativamente y en espiral y la primera cinta flexible y la segunda cinta flexible de la parte
de manguito estan integralmente formadas respectivamente con la primera cinta flexible y la segunda cinta flexible de la
parte de introduccion.

Preferiblemente, el grosor de la pared de la parte de manguito es menor que aquél de la parte de introduccion.

Preferiblemente, la primera cinta flexible esta fabricada de un material rigido, la segunda cinta flexible esta fabricada de un
material blando y la primera cinta flexible y la segunda cinta flexible estdn mutuamente unidas por encolado o sobre moldeo.

Preferiblemente, un elemento de traccion esta dispuesto en un extremo distal de la primera cinta flexible.

Preferiblemente, el elemento de traccidn es una extension del extremo distal de la primera cinta flexible, un extremo libre
del elemento de traccidn se extiende hasta un extremo proximal de la grapadora circular, o el elemento de traccion es una
cuerda de traccién fijada al extremo distal de la primera cinta flexible.

Preferiblemente, el elemento en espiral flexible incluye una capa interior y una capa exterior, en el que la capa interior es
un cuerpo en espiral formado por el enrollado de una primera cinta flexible y una capa exterior es una segunda capa de
membrana que cubre la capa interior de tal modo que cuando es extraido por una fuerza exterior, la segunda capa de
membrana junto con la primera cinta flexible son desenrolladas en espiral en una secuencia a partir del distal hasta el
proximal y finalmente forma un cuerpo de cinta capaz de ser desacoplado de la grapadora circular a través del orificio
pasante.

Preferiblemente, la parte de manguito incluye una primera cinta flexible y la primera cinta flexible de la parte de manguito
y la primera cinta flexible de la parte de introduccion estan formadas integralmente.

Preferiblemente, la segunda capa de membrana cubre el exterior de las primera cinta flexible de la parte de manguito y la
parte de introduccion.

Preferiblemente, el grosor de la pared de la parte de manguito es inferior que aquél de la parte de introduccion.
Preferiblemente, la primera cinta flexible esta fabricada de un material rigido, la segunda capa de membrana esta fabricada
de un material blando y la primera cinta flexible y la segunda capa de membrana estan mutuamente unidas por encolado
0 sobre moldeo.

Preferiblemente, un elemento de traccidn esta dispuesto en el extremo distal de la primera cinta flexible.

Preferiblemente, el elemento de traccidn es una extension del extremo distal de la primera cinta flexible, un extremo libre
del elemento de extraccion se extiende hacia un extremo proximal de la grapadora circular, o, el elemento de traccion es
una cuerda de traccion fijada en el extremo distal de la primera cinta flexible.

La grapadora circular con el accesorio de introduccion provisto por la presente divulgacion tiene las ventajas de que: como
una parte o el accesorio de introduccién completo puede ser extraido de la grapadora circular en una pieza en forma de
una cinta, la operacién es conveniente y puesto que el accesorio de introduccion puede estar encamisado directamente
alrededor del exterior de la grapadora circular durante la cirugia, no se requiere que esté montado un componente adicional
en la grapadora circular.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Se proporcionara una descripcidn adicional mas adelante en este documento de las propuestas técnicas de la presente
divulgacién con referencia a los dibujos adjuntos:

La figura 1 es una vista estructural esquematica de una primera forma de realizacién de la presente divulgacion.

La figura 2 es una vista desde arriba de la primera forma de realizaciéon del accesorio de introduccién de la presente
divulgacion.

La figura 3 es un diagrama esquematico que ilustra el estado de la primera forma de realizacién de la grapadora circular
con el accesorio de introduccién de la presente divulgacion.

La figura 4 es una vista en seccién de la primera forma de realizacién de la presente divulgacion.
La figura 5 es una vista estructural esquematica de una segunda forma de realizacion de la presente divulgacion.

La figura 6 es una vista en seccidn de la segunda forma de realizacion de la presente divulgacion.
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La figura 7 es una vista estructural esquematica de una tercera forma de realizacion del accesorio de introduccién de la
presente divulgacion.

La figura 8 es una vista frontal de la tercera forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion.
La figura 9 es una vista en seccioén de la figura 8 a lo largo de la direccién A - A.

La figura 10 es una vista estructural esquematica de una cuarta forma de realizacién del accesorio de introduccién de la
presente divulgacion.

La figura 11 es una vista en seccién de la cuarta forma de realizacion del accesorio de introduccién de la presente
divulgacion.

La figura 12 es una vista estructural esquematica de una quinta forma de realizacién del accesorio de introduccién de la
presente divulgacion.

La figura 13 es una vista desde arriba de la quinta forma de realizacién del accesorio de introduccién de la presente
divulgacion.

La figura 14 es una vista estructural esquematica de una sexta forma de realizacién del accesorio de introduccion de la
presente divulgacion.

La figura 15 es una vista estructural esquematica de una séptima forma de realizacion del accesorio de introduccién de la
presente divulgacion.

La figura 16 es una vista frontal de la séptima forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion.

La figura 17 es una vista desde arriba de la séptima forma de realizacién del accesorio de introduccién de la presente
divulgacion.

La figura 18 es una vista a mayor escala parcial que ilustra el estado cuando la séptima forma de realizacién de la presente
divulgacién es desgarrada.

La figura 19 es una vista estructural esquematica de una octava forma de realizacién del accesorio de introduccion de la
presente divulgacion.

La figura 20 es una vista estructural esquematica de una novena forma de realizacion del accesorio de introduccién de la
presente divulgacion.

La figura 21 es una vista frontal de la novena forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion.

La figura 22 es una vista desde arriba de la novena forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente
divulgacion.

La figura 23 es una vista estructural esquematica de una décima forma de realizacion del accesorio de introduccion de la
presente divulgacion.

En donde:
1 llllll Cilindro de grapas 2 |Cartucho de grapas 3 | Orificio pasante
4 Parte de manguito 5 |Reborde 6 |Parte de introduccién
61 Alambre en espiral 62 | Nervio de refuerzo 63 | Primera cinta flexible
64 Segunda cinta flexible 65 | Segunda capa de membrana 67 |Linea de desgarro
7 " Elemento de traccion 8 [Anillo de traccion 15 | Extremo distal
17 Extremo proximal 21 | Tubo central 23 | Orificio de traccion
25 [Plano 39 [Pinza

DESCRIPCION DETALLADA

La presente divulgacién divulga un instrumento auxiliar para una grapadora circula, en particular una grapadora circular
con un accesorio de introduccion para la introduccion de la grapadora circular en el interior del cuerpo humano.
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En una grapadora circular en la técnica relacionada comprende un conjunto de cartucho de grapas y una tuberia circular
fijada en un extremo proximal del conjunto de cartucho de grapas, en la que el conjunto de cartucho de grapas incluye un
cilindro de grapas 1 y un cartucho de grapas 2 los cuales estan mutuamente fijados y por lo menos un orificio pasante 3
estd formado en un extremo proximal del cilindro de grapas 1. En la primera realizacion, la grapadora circular también
comprende un conjunto de yunque.

En la primera forma de realizacion como se ilustra en las figuras 1 a 4, el accesorio de introduccién comprende: una parte
de manguito 4 encamisado alrededor de un extremo distal de la grapadora circular, una parte de introduccion 6 dispuesta
en un extremo distal de la parte de manguito 4 y un reborde 5 para sostenerlo el cual esta dispuesto en un extremo proximal
de la parte de manguito 4 y configurado para ser desplegado.

La parte de manguito 4 es cilindrica con un didmetro interior mayor que el diametro exterior del cilindro de grapas. Por lo
tanto, el accesorio de introduccién completo puede ser encamisado facilmente alrededor del exterior del cilindro de grapas.

El contorno de la parte de introduccién 6 es cénico con una calidad interior hueca. El didmetro exterior maximo de la parte
de introduccion 6 es igual al diametro exterior minimo de la parte de manguito. La parte de introduccion 6 es un elemento
en espiral, un extremo de un cable en espiral 61 del elemento en espiral esta conectado con un elemento de traccion 7 y
el otro extremo esta conectado con la parte de manguito 4. Un grupo de nervios de refuerzo 62 estan dispuestos
perpendicularmente entre los alambres en espiral adyacentes 61 del elemento en espiral respectivamente. La conexion
entre la parte de introduccion 6 y la parte de manguito 4 también depende de los nervios de refuerzo 62. El nervio de
refuerzo 62 es un elemento de plastico con un extremo estrecho y delgado, similar a aquél de un tapén de botella de
bebidas y puede ser extraido faciimente. Después de que los nervios de refuerzo 62 entre la parte de introduccién 6 y la
parte de manguito 4 son extraidos, la parte de introduccién 6 y la parte de manguito 4 se desacoplar una de la otra, sin
conexion.

En la forma de realizacion, un extremo del elemento de traccion 7 esta conectado a un centro mas alejado del alambre en
espiral 61. El elemento de traccién 7 corre a través del orificio pasante 3 de la grapadora circular. Un anillo de extraccion 8
esta dispuesto en el otro extremo del elemento de traccion 7.

En el proceso de funcionamiento con la primera forma de realizacion, en primer lugar, el accesorio de introduccién se
encamisa alrededor del exterior del conjunto de cartucho de grapas y la grapadora circular se introduce en una posicién
quirargica en el cuerpo humano a través de una estructura conica del accesorio de introduccién, entonces se tira del
elemento de traccion a través del anillo de extraccion, de modo que los a alambres en espiral 61 conectados al elemento
de traccion se les aplica una fuerza para separar los nervios de refuerzo 62 y de este modo los alambres en espiral 61 de
la parte de introduccién completa pueden ser extraidos de la grapadora circular en una pieza en forma de una cinta a través
del orificio pasante 3. Y a continuacion, el reborde 5 es sostenido con la mano para tirar de la parte de manguito 4
encamisado alrededor del exterior del cilindro de grapas hacia el extremo proximal de la grapadora circular, de modo que
la parte de manguito 4 puede ser extraida del cuerpo humano. Por lo tanto, la grapadora circular puede ser utilizada para
cirugia.

Las figuras 5 y 6 ilustran la segunda forma de realizacion de la presente divulgacion, en la cual la parte de manguito tiene
la forma de un cilindro semicircular. La principal caracteristica de la forma de realizacién es que: el elemento en espiral
esta configurado para que conste de dos alambres en espiral 61 alternativamente enrollados, similar al tradicional incienso
en espiral para mosquitos. Un extremo de uno de los alambres en espiral 61 esta conectado con aquél del otro alambre
en espiral 61 y los otros extremos de los dos alambres en espiral estan conectados con la parte de manguito a través de
los nervios de refuerzo 62. El elemento de traccion 7 esta enganchado en una parte extrema conectada de los dos alambres
en espiral.

En el proceso de funcionamiento con la segunda forma de realizacién, en primer lugar, el accesorio de introduccion se
encamisa alrededor del exterior del conjunto de cartucho de grapas y la grapadora circular se introduce en una posicién
quirargica en el cuerpo humano a través de una estructura coénica del accesorio de introduccién. Entonces, se tira del
elemento de traccién de modo que a los extremos de conexidn de los dos alambres en espiral se les aplica una fuerza
para separar los nervios de refuerzo 62 y de este modo los alambres en espiral 61 de la parte de introduccion completa
son extraidos de la grapadora circular en una pieza en forma de cinta a través del orificio pasante 3. Cuando los dos
alambres en espiral 61 se deforman y son extraidos de la grapadora circular al mismo tiempo, el tiempo de la operacién
de la forma de realizacién es mas rapido que aquél de la primera forma de realizacion. Y a continuacién, el reborde 5 es
sostenido con la mano para tirar de la parte de manguito 4 encamisado alrededor del exterior del cilindro de grapas hacia
el extremo proximal de la grapadora circular, de modo que la parte de manguito 4 puede ser extraida del cuerpo humano.
Por lo tanto, la grapadora circular puede ser utilizada para cirugia.

Las figuras 7 a 9 ilustran la tercera forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. La tercera
realizacién no es de acuerdo con la invencion y esta presente solamente por motivos de ilustracion. Las caracteristicas de
la forma de realizacion son que: la parte de introducciéon 6 es un elemento sinuoso en forma de U flexible formado por
moldeo por inyeccion integral, una seccién transversal central del elemento sinuoso en forma de U es en formade U, la
parte de introduccion 6 tiene un extremo proximal 17 y un extremo distal 15, el diametro exterior del extremo distal 15 es
inferior o igual al diametro exterior del extremo proximal 17 y el didmetro exterior del extremo proximal 17 es igual al
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diametro exterior del cartucho de grapas 3 o el cilindro de grapas 1. La principal diferencia de la forma de realizacién con
las formas de realizacion anteriores es la forma del enrollado de los "alambres en espiral" de la parte de introduccion.

En la forma de realizacion, un plano para ser unido a la superficie del cartucho de grapas esta formado en el extremo
proximal 17 de la parte de introduccion y la parte de manguito 4 es una pared delgada encamisada alrededor de la periferia
del cartucho de grapas. La pared delgada y la parte de introduccion 6 estan configuradas para ser un elemento sinuoso en
forma de U flexible por moldeo por inyeccion integral. Una pinza 39 conectada de forma fija al cartucho de grapas esta
dispuesta en la pared delgada.

Puesto que el proceso de funcionamiento es a grandes rasgos el mismo que aquél de la primera forma de realizacién, no
se proporcionara una descripcién mas adelante en este documento.

Las figuras 10y 11 ilustran la cuarta forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. La forma
de realizacion es similar a la primera forma de realizacion en que: la parte de introduccion 6 es un elemento de plastico
flexible en espiral formado por enrollado integral, esto es, la parte de introduccion 6 es un elemento en espiral, como un
resorte, formado por el enrollado integral de un elemento de plastico flexible. La parte introduccion 6 es s6lo una seccioén
del "alambre de resorte".

En la forma de realizacion, el conjunto de cartucho de grapas también comprende un trocar dispuesto en el cartucho de
grapas 2, un tubo central 21 sobresale hacia dentro en el fondo en un extremo distal 15 de una cavidad interior hueca de
la parte de introduccién 6 y el diametro interior del tubo central 21 es igual al diametro exterior en un extremo distal del
trocar. Por lo tanto, en el estado inicial, el accesorio de introduccion puede estar encamisado alrededor del trocar por un
tubo central 21, de modo que el accesorio de introduccién puede ser equipado con la grapadora circular.

Un taladro de traccion 23 esta formado en una pared en un extremo proximal del tubo central 21 y el extremo proximal del
tubo central es un extremo del elemento de plastico flexible completo, esto es un extremo del "alambre de resorte".

Un plano 25 para ser unido a la superficie del cartucho de grapas 5 esta formado en el extremo proximal de la parte de
introduccion 6, la parte de manguito 4 es una pared delgada encamisada alrededor de la periferia del cartucho de grapas.
La pared delgada y la parte de introducciéon 6 estan configuradas para ser un elemento de plastico flexible en espiral
formado por moldeo por inyeccion integral.

En el proceso de funcionamiento con la forma de realizacion, en primer lugar, el accesorio de introduccion se encamisa
alrededor de un extremo distal del conjunto de cartucho de grapas, entonces, la grapadora circular se introduce en el
interior del cuerpo humano y a continuacién se tira de la cuerda de traccidén conectada al taladro de tracciéon de modo que
el accesorio de introduccion puede ser extraido integralmente de la grapadora circular en una pieza en forma de una cinta,
lo cual es similar al estado de estirar del "alambre de resorte" a un alambre recto.

En las formas de realizacion anteriores, se extrae de la parte de introduccion desde el interior de la grapadora, esto es por
lo menos un taladro de guia esta formado en el cilindro de grapas de la grapadora circular. La parte de introduccion es
desenrollada en forma de una cinta y desacoplada de la grapadora circular a través de los taladros de guia. Ciertamente,
las formas de realizacion anteriores también se pueden cambiar para ser extraidas desde el exterior de la grapadora, con
tal de que se cambie la posicidn de conexion del elemento de traccion en el accesorio de introduccion.

Las figuras 12 y 13 ilustran la quinta forma de realizacion del elemento de introduccion de la presente divulgacion. El
accesorio de introduccion de la forma de realizacion es un elemento de plastico flexible de una forma cénica con una
cavidad hueca. Puesto que el elemento de plastico flexible enrollado para ser el accesorio de introduccidén puede estar
fabricado de caucho o bien otros plasticos, el "alambre de resorte" del accesorio de introduccion puede estar fabricado
para que tenga grosores diferentes dependiendo de los diferentes niveles del proceso, resultando en las cavidades
interiores del introductor con diferentes dimensiones. La parte introduccion 6 del accesorio de introduccion tiene un extremo
proximal 17 y un extremo distal 15, el diametro exterior de la parte de introduccién 6 aumenta gradualmente desde el
extremo distal 15 hasta el extremo proximal 17 y el diametro de una pared interior del extremo proximal 17 es mayor o
igual que el diametro exterior maximo del cilindro de grapas 1. Por lo tanto, cuando el accesorio de introduccion esta
equipado con la grapadora circular, el accesorio de introduccién puede estar encamisado alrededor de la periferia de la
grapadora circular 1.

Las caracteristicas de la forma de realizacion son como sigue. Una pared conica de la parte de introduccion 6 incluye una
primera cinta flexible 63 y una segunda cinta flexible 64 las cuales son paralelas una a la otra y enrolladas para formar un
cuerpo en espiral y la primera cinta flexible 63 y la segunda cinta flexible 64 estan unidas una con otra y dispuestas
alternativamente y en espiral. La primera cinta flexible 63 esta fabricada de material relativamente rigido, de este modo con
una resistencia mas elevada y una dureza mas elevada y la segunda cinta flexible 64 esta fabricada de un material
relativamente blando, de este modo con una resistencia inferior y siendo desgarrada faciimente. Existen diversos tipos de
plasticos médicos, por ejemplo, poli cloruro de vinilo (PVC), polietileno (PE), polipropileno (PP), tereftalato de polietileno
(PET), poliuretano (PU), poli estireno (PS), policarbonato (PC) y politetrafluoroetileno (PTFE), y la Gnica condicion para
seleccionar el material es que satisfaga la resistencia anterior. Ademas, la primera cinta flexible 63 y la segunda cinta
flexible 64 estan mutuamente unidas por encolado o sobre moldeo.
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La parte de manguito 4 incluye una primera cinta flexible 63 y una segunda cinta flexible 64 las cuales estan dispuestas
alternativamente y en espiral y unidas apretadamente una con la otra. La primera cinta flexible y la segunda cinta flexible
de la parte de manguito 4 estan respectivamente formadas integralmente con la primera cinta flexible y la segunda cinta
flexible de la parte de introduccién 6.

Puesto que la primera cinta flexible 63 y la segunda cinta flexible 64 estan enrolladas mutuamente y apretadamente, la
pared conica de la parte de introduccién completa 6 tiene una resistencia alta relativa y por lo tanto no puede ser comprimida
cuando la grapadora circular es introducida en el interior del cuerpo de un paciente. Ademas, puesto que la primera cinta
flexible 63 y la segunda cinta flexible 64 estan enrolladas mutuamente y apretadamente, el exterior de la pared conica de
la parte de introduccién completa 6 es relativamente suave, de modo que la pared exterior no puede arafiar el tejido cuando
la grapadora circular es introducida en el interior del cuerpo del paciente y de este modo con un efecto mucho mejor que
aquel de una cinta flexible espiral individual.

Un elemento de traccién 7 también esta dispuesto en un extremo distal de la primera cinta flexible 63. El elemento de
traccién 7 es una extension del extremo distal de la primera cinta flexible 63 y un extremo libre del elemento de traccién 7
se extiende hacia el extremo proximal de la grapadora circular. Alternativamente, el elemento de tracciéon 7 también puede
ser una cuerda de traccion fijada en el extremo distal de la primera cinta flexible 63 en tanto en cuanto se pueda conseguir
la funcion de traccion. Ademas, por lo menos un taladro de guia esta formado en el cilindro de grapas de la grapadora
circular y el elemento de traccion 7 en el estado inicial corre a través del taladro de guia.

En el proceso de funcionamiento de la forma de realizacion, en primer lugar, el accesorio de introduccion de la forma de
realizacion preferida se encamisa alrededor de un extremo distal del conjunto de cartucho de grapas, entonces, la
grapadora circular es introducida en el interior del cuerpo humano y en este momento, el extremo libre del elemento de
traccién 7 corre a través del taladro de guia y esta expuesto fuera del cuerpo del paciente y a continuacién, se tira del
elemento de traccidn 7 de modo que la primera cinta flexible 63 es desenrollada en espiral en una secuencia desde el distal
hasta el proximal y finalmente forma un cuerpo de cinta el cual consta de la primera cinta flexible y la segunda cinta flexible
y es extraido de la grapadora circular en una pieza a través del taladro de guia, lo cual es similar al caso de estirar del
"alambre de resorte" a un alambre recto. En este proceso, puesto que la segunda cinta flexible 64 tiene una resistencia
inferior, puede ser facilmente separada y los cuerpos rotos de la segunda cinta flexible 64 junto con la primera cinta flexible
63 pueden ser extraidos de la grapadora circular. Ciertamente, la forma de realizacion anterior también puede ser cambiada
para ser extraida desde el exterior de la grapadora en tanto en cuanto se cambie la posiciéon de conexién del elemento de
traccion en el accesorio de introduccion.

La figura 14 ilustra la sexta forma de realizacién del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. Cuando el grosor
de la pared de la parte de manguito 4 es relativamente grande, el diametro exterior completo de la grapadora circular con
el accesorio de introduccidn evidentemente se incrementa y por lo tanto la insercion de la grapadora circular se vera
afectada y el dolor al paciente se agravara también. Por lo tanto, en la sexta forma de realizacidn, el grosor de la pared de
la parte de manguito 4 es inferior a aquél de la parte introduccion 6 y por lo tanto la influencia debido al grosor de la pared
se puede reducir en gran medida. Otras estructuras y el procedimiento de funcionamiento de la sexta forma de realizacion
son los mismos que aquellos de la quinta forma de realizacién y por lo tanto no seran descritos adicionalmente en este
documento.

Las figuras 15 a 18 ilustran la séptima forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. Las
caracteristicas de la forma de realizacion son que: la pared cdnica del introductor incluye una capa interior y una capa
exterior, la primera capa interior es un cuerpo en espiral formado por el enrollado de la primera cinta flexible 63 y la segunda
capa exterior es una segunda capa de membrana 65 que cubre el exterior de la primera capa. Ciertamente, en el caso en
el que el cuerpo en espiral formado por el enrollado de la primera cinta flexible 63 esté dispuesto fuera y la segunda capa
de membrana 65 que cubre el interior de la primera capa esté dispuesta en el interior no se excluye del ambito de la
presente divulgacion.

En la forma de realizacion, la primera cinta flexible 63 esta dispuesta apretadamente y en espiral y la segunda capa de
membrana 65 esta Unicamente cubriendo el exterior de la pared cédnica 51. En la novena forma de realizaciéon como se
ilustra en las figuras 20 hasta 22, la primera cinta flexible 63 esta dispuesta en espiral, la segunda capa de membrana 65
esta cubriendo el exterior de la pared cdnica 51 y la segunda capa de membrana parcial 65 se extiende entre los alambres
en espiral y la primera cinta flexible 63, de modo que la primera cinta flexible 63 y la segunda capa de membrana 65 estan
unidas una con la otra y dispuestas alternativamente y en espiral.

La primera cinta flexible 63 esta fabricada de materiales relativamente rigidos, de este modo con una resistencia mayor y
una dureza mayor, y la segunda capa de membrana 65 esta fabricada de un material relativamente blando, de este modo
con una resistencia inferior y siendo mas facilmente desgarrada. Ademas, la primera cinta flexible 63 y la segunda capa
de membrana 65 estan mutuamente unidas por encolado o sobre moldeo.

En la séptima forma de realizacion y la novena forma de realizacion, la parte de manguito 4 es la extension de la primera
cinta flexible y la primera cinta flexible de la parte de manguito 4 esta integralmente formada con la primera cinta flexible
63 de la parte de introduccion 6. La segunda capa de membrana 65 esta recubriendo el exterior de la primera cinta flexible
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de la parte de manguito y la parte de introduccion.

Un elemento de traccion 7 también esta dispuesto en el extremo distal de la primera cinta flexible 63. El elemento de
traccién 7 es una extension de un extremo distal de la primera cinta flexible 63 y un extremo libre del elemento de traccion
7 se extiende hacia el extremo proximal de la grapadora circular. Alternativamente, el elemento de traccion 7 también
puede ser una cuerda de traccion fijada en el extremo distal de la primera cinta flexible 63 en tanto en cuanto se pueda
conseguir la funcién de extraccion. Ademas, por lo menos un taladro de guia esta formado en el cilindro de grapas de la
grapadora circular y el elemento de traccion 7 en el estado inicial corre a través del taladro de guia.

Puesto que la primera cinta flexible 63 esta apretadamente enrollada en la séptima forma de realizacion y la primera cinta
flexible 63 y la segunda capa de membrana parcial 65 estan apretadamente enrolladas en la novena forma de realizacion,
la pared cénica de la parte de introduccidon completa tiene una resistencia relativamente alta y por lo tanto no puede ser
comprimida cuando la grapadora circular es introducida en el interior del cuerpo de un paciente. Ademas, puesto que la
segunda capa de membrana 65 esta integralmente recubriendo el exterior de la primeras cintas flexibles 63, el exterior de
la pared cénica 51 del accesorio de introduccidén completo es relativamente suave, de modo que la pared exterior no puede
arafiar el tejido cuando la grapadora circular es introducida en el interior del cuerpo de un paciente y de este modo con un
efecto mucho mejor que aquél de la cinta flexible en espiral individual.

El procedimiento de funcionamiento de la séptima forma de realizaciéon es idéntico que aquél de la novena forma de
realizacion. La descripcion se proporcionara mas adelante en este documento tomando como un ejemplo la séptima forma
de realizacion.

En el proceso de funcionamiento, en primer lugar, el accesorio de introduccion de la forma de realizacién preferida se
encamisa alrededor de un extremo distal del conjunto de cartucho de grapas, entonces, la grapadora circular se introduce
en el interior del cuerpo humano y en este momento, el extremo libre del elemento de traccion 7 corre a través del taladro
de guia y se expone fuera del cuerpo del paciente, y a continuacion, se tira del elemento de traccion 7 de modo que la
segunda capa de membrana 65 junto con la primera cinta flexible 63 pueden ser desenrolladas en espiral en secuencia
desde la distancia hacia la proximidad y finalmente forma un cuerpo de cinta el cual es extraido de la grapadora circular en
una pieza a través del taladro de guia, lo cual es similar al estado de estirar del "alambre de resorte" a un alambre recto.
En el proceso, puesto que la segunda capa de membrana 65 tiene una resistencia relativamente baja y por lo tanto es
facilmente separada, de modo que la linea de desgarro 67 de la segunda capa de membrana 65 como se ilustra en la
figura 18 ocurre cerca de dos alambres en espiral adyacentes de la primera cinta flexible enrollada 63 y un cuerpo roto de
la segunda capa de membrana 65 se puede extraer de la grapadora circular junto con la primera cinta flexible 63.
Ciertamente, la forma de realizacién anteriormente mencionada también se puede cambiar para extraer desde el exterior
de la grapadora en tanto en cuanto la posicion de conexién del elemento de traccién en el accesorio de introduccion se
cambie.

La figura 19 ilustra la octava forma de realizacién del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. La diferencia
de la forma de realizacidn con la séptima forma de realizacion es que: el grosor de la pared de la parte de manguito 4 es
menor que aquél de la parte de introduccion 6. Por lo tanto, la influencia debido al grosor de la pared se puede reducir en
gran medida. Otras estructuras y procedimientos de funcionamiento de la octava forma de realizacién son los mismos que
aquéllos de la séptima forma de realizacién y no seran descritos adicionalmente en este documento.

La figura 23 ilustra la décima forma de realizacion del accesorio de introduccion de la presente divulgacion. La diferencia
de la forma de realizaciéon con la novena forma de realizacién es que: el grosor de la pared de la parte de manguito es
menor que aquél de la parte de introduccion 6. Por lo tanto, la influencia debido al grueso de la pared se puede reducir en
gran medida. Otras estructuras y procedimientos de funcionamiento de la décima forma de realizacion son los mismos que
aquellos de la novena forma de realizacién y no seran descritos adicionalmente en este documento.

A semejanza de la primera forma de realizacion, en las formas de realizacion anteriores, un area cromatica, particularmente
en amarillo, para ser distinguida con el accesorio de introduccién completo, esta formada en el extremo proximal del
accesorio de introduccién, generalmente por un procedimiento de pulverizacion. El area cromatica se utiliza para indicar al
doctor que el accesorio de introduccion completo ha sido completamente extraido de la grapadora circular. Debido al area
amarilla, cuando el cirujano ve el area amarilla, se le indica que el accesorio de introduccion ha sido completamente
extraido de la grapadora circular.

La grapadora circular con el accesorio de introduccion de la presente divulgacion tiene un funcionamiento simple y el
accesorio de introduccion puede ser desacoplado de la grapadora circular en una etapa. Sin embargo, en la técnica
relacionada, el proceso requiere un funcionamiento de multiples etapas y los alambres de resorte del accesorio de
introduccion no puede ser liberados en forma de una cinta y por lo tanto pueden arafiar facilmente el tejido.

El accesorio de introduccion en la presente forma de divulgacion también puede tener una pluralidad de formas de
realizacion. La grapadora circular en la presente divulgacion también puede tener varias realizaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Una grapadora circular con un accesorio de introduccion, en el que la grapadora circular comprende un conjunto de
cartucho de grapas que incluye un cilindro de grapas (1) y un cartucho de grapas (2) que estan mutuamente fijados;

en el que el accesorio de introducciéon por lo menos comprende una parte de manguito (4) configurado para estar
encamisado alrededor de un extremo distal de la grapadora circular y una parte de introduccion (6) dispuesta en un extremo
distal de la parte del manguito (4), un didmetro exterior maximo de la parte de introduccion (6) es igual a un didmetro
exterior minimo de la parte de manguito (4);

la parte de introduccién (6) es un elemento en espiral flexible de forma cdnica con una cavidad y tiene un extremo distal
(15) un extremo proximal (17), en el que el diametro exterior de la parte de introduccién (6) aumenta gradualmente desde
el extremo distal (15) hacia el extremo proximal (17);

en el que un extremo proximal del cilindro de grapas (1) esta provisto de al menos un orificio pasante (3), el extremo distal
del elemento en espiral esta conectado con un elemento de traccion (7) y el extremo proximal esta conectado con la parte
de manguito (4);

caracterizada por que cuando el elemento de traccion (7) se estira mediante una fuerza externa, el elemento en espiral se
desenrolla en espiral en una secuencia a partir del distal hasta el proximal y finalmente forma un cuerpo de cinta capaz de
desacoplarse de la grapadora circular a través del orificio pasante (3).

2. La grapadora circular segun la reivindicacion 1, estando caracterizada por que la parte de manguito (4) es en forma de
un cilindro o un cilindro semicircular y el diametro interior de la parte de manguito (4) es mayor que el diametro exterior del
cilindro de grapas (1).

3. La grapadora circular segun la reivindicacion 1, estando caracterizada por que el accesorio de introduccion
adicionalmente comprende un reborde (5) para sostenerlo, el cual esta dispuesto en un extremo proximal de la parte de
manguito (4) y configurado para ser desplegado.

4. La grapadora circular segun la reivindicacion 1, estando caracterizada por que el elemento en espiral comprende un
alambre en espiral (61) y un extremo del elemento de traccion (7) esta conectado a un centro mas alejado del alambre en
espiral (61).

5. La grapadora circular segun la reivindicacion 4, estando caracterizada por que el elemento de traccion (7) esta adaptado
para pasar a través del orificio pasante (3) del cilindro de grapas (1) y un anillo de traccion (8) esta dispuesto en el otro
extremo del elemento de traccion (7).

6. La grapadora circular segun la reivindicacién 1, estando caracterizada por que el elemento en espiral esta configurado
para estar compuesto de dos alambres en espiral (61) los cuales estan alternativamente enrollados, los primeros extremos
de los dos alambres en espiral (61) estan conectados uno con el otro y los segundos extremos de los dos alambres en
espiral (61) estan conectados con la parte de manguito (4).

7. La grapadora circular segun la reivindicacién 6, estando caracterizada por que el elemento de traccion (7) esta
enganchado en una parte del extremo conectado a los dos alambres en espiral (61).

8. La grapadora circular segun la reivindicacién 1, estando caracterizado por que la parte de manguito (4) es una pared
delgada encamisada alrededor de una periferia del cartucho de grapas (2) y la parte de introduccién (6) y la parte de
manguito (4) se combinan para formar un elemento flexible en espiral formado por moldeo por inyeccién integral.

9. La grapadora circular segun la reivindicacion 8, estando caracterizada por que el conjunto de cartucho de grapas también
comprende un trocar dispuesto en el cartucho de grapas, un tubo central (21) con un diametro interior igual a un didmetro
exterior de un extremo distal del trocar sobresale hacia dentro desde el fondo de un extremo distal de una cavidad interior
hueca de la parte de introduccion (6).

10. La grapadora circular segun la reivindicacion 9, estando caracterizada por que un taladro de traccion (23) esta formado
en una pared en un extremo proximal del tubo central (21) el cual es un extremo del elemento en espiral flexible completo.

11. La grapadora circular segun la reivindicacién 1, estando caracterizado por que el elemento en espiral incluye una
primera cinta flexible (63) y una segunda cinta flexible (64) las cuales estan apretadamente unidas y dispuestas
alternativamente y en espiral y cuando son extraidas por una fuerza exterior, la primera cinta flexible (63) y la segunda
cinta flexible (64) se desenrollan juntas en espiral en una secuencia a partir del distal hasta el proximal y finalmente juntas
forman un cuerpo de cinta y se desacoplan de la grapadora circular a través del orificio pasante (3).

12. La grapadora circular segun la reivindicacion 11, estando caracterizado por que la parte de manguito (4) incluye una
primera cinta flexible (63) y una segunda cinta flexible (64) las cuales estan unidas apretadamente y dispuestas
alternativamente y en espiral y la primera cinta flexible (63) y la segunda cinta flexible (64) de la parte de manguito (4) estan
integralmente formadas respectivamente con la primera cinta flexible (63) y la segunda cinta flexible (64) de la parte de
introduccion (6).
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13. La grapadora circular segun la reivindicacion 11, estando caracterizado por que un grosor de la pared de la parte de
manguito (4) es menor que aquél de la parte de introduccién (6).

14. La grapadora circular segun la reivindicacion 11, estando caracterizado por que la primera cinta flexible (63) esta
fabricada de material rigido, la segunda cinta flexible (64) esta fabricada de un material blando y la primera cinta flexible
(63) y la segunda cinta flexible (64) estdn mutuamente unidas por encolado o sobre moldeo.

15. La grapadora circular segun la reivindicacion 11, estando caracterizado por que el elemento de traccion (7) esta
dispuesto en un extremo distal de la primera cinta flexible (63).

16. La grapadora circular segun la reivindicacién 15, estando caracterizada por que el elemento de traccion (7) es una
extension del extremo distal de la primera cinta flexible (63), un extremo libre del elemento de traccion (7) se extiende hasta
un extremo proximal de la grapadora circular, o el elemento de traccion (7) es una cuerda de traccién fijada al extremo
distal de la primera cinta flexible (63).

17. La grapadora circular segun la reivindicacion 1, estando caracterizada por que el elemento en espiral incluye una capa
interior y una capa exterior, en el que la capa interior es un cuerpo en espiral formado por el enrollado de una primera cinta
flexible (63) y la capa exterior es una segunda capa de membrana (65) que cubre la capa interior de tal modo que cuando
es extraida por una fuerza exterior, la segunda capa de membrana (65) junto con la primera cinta flexible (63) se
desenrollan en espiral en una secuencia a partir del distal hasta el proximal y finalmente forman un cuerpo de cinta capaz
de ser desacoplado de la grapadora circular a través del orificio pasante (3).

18. La grapadora circular segun la reivindicacion 17, estando caracterizada por que la parte de manguito (4) incluye una
primera cinta flexible (63) y la primera cinta flexible (63) de la parte de manguito (4) y la primera cinta flexible (63) de la
parte de introduccion (6) estan integralmente formadas.

19. La grapadora circular segun la reivindicacion 18, estando caracterizada por que la segunda capa de membrana (65)
esta cubriendo el exterior de la primera cinta flexible (63) de la parte del manguito (4) de la parte de introduccion (6).

20. La grapadora circular segun la reivindicacion 19, estando caracterizada por que un grosor de la pared de la parte de
manguito (4) es menor que aquél de la parte de introduccion (6).

21. La grapadora circular segun la reivindicacion 18, estando caracterizada por que la primera cinta flexible (63) esta
fabricada de un material rigido, la segunda capa de membrana (65) esta fabricada de un material blando y la primera cinta
flexible (63) y la segunda capa de membrana (65) estan mutuamente unidas por encolado o sobre moldeo.

22. La grapadora circular segun la reivindicacién 18, estando caracterizada por que el elemento de traccion (7) esta
dispuesto en un extremo distal de la primera cinta flexible (63).

23. La grapadora circular segun la reivindicacién 22, estando caracterizada por que el elemento de traccion (7) es una
extension del extremo distal de la primera cinta flexible (63), un extremo libre del elemento de traccion (7) se extiende hacia
un extremo proximal de la grapadora circular, o el elemento de traccion (7) es una cuerda de traccién fijada al extremo
distal de la primera cinta flexible (63).

11



ES 2 965242T3

R

AN A A AR AR
it

RERRE

geaay

MW&&WW@&\\
S Y
TR

....@}i’g:*

N
&

S

7

58, rrrrginnnnnnnnnnnnnnnn

///}

Ao rrrrrs,

_‘,‘-’ i %
O \w:w‘\»\
&R
& W N

ne,
%,
“,

R

N

i,
",

"Al,,‘
o,
",

. FX
\,\\\4 Ss\} If
N

8

0

.
7

12



ES 2 965242T3

RN
R \\\\\

ESSSSSEREE .
.

s

e

.
- ﬁ”yn;\’:s?@*‘w“‘kw\‘ﬁ:@\.\\.
o N

e o

R ke rpy iy st s
s,
",
A
/2
P e, i
At LI

) SN R

o

F I———
e

7

St

“, "
5,

Fig, 2

T

13



ES 2 965242T3

covoeorecon
ettt

G s,

A
il P,
\\\\ e )
A A A

Y %

“»
3

i

14



ES 2 965242T3

3

A SO L.\\\M Mtdasacaciit 't
4 % o4 >,
' 4 A g Fax

PO

....... "

TSRS
s st esiisecicti]
L S L L

SOVEVVIVEVE

SN
PR

6

e

oy

Fig. 4

15



ES 2 965242T3

L

s s,

16



ES 2 965242T3

[ECRERINRNRINEN

R

AP,
R R I

fa SRR

AR AR

RN

NN R

s

SN

RS

RSN, -,:\3} 3

P

17



ES 2 965242T3

%

-, A o 3

", R e e AL
e A,
o Crtirrrrrirert 557 “
e, Y, - ;
e Pors, y it 7
SRS T . o< I o> A
e RO i » 4,
e AR s >

ﬁ.n.\..\\\:u\.,\‘hﬁ
s #

s
i, LSE :
\\\ $Q\§\§.\».\.

Fig. 7

ey

A

&

TS ATRER. SRR

S -

kY

2

R SRS SRR

1

5

foh
oo,



ES 2 965242T3

| =

=)

Seccion A-A

Fig. 9

19



ES 2 965242T3

2

o e, ,
&9
",
P iy

\x..\ﬂu.ﬂ.\\\\.\\ ARG ?,.:\\.n..\\e.é
ALY 2,
oAy 1% e %
2 ' H v s
5 7 % % %
T % 53
7
#

e

et
oo

]

e

R

2, ¥ .

S v\\\\. .\‘ )\f\ &
e st

e s
e

., ey )

e,

A renaay et elerns e 0L
R e T
\-.-\

N »
g, ot
e L s
", F DT L
iy ot
S s renscossrint?’

7

x, H}

\"}

<

20



R

ES 2 965242T3

i D
i 3
:
i
i ¥
i
b

63

>

84

SN

SRR

AV
SRR

R LT S
TR AR

npretre . . .

T e, N
R R o i e

N

Fig. 13

21



ES 2 965242T3

NN R
IANEAN AN

P NRAN A, B

AN s

xg

DN m s

AR
N AN N S\

BT
s REPheN

R e
RO . N

-

*\\W\W,
SN A

e e
A A A AN AR o

22

AN



ES 2 965242T3

8

63

65

4

s

N

Ve,
E \ kS S S
i SRy

4 Jew: :&“«,-“ R T
EAREREL

P
o
e
e

ermirarese et




ES 2 965 242 T3

U 3

Fenrga,

o7

Ve

e, e
S o =
NN, e

Qs PXCRR FEVEIESE

res,

e,

RS,

“on,,

Fig. 18

24



ES 2 965242T3

e 19

25



ES 2965242 T3

T
R
&4
§ N
&3
L o
S N ‘
i o

e
ANRAN L A s e
A

s -
AR e vty
AN A A

g

5, .. ‘9 -
é Ry
SN
e e i ...,\:\;
; I oY

SN

SN
AN A

3 « AN
Aaae SERUUNPUPRRRS SRl

e
AR

e .

17

Fig. 20

63

S,
.
NN A
\\,‘} >
3 TR \
- .
J
; \
\‘ X,
H : \
H ) ‘

o

Fig, 21

26



ES 2 965242T3

FEURCEN

s

i

.

vt oL

AT e

Fig 22

B
R TR -

o
AN

AN

AN A S e
AN AN A

A
o =

AN
RANaaAA

N 5
E 1. L2

27




	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - CLAIMS
	Page 11 - CLAIMS
	Page 12 - DRAWINGS
	Page 13 - DRAWINGS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - DRAWINGS
	Page 27 - DRAWINGS

